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1 Srodki bezpieczenstwa

Prosimy uwaznie przeczyta¢ niniejszg instrukcje, stosujgc sie do podanych zalecen, przystepujac do instalacji,
eksploatacji i obstugi falownika. Ignorowanie ich moze skutkowa¢ uszkodzeniem urzgdzenia, obrazeniami ciata
lub nawet $miercig. Firma nasza nie ponosi odpowiedzialnosci za szkody powstate w wyniku ignorowania
ponizszych srodkdéw bezpieczenstwa.

1.1 Definicja bezpieczenstwa

Niebezpieczenstwo: | Nieprzestrzeganie grozi powaznymi urazami lub nawet sSmiercia

Ostrzezenie: Nieprzestrzeganie grozi uszkodzeniem urzadzenia lub urazami fizycznymi
Uwaga: Nieprzestrzeganie moze skutkowac¢ niewielkimi urazami fizycznymi
Wykwalifikowani Osoby pracujace przy urzadzeniu powinny mie¢ ukonczone kursy
elektrycy: elektryczne i bezpieczenstwa, posiada¢ stosowne certyfikaty oraz znaé¢

wszystkie wymagania dotyczace instalacji, uruchamiania i obstugi
podlegtych urzadzen.

1.2 Symbole ostrzegawcze
Ostrzezenia informujg o warunkach, w ktérych moze dojs¢ do powaznych obrazenh lub smierci i / lub uszkodzenia

sprzetu, a zalecenia — jak unikng¢ niebezpieczenstwa. W instrukcji zostaty uzyte nastepujgce symbole:

Symbol Nazwa Instrukcja Skrot
A . . , Nieprzestrzeganie grozi powaznymi
Niebezpieczenstwo Niebezpieczenstwo | ;-a5amj jub nawet $miercia
A L Ostrzezenie Nieprzestrzeganie grozi uszkodzeniem
Ostrzezenie urzadzenia lub urazami fizycznymi
2Nie wolno Wytadowanie Nieprzestrzeganie grozi uszkodzeniem
elektrostatyczne ptyty PCBA
Gorace Gorgce Nie dotykac, niektére powierzchnie
powierzchnie powierzchnie urzadzenia mogg by¢ gorace
Uwaga Uwaga Nieprzestrzeganie moze skutkowac Uwaga

niewielkimi urazami fizycznymi

1.3 Wskazowki dotyczace bezpieczenstwa

< Falownik moga obstugiwac tylko wykwalifikowani elektrycy
< Nie wolno zmienia¢ okablowania, dokonywac kontroli lub wymienia¢ elementéw przy
wigczonym zasilaniu. Przed przystgpieniem do powyzszych czynnosci nalezy odtgczyé
zasilanie i odczeka¢ az napiecie na szynie DC spadnie ponizej 36V. Minimalny czas
A oczekiwania przedstawia ponizsza tabela:
Falownik Minimalny czas oczekiwania
380V 0.75kW-15kw 5 minut
< Montazu i napraw falownika moze dokonywaé tylko wykwalifikowany personel.
A Nieprzestrzeganie tego grozi uszkodzeniem urzgdzenia, pozarem lub urazami
fizycznymi
< Nie dotyka¢ podstawy radiatora podczas pracy falownika bowiem moze sie ona silnie
nagrzewac
> < Podzespoty wewnatrz falownika sg wrazliwe na tadunki elektrostatyczne, pomiaréw

nalezy dokonywac z zachowaniem odpowiednich srodkéw ostroznosci
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1.3.1 Dostarczanie i instalacja

< Falownik nalezy montowa¢ z dala od materiatow tatwopalnych na podstawie
ognioodpornej

< Przylgcza¢ podzespoty opcjonalne (rezystory hamujgce, komponenty sprzezen
zwrotnych) zgodnie ze schematem pofgczen

< Nie uruchamia¢ falownika uszkodzonego lub z brakujgcymi elementami

<~ Dotykanie falownika mokrymi rekami lub narzedziami grozi porazeniem prgdem

A

Uwaga:

< Dla zapewnienia bezpiecznej i prawidtowej pracy falownika podczas montazu nalezy stosowac¢ odpowiednie
narzedzia. Bezpieczenstwo fizyczne instalatora zapewni obuwie i odziez ochronna

< Unika¢ wstrzgsow i wibracji podczas transportu i montazu falownika

< Nie przenosi¢ falownika trzymajac za ostone

< Falownik nalezy umiesci¢ z dala od miejsc publicznych i dostepu dzieci

< Falownik moze nie spetni¢ wymagan ochrony niskonapieciowej IEC61800-5-1 jesli jest montowany powyzej
2000 m npm.

< Prad uptywu moze wynosi¢ ponad 3,5 mA podczas pracy falownika. Konieczne jest zapewnienie
wiasciwego uziemienia (rezystancja uziemienia mniejsza niz 10Q). Przewdd uziemiajacy powinien mie¢ ten
sam przekroj co przewdd fazowy

< Zaciski R, Si T stuza do podtaczenia zasilania, a U, V, W — silnika. Nieprawidtowe podtgczenie przewodéw

zasilajgcych i silnikowych grozi uszkodzeniem falownika

1.3.2 Uruchamianie i praca

< Nalezy odtgczy¢ wszystkie zrédia zasilania przylgczone do falownika oraz odczekaé
minimalny czas konieczny na obnizenie napiecia na szynach DC przed
przystapieniem do zmiany okablowania zaciskow urzadzenia

< Podczas pracy wewnatrz falownika wystepujg wysokie napiecia, wszelkich operacji
mozna dokonywac tylko przy pomocy klawiatury sterujgcej
A < Falownik moze samoczynnie rozpoczaé prace, jesli P01.21=1. W takim przypadku
nie nalezy zblizac¢ sie do falownika lub silnika
< Falownik nie moze by¢é uzywany jako urzadzenie zatrzymania awaryjnego -
“Emergency-stop device”
< Falownik nie moze stuzy¢ do gwattownego zatrzymywania silnika. W razie
konieczno$ci nalezy zastosowa¢ mechaniczne urzgdzenie hamujgce
Uwaga:
< Nie nalezy dokonywac czestych wigczen i wytgczen zasilania falownika
< Falowniki diugo przechowywane nalezy sprébowa¢ uruchomi¢ przed ztomowaniem (patrz Konserwacja i
Diagnostyka Usterek Sprzetowych) (Maintenance i Hardware Fault Diagnose)
< Zalozy¢ ostone przednig przed uruchomieniem falownika, ignorowanie tego zalecenia grozi porazeniem

prgdem

1.3.3 Konserwacja i wymiana podzespotéow

< Konserwacji, przegladu i wymiany podzespotéw falownika mogg dokonywac tylko
wykwalifikowani elektrycy

< Nalezy odtgczy¢ wszystkie zrodta zasilania przytgczone do falownika oraz odczekac

A minimalny czas konieczny na obnizenie napiecia na szynach DC przed
przystgpieniem do zmiany okablowania zaciskow urzadzenia

<~ Nie wolno dopusci¢ aby sruby, przewody lub inne przewodzace materialy dostaty sie
do wnetrza falownika podczas konserwacji bgdz wymiany podzespotow

Uwaga:
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<>

Sruby nalezy dokrecaé z wtasciwym momentem

< Podczas konserwacji lub wymiany podzespotéw nalezy trzymacé falownik bgdz elementy a dala od
materiatow tatwopalnych

< Nie wolno wykonywac¢ testow ci$nienia i izolacji falownika oraz sprawdza¢ obwodoéw sterujgcych przy

pomocy miernika izolacji

1.3.4 Co robi¢ po ztomowaniu

A < Falowniki zawierajg metale cigzkie. Nalezy traktowac je jako odpady przemystowe
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2 Informacje o produkcie
2.1 Szybkie uruchomienie
2.1.1 Kontrola podczas rozpakowywania

Po otrzymaniu produktu nalezy:

1. Sprawdzi¢ czy przesyika nie jest zniszczona i czy nie ma w niej wilgoci. W razie konecznosci nalezy
skontaktowac sie z lokalnym dystrybutorem lub biurami INVT.

2. Sprawdzi¢ zgodnos¢ produktu z zaméwieniem na nalepce umieszczonej na zewnetrznej czesci
przesyiki. W razie konecznosci nalezy skontaktowac sie z lokalnym dystrybutorem lub biurami INVT.

3. Sprawdzi¢ czy nie ma sladéw wody na przesytce lub sladéw naruszenia bgdz uszkodzenia falownika.
W razie konecznosci nalezy skontaktowac sie z lokalnym dystrybutorem lub biurami INVT.

4. Sprawdzi¢ zgodnos$¢ danych na tabliczce znamionowej falownika z danymi na nalepce umieszczonej
na zewnetrznej czesci przesylkki. W razie konecznosci nalezy skontaktowaé sie z lokalnym
dystrybutorem lub biurami INVT.

5. Sprawdzi¢ czy przesytka jest kompletna tzn. zawiera instrukcje, panel sterujgcy, itp. W razie
konecznosci nalezy skontaktowa¢ sie z lokalnym dystrybutorem lub biurami INVT.

2.1.2 Potwierdzenie zgodnosci z aplikacja

Przed zastosowaniem falownika nalezy:

1. Sprawdzi¢ rodzaj obcigzenia, czy nie nastgpi przecigzenie falownika oraz czy naped nie wymaga
falownika o wiekszej mocy.

2. Sprawdzic¢, ze prad silnika jest mniejszy niz znamionowy prad falownika.

3. Sprawdzic¢, ze falownik zapewnia wtasciwg doktadnos¢ regulacji obcigzenia.

4. Sprawdzi¢, ze napiecie zasilajgce jest zgodne z napieciem znamionowym falownika.

2.1.3 Srodowisko

Przed montazem i uzyciem nalezy:

1. Sprawdzi¢, czy temperatura otoczenia jest nizsza od 40°C. Jesli nie, nalezy uwzglednié¢ obnizke mocy
falownika 0 3% na kazdy dodatkowy 1°C. Dodatkowo falownik nie moze pracowa¢ w temperaturze
otoczenia powyzej 50°C.

Uwaga: dla falownika umieszczonego w szafie temperaturg otoczenia jest temperatura wewnatrz szafy.

2. Sprawdzié, czy temperatura otoczenia jest wyzsza od -10°C. Jesli nie, nalezy zastosowaé dodatkowe
ogrzewanie.
Uwaga: dla falownika umieszczonego w szafie temperaturg otoczenia jest temperatura wewnatrz szafy.

3. Sprawdzi¢, czy miejsce montazu falownika lezy ponizej 1000m npm. Jesli nie, nalezy uwzgledni¢
obnizke mocy falownika o 1% na kazde dodatkowe 100m.

4. Sprawdzi¢, czy w miejscu montazu falownika wilgotno$s¢ wynosi ponizej 90% i nie wystepuje
kondensacja pary. Jedli nie, nalezy zastosowa¢ dodatkowg ochrone falownika.

5. Sprawdzi¢, czy w miejscu montazu falownik nie jest wystawiony na bezposrednie swiatto stoneczne.
Jesli jest, nalezy zastosowa¢ dodatkowe srodki ochronne.

6. Sprawdzi¢, czy w miejscu montazu falownika nie wystepuje pyt przewodzacy lub gaz palny. Jesli
wystepuje, nalezy zastosowaé dodatkowe srodki ochronne.

2.1.4 Kontrola poprawnosci montazu

Po wykonaniu montazu nalezy:

1. Sprawdzi¢, czy przewody zasilajgce i silnikowe sg wtasciwe dla aktualnych obcigzen.

2. Sprawdzi¢, czy akcesoria falownika zostalty prawidlowo zamontowane. Przewody montazowe
powinny uwzglednia¢ potrzeby komponentéw (diawiki wejsciowe i wyjsciowe, filtry wejsciowe i
wyjsciowe, dtawiki DC, rezystory hamujace).
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3. Sprawdzi¢, ze falownik nie zostat zamontowany na podiozu palnym, a nagrzewajgce sie elementy
(dtawiki, rezystory hamujgce) umieszczono z dala od materiatéw tatwopalnych.

4. Sprawdzi¢, ze przewody sygnatowe i energetyczne zostaly poprowadzone oddzielnie oraz ich

przebieg jest zgodny z wymaganiami norm EMC.

5. Sprawdzi¢, ze wszystkie punkty sg prawidtowo uziemione zgodnie z wymaganiami falownika.

6. Sprawdzi¢, ze wielkos¢ wolnej przestrzeni wokét zamontowanego falownika jest zgodna z wymogami
zawartymi w instrukcji obstugi.

7. Sprawdzi¢, ze instalacja falownika jest zgodna z wymogami zawartymi w instrukcji obstugi. Naped
powinien by¢ zainstalowany w pozycji pionowe;.

8. Sprawdzic¢, ze zaciski falownika zostaty doktadnie dokrecone z wtasciwym momentem.

9. Sprawdzi¢, ze w falowniku nie pozostaty zadne zbedne elementy przewodzace.

2.1.5 Podstawowy rozruch

Przed rozpoczeciem wiasciwej pracy nalezy:

1. Wykona¢ autotuning, jesli to mozliwe po odtgczeniu obcigzenia silnika (autotuning dynamiczny). Jesli
nie, wykona¢ autotuning statyczny.

2. Dostosowa¢ czas ACC/DCC do rzeczywistego przebiegu obcigzenia.

3. Sprawdzi¢ zgodnos¢ kierunku obrotéw, w razie potrzeby zmieni¢ kolejnos¢ przewoddw silnika.

4. Ustawi¢ wszystkie parametry sterujace, a nastepnie przejs¢ do pracy.

2.2 Specyfikacja produktu

Funkcja

Specyfikacja

Wejscie
zasilania

Napiecie wejsciowe (V)

Tréjfazowe 380(-15%)~440(+10%)

Prad wejsciowy (A)

Patrz rozdz. 2.5

Czestotliwos¢ (Hz)

50Hz lub 60Hz
47~63Hz

Dopuszczalny zakres:

Wyjscie mocy

Napiecie wyjsciowe (V)

0~napiecie wejsciowe

Prad wyjsciowy (A)

Patrz rozdz. 2.5

Moc wyjsciowa (kW)

Patrz rozdz. 2.5

Czestotliwos¢ wyjsciowa (Hz)

0~400Hz

Sposob sterowania

SVPWM, SVC

Rodzaj silnika

Silnik asynchroniczny

Stosunek regulacji predkosci

Silnik asynchroniczny 1:100 (SVC)

Doktadnosé regulacji
predkosci

+0.2% (SVC)

Wahania predkosci

0.3% (SVC)

Sterowanie

Odpowiedz momentu

<20ms (SVC)

Doktadnosé regulacji
momentu

10% (SVC)

Moment rozruchowy

0.25Hz/150% (SVC)

Przecigzalnosé

150% pradu znamionowego: 1 minuta
180% pradu znamionowego: 10 sekund
200% pradu znamionowego: 1 sekunda
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Funkcja

Specyfikacja

Sterowanie
praca

Metoda zadawania
czestotliwosci

Zadawanie cyfrowe, analogowe, impulsowe,
predkosciami predefiniowanymi, prostym
PLC, regulatorem PID, Komunikacja
szeregowa MODBUS. Przelaczanie migedzy
kombinacja nastaw i wybranym sposobem
zadawania.

Automatyczna stabilizacja

Utrzymywanie stabilnego napigcia
wyjsciowego przy zmianach napiegcia

napieeia sieciowego
Dostepnych ponad 30 zabezpieczen:
Ochrona nadpradowe, nadnapieciowe,

przeciwuszkodzeniowa

niskonapigciowe, przed przegrzaniem, utrata
fazy,przecigzeniowe, itd.

Restart obracajacego si¢

Ptynny rozruch obracajacego sie silnika

Wejscia/wyjscia

silnika
Rozdzielczo$¢ wejscia
! <20mV
analogowego
Rozdzielczos¢ wejs¢ <
<2ms

przetaczajacych

Wejscie analogowe

1 wejscie (Al2) 0~10V/0~20mA i 1 wejscie
(AI3)

-10~10V

Wyjscie analogowe

2 wyjscia (AO1, AO2) 0~10V/0~20mA

Stopien ochrony

sterujace 4 wejscia ogodlnego przeznaczenia 0
maksymalnej czestotliwosci przetaczania
Wejscie cyfrowe 1kHz i impedanciji wejsciowej 3.3kQ
1 wejscie wysokiej predkosci o maksymalnej
czestotliwosci przetagczania 50kHz
2 programowalne przekazniki wyjsciowe
RO1A NO, RO1B NC, RO1C styk ]
Wyjscie przekaznikowe st WSP? ny
RO2A NO, RO2B NC, RO2C styk wspéiny
Obcigzalnos¢ stykow: 3A/250V AC
Sposo6b montazu Mozliwos¢é montazu na $cianie
Panel klawiatury Odtaczalny, mozliwos¢ pracy do 30m
Temperatura otoczenia -10~50°C, obnizone parametry powyzej 40 °C
Sredni czas bezawaryjnej ) o
2 lata (temperatura otoczenia 25 ~C)
pracy
Pozostate

IP 20

Chtodzenie Obieg powietrza
Zespot hamujacy Wbudowany
Whbudowany filtr C3 zgodny z wymaganiami
. IEC61800-3 C3
Filtr EMC

Opcjonalny filtr zewnetrzny zgodny z
wymaganiami IEC61800-3 C2




Falowniki Goodrive100 Informacje o produkcie

2.3 Tabliczka znamionowa

invt €V

MODEL: GD100-011G-4
POWER(OUTPUT): 11kW
INPUT: AC 3PH 400V+15% 32A 47Hz-63Hz
OUTPUT: AC 3PH 0V-400V 25A 0Hz-400Hz

SIN: MADE IN CHINA
SHENZHEN INVT ELECTRIC CO., LTD.

Rys. 2-1 Tabliczka znamionowa

2.4 Objasnienie kodu modelu
Literowo — cyfrowy kod zawiera informacje o typie falownika i jego wtasciwosciach. Ponizej podano znaczenie

poszczegolinych pdl kodu.
GD100 - 5R5G - 4

Rys. 2-2 Model produktu

Identyfikacja pola | Symbol | Znaczenie symbolu Szczegoty
Skrot (typ) GD100 Skrot nazwy (typ) GD100 jest skrétem Goodrive100
Zakres mocy 5R5G Zakres mocy + 5R5 oznacza 5.5kwW _
typ obciazenia G - obcigzenie o statym momencie
Napiecie wejsciowe 4 Napiecie wejsciowe 4 oznacza 400V

2.5 Specyfikacja modeli

GD100-XXXX-4 OR7G | 1R5G | 2R2G | 004G | 5R5G | 7R5G | 011G | 015G
TN e 0.75 15 22 4 55 75 1 15
wyjsciowa (kW)
ARG P 3.4 5.0 5.8 135 19.5 25 32 40
wejsciowy (A)
Znamionowy prad 25 3.7 5 9.5 14 18.5 25 32
wyjsciowy (A)

2.6 Rysunek konstrukcji
Ponizej podano przyktad konstrukcji falownika o mocy 2,2kW
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Rys 2-3 Konstrukcja falownika

Numer Nazwa Opis

1 Zigcze panelu Stuzy do przytgczenia panelu klawiatury

2 Ostona Chroni czesci i podzespoty

3 Klawiatura Szczegoty w Procedura operacji z klawiatury

4 Wentylator chtodzacy Szczegoty w Konserwacja i diagnozowanie usterek

5 Tabliczka znamionowa Szczegoty w Informacje o produkcie
Czes¢ opcjonalna, zastosowanie podnosi stopien ochrony
falownika. Powoduje jednoczes$nie wzrost temperatury

6 Ostona boczna ) . L ; iy
wewnatrz urzgdzenia. Nalezy wzigé pod uwage koniecznos$¢
obnizenia niektdrych parametrow.

7 Zaciski sterujgce Szczegoty w Montaz Elektryczny

8 Zaciski obwodéw mocy Szczegoty w Montaz Elektryczny

9 Wejscie okaplowanla Mocowanie okablowania obwodu gtéwnego

obwodu gtéwnego
10 Tabliczka modelu Szczegoty w Objasnienie kodu modelu

11
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Wskazowki dotyczgce instalacji

3 Wskazéwki dotyczace instalacji
W rozdziale opisano montaz mechaniczny i elektryczny

<>

/i

Jedynie wykwalifikowani elektrycy mogg wykonywac prace opisane w tym rozdziale.
Nalezy przy tym trzymaé sie $cisle zalecen z rozdz. Srodki bezpieczenstwa.
Ignorowanie ich moze spowodowac¢ uszkodzenie urzgdzenia, urazy fizyczne lub
nawet $mierc.

Wszelkie prace nalezy wykonywac przy odfgczonym zasilaniu.
napiecia sieciowego nalezy odczeka¢ z
wskaznika POWER.

Projekt i instalacja powinny pozostawa¢ w zgodzie z miejscowymi regulacjami i
przepisami. Naruszenie tego wymogu zwalnia z odpowiedzialnosci producenta
falownika. Dodatkowo, mogg wystgpi¢ uszkodzenia wykraczajgce poza warunki
gwarancji.

Po odigczeniu
rozpoczeciem pracy do zgasniecia

3.1 Montaz mechaniczny
3.1.1 Warunki srodowiskowe

Warunki srodowiskowe

decydujg o petnym wykorzystaniu i dlugoterminowej stabilnosci parametréw falownika.

Ponizsza tabela podaje podstawowe wymogi srodowiskowe.

Srodowisko

Warunki

Miejsce zamontowania

Wewnatrz budynku

Temperatura otoczenia

-10°C ~ 40 °C, a zmienno$¢ temperatury mniejsza niz 0,5°C/minute.

Przy temperaturze otoczenia wyzszej od 40 °C, obnizka mocy wyj$ciowej
falownika o 3% na kazdy dodatkowy 1 °C.

Nie nalezy uzywa¢ falownika w temperaturze otoczenia powyzej 60 °C.
Czeste zmiany temperatury otoczenia pogarszajg niezawodnos$¢ urzgdzenia.
Jesli falownik zostat zamontowany w szafie sterowniczej nalezy zastosowac
wentylator lub klimatyzator dla utrzymania temperatury otoczenia w
przewidzianych granicach.

Uruchomienie, dtuzej wytgczonego i przetrzymywanego w zbyt niskiej
temperaturze falownika, wymaga podniesienia temperatyry otoczenia za
pomocg zewnetrznego urzgdzenia grzewczego. Zignorowanie tego
zalecenia moze doprowadzi¢ do awarii urzadzenia.

Wilgotnos¢

RH<90%

Nie moze wystepowac¢ kondensacja pary wodne;j.

Wilgotnos$¢ wzgledna nie moze przekracza¢ 60%, jesli w otoczeniu
wystepujg gazy sprzyjajace korozji.

Temperatura
przechowywania

-40°C ~ 70 °C, a zmienno$é temperatury mniejsza niz 1°C/minute.

Miejsce montazu falownika nie powinno:

¢ znajdowac sie w poblizu zrédet promieniowania elektromagnetycznego
¢ zawiera¢ w otaczajgcym powietrzu zanieczyszczen takich jak gazy
Warunki $rodowiska agre_syw’ne lub iatw_qpalne, opary_olej_u itp. N _
¢ zawiera¢ substancji obcych, takich jak opitki metalu, kurz, olej, woda
pracy e . . ; .
mogacych dostac¢ sie do wnetrza falownika (nie wolno go instalowaé na
materiatach palnych, jak np. drewno)
+ by¢ wystawione na bezposrednie $wiatto stoneczne, opary oleju, pare
wodnag, silne wibracje
Ponizej 1000m npm.
Wysokos¢ W przeciwnym przypadku nalezy obnizy¢ moc falownika o 1% na kazde
dodatkowe 100m npm.
Wstrzasy < 5.8m/s*(0.69)

Kierunek montazu

Dla zapewnienia wlasciwego przeptywu powietrza chiodzgcego, falownik
nalezy montowac¢ w pozycji pionowej

12
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Uwaga:
< Zgodnie z wymaganiami, falowniki serii Goodrive 10 powinny by¢ montowane w czystym,
wentylowanym pomieszczeniu

< Powietrze chtodzgce musi by¢ czyste, wolne od agresywnych gazéw i pytéw przewodzgcych

3.1.2 Kierunek montazu

Falownik powinien by¢ zamontowany na $cianie lub w szafie sterowniczej w pozycji pionowe;.

Umiejscowienie powinno byé zgodne z ponizszymi wymaganiami. Szczegoty w rozdz. Dodatek B Rysunki
wymiarowe.

3.1.3 Spos6b montazu

W zaleznosci od wielkosci, falownik moze by¢ zamontowany na dwa sposoby:

a) Montaz za podstawe (wszystkie wielkosci falownikow)

b) Montaz za kotnierz (wszystkie wielkosci falownikdw, ale wymagany jest opcjonalny wspornik)

e e ;E
I} I}
| ] ]
Montaz za podstawe Montaz za kotnierz

Rys. 3-1 Sposéb montazu

1) Zaznaczy¢ potozenie otworéw. Rozmieszczenie otworéw podano w rozdz. Dodatek B Rysunki wymiarowe.

(2) Umiesci¢ kotki w oznaczonych miejscach

)

)
(3) Zatozy¢ falownik
(4) Przymocowac doktadnie srubami
1

3.1.4 Odstep montazowy Ciepte powietrze

& s 1O

0o
n|nj
0

B8
B

—T

i""oo 5608 i 0
a8 B [ A e

Rys. 3-2 Odstepy montazowe ZiMmne powietrze
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Wskazowki dotyczgce instalacji

Uwaga: Wymiary B i C wynoszg minimum 100mm.

3.2 Okablowanie standardowe
3.2.1 Schemat potaczen obwodu gtéwnego

Rezystor hamujgcy
L Fe O

—=) Diaw

wej$

p o s
Filt f

b

Zasilanie tréjfazowe

400V #15% 50/60Hz
— = wejsc

Bezpiecznik

u ¢ Dlawik fa._

3

v et "

Schemat 3-3 Schemat potgczen obwodu gtéwnego

Uwaga:

< Bezpieczniki, dtawiki DC, rezystor hamujgcy, wejsciowe i wyjsciowe dtawiki i filtry sg elementami

opcjonalnymi. Szczegoty w rozdz. Dodatek B Opcjonalne komponenty zewnetrzne.

3.2.2 Zaciski obwodu giéwnego

~

bt

Rys 3-4 Zaciski obwodu gtéwnego

G Nazwa zacisku Funkcja
zacisku
R
S Wejscie zasilania obwodu | Tréjfazowe zaciski wejsciowe AC potaczone z
gléwnego siecia zasilajaca
T
u
v Wyjscie falownika Trq_fa_zowe zaciski wyjsciowe potaczone z
silnikiem
W
Zacisk 1 rezystora
PB .
hamujacego
- Zaciski PB i (+) stuzg do przylaczenia rezystora
Zacisk 2 rezystora hamujacego
(+) hamujacego i zacisk ,,+”
szyny DC
() Zacisk ,,-” szyny DC
PE Zacisk uziemiajacy Standardowy zacisk PE kazdego urzadzenia

Uwaga:

< Nie nalezy uzywaé niesymetrycznych przewodéw silnikowych. Zyte uziemiajgcg nalezy

przytaczyé, wraz z ekranem przewodu, do zaciskéw PE falownika i silnika.

<>

Przewody obwoddéw mocy i sterujgce nalezy prowadzi¢ oddzielnie.

14
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3.2.3 Okablowanie zaciskéw obwodu gtéwnego

1.  Przylgczy¢ zyte uziemiajgcg przewodu zasilajgcego z zaciskiem PE falownika. Zyly fazowe przytgczyé do
zaciskow R/L1, S/L2i T.

2. Ekran przewodu silnikowego nalezy przytgczy¢ do zaciskow PE falownika i silnika. Przewody fazowe silnika
przytgczy¢ do zaciskow U, Vi W.

3. Opcjonalny rezystor hamujacy przytaczy¢ przewodem ekranowanym do odpowiednich zaciskéw falownika
postepujac z ekranem przewodu jak w poprzednim punkcie.

4.  Zabezpieczyé mechanicznie podtgczone przewody.

3.2.4 Schemat potaczen obwodéw sterujacych

o " 89
Wielofunkcyjny zacisk wej. 1 Ik
| 32 1 -
Wielofunkcyjny zacisk wej. 2 Ji _E 3 e zalogowe .
I gy | J P
. N _E o oo
Wielofunkcyjny zacisk wej. 3 gem. ' ] | Eh b T P e ]
Wielofunkcyjny zacisk wej. 4 —_ i 54 _E Wyjscie analogowe 2
| —@ ] Azl T
Szybkie wejscie impulsowe — I HON - vn__{.hl o 2 =S
= - 204
SOmM EN
P £ise
G|
| *24y p 48=
| FPE
B W +
O +10y = }Zacisk\
przekaznika 1
[l A o3 —
| L
I RIS
1 EHD [WlEY Zaciski
I BE ﬂm przekaznika 2

Rys. 3-5 Schemat potgczen obwoddw sterujgcych

3.2.5 Uktad zaciskow obwodow sterujacych

L 3
=
=P
b
‘RO1A|RO1B|RO1C| | S1| S2 | S3 | S4 ‘ HDI ‘ Al2 ‘AI3’GND +10V|
m ? J’_J lROZAJ ROZB[ROZC] ICOM +24V| PWICOMIAO1‘AOZ|GNDI485+] 485-,
-

Rys. 3-6 Zaciski obwoddw sterujgcych
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Nazwa
zacisku

Opis

RO1A Wyjscia przekaznika RO1:

RO1B RO1A NO, RO1B NC, RO1C zacisk wspodlny
RO1C Obcigzalnos¢ stykow: 3A/250V AC, 1A/30V DC

RO2A

Wyjscia przekaznika RO2:

RO2B RO2A NO, RO2B NC, RO2C zacisk wspdlny
RO2C Obcigzalnos¢ stykow: 3A/250V AC, 1A/30V DC

Nazwa
zacisku

Opis

PE Zacisk uziemiajacy

Zakres napie¢: 12~24V

Zacisk zasilania przelgcznikow wejsciowych. Fabrycznie przytaczony
PW do +24V, moze by¢ dolaczany do zewnetrznego zasilania.

24V Wyjscie zasilania +24V/200mA

COM | Potencjal zerowy dla zasilania +24V

s1 Wejscie przetaczajace

S2 Wejscie przetaczajace -
2 moz

1. Impedancja wejsciowa: 3.3kQ
2. Zakres napie¢ wejsciowych: 12~30V
3. Kazde z wejsc¢ jest dwukierunkowe, tzn.

T COM

: S3 Wejscie przetaczajace |4. Maks. czestotliwos$é wejsciowa: 1kHz

\ 3 5. Wszystkie wejscia sa wielofunkcyjne, o
'.I Wejscie przelaczajace ich funkcjach decyduja odpowiednie

'. S4 4 parametry

e by¢ sterowane wzgledem ,,+” lub

]
L]
!
1
:
!
! 1
I
1
|
|
!
!

Wejscie przelaczajace, w odrézn

HDI uzyty jako wejscie wysokiej czestotliwosci.
Maksymalna czestotliwos¢ wejsciowa: 50kHz

ieniu od S1~S4, zacisk ten moze by¢

Nazwa i
zacisku O
+10V Wyjscie zasilania +10V
GND Zerowy potencjat odniesienia dla wyjscia +10V
Al 1. Zakresy wejsciowe Al2: napigciowy/pradowy 0~10V/0~20mA przetgczane przez J3,
Al3: -10V~+10V
2. Impedancja wejsciowa: napieciowe - 20kQ; pradowe - 500Q
Al3 3. Rozdzielczosé: minimum 5mV, gdy 10V odpowiada 50Hz
4. Odchytka 1%, 25°C
AO1 1. Zakres wyjsciowy: 0~10V lub 0~20mA
2. Rodzaj wyjscia (napieciowe/pradowe) przetaczany zworka
AO2 3. Odchytka £1%, 25°C
Nazwa .
zacisku SR
485+ Zaciski interfejsu RS 485, zalecane jest uzycie skretki przewodéw lub przewodu
485- ekranowanego
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3.2.6 Schemat potaczen sygnaléw wejscia/wyjscia
Przy uzyciu zaciskow 24V, PW, COM i zworki w ksztalcie litery U mozna przygotowac falownik do wspotpracy z
tranzystorami NPN lub PNP oraz zasilaniem wewnetrznym lub zewnetrznym. Fabrycznie, falownik jest

przygotowany do wspotpracy z tranzystorami NPN i zasilaniem wewnetrznym.

= e ) e )

b l! A L L
G Coowowwmae

= | L, PR
o] o o] [@Eﬁfiﬂﬁﬁﬁﬂﬂ

Zworka w ksztatcie litery U
rmigdzy +2d4u i P

Rys. 3-7 Zworka w ksztalcie litery U

Jesli zrodtem sygnatu jest tranzystor NPN nalezy potgczy¢ +24V i PW (zasilanie wewnetrzne lub zewnetrzne), jak

pokazano na rysunku ponize;.

E - S1 -

eI YR 3]
L - 4 S2 -
NS Y R
_(/A%—%[Nr_l ey aT—gé-y-c&%)%M—_—l:zz‘

.M|_~ e 0:24_‘V_~_
Rys. 3-8 Tryb wspétpracy z tranzystorami NPN

Jesli zrodtem sygnatu jest tranzystor PNP nalezy potgczy¢é COM (lub ,-“ zasilacza, w przypadku zasilania

zewnetrznego) i PW , jak pokazano na rysunku ponize;j.

gl
Ll

|

S1

I—o
L o al -
Y :! i g

!

Rys. 3-9 Tryb wspétpracy z tranzystorami PNP
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3.3 Ochrona uktadu
3.3.1 Zabezpieczenie falownika i przewodu zasilajacego przed zwarciem

Nalezy chroni¢ urzadzenie i przewdd zasilajgcy przed zwarciem i przecigzeniem termicznym.

Falownik

Silnik
Przewody
Zasilajace M

10

Bezpiecznik

Rys 3-10 Umiejscowienie bezpiecznika
Uwaga: Nalezy dobra¢ bezpieczniki zgodnie z instrukcjg. Ochronig one przewdd zasilajacy i osprzet w
przypadku zwarcia w obwodach zasilania falownika.

3.3.2 Zabezpieczenie silnika i przewodu silnikowego
Falownik chroni silnik i przewody silnikowe, gdy przekréj przewodu dostosowany jest do prgdu znamionowego

falownika. Zadna dodatkowa ochrona nie jest konieczna.

< Jesli falownik jest podtagczony do kilku silnikéw potrzebne sg termiczne

A wytaczniki silnikowe chronigce kazdy z silnikéw wraz z jego przewodem. Taka
konfiguracja moze wymagac¢ oddzielnego bezpiecznika do przerwania obwodu

zwarciowego

3.3.3 Tworzenie obejscia
Falownik powinien mie¢ zapewnione wtasciwe warunki dla ciggtej i bezawaryjnej pracy. W pewnych sytuacjach,
np. jesli falownik uzywany jest do wykonania migkkiego startu, konieczne jest, po rozruchu, przetgczenie

przewodoéw silnikowych bezposrednio na zasilanie. Wymaga to elektrycznego obejscia falownika.

A < Nie wolno nigdy podigczaé zasilania do zaciskéw wyjsciowych U, V, W.
Zignorowanie tego ostrzezenia spowoduje trwate uszkodzenie falownika.

W przypadku koniecznosci czestego przetgczania silnika miedzy falownikiem, a siecig zasilajgcg, nalezy
zastosowac¢ odpowiedni uktad przefgczajgcy, nie dopuszczajgcy do pojawienia sie zasilania na zaciskach

wyjsciowych falownika.
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4 Procedura obstugi z panelu klawiatury
Panel w falownikach serii Goodrive10 stuzy do sterowania, odczytu i ustawianiu parametrow.

r-

'l:l"" O g g1 =

|_| l_l n_u Dj

Rys. 4-1 Panel klawiatury

Numer Nazwa Opis
LED zgaszony oznacza, ze falownik jest w ftrybie
zatrzymania, migajgcy — falownik w trybie autotuningu
RUN/TUNE P - X o
parametrow, swiecacy $wiattem ciagtym — falownik jest w
trybie pracy
FWD/REV LED kierunku pracy.
Zapalony oznacza prace do tytlu, zgaszony — do przodu
LED LED sygnalizujgcy  aktywny  sposéb  sterowania
1 statusu falownikiem. Dioda zgaszona oznacza aktywny panel
LOCAL/REMOT klawiatury. Dioda migajgca oznacza sterowanie z listwy
zaciskowej. Dioda s$wiecgca sSwiattem cigglym oznacza
aktywne sterowanie zdalne.
LED sygnalizujgcy btedy.
Dioda zapalona oznacza wystgpienie btedu.
TRIP .
Dioda zgaszona — normalna praca.
Dioda migajgca oznacza wstepny alarm przecigzenia.
Sygnalizuje jednostke aktualnie wyswietlanej wielkosci
O— Hz Jednostka czestotliwosci
A Jednostka natezenia pradu
, LED € pra
jednostek = Y, Jednostka napiecia
RPM Jednostka predkosci obrotowej
O_ % Warto$¢ procentowa
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Numer Nazwa Opis
5- cyfrowy wyswietlacz LED wys$wietlajgcy rozne wielkosci monitorowane, kody alarmow,
wartosci parametrow
Stowo . Stowo . Stowo .
] Znaczenie ] Znaczenie ] Znaczenie
wyswietlane wyswietlane wyswietlane
0 0 1 1 2 2
4 4 5 5
3 stzﬂar . 6 6 7 7 8 8
wyS\lz(v(;?juanla 9 9 A A B B
C C d d E E
F F H H I I
L L N N n n
o] 0 P P r r
S S t t U u
v v - -
4 Potencjometr Podaje napigcie na analogowe wejscie Al1(P00.06 i P00.07).
cyfrowy
s Przycisk Wejscie lub opuszczenie pierwszego poziomu menu,
ESC programowania | szybkie usuniecie parametru
o Przycisk Wejscie w kolejne poziomy menu, zatwierdzenie
ENT ENTER parametrow
A PrzﬁngK Stopniowe zwiekszanie wartosci danych lub parametru
Przycisk . - . -
III DOWN Stopniowe zmniejszanie wartosci danych lub parametru
W trybie =zatrzymania Ilub pracy powoduje kotowe
5 Przyciski > Przycisk przesuwanie  wyswietlanych  parametrow.  Podczas
SHIFT SHIFT modyfikacji parametréw  wybdér cyfry zmienianego
parametru
& RUN Przycisk W trybie operacji z klawiatury powoduje uruchomienie
RUN falownika
Uzywany do zatrzymania falownika w trybie pracy,
STOP = Przycisk ograniczany parametrem P07.04.
rsT_ 2| | STOP/RESET Stluzy takze do zresetowania wszystkich trybow
sterujgcych podczas alarmu btedu
QuIcK Przycisk Funkcja tego klawisza jest zatwierdzana parametrem
JOG QUICK P07.02

4.1 Informacje wyswietlane na panelu
W zaleznosci od statusu falownika wyswietlane sg parametry trybu zatrzymania, trybu pracy, edytowane wartosci
parametréow sterujgcych oraz kody zasygnalizowanych bteddéw.

4.1.1 Parametry trybu zatrzymania

Przy zatrzymanym falowniku wyswietlacz pokazuje parametry trybu zatrzymania jak na Rys. 4-2.

Mogg by¢ wyswietlane rézne rodzaje parametrow. Wybdr, czy dana wielko$¢ jest wyswietlana czy nie,
dokonywany jest poszczegolnymi bitami instrukgcji (parametru) P07.07. Mozna w ten sposob dokona¢ wyboru do
14 parametrow (czestotliwo$é zadana, napiecie na szynach zasilajacych, stany zaciskdw wejsciowych i
wyjsciowych, wartosci zadane regulatora PID, wartosci sprzezenia PID, wartos¢ zadana momentu, Al1, Al2, Al3,

HDI, PLC, warto$¢ biezgca predkosci predefiniowanych czy liczba impulséw zliczanych). Wyswietlane wielkosci

sg przesuwane z lewa na prawo przyciskiem »/SHIFT]| i z prawa na lewo przyciskiem QUICK/JOG. | (P07.02=2).
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4.2.2 Parametry trybu pracy

W trybie pracy swieci sie dioda RUN/TUNE, swiecenie diody FWD/REV uzaleznione jest od kierunku obrotow,
co pokazano na Rys. 4-2. Wybdr, czy dana wielko$¢ jest wyswietlana czy nie dokonywany jest poszczegdlnymi
bitami instrukcji (parametréow) P07.05 i P07.06. Mozna w ten sposdb dokonaé wyboru do 24 parametréw
(czestotliwosS¢ pracy, czestotliwos¢ zadana, napiecie na szynach zasilajgcych, napiecie wyjsciowe, moment
wyjsciowy, wartosci zadane regulatora PID, wartosci sprzezenia PID, stany zaciskdw wejsciowych i wyjsciowych,
biezgca wartos¢ predkosci wielostopniowych, liczba zliczanych impulséw, nastawy Al1, Al2, Al3, HDI, procentowa
wartos¢ przecigzenia silnika, procentowa warto$¢ przecigzenia falownika, predkos¢ liniowa, prad zasilania).

Wyswietlane wielkosci sg przesuwane z lewa na prawo przyciskiem [»/SHIFT| i z prawa na lewo przyciskiem

QUICK/JOG|(P07.02=2).

4.1.3 Wyswietlanie bledu

Jesdli falownik wykryje btad podczas pracy przechodzi w stan wys$wietlania alarmu wstepnego. Swieci sie dioda
TRIP , a na wyswietlaczu miga kod btedu. Btgd moze zosta¢ zresetowany przyciskiem na panelu,
poprzez zaciski listwy zaciskowej lub przy pomocy komunikacji zdalnej.

4.1.4 Tryb edycji parametréow

W trybie zatrzymania, pracy czy sygnalizacji btedu, nacisniecie powoduje przejscie w tryb edycji (jesli
wprowadzono hasto patrz P07.00). Zagtebianie sie w poszczegdlne poziomy menu powoduje wyswietlanie grupy
parametrow, parametru i wartosci parametru. m zatwierdza wejscie w poszczegdlne poziomy lub
zapamigtanie warto$ci zmienionego parametru, a powoduje powrét o 1 poziom wyze;.

T T
A e s " N e

SGoo) £Fd
0 0 O

SATA FRG DATA PRG TAT A
Bl ENRENE EnRrveGa
QUICK 2 QUcK 2
1 JOG | v o =1 JOG | v | SHIFT
O RUN| R O RIN| | o ruN| [ ©
o / \3 -4 \2 -
Parametry zatrzymania Parametry pracy Wyswietlanie kodu bledu

Rys. 4-2 Wyswietlacz panelu

4.2 Operacje wykonywane z panelu
Szczegoty dotyczace grup parametréw i wartosci poszczegdinych parametrow zawarto w rozdz. 5.

4.2.1 Jak modyfikowaé parametry falownika

Menu falownika bazuje na trzech poziomach:

1. Grupa parametrow (poziom pierwszy)

2. Parametr (poziom drugi)

3. Wartos¢ parametru (poziom trzeci)

Uwaga: Przycisk stuzy do “zagtebiania sie” w menu, a takze do zatwierdzania (zapamietywania)
wartosci parametrow. Przycisk stuzy do ,wycofywania sie” z nizszych pozioméw menu bez

zapamietywania nowych wartosci parametréw. Powoduje takze wejscie w menu edycji (z innych trybéw).
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Uwaga: Zapamietanie nowej warto$ci parametru powoduje automatyczny powr6t do poziomu drugiego menu.
Uwaga: Brak migania wartosci parametru w poziomie trzecim oznacza, ze nie moze on by¢ modyfikowany.
Mozliwe powody takiej sytuaciji to:

1. parametr jest niemodyfikowalny, bowiem jego wartos¢ zostata nadana w procesie autodetekcji przez

sam falownik

2. parametr nie moze by¢ zmieniany w trybie pracy, a tylko w trybie zatrzymania
Przyktad: jak zmieni¢ wartos¢ parametru P00.01z0nal

_ —" —"-
Miciai thie cyf Mi d tk Migaja jednostki
igaja wszystkie ¢ ry igaja jednostki

H

=] o [=} l:l E
T Ao |_ 1°—*|_u1

Migajg jednostki
Uwaga: przyciski =] i [A]l"[¥Imoga byé¢ uzyte do wyboru cyfry i ustawiania

Rys. 4-3 Procedura modyfikacji parametrow

4.2.2 Jak ustawi¢ hasto dla falownika

W falownikach serii Goodrivel00 przewidziano mozliwo$¢ ochrony hastem trybu edycji parametrow. Nadanie
parametrowi P07.00 wartosci wiekszej od 0 powoduje aktywacje funkcji ochrony hastem. Ochrona staje sie

aktywna natychmiast po wyjsciu z trybu edycji. Nacisnigcie teraz |PRG/ESC| powoduje wyswietlenie “0.0.0.0.0” ,
bez wprowadzenia poprawnego hasta nie mozna wejs¢ w tryb edycji parametrow.

Nadanie parametrowi P7.00 wartosci 0 powoduje zniesienie funkcji ochrony hastem. Ochrona przestaje by¢
aktywna natychmiast po wyjsciu z trybu edycji.

a8 o n. n‘ a o In a o nd
e e i e W
Migajg wszystkie cyfry Migajqjedngstk| Mlﬁn i'imstkn

o CI. T uq IEI o o a ﬂn o =] a ﬂn
P '3: A = AT AT T ATARAT R by
Migaja jednostki Migaja jednostki Migaja jednostki
Uwaga: przyeiski =] i [A] "[¥Imoga byé uzyte do wyboru cyfry i ustawiania
Rys. 4-4 Procedura ustawiania hasta

4.2.3 Jak przeglada¢ podstawowe parametry falownika

W falownikach serii Goodrivel00 grupa P17 zostata przewidziana w celu monitorowania podstawowych
parametrow. Pozwala na bezposredni podglad potrzebnych nastaw.
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Rys. 4-5 Procedura przeglgdania parametrow
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5 Parametry falownika
Parametry falownikéw serii Goodrivel00 zostaly, zgodnie z realizowang funkcjg, podzielone na 30 grup
(PO0~P29), z ktérych P18~P28 sg przewidziane jako rezerwa. Edycja kazdego parametru jest realizowana
poprzez 3-poziomowe menu. Np. ,P08.07” oznacza parametr ,07” w grupie ,P8”. Parametry grupy P29 sg
parametrami fabrycznymi i ich modyfikowanie jest zabronione.
Zgodnie z wczesniejszym opisem grupa parametréw odpowiada pierwszemu poziomowi menu, parametr —
drugiemu, a jego wartos¢ — trzeciemu.
Parametry falownika przedstawiono w ponizszej tabeli, gdzie:
Kolumna pierwsza “Nazwa parametru” — literowo-cyfrowy kod okreslajgcy jednoznacznie dany parametr
Kolumna druga “Funkcja” — okresla funkcje realizowang przez dany parametr
Kolumna trzecia “Szczegoty” — zawiera doktadniejszy opis poszczegolnych funkcji parametru
Kolumna czwarta “Wartos¢ fabryczna” — podaje warto$¢ parametru nadang wstepnie przez producenta
Kolumna piagta “Edycja” — warunki, w jakich parametr moze by¢ modyfikowany przy czym:

“O”: oznacza, ze mozna dokonywaé¢ modyfikacji w trybie zatrzymania i pracy

“@'": oznacza, ze parametr nie moze by¢é modyfikowany podczas pracy falownika

“@”: oznacza, ze warto$¢ parametru zostata nadana w procesie autodetekgji i nie moze by¢ modyfikowana

Wartos¢

Nazwa Funkcja Szczegoty fabryczna

Edycja

Grupa P00 — funkcje podstawowe

0: Tryb O bezczujnikowego sterowania wektorowego, jest
stosowany w wiekszosci przypadkéw, zasadniczo, jeden
falownik moze napedzac jeden silnik w trybie sterowania
wektorowego

1: Tryb 1 bezczujnikowego sterowania wektorowego, jest

Sposéb kontroli uzyteczny w ukfadach o wysokiej wydajnosci przy duzej
predkosci doktadno$ci regulacji predkosci i momentu. Nie wymaga
stosowania enkodera

2: Sterowanie Uf, jest uzyteczne tam, gdzie nie jest
wymagana duza precyzja sterowania, tak jak w napedach
wentylatorow czy pomp. Jeden falownik moze sterowaé
kilkoma silnikami

P00.00

Wybér sposobu podawania rozkazoéw sterujgcych. Obejmuje
rozkazy: start, stop, praca do przodu, praca do tytu, petzanie,
kasowanie btedow.

0: Sterowanie za pomoca przyciskéw panelu (dioda
“LOCAL/REMOT" zgaszona). Przyciski ,
realizujg rozkazy START i STOP. Ustawienie parametru
P07.02=3 przyporzadkowuje wielofunkcyjnemu przyciskowi
[QUICK/JOG| funkcje [FWD/REV] zmiany kierunku pracy.

Sposob Jednoczesne przyci$niecie |RUN| i [STOP/RST| podczas 0
sterowania pracy powoduje zatrzymanie silnika wybiegiem.

1: Sterowanie przy pomocy sygnatéw podawanych na
wielofunkcyjne zaciski wejsciowe (dioda “LOCAL/REMOT”
miga). Realizowane poprzez przyporzadkowanie rozkazow
praca do przodu, praca do tutu, petzanie do przodu,
petzanie do tylu wielofunkcyjnym zaciskom wejsciowym.

2: Sterowanie zdalne za pomoca tacza komunikacyjnego
(dioda “LOCAL/REMOT” $wieci sSwiattem ciggtym) przez
system nadrzedny.

P00.01

Wybér komunikacyjnego kanatu sterujgcego pracg falownika.
0: Kanat komunikacji MODBUS
Wybdr kanatu  |1: Kanat komunikacji PROFIBUS
komunikacyjnego |2: Kanat komunikacji Ethernet
3: Kanat komunikacji CAN
Uwaga: 1, 2 i 3 moga by¢ stosowane tylko z odpowiednio

P00.02
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Parametry falownika

Nazwa

Funkcja

Szczegoty

Wartos¢
fabryczna

Edycja

skonfigurowanymi kartami rozszerzen

P00.03

Maksymalna
czestotliwosé
wyjsciowa

Parametr uzywany do okreslania maksymalnej czestotliwo$ci
wyjsciowej falownika. Nalezy zwr6ci¢ uwage na ten parametr,
bowiem jest on podstawg nastaw czestotliwosci oraz czaséw
przyspieszania i zwalniania.

Zakres nastaw: P00.04~400.00Hz

50.00Hz

P00.04

Gorny limit
czestotliwosci
pracy

Parametr ten okresla gérng granice czestotliwosci pracy
falownika, ktéra réwna lub nizsza od maksymalne;j
czestotliwosci wyjsciowej.

Zakres nastaw: P00.05~P00.03 (Maks. czestotliwo$¢
wyjsciowa)

50.00Hz

P00.05

Dolny limit
czestotliwosci
pracy

Parametr ten okresla dolng granice czestotliwosci pracy
falownika. Falownik pracuje z tg czestotliwoscia, jesli

czestotliwo$é zadana jest nizsza niz dolny limit czestotliwosci.

Uwaga: Maksymalna czestotliwos¢ wyjsciowa = Gérny limit
czestotliwosci pracy = Dolny limit czestotliwosci pracy
Zakres nastaw: 0.00Hz~P00.04 (Gorny limit czestotliwosci
pracy)

0.00Hz

P00.06

Zadawanie
czestotliwosci
kanat A

P00.07

Zadawanie
czestotliwosci
kanat B

0: Zadawanie z klawiatury panelu. Nalezy zmodyfikowac
wartos¢ parametru P00.10 (Czestotliwos$¢ zadana z
panelu) aby zmieniaé¢ czestotliwo$¢ przy pomocy
klawiatury panelu

1. Zadawanie poprzez analogowe wejscie Al1

2: Zadawanie poprzez analogowe wejscie Al2

3: Zadawanie poprzez analogowe wejscie Al3

Falownik posiada trzy analogowe wejscia zadajgce, z ktérych

Al1 przyjmuje wartosci z cyfrowego potencjometru panelu,

Al2 moze by¢ sterowane napieciowo lub prgdowo

(0~10V/0~20mA — przetgczane zworkg), a Al3 jest wejsciem

napieciowym (-10V~+10V).

Uwaga: przy zakresie 0~20mA , 20mA odpowiada 10V.

100.0% warto$ci analogowej odpowiada P00.03, -100.0% -

odpowiada pracy rewersyjnej z wartoscig P00.03.

4: Zadawanie poprzez wejscie wysokiej czestotliwosci HDI
Czestotliwos¢ jest zadawana poprzez impulsy na wejsciu
HDI. W uktadzie podstawowym falowniki Goodrive100 sg
wyposazone w 1 kanat dla impulséw wysokiej
czestotliwosci. Zakres czestotliwosci wyejsciowych:
0.0~50.00kHz. 100.0% wartosci nastawy wejscia wysokiej
czestotliwosci odpowiada czestotliwosci maksymalnej
P00.03, -100.0% - odpowiada pracy rewersyjnej z
wartoscig P00.03.

Uwaga: Wiasciwosci wejscia HDI zalezg od wartosci pewnych

parametrow. Zadawanie poprzez czestotliwos¢ wejsciowg
wymaga ustawienia P05.00 (wybor funkcji wejscia HDI)=0, a
P05 49 (wybor funkcji impulsowej wejscia HDI)=0

: Zadawanie poprzez program prostego PLC

Falownik pracuje w oparciu o program prostego PLC, gdy

P00.06=5 lub P00.07=5. Nalezy ustawi¢ grupe parametréw

P10 (sterowanie prostym PLC i predkosciami
predefiniowanymi), aby okresli¢ czestotliwos¢ pracy,
kierunek pracy, czas ACC/DEC i czas trwania
poszczegdlnych etapdw predkosci predefiniowanych.
Szczegdty przy opisie grupy parametrow P10.

6: Zadawanie poprzez predkosci predefiniowane
Ma miejsce, gdy P00.06=6 lub P00.07=6. Nalezy ustawi¢
grupe parametrow P05 w celu przyporzadkowania

zaciskom funkcji przetgczania predkosci predefiniowanych,

a P10 — nadania odpowiednich wartosci czestotliwosci.
Praca z predkosciami predefiniowanymi ma priorytet, gdy
P00.06 lub P00.07 nie sa rowne 6 ale wybor jest mozliwy
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Parametry falownika

Nazwa

Funkcja

Szczegoty

Wartos¢
fabryczna

Edycja

miedzy predkosciami 1~15 . Gdy P00.06 lub P00.07 jest
réwne 6 do wyboru sg predkosci 0~15.

7: Zadawanie poprzez wartos¢ zadang regulatora PID
Praca falownika jest podporzgdkowana pracy regulatora
PID, gdy P00.06=7 lub P00.07=7. Czestotliwos¢ pracy
falownika jest wypadkowa warto$ci zadanej i warto$ci
sprzezenia zwrotnego. Konieczne jest ustawienie grupy
parametréw P09, szczegoly tego sposobu sterowania
czestotliwoscig podane sg przy opisie grupy P09.

8: Zadawanie przy pomocy komunikacji MODBUS
Szczegoty podano przy opisie grupy P14.

9~11: Rezerwa

Uwaga: Nie mozna jednoczesnie ustawia¢ tych samych

wartosci dla P00.06 i P00.07

P00.08

Czestotliwosé
odniesienia z
kanatu B

0: Maksymalna czestotliwos$¢ wyjsciowa, 100% nastawy
kanatu B odpowiada czestotliwo$ci maksymalnej

1: Zadawanie z kanatu A, 100% nastawy kanatu B odpowiada
czestotliwosci maksymalnej. Nalezy wybraé te nastawe
jesli istnieje potrzeba sterowania z kanatu A

P00.09

Wybor zrédta i
kombinacji zrédet
zadawania
czestotliwosci

Zadawanie czestotliwosci poprzez kanat A

Zadawanie czestotliwosci poprzez kanat B

A+B, czestotliwos¢ zadana jest sumg nastaw z kanalu Ai B

A-B, czestotliwos$¢ zadana jest réznicg nastawy z kanatu A

i nastawy z kanatu B

4: Max (A, B), czestotliwos¢ zadana jest wiekszg z nastaw
kanatéw AiB

5: Min (A, B), czestotliwo$¢ zadana jest mniejszg z nastaw
kanatow AiB

Uwaga: Kolejno$¢ kanatéw moze by¢ zmieniana w grupie

parametréw P05 (funkcje zaciskow)

P00.10

Czestotliwosé
zadana z panelu

Gdy P00.06=P00.07=0 ten parametr staje sie wartoscig
poczatkowg czestotliwosci odniesienia falownika

Zakres nastaw: 0.00 Hz~P00.03 (Maksymalna czestotliwosé
wyjsciowa)

50.00Hz

P00.11

Czas ACC1

P00.12

Czas DEC 1

Czas ACC oznacza czas potrzebny aby falownik przyspieszyt
od czestotliwosci 0Hz do maksymalnej (P00.03).

Czas DEC oznacza czas potrzebny aby falownik zwolnit od
czestotliwosci maksymalnej (P00.03) do OHz.

W falownikach serii Goodrive10 mozna zdefiniowac¢ cztery
zestawy czaséw ACC/DEC, wybér ktérych dokonywany jest w
grupie parametrow P05 (funkcje zaciskéw). Fabrycznie
uaktywniony jest pierwszy zestaw czasow ACC/DEC.

Zakres nastaw parametréw P00.11 i P00.12: 0.0~3600.0s

w
zaleznosci
od modelu

w
zaleznosci
od modelu

P00.13

Wybér kierunku
pracy

0: Praca do przodu. Dioda FWD/REV nie $wieci.

1: Praca do tytu. Dioda FWD/REV s$wieci $wiattem ciggtym.
Modyfikacja tego parametru stuzy do zmiany kierunku obrotow
silnika. Jest to rownowazne zmianie kolejnosci ktérychkolwiek
dwoch z trzech przewodéw silnikowych (U, V, W). Kierunek
obrotow moze by¢ zmieniany takze przyciskiem
na panelu. Patrz parametr P07.02.

Uwaga: Przywracajgc parametrowi wartos¢ fabryczng nalezy
zachowacé ostroznos¢ przy rozruchu, szczegolnie, gdy
wytgczona jest mozliwos¢ zmiany kierunku pracy.

2: Zakaz pracy w kierunku wstecznym. Stosowany w
niektorych przypadkach, gdy praca do tytu jest zabroniona.
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Parametry falownika

Nazwa

Funkcja

Szczegoty

Wartos¢
fabryczna

Edycja

P00.14

Wybor
czestotliwosci
nosnej

Faklocenia

iuphyw

Czestotl.
nosna

Wydzielanie
ciepla

Hatas

ThHz Wys. Nis. Nis.

10kHZ

Nis. Wus. | Wys.

18kHz

Tabela zaleznosci mocy silnika i czestotliwosci nosnej:

Typ silnika
0.75~11kW
15kwW

Fabryczna wartosé czestotliwosci nosne;j
8kHz
4kHz

Zalety wysokiej czestotliwosci nosnej: idealny ksztait
przebiegéw pradowych, mata zawarto$¢ czestotliwosci
harmonicznych, niski hatas silnika.

Wady wysokiej czestotliwosci nosnej:  wzrost
przetgczania, wzrost temperatury falownika i wplywu
pojemnosci wyjsciowych. Stosowanie niskiej podnosnej
wywotuje skutki przeciwne do powyzszych, a dodatkowo
moze prowadzi¢ do niestabilnej pracy i obnizenia momentu.
Fabryczna warto$¢ czestotliwosci nosnej jest rozsadnym
kompromisem miedzy wadami i zaletami wartosci skrajnych i,
w wiekszosci zastosowan, uzytkownik nie powinien jej
zmieniac.

Nalezy takze uwzgledni¢ obnizenie mocy falownika o 20% na
kazdy 1 kHz wzrostu podnosnej ponad wartos¢ fabryczng.
Zakres nastaw: 1.0~15.0kHz

strat

w
zaleznosci
od modelu

P00.15

Procedura
autotuningu

0: Nieaktywna

1: Autotuning z wirowaniem silnika. Pozwala na petna
okreslenie parametrow konkretnego silnika i zapisanie ich
w pamieci falownika. Korzysta sie z tego trybu, gdy
potrzebna jest wysoka precyzja sterowania silnikiem.

2: Autotuning statyczny. Stosowany w przypadkach, gdy nie
mozna roztgczy¢ silnika i obcigzenia. Tryb ten nie pozwala
na bardzo precyzyjne okreslenie parametréw silnika.

P00.16

Wybér funkcji
AVR

0: Nieaktywna

1: Aktywna podczas catej procedury

Funkcja autoregulacji falownika pozwala wyeliminowac wplyw
zmian napiecia zasilania na napiecia wyjsciowe.

P00.18

Funkcja
przywracania
parametrow

0: Nieaktywna

1: Przywracanie nastaw fabrycznych

2: Kasowanie zapiséw btedéw

Uwaga: Wartos¢ parametru powraca do 0 po wykonaniu
wybranej funkciji.

Przywracanie nastaw fabrycznych powoduje skasowanie
hasta uzytkownika, nalezy korzysta¢ z niego z duzg
ostroznoscia.

Grupa P01 — sterowanie uruchamianiem i zatrzymywaniem falo

whnika

P01.00

Sposdb
rozruchu

0: Rozruch bezposredni — rozruch od czestotliwosci startowe;j
P01.01

1: Rozruch po hamowaniu DC: rozruch od czestotliwos$ci
startowej po hamowaniu DC (nalezy ustawi¢ parametry
P01.03 i P01.04). Funkcja uzyteczna, gdy rozruch
poprzedza zmiana kierunku pracy.
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Parametry falownika

Wartos¢

Nazwa Funkcja Szczegoty fabryczna Edycja
2: Rozruch ze sledzeniem: ptynny rozruch silnika po
automatycznym okresleniu predkosci i kierunku obrotow.
Stosowany w przypadku duzych obcigzen i mozliwosci
wystepowania obrotéw silnika przeciwnych do zadanych,
poprzedzajgcych rozruch.
Uwaga: Zalecany do bezposredniego rozruchu silnikéw
synchronicznych.
Czestotliwosé Czestot!iwo’s"é stgrtqwa rozruchu bezposredniego '
P01.01 | startowa rozruchu gzestotl[wosc wyjsciowg podczas rozruchu falownika. 0.50Hz o
bezposredniego zczegoty przy opisie parametru P01.02.
Zakres nastaw: 0.00~50.00Hz
Nalezy ustali¢ odpowiednig czestotliwos¢ startowg w
odniesieniu do momentu podczas rozruchu. W trakcie t1 (czas
trwania czestotliwosci startowej) na wyjsciach falownika
wystepuje czestotliwosé¢ startowa, ktéra nastepnie zaczyna
rosng¢ do wartosci zadanej. Jesli czestotliwosé zadana jest
nizsza od startowej, falownik zatrzyma sie i pozostanie w
stanie zatrzymania. Czestotliwos$¢ startowa nie jest
ograniczana dolnym limitem czestotliwosci.
Czas trwania Crostoriwodét
P01.02 | czestotliwosci 0.0s ©
startowej fmax
f1
¥ f1 ustawiane przez P01.01 Czast
t1 t1 ustawiane przez P01.02
Zakres nastaw: 0.0~50.0s
P01.03 Prad hamujacy |Falownik przeprowadza hamowanie zadanym prgdem statym i 0.0% o)
’ przed rozruchem |przez okreslony czas po czym nastepuje rozruch z '
czestotliwoscig startowg. Jesli czas hamowania DC jest
ustawiony na 0, funkcja hamowania pragdem statym jest
nieaktywna.
Czas hamowania | Wiekszy prad to wigksza sita hamowania. Prad hamujacy
P01.04 przed rozruchem |Zadawany jest jako wartosé procentowa pradu 0.0s ©
znamionowego falownika.
Zakres nastaw P01.03: 0.0~100.0%
Zakres nastaw P01.04: 0.0~50.0s
Sposéb Sposéb zmia_ny czestotliwosci wyjsciowej podczas rozruchu i
P01.05 | przyspieszania/ pracy faIOV\_/nlka. i - o 0 ©
swalniania 0: Liniowy: czestotliwo$¢ wyjSciowa rosnie lub maleje liniowo.
1: Rezerwa
0: Zwalnianie do zatrzymania: po otrzymaniu rozkazu
zatrzymania falownik obniza stopniowo w okreslonym
czasie czestotliwos$¢ wyjsciowg w celu wyhamowania
P01.08 Sposéb silnika. Po osiggnieciu OHz zatrzymuje sie. 0 °
’ zatrzymania 1: Zatrzymanie wybiegiem: po otrzymaniu rozkazu
zatrzymania falownik natychmiast wytgcza sterowanie
silnikiem, a urzadzenie zatrzymuje sie samoczynnie z
mechaniczng bezwtadnoscig.
Czestotliwo$¢ | Czestotliwosé rozpoczecia hamowania DC: zadana
P01.09 | rozpoczecia  |parametrem P01.09 czestotliwo$é pracy, przy ktorej zostanie 0.00Hz o
hamowania DC |rozpoczete hamowanie DC.
Czas zwloki Czas zwtoki hamowania DC: falownik wytacza sterowanie
P01.10 hamowania DC silnikiem przed rozpoczeciem hamowania DC. Po tym czasie 0.0s o
rozpoczyna sie hamowanie DC w taki sposéb aby nie
PO1.11 Prad h;énuiacy dopusci¢ do btedu wywotanego nadmiernym pradem przy 0.0% o

wyhamowaniu duzych predkosci.
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Prad hamujgcy DC: zadawany poprzez parametr P01.11 jako
warto$¢ procentowa pradu znamionowego falownika. Im
wiekszy prgd hamujgcy, tym wiekszy moment hamujacy.
Czas hamowania DC: czas, w trakcie ktérego wystepuje
hamowanie DC. Jesli wynosi 0 funkcja hamowania jest
nieaktywna, a falownik zatrzymuje sie po zaprogramowanym
czasie zwalniania.
Czestotliwosc f
PO1.12 Czas hamowania 0.0s °
DC
P01.09;----
_ ACC : Stala predkosé :DEC_E _‘ _‘
EP[""J“: §P01.!1{‘!: Po112 §
Rozkaz slaﬂ% ou i OFF
Zakres nastaw P01.09: 0.00Hz~P00.03
Zakres nastaw P01.10: 0.0~50.0s
Zakres nastaw P01.11: 0.0~100.0%
Zakres nastaw P01.12: 0.0~50.0s
Dla procedury zmiany kierunku obrotéw nalezy ustawic¢ prog
przetgczania (parametr P01.14) jak podano ponize;j:
JF Czestotliwosé wyjsciowa f
Praca do
przodu
Przelaczanie po osiggnigciu
L czestotliwosci startowej
Czestotliwosc
Czas martwy przy startowa : Pr.zelq?za.nie po
P01.13 | zmianie kierunku osiagnieciuOHz_Cza g og o
pracy
Zakres nastaw: 0.0~3600.0s
0: Przelgczanie po osiggnieciu OHz
Prog przetgczania |1: Przetgczanie po osiggnieciu czestotliwosci startowej
P01.14 . , . Y . AR 0 ©
kierunku pracy |2: Przetgczanie po osiggnieciu P01.15 i po opdznieniu
P01.24
po1.15| CZestoliwose g o4 160 00Hz 010Hz | ©
zatrzymania
Wykrywanie 0: Wykrywanie zadanej czestotliwosci zatrzymania
P01.16 | czestotliwosci |1: Wykrywanie czestotliwosci sprzezenia zwrotnego (tylko dla 0 ©
zatrzymania sterowania wektorowego)
Gdu P01.16=1, aktualna czestotliwos¢ wyjsciowa falownika
Czas wykrywania |jest mniejsza badz réwna P01.15 i zostata wykryta w czasie
P0O1.17 czestotliwosci  |P01.17, falownik zatrzyma sie, w przeciwnym przypadku 0.05s ©
zatrzymania zatrzyma sie po czasie P01.24.
Zakres nastaw: 0.0~100.0 s (aktywny, gdy P01.16=1)
Zezwolenie na |Gdy zrédtem sygnatéw sterujgcych jest listwa zaciskowa,
uruchomienie |podczas wigczania zasilania system kontroluje stan
P01.18 | falownika przy |poszczegdlnych zaciskow wejsciowych. 0 o

wigczeniu
zasilania przy

0: Sygnat uruchomienia falownika na zaciskach wejsciowych

jest ignorowany przy wtgczeniu zasilania. Nawet jesli
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Funkcja

Szczegoty

Wartos¢
fabryczna

Edycja

sterowaniu z
zaciskow
wejsciowych

sygnat pracy jest obecny na zaciskach przy wtgczeniu
zasilania, falownik nie uruchomi sie do momentu, az sygnat
pracy zostanie wytgczony i ponownie podany na zaciski.
1: Obecnos¢ sygnatu pracy na zaciskach przy wtgczeniu
zasilania od razu uruchamia falownik.
Uwaga: funkcja ta powinna by¢ stosowana z duzg
ostroznoscig, bowiem moze prowadzi¢ do niekontrolowanego
uruchomienia maszyny przy wigczeniu zasilania falownika.

P01.19

Reakcja
falownika, gdy
czestotliwosé

pracy jest nizsza
niz dolny limit
czestotliwosci

Wartos$¢ tego parametru okresla reakcje falownika, gdy

czestotliwosc¢ pracy jest nizsza niz dolny limit czestotliwosci.

Funkcja ta jest aktywna, gdy wartos¢ dolnego limitu

czestotliwosci jest wieksza od OHz.

0: Praca z czestotliwoscig limitu dolnego

1: Zatrzymanie falownika

2: Stan uspienia: napedzany silnik zatrzyma sig wybiegiem, a
falownik przejdzie w stan oczekiwania na wzrost
czestotliwosci zadanej. Po wzroscie czestotliwosci ponad
dolny limit trwajgcym przynajmniej przez czas opoéznienia
(okreslony przez parametr P01.20), falownik uruchomi sie
automatycznie.

P01.20

Czas opodznienia
powrotu ze stanu
uspienia

Wartosc¢ tego parametru okresla czas opéznienia powrotu ze
stanu uspienia. Gdy czestotliwos$¢ pracy jest nizsza niz dolny
limit czestotliwo$ci falownik przechodzi w stan uspienia w
oczekiwaniu na wzrost czestotliwosci zadane;j.

Po wzroscie czestotliwosci ponad dolny limit trwajgcym
przynajmniej przez czas opoznienia powrotu ze stanu
uspienia P01.20( suma czasoéw, gdy czestotliwos¢ jest
powyzej dolnego limitu), falownik uruchomi sie automatycznie.
Uwaga: Czas ten dotyczy nieprzerwanego wystepowania
czestotliwosci zadanej wyzszej od dolnego limitu.

A Czestotliwosé

wyjsciowa f

t1<t3, wigc falownik nie rusza

t1+t2=t3, wigc falownik rusza

t3=P01.20

>

7 LY
A5 =3 oy
A/ s
V:t‘l

I v |
1

Praca o Uspienie

Zakres nastaw: 0.0~3600.0s (gdy P01.19=2)

0.0s

P0O1.21

Restart po zaniku
zasilania

Parametr ten okresla, czy falownik uruchomi sie, gdy zostanie

przywrécone zasilanie.

0: Nieaktywny

1: Aktywny, falownik uruchomi sie automatycznie po czasie
oczekiwania okreslonym przez parametr P01.22.

P01.22

Czas oczekiwania
na restart po
przywroceniu

zasilania

Parametr ten okresla czas poprzedzajgcy automatyczne
uruchomienie falownika po przywréceniu zasilania.

1.0s
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Nazwa Funkcja Szczegoty fabryczna Edycja
A e
t1=P01.22
t2=P01.23
t1 |12 : c
1 zast
Praca ] : :Q— Praca w=p
Zasilanie Zasilanie wigczone
wytaczone
Zakres nastaw: 0.0~3600.0s (gdy P01.21=1)
Ustawienie zwtoki na zwolnienie hamulca po podaniu rozkazu
P01.23 Opdznienie pracy. Falownik pozostaje w stanie czuwania i czeka przez 0.0s o
’ rozruchu czas okreslony parametrem P01.23. ‘
Zakres nastaw: 0.0~60.0s
Opdznienie
P01.24 predkosci Zakres nastaw: 0.0~100.0 s 0.0s o
zatrzymania
Grupa P02 - silnik
Znamionowa moc w
P02.01 silnika asynchr. 0.1~3000.0kW zaleznosci ©
od modelu
Czestotliwos¢
P02.02 Znamionowa 0.01Hz~P00.03(Maksymalna czestotliwos¢ wyjsciowa) 50.00Hz ©
silnika asynchr.
Predkosé W
P02.03 znamionowa  [1~36000rpm zaleznosci ©
silnika asynchr. od modelu
Napiecie W
P02.04 Znamionowe 0~1200V zaleznosci ©
silnika astnchr. od modelu
Prad znamiono w
P02.05 | a¢ "¥10.8~6000.0A zaleznosci| ©
silnika asynchr.
od modelu
Rezystancja w
P02.06 | stojana silnika |0.001~65.535Q zaleznosci o
asynchr. od modelu
Rezystancja w
P02.07 | wirnika silnika |0.001~65.535Q zaleznosci o
asynchr. od modelu
Indukcyjnosc¢ W
P02.08 rozproszenia |0.1~6553.5mH zaleznosci o
silnika asynchr. od modelu
Indukcyjnosc¢ W
P02.09 gtéwna silnika |0.1~6553.5mH zaleznosci o
asynchr. od modelu
Prad jato w
P02.10 | . radJaowy 144 _g55350 zaleznosci | o
silnika asynchr.
od modelu
P02.11 Rezerwa ©
P02.12 Rezerwa ©
P02.13 Rezerwa ©
P02.14 Rezerwa ©
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0: Brak ochrony
1: Silnik z chtodzeniem wtasnym (z kompensacjg pracy z
niska predkoscig). Poniewaz chiodzenie takiego silnika jest
ostabione przy niskich predkosciach obrotowych, powinna
zosta¢ zastosowana odpowiednia ochrona przecigzeniowa.
Zabezpieczenie Charakterystyka z kompensacjg pracy z niskg predkoscig
P02.26 | przecigzeniowe oznacza obnizenie progu ochrony przecigzeniowej silnika 2 ©
silnika pracujgcego z czestotliwoscig ponizej 30Hz.
2: Silnik z chtodzeniem wymuszonym (bez kompensacji pracy
z niskg predkoscia). Poniewaz chtodzenie takiego silnika
nie jest uzaleznione od jego predkos$ci obrotowej, nie ma
potrzeby wprowadzania ochrony specjalnej w zakresie
niskich obrotéw.
Parametr P02.27 zadawany jest jako warto$¢ procentowa
pradu znamionowego silnika.
Im wyzszy jest wspétczynnik ochrony przecigzeniowe;j silnika
tym szybciej wystgpi sygnalizacja btedu przecigzenia. Gdy
P02.27<110% brak jest ochrony przecigzeniowej, gdy
P02.27=116% btad zostanie zasygnalizowany po 1 godzinie, a
gdy P02.27=200% - po 1 minucie.
Wspotczynnik 4 caast
P02.27 ochrony | 1 godzina -- -} 100.0% o
przecigzeniowej |
silnika H
:
i
i
1 minuta |- - --: |
! 1
! I Prad
116% 200%
Zakres nastaw: 20.0%~120.0%
Grupa P03 — sterowanie wektorowe
Wzmocnienie 1 |Parametry P03.00~P03.05 majg zastosowanie tylko w trybie
P03.00 petli regulacji  |sterowania wektorowego. Ponizej dolnej czestotliwosci 20.0 o
predkosci przetgczajgcej (P03.02), obowigzujg parametry petli: P03.00 i
| P03.01. Powyzej gornej czestotliwosci przetgczajgcej
Czas c.a’fkowanla (P03.05), obowigzujg parametry petli: P03.03 i P03.04. W
P03.01 | 1 petli “-‘99'?01' obszarze przejsciowym zmiana parametrow petli ma charakter 0.200s ©
predkosci liniowy. Pokazano to na ponizszym wykresie:
Dolna Parametry petli
P03.02 | czestotliwosé regulacii czestotliwosci 5.00Hz o
przefgczajaca (P3.00,P3.01)
Wzmocnienie 2 |
P03.03 petli regulacji | 20.0 o
predkosci |
Czas catkowania ' FINRPINY
P03.04 | 2 petli regulacji ' | 0.200s o
predkosci P3.02 P3.05 ngs‘tot—iiwoé{':
wyjsciowat
Regulacja za pomoca petli regulacji predkosci ma Scisty
Gérna zwigzek z bezwtadnoscig uktadu. Omawiane parametry
.9 . |pozwalajg dopasowac naped do wymagan réznych obcigzen.
P03.05 | czestotiwos¢ |7y es nastaw P03.00 i P03.03: 0~200.0 10.00Hz | o
przetaczajaca | zayres nastaw P03.01 | P03.04: 0.001~10.000s
Zakres nastaw P03.02: 0.00Hz~P03.05
Zakres nastaw P03.05: P03.02~P00.03
Filtr wyjsciowy
P03.06 petli regulacji  |0~8 (odpowiada wartosci 0~28/10ms) 0 o

predkosci
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Wspétczynnik
kompensacji
po3.o7 | Poslizguprzy 100% o
pracy napgdowej | spotczynnik kompensaciji poslizgu uzywany jest do
(sterowanie | okreglania czestotliwosci poslizgu podczas sterowania
wektorowe)  |\vektorowego oraz polepszy¢ doktadnosé regulacii predkosci
Wspétczynnik ~ |n@pedu. Prawidiowo ustawiony pozwala na kontrole biedu
kompensacii predkosci przy poslizgu.
poslizgu Zakres nastaw: 50%~200%
P03.08 . 100% o
hamowania
( sterowanie
wektorowe)
Wspodtczynnik |Uwaga:
P03.09 | wzmocnienia petli |1. Oba parametry wplywajg bezposrednio na doktadnos¢ i 1000 o
pragdowe;j szybkos$¢ regulacji. Zasadniczo, uzytkownik nie ma
potrzeby zmienia¢ nastaw fabrycznych.
Wspdtczynnik 12, Stosowane tylko przy bezczujnikowym sterowaniu
P03.10 | catkowania petli wektorowym (P00.00=0). 1000 o
pradowej Zakres nastaw: 0~65535
Parametr ten stuzy do wigczania trybu sterowania momentem
i wyboru sposobu jego zadawania.
0: Sterowanie momentem jest nieaktywne
1. Zadawanie z klawiatury panelu (P03.12)
Sposob 2: Zadawanie potencjometrem panelu (Al1)
P03.11 zadawania 3: Zadawanie poprzez wejscie analogowe Al2 0 o
) momentu 4: Zadawanie poprzez wejscie analogowe Al3
obrotowego 5: Zadawanie poprzez szybkie wejscie impulsowe HDI
6: Zadawanie za pomocg predefiniowanych wartosci
momentu
7: Zadawanie za pomocg komunikacji MODBUS
8~10: Rezerwa
Nastawa
P03.12 momentu z Zakres nastaw: -300.0%~300.0% (prgd znamionowy silnika) 50.0% o
klawiatury panelu
Nastawa filtru
P03.13 czasowego 0.000~10.000s 0.100s o
momentu
Wybor zrodta
zadawania
gérnego limitu |0: Zadawanie z klawiatury panelu (P03.16 wyznacza P03.14,
P03.14 Czestoﬂiwoécj . P03.17 WyznaCZa P0315) 0 °
: przy sterowaniu 1: Zadawanie potencjometrem panelu (All)
momentem 2: Zadawanie poprzez wejscie analogowe Al2
(kierunek do  |3: Zadawanie poprzez wejscie analogowe Al3
przodu) 4: Zadawanie poprzez szybkie wejscie impulsowe HDI
5: Zadawanie za pomocg predefiniowanych wartosci gérnego
Wybor zrodta limitu czestotliwosci
zadawania 6: Zadawanie za pomocg komunikacji MODBUS
gornego limitu | 7~9: Rezerwa
P03.15 | czestotliwosci  |Uwaga: dla metod 1~ 9, 100% nastawy odpowiada 0 °
przy sterowaniu | czestotliwo$ci maksymalnej
momentem
(kierunek do tytu)
Gorny limit
czestotliwosci  |Parametry stuzgce do zadawania gérnego limitu
przy sterowaniu |czestotliwosci przy sterowaniu momentem. P03.16 wyznacza
P03.16 momentem P03.14; P03.17 wyznacza P03.15. 50.00 Hz o
zadawany z Zakres nastaw: 0.00 Hz~P00.03 (maksymalna czestotliwos¢

klawiatury panelu
(kierunek do

wyjsciowa)
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przodu)
Gorny limit
czestotliwosci
przy sterowaniu
P03.17 momentem 50.00 Hz o
zadawany z
klawiatury panelu
(kierunek do tytu)
Wybor zrédia I_Dal_'ametry te stuzg do wyboru zrodta _zgdawania gc')rnego
zadawania Ilmltu momentu przy pracy napgdowej i hamowaniu.
P03.18 | gérnego limitu 0: Zadawanie z klawiatury panelu (P03.20 wyznacza P03.18, 0 o
momentu — praca P03.21 wyznacza P03.19)
napedowa 1. Zadawanie potencjometrem panelu (Al1)
2: Zadawanie poprzez wejscie analogowe Al2
L, 3: Zadawanie poprzez wejscie analogowe Al3
Wybér zrédta | 4. zadawanie poprzez szybkie wejscie impulsowe HDI
zadawania 5. zadawanie za pomoca komunikacji MODBUS
P03.19 | gornego limitu  |5_g- Rezerwa 0 o
momentu_- Uwaga: dla metod 1~ 8, 100% nastawy odpowiada trzykrotnej
hamowanie |\ artosci pradu silnika
Gorny limit
momentu
zadawany z 0
P03.20 panelu klawiatury 180.0% ©
— praca Parametry te stuzg do ustawienia gérnego limitu momentu.
napedowa P03.20 wyznacza P03.18, P03.21 wyznacza P03.19.
Gérny limit Zakres nastaw: 0.0~300.0% ( prad znamionowy silnika)
momentu
P03.21 zadawany z 180.0% o
panelu klawiatury
— hamowanie
Wspotczynnik ] o o )
zmniejszania | Parametry okreslajace prace silnika w obszarze zmniejszania
P03.22 | magnesowania |l€90 pola magnetycznego. ) o 1.0 o
silnika w obszarze | Maja zastosowanie tylko do obszaru statej mocy silnika (praca
statej mocy ze znamionowg predkoscig i powyzej). Wspdtczynnik
— zmniejszania magnesowania silnika w obszarze statej mocy
Dolny limit ma wpltyw na stromos¢ krzywej odwzbudzania. Im wieksza
Zzmnigjszania  |jego warto$¢ tym bardziej stromo opada krzywa.
P03.23 | magnesowania |zakres nastaw P03.22: 0.1~2.0 50% °
silnika w obszarze | zakres nastaw P03.23: 10%~100%
statej mocy
Parametr P03.24 pozwala okresli¢ limit maksymalnego
P03.24 | Max. voltage limit | napiecia falownika w zaleznosci od konkretnej aplikaciji. 100.0% ©
Zakres nastaw: 0.0~120.0%
Pozwala wstepnie wigczy¢ silnik podczas uruchamiania
Czas falownika. Wytworzenie wstepnego pola magnetycznego ma
P03.25 ._ |na celu poprawe momentu obrotowego podczas procesu 0.300s o
przedwzbudzenia rozruchu
Zakres nastaw: 0.000~10.000s
Grupa P04 - sterowanie U/f
Parametr ten pozwala wybra¢ charakterystyke U/f falownika
odpowiednig dla danego obcigzenia.
Wybor 0: U/f=const. — dla obcigzen o statym momencie
. |1: Wielopunktowa charakterystyka U/f
P04.00 Charalﬁ(/afrystykl 2: Nieliniowa charakterystyka U/f o wspétczynniku 1,3 0 ©

3: Nieliniowa charakterystyka U/f o wspétczynniku 1,7
4: Nieliniowa charakterystyka U/f o wspoétczynniku 2,0
Charakterystyki 2~4 stosowane sg dla obcigzen typu
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wentylatory czy pompy wodne. Umozliwiajg dopasowanie
napedu do obcigzenia przy najlepszym efekcie oszczedzania
energii.
Uwaga: Vp na rysunku ponizej oznacza napigcie znamionowe
silnika, a fp — jego czestotliwo$¢ znamionowa.
‘“Napiecie wyjsciowe
V, fo-mmmm s e e :
(?I.! -ka L Wspélczynnik 1,3
liniowa Wspélezynnik 1,7
Wspolczynnik 2,0
i
]
Ch - ki i
kwadratowe |
l B
f, Czestotliwosé
wyjsciowa
5: Niestandardowa charakterystyka U/f (wielkosci U i f nie sg
wspotzalezne). W tym trybie czestotliwosc f jest zmieniana
w sposo6b okreslony parametrem P00.06, napiecie
wyjsciowe w sposob zadany przez P04.27, w celu
dostosowania charakterystyki napgdowej do obcigzenia.
Forsowanie Forsowanie momentu P04.01oznacza procentowy wzrost (w
P04.01 T . ; L o 0.0% o
momentu odniesieniu do napiecia znamionowego silnika Vp) napiecia
wyjsciowego w stosunku do charakterystyki liniowej U/f.
P04.02 definiuje punkt zakonczenia forsowania momentu
obrotowego. Jest zadawany jako procentowa wartosé
czestotliwosci znamionowej silnika fp.
Forsowanie momentu powinno by¢ dostosowane do
obcigzenia silnika. Jednak zbyt duza wartos¢ P04.01 prowadzi
do nadmiernego wzrostu pradu obcigzenia, temperatury
falownika, spadku jego sprawnosci, a niekiedy do utraty
stabilnosci uktadu. P04.01=0 oznacza prace z automatycznym
forsowaniem momentu. Powyzej wartosci P04.02 funkcja
| i . |forsowania momentu jest nieaktywna.
Prog zakonczenia & Napiecie wyisci
P04.02 forsowania . apigcle wyjsclowe 20.0% o
momentu Tttt T T T T T L i
Hapiecie : :
forsowania 1 I
momentu l :
Prég zal;oﬁczenin £ Cz@stotliw=o'sé
forsowania momentu < wyj's ciowa
Zakres nastaw P04.01: 0.0%(automatyczne), 0.1%~10.0%
Zakres nastaw P04.02: 0.0%~50.0%
CZSS:]CI‘(ttIL\INfSC A Napiecie wyjsciowe
P04.03 charakterystyki L00% P, |~~~ "~~~ """~~~ ~Z ! 0.00Hz o
U/t V3 --mmmmmm o |
I
Napiecie punktu | i
P04.04 | 1 charakterystyki | gyl ______ ' i 00.0% o
v2 [ "
U/t 1 I ‘
I I |
Czestotliwosé v | | !
Po4os |  Punkw2 | N T N 00.00Hz | o
charakterystyki f f2 3 f Czestotliwosé
U/t : wyjsciowa
P04.06 | Napiecie punktu Gdy P04.00 =1, przy pomocy parametrow P04.03~P04.08, 00.0% o
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Wartos¢

Nazwa Funkcja Szczegoty fabryczna Edycja
2 charakterystyki |uzytkownik moze zaprogramowac wiasng charakterystyke U/f,
u/f odpowiadajgcg obcigzeniu silnika.
.. |Uwaga:V1<V2<V3,f1<f2<f3. Zbyt wysokie napiecie przy
Czestotliwose | ickiej czestotliwosci moze spowodowac przegrzanie lub
P04.07 punktu 3 . |uszkodzenie silnika. Falownik moze sygnalizowac¢ 00.00Hz o
charakterystyki e
przecigzenie.
UA Zakres nastaw P04.03: 0.00Hz~P04.05
Zakres nastaw P04.04, P04.06 i P04.08 : 0.0%~110.0%
Napiecie punktu |(napiecia znamionowego silnika)
P04.08 | 3 charakterystyki |Zakres nastaw P04.05: P04.03~ P04.07 00.0% o
u/f Zakres nastaw P04.07: P04.05~P02.02(Czestotliwos¢
znamionowa silnika asynchronicznego)
Parametr ten stosowany jest w celu kompensacji zmian
predkosci obrotowej silnika (poprawa sztywnosci silnika)
spowodowanych zmianami obcigzenia przy kompensacyjnym
sterowaniu U/f. Zadawany jest jako procentowa wartosc¢
W - znamionowej czestotliwosci poslizgu silnika, ktéra wyraza sie
zmocnienie | oo .
P04.09 ko&gﬁzgiql Af=fo-n*p/60 0.0% o
Gdzie, f, jest znamionowg czestotliwoscig silnika (P02.02), n
jest znamionowg predkoscig obrotowg (P02.03), p — liczbg par
biegundw silnika. 100% odpowiada znamionowej
czestotliwosci poslizgu Af.
Zakres nastaw: 0.0~200.0%
Wspdtczynnik
poa.10 | Kontroliwahan W trybie sterowania U/f, na pewnych czgstotliwosciach moga 10 o
' niskiej pojawi¢ sie wahania pradu, szczegolnie w silnikach duze;
czestotliwosci  |mocy. Moze pojawi¢ sie niestabilno$¢ pracy lub przecigzenie
Wspétczynnik prqdoyve.. Zjawi.s:ka te mogg zostgé .usunieta poprzez
kontroli wahan ustawienie ponizszych parametréw:
P04.11 wysokiej Zakres nastaw P04.10: 0~100 10 o
czestotliwosci Zakres nastaw P04.11: 0~100
Zakres nastaw P04.12: 0.00Hz~P00.03(Czestotliwosé
poa.12 | Progkontroli | maksymaina) 3000Hz | o
wahan
0: Nieaktywne
P04.26 Oszczedzanie |1: Automatyczne oszczedzanie energii 0 o
’ energii Przy braku obcigzenia silnika napiecie wyjsciowe jest
ustawiane automatycznie.
Wybér zrédla zadawania napiecia wyjsciowego U
charakterystyki U/f.
0: Zadawanie z klawiatury panelu, napiecie wyjsciowe jest
okreslone przez P04.28
Sposéb 1: Zadawanie potencjometrem panelu (Al1)
zadawania 2: Zadawanie poprzez wejscie analogowe Al2
P04.27 napiecia 3: Zadawanie poprzez wejscie analogowe Al3 0 o
wyjsciowego 4: Zadawanie poprzez szybkie wejscie impulsowe HDI
(P04.00=5) 5: Zadawanie za pomocg wartosci predefiniowanych
6: Poprzez wartos¢ zadang regulatora PID
7. Zadawanie za pomocg komunikacji MODBUS
8~10: Rezerwa
Uwaga: 100% odpowiada napieciu znamionowemu silnika.
Nazplflzl\ziazuaudr?ne Warto$¢ zadana napiecia wyjsciowego, gdy zrodiem
P04.28 panelu zadawania jest klawiatura panelu (P04.27=0). 100.0% o
(P04.00=5) Zakres nastaw: 0.0%~100.0%
Czas narastania |Czas narastania napiecia wyjsciowego to czas, w ktérym
P04.29 napiecia napiecie na wyjsciu falownika zmienia sie od wartosci 5.0s o

wyjsciowego

minimalnej do napiecia maksymalnego.
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Nazwa Funkcja Szczegoty f:\l,)ar;t(?zsnca Edycja
Czas opadania Czas opadania napiecia wyjsciowego to czas, w ktérym
P04 30 napieci napiecie na wyjsciu falownika zmienia sie od wartosci 50
. piecia . oo .0s o
o maksymalnej do napigcia minimalnego.
WYJSCIOWEG0 | 7akres nastaw: 0.0~3600.0s
Parametry pozwalajg okresli¢ gorny i dolny limit napiecia
wyjsciowego.
o Zakres nastaw P04.31: P04.32~100.0% (znamionowego
WVJS.C'OYVG napiecia silnika) 0
P04.31 napiecte Zakres nastaw P04.32: 0.0%~ P04.31(znamionowego 100.0% ©
maksymalne napiecia silnika)
A Napiecie wyjsciowe
Vmax|---y----- \ t1=P04.29
Wartosé| /1 \12=P04.30
zadana| ~ 77
Wyj$ciowe ! !
P04.32 napiecie I i 0.0% ©
minimalne vmin : :
:11 : ',;2 1 Cz;st
Grupa P05 — zaciski wejsciowe
P05.00 Wybdr funkcji  |0: Wejscie impulsowe. Patrz P05.49~P05.54 0 o
’ wejscia HDI 1: Wejscie przetgczajace
i . |0: Brak funkcji
pos.01 | Wyborfunkeji 19: praca do przodu 1 ©)
zacisku S1 2: Praca do tytu
3: Operacja sterowania 3-przewodowego
4: Pelzanie do przodu
. . |5: Pelzanie do tylu
P05.02 V\%t():?;ljsrg(;” 6: Zatrzymanie wybiegiem 4 ©
7: Kasowanie btedu
8: Pauza w dziataniu
9: Wejscie btedu zewnetrznego
P05.03 Wybér funkiji i(l) gwie.ks.zanit.e nastawy czestotli\(voé9i .(UP) . o
. zacisku S3 : Zmniejszanie nastawy czestotliwosci (DOWN)
12: Kasowanie zmiany nastawy czestotliwosci
13: Zamiana migdzy nastawg A i nastawg B
14: Zamiana migdzy kombinacjg nastaw (P00.09) i nastawag A
P05.04 Wybor funkgji  |15: Zamiana miedzy kombin’ac_:ja nastgv_v (POO.QQ) i nastawg B 0 ©
) zacisku S4 16: Zacisk 1 wyboru predkosci predefiniowanej
17: Zacisk 2 wyboru predkosci predefiniowanej
18: Zacisk 3 wyboru predkosci predefiniowanej
19: Zacisk 4 wyboru predkosci predefiniowanej
PO5.05 Wybdr funkcji | 20: Pauza wyboru predkosci predefiniowane; 0 )
zacisku S5 21: Wybor zestawu 1 czaséw ACC/DEC
22: Wybdr zestawu 2 czasow ACC/DEC
23: Stop, reset prostego PLC
i . |24: Pauza prostego PLC
po5.06 | WYbOrfunkgji - 1o5: payza sterowania PID 0 ©)
zacisku S6 26: Pauza trawersacji(zatrzymanie na biezgcej czestotliwosci)
27: Reset trawersacji (powrét do czestotliwosci Srodkowej)
28: Reset licznika
Wyb6r funkgji 29: Blokada sterowgnia momentem
P05.07 zacisku S7 30: Blokada przyspieszania/zwalniania 0 ©
31: Wyzwalanie licznika
32: Rezerwa
33: Chwilowa blokada zmian nastaw czestotliwosci
- i+ |34: Hamowanie DC
P05.08 V\;;g%?ggﬁrggjl 35: Przefgczanie migdzy silnikami 1 2 0 ©
36: Przeniesienie sterowania na klawiature panelu
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Nazwa

Funkcja

Szczegoty

Wartos¢
fabryczna

Edycja

P05.09

Wybér funkcji
wejscia
przetaczajgcego
HDI

37: Przeniesienie sterowania na zaciski listwy

38: Przeniesienie sterowania na komunikacje zdalng
39: Polecenie magnesowania wstepnego

40: Whytgczy¢ zasilanie

41: Podtrzymac¢ zasilanie

42~63: Rezerwa

P05.10

Wybor polaryzaciji
zaciskéw
wejsciowych

Parametr pozwalajgcy zada¢ polaryzacje zaciskéw
wejsciowych.

Wartos¢ bitu 0, odpowiedni zacisk jest anodg.
Wartos$¢ bitu 1, odpowiedni zacisk jest katoda.

BITO BIT1 BIT2 BIT3

BIT4

S1 S2
Zakres nastaw: 0x000~0x1FF

S3 S4 S5

0x000

P05.11

Stata czasu filtru
wejs¢ cyfrowych

Nalezy ustawi¢ statg czasu filtrow wejs¢ przetgczajgcych
S1~S4 i HDI. W warunkach silnych zakiécen nalezy zwiekszyc¢
wartosc tego parametru w celu unikniecia przektaman.

Zakres nastaw: 0.000~1.000s

0.010s

P05.12

Zaciski wirtualne

Parametr zezwalajgcy na utworzenie wirtualnych zaciskow

wejsciowych w trybie komunikacji zdalne;j.

0: Funkcja zaciskéw wirtualnych nieaktywna

1: Aktywna funkcja zaciskéw wirtualnych przy komunikacji
MODBUS

2: Rezerwa

P05.13

Tryb pracy przy
uzyciu zaciskow
sterujgcych

0: Typ 1 sterowania 2-przewodowego. W tym najczesciej
stosowanym sposobie sterowania sygnat na zacisku z
przyporzadkowang funkcjg FWD uruchamia falownik do
przodu, a sygnat na REV — do tytu.

Status

K1 falownika

K2

—FWD

K1 OFF | OFF |  stop

Praca do
przodu

REVCHE200| | OM |OFF

K2

Praca do
tytu

Zachowanie
statusu

OFF | ON

Com

ON | ON

1: Typ 2 sterowania 2-przewodowego. Funkcje kierunku i
pracy sg tutaj rozdzielone, sygnat na zacisku FWD
uruchamia falownik, na REV decyduje o kierunku pracy.

Ki | Kz |, Status
falownika

—FWD
K1 OFF | OFF |  step
Praca do
Kz—iREV CHE200 ON [OFF | rzodu
OFF | ON Stop

COM
ON ON Praca do
tytu

2: Typ 1 sterowania 3-przewodowego. Sin jest zaciskiem
zezwolenia, sygnat pracy podawany jest na zacisk FWD, a
kierunku — na REV. Warunkiem mozliwosci uruchomienia

falownika jest sygnat na Sin.
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. ; Wartos¢ .
Nazwa Funkcja Szczegoty fabryczna Edycja
SB1
ﬁ_ FWD K Statu_s
sp2 falownika
[ L— SIn
CHE200 Pracad
—{ REV OFF ;fz?duo
K
COM ON Praca do
tylu
3: Typ 2 sterowania 3-przewodowego. Sin jest zaciskiem
zezwolenia, sygnat pracy podawany jest przyciskiem SB1
lub SB3, a oba sterujg kierunkiem obrotéw. Normalnie
zwarty przycisk SB2 generuje sygnat zatrzymania.
SB1
!
—— —FWD
SB2
——L —sin
CHE200
- lrev
SB3
com
Uwaga: przy sterowaniu 2-przewodowym, gdy oba zaciski
FWD i REV s3 aktywne podanie rozkazu zatrzymania z innych
zrodet spowoduje zatrzymanie falownika. Anulowanie rozkazu
zatrzymania (przy aktywnosci FWD i REV) nie uruchomi
falownika. Dopiero zdjecie sygnatéw z zaciskow FWD i REV i
ponowne ich podanie uruchomi falownik. Dodatkowe
szczegoty przy opisie parametru P07.04.
Czas opodznienia
P05.14 | wigczania zacisku 0.000s o
S1
Czas opodznienia
P05.15 wytgczania 0.000s o
zacisku S1
Czas opodznienia
P05.16 | wigczania zacisku 0.000s o
S2
Czas opdznienia
P05.17 wytgczania 0.000s o
zacisku S2 Parametry te okreslajg czasy opoznienia wigczania i
Czas opdznienia wytgczania w stosunku do sygnatow elektrycznych
P05.18 | wigczania zacisku podawanych na programowalne zaciski wejsciowe. 0.000s o
S3 Poziom sygnalu i=1,2,3,4
na wejsciu Si
Czas opdznienia s i
. Waznos¢ sygnalu niewazn wazn niewazn
P05.19 Wylgczanla na wejsciu Si = {)péinienie —DIW y% -l'! ! 0.000s °©
zacisku S3 otwarcia zamkniecia
Czas op6znienia Zakres nastaw: 0.000~50.000s
P05.20 | wkgczania zacisku 0.000s o
S4
Czas opdznienia
P05.21 wytgczania 0.000s o
zacisku S4
Czas opodznienia
P05.30 | wigczania zacisku 0.000s o
HDI
Czas opodznienia
P05.31 wytgczania 0.000s o
zacisku HDI
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Nazwa Funkcja Szczegoty frkl)?;tc?zsnca Edycja
P05.32 | Limit dolny Al1 |Parametry definiujg zalezno$¢ miedzy napieciem wejsciowym 0.00Vv o
Wartosé wejs¢ analogowych a odpowiadajgcg mu wartoscig nastawy.
d a 33(.: Jesli napiecie wejsciowe wykracza poza wartos¢ minimalng
P05.33 | Qdpowiadajgca maksymalng, falownik przyjmie wartos¢ limitu (gérny lub 0.0% o
limitowi dolnemu dolny)
Al W przypadku sterowania prgdowego, zakres pragdowy
P05.34 | Limit gorny Al1 |0~20mA odpowiada zakresowi napieciowemu 0~10V. 10.00V o
— Do wejscia analogowego Al1 doftgczony jest potencjometr
Wartos¢ panelu klawiatury. W r6znych przypadkach nastawy
P05.35 _od_povx_na(’jajaca odpqwiadajace YvartoécilO0.0% sg rozne. Szczegoly przy 100.0% o
limitowi gérnemu | opisie parametréw.
All Rysunek pokazuje przyktadowe charakterystyki.
. Warto$¢ odpowiadajaca
Stata czasu filtru wielko$ci wej$ciowej
P05.36 wejsciowego Al1 100%f-========= : 0.100s °
P05.37 | Limit dolny Al2 i 0.00Vv o
|
Warto$é 1
odpowiadajgca | 0
P0538 | Jimitowi dolnemu -10V 0 1 "& 0.0% °
Al2 \ 170V
— ! 20mA
P05.39 | Limit gérny Al2 I AI/AI2 10.00V o
|
Wartosé AR
odpowiadajgca I o
P05.40 limitowi gérnemu C A -100% 100.0% ©
Al2
PO5.41 Stata czasu filtru | Stata czasu fiItrg_ wejéciqwego wejécia anglogowego okresla 0.100
: wejsciowego Al2 szybkps’c’: reakcji falownika na zmiany napiecia (pradu) na -LUUs ©
— wejsciu analogowym. Im czas wiekszy tym wieksza odpornos¢
P05.42 | Limitdolny AI3  |na zakidcenia ale gorsza szybkosé reakcji na zmiany napiecia | -10.00V o
Wartosé (pradu) zadajgcego.
odpowiadajaca Uwaga: Zakres napie¢ (pradow) wejsciowych wejsé Al1i Al2
P05.43 limitowi dolnemu_|t© 0~10V (0~20mA). Pradowi wejsciowemu 20mA odpowiada -100.0% o
napiecie 10V
Al y
3 Zakres napie¢ wejsciowych wejscia Al3 to -10V~+10V.
Punkt $rodkowy
POS.44 AI3 Zakres nastaw P05.32: 0.00V~P05.34 0.00v °
W . Zakres nastaw P05.33: -100.0%~100.0%
d artc()jsg Zakres nastaw P05.34: P05.32~10.00V
P05.45 | © pOW'lf a8c | 7akres nastaw P05.35: -100.0%~100.0% 0.0% o
. dFI’(”” towi A3 |Zakres nastaw P05.36: 0.0005~10.000s
srodkowemu Zakres nastaw P05.37: 0.00V~P05.39
P05.46 | Limit gorny Al3 Zakres nastaw P05.38: -100.0%~100.0% 10.00V o
— Zakres nastaw P05.39: P05.37~10.00V
Wartos¢ Zakres nastaw P05.40: -100.0%~100.0%
po5.47 | cdpowiadajaca | zakres nastaw P05.41: 0.000s~10.000s 100.0% o
limitowi gérnemu | zakres nastaw P05.42: -10.00V~P05.44
Al3 Zakres nastaw P05.43: -100.0%~100.0%
Zakres nastaw P05.44: P05.42~P05.46
) Zakres nastaw P05.45: -100.0%~100.0%
pos5.4g | Stta czasu filtru | 75,165 nastaw P05.46: P05.44~10.00V 0.100s o
wejsciowego A2 | 7akres nastaw P05.47: -100.0%~100.0%
Zakres nastaw P05.48: 0.000s~10.000s
Wvbor funkaii Po przyporzgdkowaniu wejsciu HDI funkcji impulsowej:
ywe'écia ) 0: Funkcja zadawania czestotliwosci (wejscie czestotliwosci
P05.49 im uléowe o zadajgcej) 0 ©
P HDI 9 1: Funkcja licznika impulséw
2: Funkcja zliczania czasu
Dolny limit
P05.50 | czestotliwosci [0.00 KHz ~ P05.52 0.00KHz o
wejscia HDI
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Wartos¢

wigczenia wyjscia

Parametry okreslajg odpowiadajagcy czas opdznienia poziomu

Nazwa Funkcja Szczegoty fabryczna Edycja
Wartos¢
odpowiadajgca
P05.51 | dolnemu limitowi |-100.0%~100.0% 0.0% o
czestotliwosci
wejscia HDI
Gorny limit
P05.52 | czestotliwosci |P05.50 ~50.00KHz 50.00KHz o
wejscia HDI
Wartos¢
odpowiadajgca
P05.53 | gérnemu limitowi |-100.0%~100.0% 100.0% o
czestotliwosci
wejscia HDI
po5.54 | Stata czasuffiltru | 554510 0o0s 0100s | o
wejsciowego HDI
Grupa P06 - zaciski wyjsciowe
0: Nieaktywne
1: Wigczenie falownika
2: Praca do przodu
3: Praca do tylu
Funkcja wyjscia 4: Pefzanie
. 5: Biad falownika
P06.03 przekaégliowego 6: Osiaggniecie czestotliwosci FDT1 1 ©
7: Osiaggniecie czestotliwosci FDT2
8: Osiagniecie czestotliwosci
9: Predkos¢ obrotowa zero
10: Osiaggnigcie gornego limitu czestotliwosci
11: Osiggnigcie dolnego limitu czgstotliwosci
12: Gotowos¢ do pracy
13: Magnesowanie wstepne
14: Alarm wstepny przecigzenia
15: Alarm wstepny niedocigzenia
16: Sygnalizacja zakonczenia kroku prostego PLC
Funkcja wyjscia 175 Sygnali;agja zakohgzenia (’:y!dy prgstego PLC
P06.04 | przekaznikowego 18: Os!qgn!ec!e zadanej vyartpsm “C,Zr?'k.a . 5 o
RO2 19: Osiaggniecie referencyjnej wartosci licznika
20: Btad zewnetrzny falownika
21: Osiagniecie zadanego czasu (licznik)
22: Osiagniecie zadanego czasu pracy
23: Wyjscie wirtualnych zaciskéw komunikacji MODBUS
24~30: Rezerwa
Parametr pozwalajgcy zada¢ polaryzacje zaciskéw
wyjsciowych.
Wartos¢ bitu 0, odpowiedni zacisk jest dodatni.
Polarity selection |Wartos¢ bitu 1, odpowiedni zacisk jest ujemny.
P06.05 of output 00 o
terminals BITO BIT1
RO1 RO2
Zakres nastaw: 00~0F
Opodznienie
P06.10 | wigczenia wyjscia i 0.000s o
Poziom elektryczny Y
RO1
Opdznienie i
P06.11 wytgczenia L T 0.000s o
wyjscia RO1 Waznos¢ Y Niewazny Wazny
o ;Q—Opéz’nienie—b-
poe.12 |  Opoznienie 0.000s o
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Wartos¢

Nazwa Funkcja Szczegoty fabryczna Edycja
RO2 elektrycznego zmieniajgcego sie podczas wigczania i
Opbznienie wytgczania programowalnego zacisku.
P06.13 wylgczenia Zakres nastaw: 0.000~50.000s 0.000s o
wyjscia RO2
Funkcja wyjscia [0: Czestotliwos¢ pracy
P06.14 AO1 1. Czestotliwo$¢ zadana 0 ©
2: Czestotliwo$¢ odniesienia rampy
3: Predkos¢ obrotowa
4: Prad wyjsciowy (wzgledem znamionowego pradu
falownika)
5: Prad wyjsciowy (wzgledem znamionowego pradu silnika)
6: Napiecie wyjsciowe
7: Moc wyjsciowa
8: Moment zadany
9: Moment wyjsciowy
. .. |10: Wartos¢ na wejsciu Al1
P06.15 | unkeia wyjscia 111: Wartos¢ na wejsciu Al2 0 o
AO2 12: Wartos¢ na wejéciu Al3
13: Wartos¢ na wejsciu HDI
14: Nastawa 1 komunikacji MODBUS
15: Nastawa 2 komunikacji MODBUS
16~21: Rezerwa
22: Prad momentu obrotowego (wzgledem znamionowego
pradu silnika)
23: Prad wzbudzenia (wzgledem znamionowego pradu
silnika)
24~30: Rezerwa
P06.17 | Limit dolny AO1 o L . 0.0% o
— Parametry definiujg zalezno$¢ miedzy wartoscig podawang na
Wartos¢ wyjscie AO a wielkoscig napiecia (pradu) wystepujacg na nim.
odpowiadajgca |Gdy warto$¢ przekracza zadane limity, falownik przyjmuje
P06.18 | .~~~ P . o 0.00V o
limitowi dolnemu | warto$¢ limitu (dolnego lub gérnego). Dla wyj$cia pragdowego
AO1 wartosci pradu 1mA odpowiada napigcie 0.5V.
P06.19 | Gorny limitAo1 |V roznych przypadkach analogowe odpowiedniki , 100.0% | o
wartoscil00.0% sa rozne. Szczegoty przy opisie parametrow.
Warto$¢ a Al
P06.20 l.o‘j.po"‘."a‘,’alaca 10¥(20mA) 10.00v | o
imitowi gérnemu
AO1 |
poe.21 | Stata czasu filtu | 0.000s °
wyj$ciowego AO1 |
P06.22 | Limit dolny AO2 I 0.0% o
Wartose 0.0% 100 |lil% -
odpowiadajgca - -
PO6-23 | imitowi dolnemu Zakres nastaw P06.18: 0.00V~10.00V 0.00v °
AO2 Zakres nastaw P06.19: P06.17~100.0%
. . Zakres nastaw P06.20: 0.00V~10.00V 0
P06.24 | Gomy limitAG2 |7y res nastaw P06.21: 0.000s~10.000s 1000% | ©
Warto$é Zakres nastaw P06.22: 0.0%~P06.24
odpowiadajgca |Zakres nastaw P06.23: 0.00V~10.00V
P06.25 | imitowi gornemu |Zakres nastaw P06.24: P06.22~100.0% 10.00v | o
AO2 Zakres nastaw P06.25: 0.00V~10.00V
; p Zakres nastaw P06.26: 0.000s~10.000s
Po6.26 | Stata czasu filtru 0.000s | o
wyjsciowego AO2
Grupa P07 — interfejs uzytkownika
0~65535
P0O7.00 Hasto Ochrona hastem staje sie aktywna po wprowadzeniu 0 o

uzytkownika

jakiejkolwiek wartosci wiekszej od zera.
00000: Kasuje poprzednie hasto uzytkownika i dezaktywuje
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Nazwa

Funkcja

Szczegoty

Wartos¢
fabryczna

Edycja

ochrone.

Podanie niewtasciwego hasta uniemozliwia wejscie w menu
parametréw i ich edycje.

Falownik samoczynnie powraca z trybu edycji, a ochrona
hastem staje sie aktywna, w ciagu 1 minuty. Jesli ochrona jest
aktywna, nalezy nacisng¢ PRG/ESC aby wejs¢ w tryb edyciji,
zostanie wyswietlone “0.0.0.0.0”. Dopdki nie zostanie
wprowadzone wtasciwe hasto, operator nie bedzie miat
dostepu do parametrow falownika.

Uwaga: przywroécenie nastaw fabrycznych kasuje hasto
uzytkownika.

P07.02

Funkcja przycisku

QUICK/JOG

0: Brak funkgciji

1: Petzanie. Naci$niecie uruchamia tryb
petzania.

2: Zmiana wys$wietlanego parametru. Naciskanie
powoduje wy$wietlanie kolejno wybranych
parametrow od prawej do lewej.

3: Zmiana kierunku obrotéw. Naci$nigcie
zmienia kierunek pracy falownika. Funkcja ta jest aktywna
tylko przy sterowaniu z klawiatury panelu.

4: Kasowanie nastaw UP/DOWN. Naci$niecie

powoduje skasowanie wprowadzonych nastaw UP/DOWN.

5: Zatrzymanie wybiegiem. Nacisniecie wytgcza
wyjscia falownika, a silnik zatrzymuje sie wybiegiem.

6: Przetaczanie zrédfa polecen sterujgcych.

7: Tryb przeglgdu parametréw zmienionych (niezgodnych z
nastawami fabrycznymi)

Uwaga: Kierunek obrotéw silnika nadany przyciskiem

nie jest pamietany po wytgczeniu zasilania. Przy

nastepnym witgczeniu zasilania falownik ruszy w kierunku

zadanym parametrem P00.13.

P07.03

Sekwencja
przetgczania
zrodet sygnatow
sterujgcych

przyciskiem
QUICK/JOG

Gdy P07.02=6, mozliwe sg nastepujgce kombinacje
przetgczania zrédet sygnatéw sterujgcych praca falownika:
0: Panel—zaciski —komunikacja zdalna

1. Panel«——zaciski

2: Panel<—— komunikacja zdalna

3: Zaciski—— komunikacja zdalna

P07.04

Przycisk
i
funkcja
zatrzymania
falownika

Funkcja zatrzymania i resetu przyciskiem m panelu
jest aktywna dla wszystkich wartosci parametru P07.04.

0: Aktywna tylko dla panelu

1: Aktywna dla panelu i zaciskéw

2: Aktywna dla panelu i komunikacji zdalnej

3: Aktywna dla wszystkich zrodet sygnatéw sterujgcych

P07.05

Zestaw 1
parametrow trybu
pracy

0x0000~0xFFFF

BITO:czestotliwos¢ pracy (dioda Hz wigczona)

BIT1:czestotliowo$¢ zadana (dioda Hz miga)

BIT2:napiecie na szynach zasilajgcych (dioda Hz wigczona)

BIT3:napiecie wyjsciowe (dioda V wigczona)

BIT4:prad wyjsciowy (dioda A wigczona)

BIT5:predkos¢ obrotowa (diody rpm wigczone)

BIT6:moc wyjsciowa (diody % wtaczone)

BIT7:moment wyjsciowy (diody % wigczone)

BIT8:warto$¢ odniesienia PID (diody % migaja)

BIT9:warto$¢ sprzezenia zwrotnego PID (diody % witgczone)

BIT10:stan zaciskéw wejsciowych

BIT11:stan zaciskéw wyjsciowych

BIT12:warto$¢ zadana momentu (diody % wtgczone)

BIT13:wartos¢ licznika impulsow

BIT14:0dmierzony czas

BIT15:PLC i warto$¢ biezgca przy predkosciach
predefiniowanych

Ox03FF
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Parametry falownika

Wartos¢

Nazwa Funkcja Szczegoty fabryczna Edycja
0x0000~0xFFFF
BITO: warto$é na wejsciu Al1 (dioda V wigczona)
BIT1: warto$¢ na wejsciu Al2 (dioda V wigczona)
BIT2: wartos¢ na wejsciu Al3 (dioda V wigczona)
Zestaw 2 BIT3: czestotliwos¢ impulséw na wejsciu HDI
. BIT4: procentowe przecigzenie silnika (diody % wtgczone)
P07.06 | parametréw trybu BIT5: or t iazenie fal ika (diody % wi 0x0000
pracy : procentowe przecigzenie falownika (diody gwaczone)
BIT6: warto$¢ czestotliwosci odniesienia rampy (diody Hz
wigczone)
BIT7: predkos¢ liniowa
BIT8: prad zasilania AC (dioda A witgczona)
BIT9~15: rezerwa
0x0000~0xFFFF
BITO:czestotliwos¢ zadana (diody Hz wigczone, wyswietlacz
miga powoli)
BIT1: napiecie na szynach zasilajgcych (dioda V wigczona)
BIT2:stan zaciskdéw wejsciowych
BIT3:stan zaciskéw wyjsciowych
Zestaw BIT4: warto§<:: odniegier!ia PID (diody % migaja) ,
P07.07 | parametréw trybu E:E’; wartos¢ sprzezenia zwrotnego PID (diody % wiaczone) | qoer o
zatrzymania : warto§<’: na wejsciu Al (d!oda V witgczona)
BIT8: wartos¢ na wejsciu Al2 (dioda V wigczona)
BIT9: wartos¢ na wejsciu Al2 (dioda V wigczona)
BIT10: czestotliwo$¢ impulséw na wejsciu HDI
BIT11: PLC i wartos$¢ biezgca przy predkosciach
predefiniowanych
BIT12: liczniki impulsow
BIT13~BIT15: rezerwa
Wspotczynnik _
P07.08 wyswietlania OCg;stclagl\?/gsc wyswietlana = czestotliwos¢ pracy x P07.08 1.00 ©
czestotliwosci '
Wspétczynnik  [0.1~999.9%
P07.09 predkosci Mechaniczna predkos¢ obrotowa =120 x wyswietlana 100.0% o
obrotowej czestotliwosé pracy x P07.09/liczba par nabiegunnikéw
Wspotczynnik
P07.10 | wyswietlangj |017999:9% 1.0% o

predkosci liniowej

Predkos¢ liniowa = Mechaniczna predko$¢ obrotowa x P07.10

Temperatura

P07.11 . -20.0~120.0°C °
prostownika
po7.12 | TeMPeralra | 54 4 120.0°C .
modutu
P07.13 wersia 14 00~655.35 .
oprogramowania
Zakumulowany
P07.14 czas pracy 0~65535h °
falownika
Wyzszy sktadnik
P0O7.15| poborumocy  |yyyswietlanie mocy pobieranej przez falownik. °
przez falownik | pohor mocy =P07.15 x 1000+P07.16
Nizszy sktadnik Zakres P07.155 0~65535 (x1000)
P07.16 | poborumocy |Zakres P07.16:0.0~999.9 °
przez falownik
P07.17 Rezerwa °
po7.18 | MOC Znamionowa |, 4344 gy .
falownika
P07.19 Napiecie 50~1200V °
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Nazwa Funkcja Szczegoty fr{)?;tgzsnca Edycja
znamionowe
falownika
p07.20 | Prad znamionowy | 5 4 _sn0q oA .
falownika
P07.21 | Kod fabryczny 1 |0x0000~0xFFFF °
P07.22 | Kod fabryczny 2 |0x0000~0xFFFF °
P07.23 | Kod fabryczny 3 |0x0000~0xFFFF °
P07.24 | Kod fabryczny 4 |0x0000~0xFFFF °
P07.25 | Kod fabryczny 5 |0x0000~0xFFFF °
P07.26 | Kod fabryczny 6 |0x0000~0xFFFF °
P07.27 Btad biezagcy |0: Brak btedu °
| 1: Zabezpieczenie fazy U IGBT(OULt1)
P07.28 | Biad poprzedni |5. 7apespieczenie fazy V IGBT( (OUt2) °
P07.29 B}qd poprzedni 2 3: ZabeZpieCZenie fazyW |GBT(OUt3) °
4: OC1
P07.30 | Btad poprzedni 3 |5: oc2 °
.4 |6: OC3
P07.31 | Btad poprzedni 4 7. OV1 °
8: OV2
9: OV3
10: UV
11: Przecigzenie silnika(OL1)
12: Przecigzenie falownika(OL2)
13: Utrata fazy strony pierwotnej(SPI)
14: Utrata fazy wyjsciowej(SPO)
15: Przegrzanie modutu prostownika(OH1)
16: Przegrzanie modutu falownika(OH2)
17: Biad zewnetrzny(EF)
18: Biad komunikacji RS 485(CE)
19: Btad detekcji pradu(ItE)
20: Biad autotuningu silnika(tE)
21: Btad pamigci EEPROM(EEP)
P07.32 | Btad poprzedni 5 |22: Btad odpowiedzi PID(PIDE) °
23: Bfad zespotu hamulcowego(bCE)
24: Osiagniecie zadanego czasu pracy(END)
25: Przecigzenie elektryczne(OL3)
26: Bfad panelu komunikacyjnego(PCE)
27: Bftad wprowadzania parametru(UPE)
28: Biad pobierania parametru(DNE)
29: Btad komunikacji Profibus(E-DP)
30: Btad komunikacji Ethernet(E-NET)
31: Btad komunikacji CAN(E-CAN)
32: Btad zwarcia doziemnego 1(ETH1)
33: Bfad zwarcia doziemnego 2(ETH2)
34: Biad odchyiki predkosci(dEu)
35: Biad niedostosowania(STu)
36: Biad zbyt niskiego napiecia(LL)
Czestotliwos¢
P07.33 pracy przy 0.00Hz .
wystgpieniu btedu
biezgcego
Czestotliwos¢
p07.34 |0dniesienia rampy 0.00Hz
przy wystgpieniu
btedu biezgcego
p07.35 | Napiecie ov
wyjsciowe przy

45




Falowniki Goodrive100 Parametry falownika

Wartos¢

Nazwa Funkcja Szczegoty fabryczna

Edycja

wystgpieniu btedu
biezgcego

Prad wyjsciowy
P07.36 | przy wystgpieniu 0.0A
btedu biezgcego

Napiecie na
szynach przy
wystgpieniu btedu
biezgcego

P07.37 0.0v

Temperatura
maksymalna przy
wystgpieniu btedu

biezgcego

P07.38 0.0°C

Stan zaciskow
wejsciowych przy
wystgpieniu btedu

biezgcego

P07.39

Stan zaciskow

P07.40 | Wyisciowych przy 0 .

wystgpieniu btedu
biezgcego

Czestotliwosé

PO7.41 |  Pracypray 0.00Hz .
wystgpieniu btedu

poprzedniego

Czestotliwosé
odniesienia rampy
P07.42 | przy wystgpieniu 0.00Hz .

btedu
poprzedniego

Napigcie
wyjsciowe przy
wystgpieniu btedu
poprzedniego

P07.43 ov °

Prad wyjsciowy
P07.44 | P&y Wystapieniu N
btedu
poprzedniego

Napiecie na
szynach przy
wystgpieniu btedu
poprzedniego

P07.45 0.0v °

Temperatura
maksymalna przy
wystgpieniu btedu

poprzedniego

P07.46 0.0°C °

Stan zaciskow
wejsciowych przy
wystgpieniu btedu

poprzedniego

P07.47

Stan zaciskéw
wyjsciowych przy
wystgpieniu btedu

poprzedniego

P07.48

Czestotliwos¢
pracy przy

P07.49 0.00Hz °
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. ; Wartos¢ .
Nazwa Funkcja Szczegoty fabryczna Edycja
wystgpieniu btedu
poprzedniego 2
Czestotliwos¢
odniesienia rampy
P07.50 | przy wystgpieniu 0.00Hz °
btedu
poprzedniego 2
Napigcie
po7.51 | Wylsclowe przy ov .
wystgpieniu btedu
poprzedniego 2
Prad wyjsciowy
p07.52 | P2y Wystapieniu 0.0A .
btedu
poprzedniego 2
Napiecie na
po7.53 | SZynach przy 0.0V .
wystgpieniu btedu
poprzedniego 2
Temperatura
p07.54 | Maksymalna przy 0.0°C .
wystgpieniu btedu
poprzedniego 2
Stan zaciskow
p07.55 | Welsciowych przy 0 .
wystgpieniu btedu
poprzedniego 2
Stan zaciskéw
P07.56 | Wisciowych przy 0 .
wystgpieniu btedu
poprzedniego 2
Grupa P08 — funkcje rozszerzone
w
P08.00 Czas ACC 2 zaleznosci o
od modelu
W
P08.01 Czas DEC 2 zaleznosci o
od modelu
Szczegdty przy opisie parametréw P00.11 i P00.12. W .
P08.02 | Czas ACC 3 | falownikach Goodrive100 definiuje sie cztery zestawy zaleznosci °©
czaséw ACC/DEC. Wyboru zestawu dokonuije sie poprzez od modelu
parametry grupy P05. Fabrycznie aktywny jest pierwszy W
P08.03 | CzasDEC3 |Zestaw czasow ACC/DEC. zaleznosci | o
Zakres nastaw: 0.0~3600.0s od modelu
w
P08.04 Czas ACC 4 zaleznosci o
od modelu
W
P08.05 Czas DEC 4 zaleznosci o
od modelu
Crestotliwosé Parametr ten okresla czestotliwos$¢ pracy falownika podczas
P08.06 ee*zania pelzania. 5.00Hz o
P Zakres nastaw: 0.00Hz ~P00.03(Czestotliwos¢ maksymalna)
P08.07 Czas ACC Czas ACC petzania to czas potrzebny, aby falownik w o
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Wartos¢

Nazwa Funkcja Szczegoty fabryczna Edycja
petzania przyspieszyt od OHz do czestotliwosci maksymalnej. zaleznosci
Czas DEC petzania to czas potrzebny, aby falownik zwolnit od | od modelu
czestotliwosci maksymalnej (P00.03) do OHz.
Czas DEC Zakres nastaw: 0.0~3600.0s W .
P08.08 . zaleznosci o
petzania
od modelu
Czestotliwosé Gdy czestotliwos¢ zadana falownika znajdzie sie w zakresie
P08.09 czestotliwosci przeskoku, falownik bedzie pracowat z jedng ze | 0.00Hz o
przeskoku 1 . . . S
skrajnych czestotliwosci zakresu danej czestotliwosci
przeskoku. Wprowadzenie czestotliwosci przeskoku ma na
Zakres przeskoku | celu unikniecie pracy napedu przy czestotliwosciach
P08.10 1 rezonansu mechanicznego. Funkcja jest nieaktywna, gdy 0.00Hz ©
wszystkie punkty przeskoku sg ustawione na 0.
Czestotliwosé sectoflinosé zadan —————
P0811 prZeSkOkU 2 P caeste ’ ' 1 Zakres przeskoku 3 OOOHZ ©
77777777777 ; T Zakres przeskoku 3
P08.12 Zakres p2rzeskoku 3 Izakm orzeskou 2 0.00Hz o
L _‘- I _e-Zakres przeskoku 2
P03.13 Czestotliwosé L ? - 0.00Hz o
. prZeSkOkU 3 o Sy Zakres przeskoku 1 .
Zakres przeskoku 1
‘ —— — _—
P08.14 Zakres p:;zeskoku Czas-r- 0.00Hz o
Zakres nastaw: 0.00~P00.03 (Czestotliwo$¢ maksymalna)
Funkcja stosowana gtéwnie w przemysle widkienniczym.
Funkcja trawersacji oznacza, ze czestotliwo$¢ wyjsciowa
) falownika waha sie wokot pewnej czestotliwosci Srodkowe;.
P08.15 Amp“tUd&}_ Przebiegi czasowe podczas trawersacji pokazano na rysunku 0.0% o
trawersacji ponizej, gdzie aktywnos¢ funkcji trawersaciji jest zadana
parametrem P08.15. Gdy P08.15=0 funkcja jest nieaktywna.
Sviiemts
Gorny Ii_mit _______ S —
czestotliw. Us_ku‘l;ﬁrhavyersacji [\mplituda
| trawersacji
Czestotliw.| 7 N — _ _
srodkowa
P08.16 | Uskok trawersacii | o, imt Przyspieszanie 0.0% o
B /<. Sy — -
oeroati trawarancl caest
Amplituda trawersacji: przebieg trawersacji jest ograniczony
miedzy gorng i dolng czestotliwoscig.
Amplituda trawersacji odnoszona jest do zadanej
. |czestotliwosci srodkowej. Odchytka czestotliwosci AW =
pog 17 | CZas narastania | czestotliwosé srodkowa x amplituda trawersacji P08.15. 5.0s o
trawersacii Odchytka czestotliwosci podczas uskoku = odchytka
czestotliwosci AW x uskok trawersacji P08.16.
Czas narastania trawersacji: czas zmiany czestotliwosci od
punktu najnizszego do najwyzszego..
Czas opadania trawersacji: czas zmiany czestotliwosci od
punktu najwyzszego do najnizszego.
Zakres nastaw P08.15: 0.0~100.0%(wzgledem czestotliwosci
P08.18 Czas opadania |zadanej) 50s o

trawersacji

Zakres nastaw P08.16: 0.0~50.0%(wzgledem odchyiki
czestotliwosci AW)

Zakres nastaw P08.17: 0.1~3600.0s

Zakres nastaw P08.18: 0.1~3600.0s
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Wartos¢

Nazwa Funkcja Szczegoty fabryczna Edycja
Sygnat impulsowy podawany jest na wejscia HDI.
Gdy licznik osiggnie warto$¢ referencyjng, na wielofunkcyjnym
wyjsciu pojawia sie sygnat ,,osiagnieto wartos¢ referencyjng”,
Warto$é zadana |licznik dalej zlicza impulsy. Gdy osiggnie warto$¢ zadang, na
P08.25 licznika wielofunkcyjnym wyjsciu pojawia sie sygnat ,osiggnieto 0 ©
warto$¢ zadang”, licznik zostaje wyzerowany i zatrzymany do
pojawienia sie nastepnego impulsu wejsciowego. Nastawa
parametru P00.26 nie moze by¢ wieksza niz P00.25. Prace
licznika ilustruje ponizszy rysunek:
: [}
Wartos¢ | RotRo2 ; | it
P08.26 referencyjna ! | ’ 0 °
icznika | po1 poz | | Corate e
Zakres nastaw P08.25: P08.26~65535
Zakres nastaw P08.26: 0~P08.25
Zadawanie czasu pracy falownika. Kiedy skumulowany czas
pracy falownika osiggnie zadang warto$¢, na wybranym
P08.27 Czas pracy wielofunkcyjnym wyjsciu pojawi sie sygnat ,0siggnieto zadany Om o
czas pracy”.
Zakres nastaw: 0~65535min
Czas resetu po btedzie: gdy czas wystepowania btedu
P08.28 Czazireds?t“ PO | osiggnie wartoé zadang parametrem P08.28 falownik 0 o
gdzie zatrzyma sig i bedzie oczekiwat na naprawe..
. Interwat migdzy wystgpieniem btedu a reakcjg falownika: czas
Interwat miedzy |pomigdzy wystapieniem btedu, a reakcjg w postaci
pog.29 | Wystapieniem |zatrzymania falownika. 1.0s °
btedu a reakcja | zakres nastaw P08.28: 0~10
falownika Zakres nastaw P08.29: 0.1~3600.0s
Czestotliwos¢ wyjsciowa falownika ulega zmianie wraz ze
Wspétczynnik  |zmiang obcigzenia. Wspdtczynnik jest uzywany do
P08.30 spadku zrownowazenia mocy, gdy kilka falownikéw pracuje na jedno 0.00Hz o
czestotliwosci  |obcigzenie.
Zakres nastaw: 0.00~10.00Hz
Falowniki Goodrive100 umozliwiajg przetgczanie miedzy
WYbG dwoma silnikami. Parametr ten okres$la sposob przetgczania..
ybor sposobu | Przet nie sygnatem na wybranym zacisku wejsciowym
przetgczania 0: Prze acza y9 Vybrany - ) y
P08.31 ; I (warto$¢ parametru 35 okreslajgcego funkcje zacisku 0 ©
miedzy silnikiem o
1i2 weJSC|owego) o
1: Przetgczanie przy pomocy komunikacji MODBUS
2: Przetagczanie przy pomocy komunikacji PROFIBUS
P08.32 Czestotliwos¢ | Gdy czestotliv_vpé_c’; Wyjéciowa o_siqga za_da_nq v_vartoéé FDT na 50.00Hz °
FDT1 wybranym wyjsciu wielofunkcyjnym pojawia sie sygnat
Histereza ,0siggnieto czestotliwosé FDT”, aktywny do momentu gdy
o9 |czestotliwos¢ wyjsciowa spadnie ponizej progu (Czestotliwos¢
P08.33 | czestotliwosci | FpT(y) - Histereza czestotliwosci FDT(y) x Czestotliwosé 5.0% ©
FDT1 FDT(y), gdzie y=1,2.
.., |Zakres nastaw P08.32: 0.00Hz~P00.03(Czestotliwosé
P08.34 CzelsztgtT";""SC maksymaina) 50.00Hz o
Zakres nastaw P08.33: 0.0~100.0%(wartosci FDT1)
Zakres nastaw P08.34: 0.00~P00.03(Czestotliwos¢
Histereza maksymalna) n
P08.35 | czestotliwosci Zglkr.es nastaw P08.3§: 0'.0~100.0%(wart<l)scn FDTZ) . 5 0% o
FDT2 Nizej pokazano przebiegi czasowe ilustrujgce dziatanie tych

parametréow:
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Wartos¢

Nazwa Funkcja Szczegoty fabryczna Edycja
4+ Czestotliwosé wyjsciowa f
Czestotl. e A l _____
FOT(Y) Histereza FDT(y)
N
1
1
1
: | -
i : Czas—t
’ W '
1 I
1 1
1 [}
1 1
RO1, |
RO2
Czasrt
Gdy czestotliwo$¢ wyjsciowa znajduje sie w przedziale
(zadanym parametrem P08.36) wokot czestotliwosci zadanej,
na wybranym wyjsciu wielofunkcyjnym pojawia sie aktywny
sygnat ,czestotliwo$¢ osiggnieta”. llustruje to ponizszy
rysunek:
Czestotliwosé
A wyjsciowa f l
Czestotl. | A _____ 2 a_k:e-s
zadana | | detekgcii
L - bl DL L L alalaule
Zakres detekciji ! ! : :
pog.36 | oslagnhiecia o 0.00Hz o
czestotliwosci | | i . _
zadanej : : I\ : Czas-t—
A o]
| 1 I |
| ! | 1
| I I |
| 1 I 1
| 1 I
RO1,
RO2
Czas?
Zakres nastaw: 0.00Hz~P00.03(Czegstotliwos¢ maksymailna)
Parametr ten stuzy do sterowania wewnetrznym zespotem
s hamujgcym.
Aktywnosé .-
P08.37 zespotu Oj Nieaktywny 0 o
hamujgcego 1: Aktywny
Uwaga: stosowany tylko do wewnetrznego zespotu
hamujgcego
Po ustawieniu znamionowego napiecia na szynach
Prég zadziatania |zasilajgcych nalezy ustawi¢ ten parametr dla prawidtowego Dla 400V
P08.38 zespotu wyhamowania obcigzenia. Wartosci fabryczne zalezg od AC: o
hamujgcego napiecia zasilania falownika. 700.0V
Zakres nastaw: 200.0~2000.0V
Tryb pracy 0: Aktywny podczas pracy falownika
P08.39 : ) - SO 0 o
wentylatora 1: Uruchamiany po wtgczeniu zasilania
. 0: Tryb 1 PWM, modulacja tréjfazowa i dwie modulacje
P08.40 Wybor PWM 1. Tryb 2 PWM , modulacja tréjfazowa 0 ©
Dostepnosc¢
przegladu 0: Niedostepny
P08.41 parametrow 1: Dostepny 1 ©
zmienionych
P08.42 Zadawanie z  |0x000~0x1223 0x0000 o
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Nazwa

Funkcja

Szczegoty

Wartos¢
fabryczna

Edycja

klawiatury panelu

Cyfra jednostek: zmiana nastawy czestotliwosci

0: Przyciski Ai V oraz potencjometr sg aktywne

1: Tylko przyciski Ai V sa aktywne

2: Aktywny tylko potencjometr

3: Przyciski Ai V oraz potencjometr sg nieaktywne

Cyfra dziesiatek: zadawanie czestotliwosci

0: Aktywne tylko, gdy P00.06=0 lub P00.07=0

1. Aktywne dla wszystkich sposobéw zadawania
czestotliwosci

2: Nieaktywne dla predkosci predefiniowanych, gdy predkosé
predefiniowana ma priorytet

Cyfra setek: reakcja na zatrzymanie

0: Nastawa jest wazna

1: Nastawa jest wazna podczas pracy, kasowana po
zatrzymaniu

2. Nastawa jest wazna podczas pracy, kasowana po
otrzymaniu rozkazu zatrzymania

Cyfra tysiecy: funkcja catkowania nastaw przyciskow A iV

oraz potencjometru cyfrowego
0: Funkcja catkowania aktywna
1: Funkcja catkowania nieaktywna

P08.43

Rezerwa

P08.44

Zadawanie
sygnatami na
zaciskach
UP/DOWN listwy

0x000~0x221

Cyfra jednostek: zmiana nastawy czestotliwosci

0: Zaciski UP/DOWN sg aktywne

1: Zaciski UP/DOWN sg nieaktywne

Cyfra dziesigtek: zadawanie czestotliwosci

0: Aktywne tylko, gdy P00.06=0 lub P00.07=0

1: Aktywne dla wszystkich sposobdéw zadawania
czestotliwosci

2: Nieaktywne dla predkosci predefiniowanych, gdy predkosé
predefiniowana ma priorytet

Cyfra setek: reakcja na zatrzymanie

0: Nastawa jest wazna

1: Nastawa jest wazna podczas pracy, kasowana po
zatrzymaniu

2: Nastawa jest wazna podczas pracy, kasowana po
otrzymaniu rozkazu zatrzymania

0x000

P08.45

Wspétczynnik
wzrostu nastawy
sygnatem na
zacisku UP

0.01~50.00s

0.50 Hz/s

P08.46

Wspotczynnik
zmniejszania
nastawy
sygnatem na
zacisku DOWN

0.01~50.00s

0.50 Hz/s

P08.47

Reakcja nastaw
na wyfgczenie
zasilania

0x000~0x111

Cyfra jednostek: reakcja, gdy cyfrowe zadawanie
czestotliwosci jest wylgczone.

0: Zapamietywane przy wytgczeniu zasilania

1: Kasowane przy wytgczeniu zasilania

Cyfra dziesiatek: reakcja, gdy zadawanie czestotliwosci
magistralg MODBUS jest wytgczone.

0: Zapamietywane przy wytgczeniu zasilania

1: Kasowane przy wyfgczeniu zasilania

Cyfra setek: reakcja, gdy inne sposoby zadawania

czestotliwosci sg wytgczone.
1. Zapamietywane przy wytgczeniu zasilania
2. Kasowane przy wytgczeniu zasilania

0x000
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Wartos¢

Nazwa Funkcja Szczegoty fabryczna Edycja
Wyzszy sktadnik
P08.48 p}écza);kowego Parametry te stuzg do ustawienia poczatkowej wartosci 0 o
poboru mocy |Poboru mocy przez falownik.
Poczgtkowa warto$¢ poboru mocy =P08.48 x 1000+ P08.49
Nizszy sktadnik |zakres nastaw P08.48: 0~59999
P08.49 | poczatkowego |Zzakres nastaw P08.49: 0.0~999.9 0.0 o
poboru mocy
Funkcja uzywana do aktywacji hamowania strumieniem
magnetycznym.
0: Nieaktywna
100~150: Im wigksza wartos¢ tym wieksza sita hamowania.
Falownik moze wyhamowac silnik poprzez wzrost strumienia
magnetycznego. Energia oddawana przez silnik podczas
Strumien hamowania moge by¢ przeksztatcona w energie cieplng przez
wzrost strumienia magnetycznego.
P08.50 magnetyczny : . -t o . 0 o
hamowania Falovym!( kontroluje stan S|I_n|ka w sposob ciggty tak, ze
strumieh magnetyczny moze zosta¢ wykorzystany do
zatrzymania, jak i zmiany predkosci. Zaletami sa:
natychmiastowe hamowanie po rozkazie zatrzymania, nie
trzeba czekac na ostabniecie strumienia magnetycznego.
Lepsze chiodzenie. Prad stojana, inny niz wirnika, wzrasta
podczas hamowania strumieniem magnetycznym, a
chtodzenie stijana jest wazniejsze niz wirnika.
mﬁ’;}?ﬁf@’;’;gu Parametr potrzebny do wyswietlenia prgdu zasilania
P08.51 zasilajacym falownika. 0.56 o
¢ ) Zakres nastaw: 0.00~1.00
alownika
Grupa P09 —regulator PID
Gdy P00.06 lub/i P00.07=7 lub P04.27=6 tryb pracy falownika
jest podporzadkowany regulatorowi PID.
Opisywany parametr okresla zrédio sygnatu zadajgcego dla
regulatora PID.
0: Panel klawiatury (poprzez parametr P09.01)
1: Wejscie analogowe Al1
2: Wejscie analogowe Al2
PID given source 3: Wejscie analogowe AI3
P09.00 selection 4: Wejscie impulsowe HDI 0 o
5: Nastawa predefiniowanej predkosci
6: Zdalna komunikacja MODBUS
7~9: Rezerwa
Regulator PID wymusza takg czestotliwos¢ wyjsciowg
falownika, aby sygnat sprzezenia zwrotnego byt rowny
sygnatowi zadajgcemu.
Uwaga: przyporzgdkowanie nastawy predkosci
predefiniowanej jest realizowane w grupie parametréw P10.
Wartos¢ zadana
Parametr zadawany, gdy P09.00=0.
P09.01 | (regulatora PID) |7, o< hastaw: -100.0%~100.0% 0.0% ©
z panelu
Select the PID channel by the parameter.
0: Wejscie analogowe All
. . 1: Wejscie analogowe Al2
Wybor wejsima dia 2: Wejscie analogowe Al3
P09.02 sp?ryzg;zaerzjia 3: Wejscie impulsowe HDI 0 o
’ 4: Zdalna komunikacja MODBUS
zwrotnego 5~7: Rezerwa
(regulatora PID) Uwaga: Wejscia sygnatu zadajgcego i sprzezenia zwrotnego
nie mogg sie pokrywac, w przeciwnym razie regulator PID nie
bedzie dziatat prawidtowo.
P09 03 Wybdr wyjscia |0: Wyjscie proste: gdy sygnat sprzezenia zwrotnego osigga 0 °

regulatora PID

warto$¢ zadang regulatora, czestotliwo$¢ wyjsciowa
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Wartos¢

Nazwa Funkcja Szczegoty fabryczna Edycja
falownika maleje aby zrownowazy¢ uktad regulatora. Np.
utrzymanie napiecia liny podczas nawijania.
1: Wyijscie zanegowane: gdy sygnat sprzezenia zwrotnego
jest wiekszy niz warto$¢ zadana regulatora, czestotliwosé
wyjsciowa falownika ro$nie aby zrbwnowazyc¢ ukfad
regulatora.
Parametr ten okresla wzmocnienie cztonu proporcjonalnego
Czton regulatora PID. Warto$¢ 100 oznacza, ze jesli réznica miedzy
proporcjonalny |wartoscig zadang i sprzezenia zwrotnego wynosi 100%, na
P09.04 o . L . 1.00 o
regulatora PID |wyjsciu regulatora jest czestotliwo$¢ maksymalna (pomijajgc
(Kp) dziatanie cztonu catkujacego i rézniczkujgcego).
Zakres nastaw: 0.00~100.00
Parametr ten okresla szybko$¢ odpowiedzi na pojawiajagca sie
réznice sygnatéw na wejsciu regulatora. Im wieksza warto$¢
parametru tym pozniej na wyjsciu regulatora pojawi sie
Cton catkuiac wiasciwa wartos¢.
jacy Gdy réznica miedzy warto$cig zadang i sprzezenia zwrotnego
P09.05 | regulatora PID . o . . o 0.10s o
. wynosi 100%, czton catkujgcy pracuje w sposaéb ciggty, aby po
(Ti) . g . : :
czasie (P09.05) (pomijajgc dziatanie czionu proporcjonalnego
i rézniczkujgcego) na wyjsciu uzyskaé czestotliwose
maksymalng (P00.03) lub napiecie maksymalne (P04.31).
Zakres nastaw: 0.01~10.00s
Czlon Parametr ten okresla szybko$¢ odpowiedzi na pojawiajgca sie
A . réznice sygnatéw na wejsciu regulatora. Im wigksza warto$¢é
rézniczkujacy . o s
P09.06 parametru tym szybciej na wyjsciu regulatora pojawi sie 0.00s o
regulatora PID 1asci I
(Td) wiasciwa wartosc.
Zakres nastaw: 0.00~10.00s
Parametr ten oznacza okres prébkowania sygnatu sprzezenia
Okres zwrotnego. Regulator oblicza wartos$¢ wyjsciowg po kazdej
P09.07 . . probce. Zwigkszenie okresu prébkowania wydiuza odpowiedz 0.10s o
probkowania (T) : A
regulatora na zmiane sygnatu sprzezenia zwrotnego.
Zakres nastaw: 0.00~100.00s
Jak pokazano na rysunku ponizej, regulator PID wstrzymuje
prace w obszarze limitu dewiacji. Wtasciwy dobér tego
parametru zapewnia doktadng i stabilng prace urzgdzenia.
‘ Sprzezenie Limit
zZwrotne J;iewiacji
Wartos¢ ——— —f~————RjR—— — — = —-
zadana L W 4N =
| : : [ | T
| | I
| : : | |
Pog.0g | Limit dewiacj i b Crast 0.0% )
regulatora PID = b :
(! I |
Czestotl. | Iy I
wyjsciowa I | I
1! I
! |
i I |
Czast
Zakres nastaw: 0.0~100.0%
P09 09 Limit gérny Para.metry te slu?f:; QO zadania gornej i dolnej warto$ci 100.0% °
regulatora PID |granicznej na wyj$ciu regulatora PID.
100.0 % odpowiada Czestotliwosci maksymalne;j
Limit dolny Zakres nastaw P09.09: P09.10~100.0% o
P09.10 regulatora PID |Zakres nastaw P09.10: -100.0%~P09.09 0.0% ©
P09.11 Prég Gdy sygnat na wyjsciu regulatora PID bedzie rowny lub nizszy 0.0% o
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Wartos¢

Nazwa Funkcja Szczegoty fabryczna Edycja
nieaktywnosci |od progu ustawionego parametrem P09.11 i bedzie to trwato
odpowiedzi przynajmniej przez czas zadany P09.12, falownik zgtosi ,btad
regulatora PID |nieaktywnos$ci odpowiedzi regulatora PID” i na wyswietlaczu
pojawi sie komunikat PIDE.
A Czestotl.
wyjsciowa  1<t2 wigc falownik
kontynuuje prace
t2=P09.12
Czas
P09 12 | Mieaktywnosci | pgg 11 _A: ---HDE 10s .
' odpowiedzi 1 s A '
regulatora PID L— I Czass
[ [Fa—]
|-t1 1 | t2 ]
;Z;‘;‘;‘;‘Z‘ZZ;;;;A Praca ;Z,Z;.Zq qud FPIDE
Zakres nastaw P09.11: 0.0~100.0%
Zakres nastaw P09.12: 0.0~3600.0s
0x00~0x11
Cyfra jednostek:
0: Czlon catkujagcy pozostaje wtaczony, gdy czestotliwosé
osigga gorny lub dolny limit.
. 1: Czlon catkujgcy zostaje wylgczony, gdy czestotliwosé
P09.13 goiﬁgfggagl'g osiaga gémy lub dolny limit. 0X00 o
9 Cyfra dziesigtek:
0: Kierunek pracy PID zgodny z zadanym kierunkiem pracy
falownika. Gdy kierunek pracy PID zmienia sie na
przeciwny na wyjéciu zostaje wymuszone 0.
1: Kierunek pracy PID przeciwny do zadanego kierunku pracy
Grupa P10 — prosty PLC i predkosci predefiniowane
0: Zatrzymanie po jednorazowym uruchomieniu. Po
ukonczeniu cyklu falownik musi by¢é ponownie
uruchomiony.
P10.00 Sposob pracy |1: Praca z nastawami koncowymi po jednorazowym 0 o
’ prostego PLC uruchomieniu. Po sygnale korncowym, falownik pracuje z
ostatnimi nastawami czestotliwosci i kierunku.
2: Praca cykliczna. Falownik bedzie pracowat az do
otrzymania polecenia zatrzymania.
Pamie¢ nastaw |0: Nastawy nie sg zapamietywane przy utracie zasilania.
P10.01 | PLC przy utracie |1: Przy utracie zasilania, zapamietywany jest biezgcy etap i 0 o
zasilania czestotliwos¢ pracy.
P10.02 dPrfgd_koéé o | Nastawa 100.0% odpowiada czestotliwosci maks. P00.03. 0.0% o
predetiniowana Uzycie prostego PLC wymaga ustawienia parametrow
Czas trwania | P10.02~P10.32 aby okresli¢ czestotliwo$¢ i kierunek dziatania
P10.03 etapu 0 falownika dla wszystkich predkosci predefiniowanych. 0.0s °©
Uwaga: ujemna warto$¢ parametru oznacza prace do tytu.
Predkosé
P10.04 . 0.0% o
predefiniowana 1
Czas trwania zas
P10.05 etapu 1 P10.04 62 eta?)lflc : 0.0s ©
I
p10.06 | _Fredkosc : 0.0% °
predefiniowana 2 1 |
N o |
Czas trwania ! i Czas ACC ‘
P10.07 ‘ 1 3 et ! | ! 0.0s o
etapu 2 i | etapu 1008 i | i
& A I |
P10.08 Predkosc L | : ' w 'l 0.0% o
predefiniowana 3 | ! . 1 ) ' \ |
: 'P10.03,  P10.05 | P10.07 L P10.31 | P10.33
P10.09 Czas trwania 0.0s °

etapu 3
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Wartos¢

Nazwa Funkcja Szczegoty fabryczna Edycja
p10.10 | Predkosc 0.0% o
predefiniowana 4
c i ) Wartos¢ predkosci predefiniowanej lezy w przedziale --
P10.11 Zaf rWi“'a frmax~Tmax dla falownikéw serii Goodrive 100 jest ich 16, o 0.0s o
etapu wyborze kolejnej decyduje kombinacja stanéw czterech
P10 12 Predkosé wielofunkcyjnych zaciskow wejsciowych S1~S4. 0.0% .
‘ predefiniowana 5 | & czstotl. '
wyjsciowa
P10.13 Czas trwania 3 [4] _ 0.0s °
' etapu 5 o '
iy [
p10.14 |  Predkosc oy 0.0% o
predefiniowana 6 Loy | t
i oy N\
Pl015| C7g TaNa NEEEE | 0.0s 0
oty |
Predkos¢ o
P10.16 predefiniowana 7 ‘3_\‘ N F‘ h h H t 0.0% ©
Cras t : SL—y—+1 — 1ttt
zas trwania | . | - | - | -
P10.17 N N N N 0.0s o
etapu 7 I Al B Al I Al I i .
Prodkost oo — Il e
redko$¢ ON oN o
P10.8 | orodmionana 8 [ss| | | 1 | 1ON T | 1 11 J1oxi] ) oo% | o
Czas trwania [ T T T 1
P10.19 etapu 8 Sal—L L 1 11 1 | N R AR o 0.0s o
P10.20 Predko$¢ Gdy S1=S2=S3=S4=0FF, o wyborze zrédta zadawania 0.0%
) predefiniowana 9 czestotliwosci decyduje wartos¢ parametru P00.06 lub U0 ©
X P00.07. Gdy ktérymkolwiek zacisk S1,S2,S3 lub S4 jest w
p1021 | C#astrwania | stanie ON falownik pracuje z czestotliwoscig okreslong przez 0.0s o
etapu 9 predko$é predefiniowang o numerze wybranym kombinacjg
Predko$¢ sygna’rf')v.v na zagis_kach $1~S4. Wynika t(_) z priorytgtu
P10.22 | predefiniowana predkosci predefiniowanej w stosunku do innych zrodet 0.0% °
10 zadawania czestotliwosci.
. Start i zatrzymanie pracy z predkoscig predefiniowang
P10.23 Czas trwania determinuje wartos$¢ parametru P00.06, zaleznosé miedzy 0.0s o
' etapu 10 stanami wejs¢ S1~S4, a predkoscig predefiniowang (etapem) '
2 obrazuje ponizsza tabela:
Predkosé
P10.24 | predefiniowana S1 |OFF| ON |OFF| ON |OFF| ON |OFF| ON 0.0% o
11 S2 |OFF|OFF| ON | ON |OFF|OFF| ON | ON
Czas trwania S3 |OFF|OFF|OFF|OFF| ON | ON | ON | ON
P10.25 etapu 11 S4 |OFF|OFF|OFF|OFF |OFF|OFF|OFF|OFF 0.0s o
— etap| 0 |1 |2 |3 |4|5][6 |7
010,26 Z“i_d‘fosc S1 |OFF| ON |OFF| ON |OFF| ON [OFF| ON 0,090
: predeyvand s2 |oFF|oFF| oN | ON |oFF|oFF| oN [ ON 070 ©
S3 |OFF|OFF|OFF|OFF| ON | ON | ON | ON
p10.27 | ©€%astrwania S4 [ON|ON|ON|ON|ON|ON|ON|ON 0.0s .
etapu 12 etap| 8 | 9 |10 |11 |12 |13 | 14 | 15
Predkosé
P10.28 predeﬁniowana Zakres nastaw PlO(Zn, 1<n<16): '1000"‘1000% 0.0% o)
13 Zakres nastaw P10.(2n+1, 1<n<16): 0.0~6553.5s(min)
P10.29 Czas trwania 0.0s °
etapu 13
Predkosé
P10.30 | predefiniowana 0.0% o
14
P10.31 Czas trwania 0.0s o
etapu 14
P10.32 Predkos¢ 0.0% o

predefiniowana
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Nazwa Funkcja Szczegoty frkl)?;tc?zsnca Edycja
15
P10.33 Czas trwania 0.0s °
etapu 15
Wybor zestawu | Szczegoty ponizej:
P10.34 Cﬁ:%‘;‘;’;‘gv%'ﬁc Nezwa ACC/ | Accl | Accr | accr | oxoo00 | o
prostego PLC | parametru Binary bit |[Etap | DEC | DEC | DEC | DEC
0 1 2 3
BIT1 |BITO| O 00 01 10 11
BIT3 | BIT2 | 1 00 01 10 11
BIT5 | BIT4 | 2 00 01 10 11
BIT7 |BIT6 | 3 00 01 10 11
P10.34
BIT9 | BIT8 | 4 00 01 10 11
BIT11|BIT10| 5 00 01 10 11
BIT13|BIT12| 6 00 01 10 11
BIT15|BIT14| 7 00 01 10 11
Wybor zestawu
czaséw ACC/DEC BIT1 | BITO| 8 00 01 10 11
P10.35 dla etapow 8~15 0x0000 o
prostego PLC BIT3 | BIT2 | 9 00 01 10 11
BIT5 | BIT4 | 10 00 01 10 11
BIT7 | BIT6 | 11 00 01 10 11
P10.35
BIT9 | BIT8 | 12 00 01 10 11
BIT11|BIT10| 13 00 01 10 11
BIT13|BIT12| 14 00 01 10 11
BIT15|BIT14| 15 00 01 10 11
Kombinacja odpowiedniej pary bitéw decyduje o wyborze
zestawu czaséw ACC/DEC dla danego etapu pracy prostego
PLC.
Zakres nastaw: 0x0000~0OxFFFF
0: Restart od pierwszego etapu; zatrzymanie podczas pracy
(rozkaz zatrzymania, btad, utrata zasilania), po restarcie,
. praca od pierwszego etapu.
Wybor sposobu 1: Kontynuacja pracy od czestotliwosci zatrzymania;
P10.36 restartu dla ; . 0 ©
rosteqo PLC zatrzymanie podczas pracy (rozkaz zatrzymania, btad),
P 9 falownik zapamietuje czas pracy (w danym etapie)
automatycznie i po restarcie kontynuuje od stanu sprzed
zatrzymania.
Wybor jednostki |0: Sekunda; czas trwania wszystkich etapdw zadawany jest w
P10.37 czasu trwania . sgkunqach. _ . ] _ 0 )
etapow pracy |1: Minuta; czas trwania wszystkich etapéw zadawany jest w
prostego PLC minutach.
Grupa P11 — parametry zabezpieczajace
0x00~0x11
P11.00 Zabezpieczenie |Cyfra jednostek: 1 o
' przed utratg fazy |0: Zabezpieczenie przed utratg fazy wejsciowej nieaktywne
1. Zabezpieczenie przed utratg fazy wejsciowej aktywne
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Wartos¢

Nazwa Funkcja Szczegoty fabryczna Edycja
Cyfra dziesiagtek:
0: Zabezpieczenie przed utratg fazy wejsciowej nieaktywne
1. Zabezpieczenie przed utratg fazy wejsciowej aktywne
Funkcja obnizania
czestotliwosci | 0: Aktywna
P11.01 przy utracie 1: Nieaktywna 0 ©
zasilania
Zakres nastaw: 0.00Hz/s~P00.03 (Czestotliwos¢
maksymalna)
Po utracie zasilania napiecie na szynach DC obniza sie i, po
spadku ponizej punktu obnizania czestotliwosci, falownik
zacznie obniza¢ czestotliwo$¢ pracy ze wspotczynnikiem
P11.02 aby umozliwi¢ zwrot energii ruchu. Energia ta
(gromadzona w kondensatorach) pozwoli podtrzymac prace
] ) falownika przy krétkotrwatej przerwie w zasilaniu.
Wspdtczynnik
obnizania : .
P11.02 | czestotliowosci Znamlonoyve napiecie | ,aqy 400V 660V 10.00Hz/s o
przy utracie zasilania
zasilania Punkt rozpoczecia
obnizania 260V 460V 800V
czestotliwosci
Uwaga:
1. Prawidtowy dobdr tego parametru pozwala unikngé
zatrzymania falownika podczas krétkotrwatego zaniku
zasilania.
2. Zakaz ochrony fazy wejsciowej moze aktywowac te funkcje.
0: Nieaktywna
1: Aktywna
A Prad wyjsciowy
Punkt utyku
nadnapiec. It e i S i R -
Fd. | I
L~ I I
1 ! I
Funkcja ochrony I ! i :
P11.03 | przed utykiem : : : : | Czast 1 °
nadnapieciowym ' — — -
A Czestotliwos¢ wyjsciowa f : I :
I Lo Lo
; L o
I
M
I
Czas L
Napiecie ochrony | 120~150%(standardowego napiecia szyny)(380V) 140%
P11.04 | przed utykiem o
nadnapieciowym |120~150%(standardowego napigcia szyny)(220V) 120%
Podczas pracy falownika konieczna jest kontrola prgdu
Ograniczenie wyjsciowego, w celu uniknigcia przecigzenia pradowego i
P11.05 nadpradowe | Wytaczenia. W trakcie pracy funkcja ta poréwnuje prad 1 ©
wyjsciowy z poziomem ograniczenia prgdowego (P11.06).
Gdy warto$¢ pradu osigga zadany poziom falownik utrzymuje
statg czestotliwos¢ podczas przyspieszania lub obniza .
Poziom podczas pracy ciagtej. Jesli prad jest przekraczany w sposéb Silnik OG
P11.06 automatycznego |ciggly czestotliwosé wyjsciowa bedzie obnizana do dolnego 160.0% o
’ ograniczenia  |limitu. Po wykryciu pradu mniejszego od zadanego poziomu, Silnik P:
nadpradowego |falownik przyspieszy automatycznie. 120.0%
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Wartos¢

Nazwa Funkcja Szczegoty fabryczna Edycja
APrad wyjsciowy A
Prog {0 e e N
ogr.
pradu
: Czast
Wspétczynnik | Czestwyjsciowa f -
obnizania Czest. &
i Sci adanz
p11.07 | CZestotliowosci | zadana 10.00Hz's | ©
podczas
ograniczania
nadprgdowego < e _ Czast
Zakres nastaw P11.05:
0: Ograniczenie nadprgdowe nieaktywne
1: Ograniczenie nadpragdowe aktywne
2: Ograniczenie nadprgdowe aktywne przy statej predkosci
Zakres nastaw P11.06: 50.0~200.0%
Zakres nastaw P11.07: 0.00~50.00Hz/s
Alarm wstepny |Jezeli prad wyjsciowy falownika lub silnika przekroczy warto$¢
przecigzenia/ |P11.09 przez czas co najmniej 11.10, na wybranym wyjsciu
P11.08 niedocigzenia |wielofunkcyjnym pojawi sie alarm wstepny. 0x000 o
silnika lub A Prad wyjsciowy
falownika : :
P09 —f-——F———— ==~ e I
Prog zadziatania : \ AV : S'llg'(l;(ye'
0
P11.09 alarmu : I o o
wstepnego | ! P! Silnik P:
przecigzenia l ! Lo : _ 120%
| ! 1o ! -
i ! I Czast
p11.10 | C73S Wykrywania ' ! b ! 1.0s o
przecigzenia | : Vo :
i - K I I 11 |
Progz;z(ri;ljiama :P11.1l]: | :P11.1l]:
P11.11 ! | - 50% o
wstepnego
niedocigzenia | RO1,
RO2 Czast
Zakres nastaw P11.08: 0x000~0x131
Cyfra jednostek:
0: Alarm wstepny przecigzenia w odniesieniu do pradu
znamionowego silnika
1: Alarm wstepny przecigzenia w odniesieniu do pradu
znamionowego falownika
Cyfra dziesiatek:
0: Falownik kontynuuje prace po alarmie wstepnym
niedocigzenia
1: Falownik kontynuuje prace po alarmie wstepnym
) niedocigzenia i zatrzymuje sie po btedzie przecigzenia
p11.12 | €Zas wykrywania | 2: Falownik kontynuuje prace po alarmie wstepnym 1.0s o

niedocigzenia

przecigzenia i zatrzymuje sie po btedzie niedocigzenia
3: Falownik zatrzymuje sie przy przecigzeniu i niedocigzeniu
Cyfra setek:
0: Wykrywanie przez caty czas
1: Wykrywanie podczas pracy ciggtej
Zakres nastaw P11.09: P11.11~200%
Zakres nastaw P11.10: 0.1~60.0s

Jezeli prad wyjsciowy falownika jest nizszy niz P11.11 przez
czas co najmniej 11.12, na wybranym wyjsciu
wielofunkcyjnym pojawi sie alarm wstepny niedocigzenia.
Zakres nastaw P11.11: 0~P11.09

Zakres nastaw P11.12: 0.1~60.0s
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Nazwa

Funkcja

Szczegoty

Wartos¢
fabryczna

Edycja

P11.13

Reakcja wyjscia
wielofunkcyjnego
na wystgpienie
btedu

Parametr ten pozwala okresli¢ reakcje wyjs¢ wielofunkcyjnych
na wystgpienie btedu zbyt niskiego napiecia i na
automatyczny reset falownika.

Zakres nastaw P11.13: 0x00~0x11

Cyfra jednostek:

0: Sygnalizacja btedu zbyt niskiego napigcia

1: Brak sygnalizacji btedu zbyt niskiego napiecia

Cyfra dziesiatek:

0: Sygnalizacja automatycznego resetu falownika

1. Brak sygnalizacji automatycznego resetu falownika

0x00

P11.14

Zakres
wykrywania
odchyiki
predkosci

P11.15

Czas wykrywania
odchytki
predkosci

Zakres nastaw P11.14: 0.0~50.0%
A
Predkosé

Préog
detekcji

N

A

T1<T2, wiec falownik
kontynuuje prace
T2=P11.15

Watrosc
zadana

I
1
I
:
+
i
I
1

Czast

>

i

7,6 Praca % Blad dEu

Zakres nastaw P11.15: 0.0~10.0s

10.0%

0.5s

Grupa P14 — komunikacja szeregowa

P14.00

Adres
komunikacyjny

Zakres nastaw: 1~247

Gdy sterownik nadrzedny wystawia adres 0 oznacza to
komunikacje rozsiewcza, gdzie wszystkie urzgdzenia podlegte
odbieraja te samg informacje lecz nie moga na nig
odpowiadac.

Adres komunikacyjny falownika jest niepowtarzalny w sieci.
To podstawowe zatozenie przy komunikacji migdzy dwoma
punktami — sterownikiem nadrzednym i falownikiem.

Uwaga: adres urzadzenia podporzgdkowanego (falownika)
nie moze by¢ ustawiony na 0.

P14.01

Szybkos¢
transmisji

Parametr pozwala ustawi¢ szybkos$¢ transmisji miedzy
falownikiem i sterownikiem nadrzednym.

1200 BPS

2400 BPS

4800 BPS

9600 BPS

19200 BPS

: 38400 BPS

Uwaga: szybkos¢ transmisji miedzy falownikiem i
sterownikiem nadrzednym musi by¢ ustawiona taka sama dla
falownika, jak i sterownika. W przeciwnym przypadku
nawigzanie tgcznosci nie bedzie mozliwe. Wieksza szybkosé
transmisji to szybsza wymiana informacji.

arwnMERO

P14.02

Bit kontrolny

Tryb transmisji miedzy falownikiem i sterownikiem
nadrzednym musi by¢ ustawiony taka sam dla falownika, jak i
sterownika. W przeciwnym przypadku nawigzanie fgcznosci
nie bedzie mozliwe.

: Brak kontroli (N,8,1) dla RTU

: Kontrola nieparzystosci (O,8,1) dla RTU

: Kontrola parzystosci (E,8,1) dla RTU

: Brak kontroli (N,8,2) dla RTU

: Kontrola nieparzystosci (0,8,2) dla RTU

: Kontrola parzystosci (E,8,2) dla RTU

OB~ WwWNEFELO

P14.03

Opdznienie

0~200ms
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Wartos¢

Nazwa Funkcja Szczegoty fabryczna Edycja
odpowiedzi Oznacza czas miedzy otrzymaniem danych, a wystaniem
odpowiedzi do urzgdzenia nadrzednego. Jesli opdznienie
odpowiedzi jest krétsze niz czas przetwarzania systemu,
odpowiedz zostanie wystana po czasie przetwarzania. Jesli
opoznienie odpowiedzi jest dtuzsze niz czas przetwarzania
systemu, urzgdzenie podrzedne (falownik) bedzie czekato z
odpowiedzig przez czas P14.03.
Zakres nastaw: 0.0(nieaktywny),0.1~60.0s
Zadanie wartosci 0.0 oznacza brak kontroli przekroczenia
czasu transmisji.
P14.04 Przekroczenie |Zadanie warto$ci niezerowej oznacza, ze jezeli czas transmisiji 0.0s °
) czasu transmisji |osiggnie P14.04 system poda komunikat ,bfgd komunikac;ji '
485" (CE).
Parametr ustawiany najczesciej jako nieaktywny, stuzy
czasem do kontroli stanu komunikacji szeregowe;j.
0: Alarm i dowolne zatrzymanie
1: Brak alarmu i kontynuacja pracy
Reakcja na btad |2: Brak alarmu i zatrzymanie zgodnie z zadanym sposobem
P14.05 o o . 0 o
transmisji (tylko przy komunikacji szeregowej)
3: Brak alarmu i zatrzymanie zgodnie z zadanym sposobem
(we wszystkich trybach sterowania)
Zakres nastaw: 0x00~0x11
Cyfra jednostek:
0: Transmisja z odpowiedzig: falownik wysyta odpowiedz na
wszystkie polecenia odczytu i zapisu sterownika
P14.06 | Sposob transmisji nadrzednego. 0x00 o
1: Transmisja bez odpowiedzi: falownik odpowiada tylko na
polecenia odczytu. Metoda ta pozwala zwiekszy¢
efektywnos¢ transmisji.
Cyfra dziesiatek: (rezerwa)
P14.07 Rezerwa °
P14.08 Rezerwa °
Grupa P17 — funkcja monitoringu
P17.00 Czestotliwos¢ |Wyswietla biezaca czestotliwosé zadang falownika .
’ zadana Zakres: 0.00Hz~P00.03
P17.01 Czestotliwos¢ |Wyswietla biezagca czestotliwos¢ wyjsciowg falownika .
’ wyjsciowa Zakres: 0.00Hz~P00.03
P17.02 Czestotliwos¢ |Wyswietla aktualng czestotliwo$¢ odniesienia rampy falownika o
’ odniesienia rampy | Zakres: 0.00Hz~P00.03
P17.03 Napiecie Wyswietla biezgcg wartos¢ napiecia wyjsciowego falownika o
’ wyjsciowe Zakres: 0~1200V
P17.04 Prad Wyswietla biezgcg wartos¢ pradu wyjsciowego falownika o
’ wyjsciowy Zakres: 0.0~5000.0A
P17.05 Predkosé Wyswietla biezgca predkosé obrotowa silnika o
’ obrotowa silnika |Zakres: 0~65535 RPM
P17.06 Prgd momentu |Wyswietla biezgcg wartos¢ prgdu momentu obrotowego o
’ obrotowego Zakres: 0.0~5000.0A
P17.07 Prad Wyswietla biezgcg warto$¢ prgdu magnesujgcego .
) magnesujgcy |Zakres: 0.0~5000.0A
- Wyswietla biezgcg moc silnika
P17.08 Moc silnika Zakres: -300.0%~300.0%(mocy znamionowej silnika) *
P17.09 Moment Wyswietla aktualny moment wyjsciowy falownika .
) wyjsciowy Zakres: -250.0~250.0%
P17.10 Ocena Ocena czestotliwosci wirnika przy otwartej petli (sterowanie °
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Wartos¢

Nazwa Funkcja Szczegoty fabryczna Edycja
czestotliwosci | wektorowe)
silnika Zakres: 0.00~ P00.03
P17 11 Napiecie szyny |Wyswietla aktualne napiecie na szynie DC falownika o
’ DC Zakres: 0.0~2000.0V
P17.12 Stan wejsé Wyswietla stany wej$¢ przetgczajgcych falownika o
’ przetgczajacych |Zakres: 0000~00FF
P17.13 Stan wyjs¢ Wyswietla stany wyj$¢ przetgczajgcych falownika o
' przetaczajgcych |Zakres: 0000~000F
Wyswietla nastawe czest. zadang przyciskami panelu
P17.14 | Nastawa cyfrowa Zakres: 0. 00Hz~P00 03 °
Zadany moment Wysw_letla aktualny momen_t, J_ako procentowg wartos¢
P17.15 silnika znamionowego momentu silnika °
Zakres: -300.0%~300.0%(znamionowego pradu silnika)
g Wyswietla biezgcg warto$¢ predkosci liniowej
P17.16 | Predkosc liniowa Zakres: 0~65535 e
P17.17 Rezerwa °
N Wyswietla biezacy stan licznika
P17.18 Stan licznika Zakres: 0~65535 .
P17.19 Napiegcie na Wyswietla napiecie na wejsciu analogowym Al1 o
’ wejsciu Al1 Zakres: 0.00~10.00V
P17.20 Napiegcie na Wyswietla napiecie na wejsciu analogowym Al2 o
’ wejsciu Al2 Zakres: 0.00~10.00V
P17.21 Napiecie na Wyswietla napiecie na wejsciu analogowym Al3 .
’ wejsciu Al3 Zakres: -10.00~10.00V
P17.22 Czestotliwos¢ | Wyswietla czestotliwo$¢ sygnatu na wejsciu HDI .
’ wejscia HDI Zakres: 0.00~50.00kHz
P17.23 Wartos¢ zadana |Wyswietla warto$¢ zadang regulatora PID .
’ regulatora PID |Zakres: -100.0~100.0%
P17.24 Odpowiedz Wyswietla warto$¢ odpowiedzi regulatora PID .
’ regulatora PID |Zakres: -100.0~100.0%
P17.25 Wspétczynnik | Wyswietla wspotczynnik mocy silnika .
’ mocy silnika  |Zakres: -1.00~1.00
P17.26 Czas pracy Wyswietla skumulowany czas pracy falownika o
’ falownika Zakres: 0~65535min
Biezgcy etap  |Wyswietla prosty PLC i biezacy etap predkosci
P17.27 predkosci predefiniowanych °
predefiniowanych |Zakres: 0~15
Wyjscie Wyswietlana na wyjsciu sterownika ASR procentowa wartosé
P17.28 sterownika znamionowego momentu silnika °
ASR Zakres: -300.0%~300.0% (znamionowego pradu silnika)
P17.29 Rezerwa °
P17.30 Rezerwa °
P17.31 Rezerwa °
P17.32 Sprzezenie Wyswietla sprzezenie magnetyczne silnika .
) magnetyczne |Zakres: 0.0%~200.0%
Wyswietla zadany prgd wzbudzenia przy sterowaniu
P17.33 ﬁzdbir:jig;?: wektorowym °
Zakres: -3000.0~3000.0A
P17.34 Zadany prad  |Wyswietla zadany prad momentu obrotowego przy sterowaniu o
’ momentu wektorowym
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Wartos¢

Nazwa Funkcja Szczegoty fabryczna Edycja
obrotowego Zakres: -3000.0~3000.0A
Wyswietla aktualng warto$¢ prgdu pobieranego z sieci przez
P17.35 Pobér pradu falownik °
Zakres: 0.0~5000.0A
Wyswietla moment wyjsciowy. Wartos¢ dodatnia oznacza
Moment moment napedowy, ujemna — moment zwigzany ze
P17.36 oo R - - o °
wyjsciowy zwalnianiem i oddawaniem energii przez silnik
Zakres: -3000.0Nm~3000.0Nm
P17.37 Rezerwa .
P17.38 Rezerwa .
P17.39 Rezerwa °
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6 Monitorowanie usterek i btedow

6.1 Okresy konserwacji

Prawidtowo zainstalowane urzadzenie nie wymaga czestych przegladéw. Tabela zawiera standardowe terminy

konserwaciji zalecane przez INVT.

Sprawdzany element Zakres kontroli Metoda kontroli Kryterium
Sprawdzi¢ temperature
drzzwn?aef)rrzanzahwyv%z::}“;?c Iie Pomiar przyrzadkami i Zgodnos¢ z
g pewn e kontrola wizualna instrukcja
nie ma kurzu, gazéw, mgty
Srodowisko zewnetrzne olejowej i skroplonej wody
Upewni¢ sie, ze nie maw
otoczeniu narzedzi, obcych Kontrola wizualna Zgodnos¢ z
lub niebezpiecznych instrukcja
przedmiotéw
Upewni¢ sie,ze zasilanie
Napiecie obw'odu glO\{vnego ] Pomiar multimetrem Z_godnosc_: z
obwodéw sterujacych jest instrukcja
wiasciwe
Upewni¢ sie, ze wyswietlacz . Dobra
jest, czysty Kontrola wizualna widzialnos¢
Panel klawiatury znakéw
Upewni¢ sie, ze znaki sg Kontrola wizualna Zgodnos¢ z
wyswietlane prawidtowo instrukcja

Upewnic¢ sie, ze Sruby sa
dokrecone prawidiowo

Dokrecic¢

Upewnic¢ sie, ze nie ma
zakltécen, iskrzen,
uszkodzen lub przebarwien
spowodowanych
przegrzaniem i starzeniem

Kontrola wizualna

Upewnic¢ sieg, ze nie ma
spekan lub przebarwien
warstw ochronnych

Kontrola wizualna

Czesto wystepujace urzadzenia i izolacji
Uwaga: zmiana
koloru elementow
e s miedzianych (np.
Upewni¢ sie, ze nie ma kurzu . .
. . Kontrola wizualna szyn) nie
i zabrudzen o
Swiadczy o
uszkodzeniu
falownika
Obwad Sl s .
gtéwny Upew_nlc sig, ze nie
wystepuja zaktécenia lub .
- . Kontrola wizualna
zmiana koloru przewodoéw
Przytaczone spowodowane przegrzaniem
przewody

Listwa zaciskowa

Upewni¢ sie, ze nie ma
uszkodzen

Kontrola wizualna

Kondensatory
filtrujace

Upewnic¢ sie, ze nie ma
wyciekéw, zmian koloru,
spekan i spuchnieé obudow

Kontrola wizualna

Upewnic¢ sie, ze gumowy
zaworek jest na wtasciwym
miejscu

Oszacowanie czasu
pracy, kontrola
wizualna
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otworach wentylacyjnych

Sprawdzany element Zakres kontroli Metoda kontroli Kryterium
Pojemnos¢
. . . i 2
W razie koniecznosci pomiar| Pomiar miernikiem zmierzona =
. . s . P pojemnos¢
pojemnosci pojemnosci Znamionowa
x0.85.
Upewni¢ sie, ze nie ma
przebarwien lub spekan Kontrola wizualnai
spowodowanych zapachowa
przegrzaniem
Rezystory Iy
Kontrola wizualna lub \_Nartosc .
e a . - zmierzona nie
Upewni¢ sieg, ze nie ma demontaz jednej z . . .
g moze odbiegaé o
przerw koncéwek w celu +10% od wartosci
pomiaru wartosci |~ " -
nominalnej
Transformatory i Upewni¢ sie, ze nie ma, Kontrola wizualna,
o anormalnych drgan, hataséw ;
diawiki " stuchowa i zapachowa
i zapachu
Upewni¢ sie, ze nie ma
Styczniki i hatasliwych dl:gaﬁ po Kontrola stuchowa
przekazniki zalaczeniu
elektromagnetyczne|ypewnié sie, ze stycznik jest .
. Kontrola wizualna
wystarczajaco sprawny
Upewnic¢ sie, ze nie ma
poluzowanych s$rub i Przymocowa¢
zaciskow
_Upewac Sle, ze nie ma Kontrola wizualna i
niepokojacych zapachéw i
. zapachowa
przebarwien
Obwod Ptyta i ztgcza P2 Cin o i
sterujacy 2 Upewni sig, ze nie ma Kontrola wizualna
nalotéow, uszkodzen i spekan
Kontrola wizualna oraz
Upewnic¢ sie, ze nie ma oszacowanie czasu
wyciekow i odksztalcen |pracy w odniesieniu do
kondensatorow zalecen
konserwacyjnych
si e Kontrola wizualnai .
Upewni¢ sie, ze nie ma . Stabilne
- . | stuchowa lub obroét - -
anormalnego hatasu i drgan reka wirowanie
Upewni¢ sie, ze nie ma <
Wentylator poluzowanych srub Dokrgcic
chtodzacy .
System Kontrola wizualna oraz
chltodzenia Upewni¢ sie, ze nie ma oszacowanie czasu
przebarwien spwodowanych [pracy w odniesieniu do
przegrzaniem zalecen
konserwacyjnych
Upewni¢ sie, ze nie ma ciat
Kanatl wentylacyjny | obcych w wentylatorze i Kontrola wizualna

6.1.2 Wentylator chlodzacy

Wentylator chtodzgcy ma zywotno$¢ minimum 25000 godzin pracy. Zywotno$é rzeczywista zalezy od sposobu

uzycia falownika oraz temperatury otoczenia. Liczbe godzin pracy mozna odczyta¢ poprzez parametr P07.14

(skumulowany czas pracy falownika). Usterka wentylatora najczesciej objawia sie wzrostem hatasu od jego
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tozysk. Jesli falownik napedza istotng czes$¢ maszyny, juz te objawy kwalifikujg wentylator do wymiany. Czesci

zamienne zapewnia firma INVT.

< Nalezy zapozna¢ sie i postepowac zgodnie z instrukcjami zawartymi w rozdziale
A Srodki bezpieczenistwa. lgnorowanie zalecen moze skutkowac¢ urazami fizycznymi
lub $miercia. Moze réwniez doprowadzié do zniszczenia urzadzenia.

1. Zatrzymac falownik, odtgczy¢ zasilanie i odczeka¢ minimalny czas konieczny na obnizenie napiecia na
szynach DC.

2. Nacisng¢ zaczep ostony wentylatora wkretakiem, obroci¢ i wyjgé ostone, nastepnie wysunac lekko

wentylator do przodu.

Roztgczy¢ przewody.

Wyjac¢ wentylator.

Zamontowac¢ nowy w odwrotnej kolejnosci.

2 e

Przywrdci¢ zasilanie.

6.1.3 Kondensatory

Formowanie kondensatorow

Jesli falownik byt przechowywany przez dtuzszy czas, kondensatory szyny DC powinny zosta¢ uformowane
zgodnie z instrukcjg obstugi. Czas przechowywania jest liczony od daty produkcji (oznaczonej w numerze
seryjnym) a nie od daty dostawy.

Czas przechowywania Zasady postepowania
Mniej niz 1 rok Uruchomienie bez formowania
1-2lat Przytaczy¢ zasilanie na 1 godzine przed pierwszym uruchomieniem

Podac¢ zasilanie wzrastajgce stopniowo

* poda¢ 25% napiecia znamionowego przez 30 minut
2 -3 lat * poda¢ 50% napiecia znamionowego przez 30 minut
* poda¢ 75% napiecia znamionowego przez 30 minut
* poda¢ 100% napiecia znamionowego przez 30 minut

Poda¢ zasilanie wzrastajgce stopniowo

* poda¢ 25% napigcia znamionowego przez 2 godziny
Powyzej 3 lat * poda¢ 50% napigcia znamionowego przez 2 godziny
* podac 75% napigcia znamionowego przez 2 godziny
* podac¢ 100% napiecia znamionowego przez 2 godziny

Tabela pokazuje sposob postepowania z falownikami, ktére byty przechowywane przez dtuzszy czas.

Wymiana kondensatoréw elektrolitycznych

< Nalezy zapozna¢ sie i postepowaé zgodnie z instrukcjami zawartymi w rozdziale
m Srodki bezpieczenstwa. Ignorowanie zalecen moze skutkowaé¢ urazami fizycznymi
lub $miercig. Moze réwniez doprowadzi¢ do zniszczenia urzgdzenia.

Kondensatory nalezy wymieni¢ jezeli czas ich pracy przekracza 35000 godzin. Szczegétowe informacje mozna

uzyskaé w lokalnych biurach INVT lub poprzez gorgcag linie (400-700-9997).

6.1.4 Przewody zasilajace

< Nalezy zapozna¢ sie i postepowacé¢ zgodnie z instrukcjami zawartymi w rozdziale
A Srodki bezpieczenstwa. Ignorowanie zalecen moze skutkowaé¢ urazami fizycznymi
lub $miercig. Moze réwniez doprowadzi¢ do zniszczenia urzadzenia.

1. Zatrzymaé falownik, odfgczy¢ zasilanie i odczeka¢ minimalny czas konieczny na obnizenie napiecia na
szynach DC.
Sprawdzi¢ prawidtowos¢ dokrecenia przewodow zasilajgcych.

Przywrdécié¢ zasilanie.
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6.2 Rozwigzywanie problemu btedéw

< Konserwacji, przegladu i wymiany podzespotéw falownika moga dokonywaé
A tylko wykwalifikowani elektrycy.
< Przed przystagpieniem do prac przy falowniku nalezy zapozna¢ sie z
zaleceniami zawartymi w rozdziale Srodki bezpieczerstwa.

6.2.1 Sygnalizacja alarmow i bledow

Btfad jest sygnalizowany za pomocg diody LED (patrz rozdz. 4 Procedura obstugi z panelu klawiatury). Gdy

Swieci dioda TRIP, informacja na wyswietlaczu o alarmie lub btedzie sygnalizuje anormalny stan falownika.

Informacje zawarte w tym rozdziale pozwalajg zidentyfikowac i skorygowa¢ wiekszosé btedow. W razie trudnosci

nalezy skontaktowac sie z lokalnym biurem INVT.

6.2.2 Kasowanie btedu

Skasowanie (reset) bledu moze byé wykonane przu uzyciu klawiatury panelu (przycisk ), wejscia

cyfrowego lub przez wylgczenie zasilania. Po usunieciu btedu falownik moze zosta¢ uruchomiony.

6.2.3 Historia btedéw

Parametry P07.27~P07.32 przechowujg informacje o 6 ostatnich btedach. Parametry = P07.33~P07.40,

P07.41~P7.48, P07.49~P07.56 przechowujg informacje o stanie falownika (parametrach) przy wystgpieniu 3

ostatnich btedow.

6.2.4 Instrukcja postepowania przy wystapieniu btedu

Po wystgpieniu btedu falownika nalezy postepowac w nastepujgcy sposob:

1. Sprawdzi¢, czy panel dziata w sposéb prawidtowy. Jesli nie, skontaktowac sie z lokalnym biurem INVT.

2. Jesli panel jest sprawny, nalezy sprawdzi¢ grupe parametrow P07, aby, poprzez sprawdzenie parametréw
falownika podczas wystgpienia btedu, okresli¢ rzeczywisty stan napedu w momencie wykrycia
niesprawnosci.

Zapoznac sie z ponizszg tabelg i poréwnac z tym, co sygnalizuje falownik.
Usung¢ usterke lub poprosi¢ o pomoc w jej usunieciu.
Skasowac btad i sprébowac uruchomi¢ falownik.

Kod btedu Typ biedu Mozliwy powod Sposo6b postepowania
oUtl Btad fazy U (IGBT) 1. Zbyt szybkie 1. Wydtuzy¢ czas ACC
przyspieszanie 2. Wymieni¢ modut
out2 Blad fazy V (IGBT) 2. Uszkodzony modut IGBT 3. Sprawdzi¢ przewody
a y 3.Niedoktadnie przytgczone potgczeniowe
przewody silnika 4. Sprawdzi¢ osprzet i
outs Blad fazy W (IGBT) 4. Nieprawidtowe uziemienie |wyeliminowa¢ zaktécenia
1. Zwiekszy¢ czas ACC/DEC
Przecigzenie pradowe . 2. Sprawdzi¢ napiecie zasilania
oct przy przyspieszaniu ;rzzy?p/)tlesszzsg:g lub zwalnianie | 3- Zastosowat falownik wigkszej
2. Zbyt niskie napiecie sieci mocy . . i
3. Zbvt niska moc falownika 4. Sprawdzi¢, czy nie ma zwar¢ w
Przecigzenie prgdowe | " DY NISKE . obcigzeniu (doziemnych lub
0oC2 L 4. Niewtasciwe lub zmienne !
przy zwalnianiu obciazenie miedzyprzewodowych) lub czy
gzenie wirowanie silnika jest ptynne.
5. Doziemienie lub utrata fazy 5 S dzié ot .
6. Silne zakidcenia - SPrawaziC poigczenie z
oc3 Przecigzenie pragdowe zewnetrzne silnikiem
przy statej predkosci 6. Sprawdzi¢, czy nie wystepujg
zaktocenia
ov1 Btad nadnapigciowy 1. Sprawdz!é napiecie zasilani_a
przy przyspieszaniu | \iowlasciwe napiecie 'zés?z;amﬁ?’ (c:;zzy ﬁizaZSEC nie
ov2 Biad nadnapi_eci_owy zasilajgce Juruchamiany; ob?lacajajicy sie silnik
przy zwalnianiu 2. Zbyt duza energia L
o zwrocona przez silnik lub czy nie jest wymagany
ov3 Btad nadnapieciowy dodatkowy element odbierajagcy
przy statej predkosci energie
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Kod btedu Typ btedu Mozliwy powod Sposoéb postepowania
Zbyt niskie napiecie na I L I . L -
uv szynie DC Zbyt niskie napiecie zasilania | Sprawdzi¢ napigcie zasilania
iéé?gr:iglsme napigcie 1. Sprawdzi¢ napigcie zasilania
. -~ 2. Ustawi¢ prad zgodny z danymi
e 2. Zadany niewtasciwy prad o
OoL1 Przecigzenie silnika X L silnika
znamionowy silnika 35 dzié obciazenie i dobrad
3. Utyk silnika lub zbyt duze | > SPrawdzic obcigzenie i dobrac
) X . forsowanie momentu
wahania obcigzenia.
1. Zbyt szybkie
przyspieszanie
2. Restart obracajgcego sie 1. Wydtuzy¢ czas ACC
silnika 2. Unika¢ uruchamiania
3. Zbyt niskie napigcie wirujgcego silnika
oL2 Przecigzenie falownika | zasilania 3. Sprawdzi¢ napiecie zasilania
4. Zbyt duze obcigzenie 4. Zastosowac falownik wiekszej
5. Dtugotrwata praca z niskg | mocy
predkoscig przy sterowaniu 5. Zastosowaé wiasciwy silnik
wektorowym w kierunku
odwrotnym
Przecigzenie Falownik sy.gn_allz.UJe wste_pny Sprawdzi¢ obcigzenie i prog
OoL3 alarm przecigzenia zgodnie z e
elektryczne s alarmu przecigzeniowego
zadang wartoscig
. . | Utrata lub wahania fazy 1. Sprawdzi¢ zasilanie
SPI Utrata fazy wejsciowej RSlubT 2. Sprawdzi¢ rozdziat energii
Utrata fazy U,V lub W (lub 1. Sprawdzi¢ rozdziat energii na
SPO Utrata fazy wyjsciowej | duza asymetria tréjfazowego | wyjsciu falownika
obcigzenia) 2. Sprawdzic¢ silnik i przewody
. . 1. Zapoznac¢ sie z likwidacjg
OH1 Przegrzanie \}v-emegg Z'rr]z ?l:\l;vﬂ;yzkodzon przecigzen nadpradowych
prostownika Wentylatg: Y |2. Udrozni¢ kanaty wentylacyjne
Y lub wymieni¢ wentylator
2. Zbyt wysoka temperatura 3. Obnizvé t t t .
otoczenia 4. S nlzzc _c’empira ure otoczenia
Przegrzanie modutu . . Sprawdzi¢ i potgczy¢ ponownie
OH2 IGBT 3'rzzet::¥t i‘:}?& Cc2as pracy przy | 5 zmienié zasilanie
przecigzeniu. 6. Zmieni¢ falownik na wiekszy
EF Blad zewnetrzny Reakcja na sygn_ai na Sprawdzi¢ stan urzadzenia
wybranym wejsciu zewnetrznego
1. Niewtasciwa predkosc 1. Ustawi¢ wtasciwg predkosé
transmis;ji 2. Sprawdzi¢ potaczenia
I 2. Btad w okablowaniu komunikacji szeregowej
CE Biad komunikacji 3. Niewtasciwy adres 3. Ustawi¢ wiasciwy adres
4. Silne zaktécenia 4. Zastosowac rozwigzania
zewnetrzne przeciwzaktéceniowe
1. Niewtasciwe potgczenia
piyty sterujgce;j
2. Zte zasilanie pomocnicze 1. Sprawdzi¢ ztgcza i wtyki
ItE Btad detekcji pradu | 3. Czujniki pomiaru pradu sg | 2. Wymieni¢ czujnik prgdowy
uszkodzone 3. Wymienic¢ ptyte sterujgca
4. Niewtasciwa modyfikacja
obwodu
1. Moc silnika jest niezgodna 1. Dobrac w{a_§0|wy falownll_( .
f 2. Wprowadzi¢ parametry silnika
z mocg falownika . d
5 zgodne z tabliczkg znamionowg
. Wprowadzono i N
; . 3. Odtgczy¢ obcigzenie silnika i
nieprawidtowe parametry . )
. . ponowic autotuning
. znamionowe silnika . L
tE Btad autotuningu RPN - 4. Sprawdzi¢ potgczenia silnika i
3. Duza rdznica miedzy .
. . .. |ustawi¢ parametry
parametrami znamionowymi i e . -
. - 5. Sprawdzi¢, czy gorny limit
otrzymanymi z autotuningu L . .
czestotliwosci ustawiony jest
4. Przekroczony czas . 2
) powyzej 2/3 czestotliwosci
autotuningu - :
znamionowej
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niedostosowania

,autoturn”
3. Brak potgczenia falownika
z silnikiem

Kod btedu Typ btedu Mozliwy powod Sposodb postepowania
. 1. Btad kontroli zapisu i 1. Skasowac btad przyciskiem
EEP nglfsg',ac' odczytu parametrow STOP/RST
2. Uszkodzenie EEPROM-u | 2. Zmieni¢ panel sterujgcy
1. Nieaktywne sprzezenie 1. Sprawdzi¢ sygnat sprzezenia
PIDE Btad sprzezenia zwrotne PID zwrotnego PID
zwrotnego PID 2. Brak sygnatu zrodta 2. Sprawdzi¢ zrédto sygnatu
sprzezenia zwrotnego PID sprzezenia zwrotnego PID
1. Uszkodzenie lub wadliwe
dziatanie zespotu 1. Sprawdzi¢ zespdt hamujacy i
Btad zespotu hamujgcego, uszkodzone wymienié¢ przewody
bCE . . ; ) s
hamujgcego przewody potgczeniowe 2. Zwigkszy¢ wartosc¢ rezystora
2. Niewfasciwa wartosc¢ hamujgcego
rezystora hamujgcego
ﬁ'zi\;vn?g:ieenvzyjsma falownika z 1. Sprawdzi¢ potgczenia silnika
ETH1 Zwarcie doziemne 1 2 Usterka w obwodzie g Wym:gz:g C}Ztijms.ktg:&dgwy
czujnika pomiaru prgdu e piyte 1acq
ﬁ'zizemailéﬂzxyjsma falownika z 1. Sprawdzi¢ potgczenia silnika
ETH2 Zwarcie doziemne 2 . 2. Wymieni¢ czujnik prgdowy
2. Usterka w obwodzie 3. Wymienié oivte steruiac
czujnika pomiaru pradu -y piyte 1acq
1. Sprawdzi¢ obcigzenie i,
Blad odchylki | Zbyt duze lub zablokowane | SWentualnie, wydiuzyc czas
dEu predkosci obcigzenie detekeji .
2. Sprawdzi¢ poprawnosé
parametrow sterujgcych
1. Nlepraw@k_)wo ustawione 1. Sprawdzi¢ prawidtowos$c¢
paramery silnika obciazenia
Btad synchronicznego 2 Sp?rawdzi(: poprawno$¢
STo 2. Nieprawidtowy parametr )

parametrow sterujgcych
3. Zwiekszy¢ czas wykrywania
btedu niedostosowania

Osiggniecie zadanego

Czas pracy falownika

Zapyta¢ dostawcy i ustawi¢ czas

Ethernet

komunikacja Ethernet
3. Zbyt silne zaktécenia

END czasu pracy przekroczyt warto$¢ zadang | pracy
1. Zte potaczenie lub przerwa i L
miedzy falownikiem i panelem flalc?v?/:ﬁzgrzrlﬁ Egﬁ;ﬁ:'e migdzy
PCE Btad panelu 2. Zbyt dl.lzy dyst_a ns migdzy 2. Zabezpieczy¢ potaczenie przed
) panelem i falownikiem AP
klawiatury 3. Uszkodzenie obwodow wplywem zaktoécen
ké)munikac jnych w panelu 3. Wymienic komponenty |
. ACYINYCh W p skomunikowac¢ sie z serwisem
i/lub ptycie gtéwnej
1. Zte potaczenie lub przerwa . —_—
miedzy falownikiem i panelem :alc?vsaﬁlggﬂﬁ pg?;zeer:]:ne migdzy
. 2. Zbyt duzy dystans miedzy Jem i p .
DNE Btad wprowadzania anelem i falownikiem 2. Wymieni¢ komponenty i
parametrow g Wvstepuie btad w skomunikowac sie z serwisem
- Wyslepuje big 3. Spréobowac ponownie
zapamietywaniu danych z zadawania z panelu
panelu
. . Falownik sygnalizuje wstepny - e
LL Btad niedocigzenia alarm niedocigzenia zgodnie Sprawdz[c obgla_zeqle i prég
elektrycznego o alarmu niedocigzenia
z zadang wartoscig
1. Nieprawidtowy adres
Btad komunikacji komunikacyjny .
E-DP Profibus 2. Brak terminatora Sprawdzié nastawy
3. Nieprawidtowe potgczenie
1. Niewtasciwy adres Ethernet éb?:vizgézﬁyz?ﬁ?t:;vgsébu
E-NET Btad komunikaciji 2. Nieprawidtowo wybrana komunikagji

2. Zabezpieczy¢ potaczenie przed
wplywem zaktocen
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Kod btedu

Typ biedu

Mozliwy powod

Sposoéb postepowania

E-CAN

Btgd komunikacji
CAN

1. Nieprawidtowe potgczenie
2. Brak terminatora

3. Komunikacja jest
nierbwnomierna

1. Sprawdzi¢ potgczenia

2. Zatozy¢ terminator

3. Ustawi¢ te samg predkosc¢
transmis;ji
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7 Protoké6t komunikacyjny

7.1 Kroétkie wprowadzenie do protokotu Modbus

Protokét Modbus jest oprogramowaniem oraz jezykiem stosowanym w elektronicznym sterowniku. Za pomocg
tego protokotu sterownik moze komunikowac sie z innymi urzadzeniami poprzez sie¢ (kanat transmisyjny oraz
fizyczng platforme, takg jak RS485). W tym przemystowym standardzie, urzgdzenia réznych producentéw moga
by¢ potgczone w sie¢, w celu tatwego sterowania czy monitorowania.

Protokét Modbus obejmuje dwa tryby transmisji: ASCIl oraz RTU (Remote Terminal Units). Urzgdzenia pracujgce
w sieci powinny mie¢ ten sam tryb transmisji oraz te same parametry transmisji (predkos¢ tansmisiji, bity startu i
stopu oraz kontrolny).

W sieci Modbus jest tylko jedno urzgdzenie nadrzedne (master), pozostate sg podporzgdkowane (slave). Tylko
urzgdzenie nadrzedne ma prawo do aktywnej pracy w sieci w celu sterowania lub wysyfania zapytan do innych
urzgdzen. Urzgdzenie podporzgdkowane wysyta dane do sieci tylko po otrzymaniu polecenia od urzadzenia
nadrzednego. Po wystaniu polecenia do sieci nastepuje zwtoka czasowa potrzebna na identyfikacje i odpowiedz
urzadzenia podporzgdkowanego. W celu unikniecia konflikibw, w danym momencie tylko jedno urzgdzenie
podporzadkowane wysyta odpowiedz.

Ogolnie, jako nadrzedne uzytkownik moze zastosowac urzadzenia typu PC, PLC, IPC i HMI. Jesli projektant
przyjmie, ze falownik wysyta dane tylko w odpowiedzi na polecenie nadrzedne, to jest on urzgdzeniem
podporzgdkowanym.

Urzgdzenie nadrzedne moze komunikowac sie z jednym lub wieloma urzgdzeniami podporzadkowanymi. W
przypadku pojedynczego, wysyta ono odpowiedz tylko po otrzymaniu polecenia od urzadzenia nadrzednego.
Jesli polecenie nadrzedne wysytane jest do wielu urzadzen (sie¢ rozsiewcza), urzadzenia podporzadkowane nie
wysytajg odpowiedzi.

7.2 Zastosowanie w falowniku

W falowniku zastosowano tryb RTU protokotu Modbus oraz 2-przewodowy interfejs RS485 jako platforme
sprzetows.

7.2.1 2-przewodowy interfejs RS485

Interfejs 2-przewodowy RS485 pracuje w potdupleksie wykorzystujac sygnaty réznicowe do transmisji danych.
Transmisja roznicowa nazywana jest rowniez zrownowazong. Interfejs wykorzystuje skretke 2-przewodowsg, z
ktoérych jeden jest okreslony jako A (+), a drugi - B (-). Ogdlnie poziom dodatni miedzy A i B (+2~+6V) traktowany
jest jako logiczna ,1”, a ujemny (-2V~-6V) jako logiczne ,0”. Zacisk 485+ na listwie falownika odpowiada
sygnatowi A, a 485- odpowiada sygnatowi B.

Szybkos$¢ transmisji wyrazana jest w bitach na sekunde (bps). Im wieksza szybkos$¢ transmisji tym szybsza
komunikacja ale wieksza podatnos$¢ na zaktécenia. Communication baud rate means the binary bit number in
one second. The unit is bit/s (bps). Tabela ponizej przedstawia maksymalny zasieg w zaleznosci od szybkosci

transmisji (skretka 2-przewodowa 0,56mm (24AWG)).

Szybkosé | Maksymalny | o) 0se | Maksymainy | o) a6 | Maksymainy | ooy oge | Maksymalny
SC zasieg )S¢C zasieg > zasieg > zasieg
transmisji 2 | transmisji 2 . |transmisji 2 | transmisji J
transmisji transmisji transmisji transmisji
2400BPS |  1800m | 4800BPS | 1200m | 9600BPS |  800m  |19200BPS|  60Om

Zalecane jest uzycie przewodéw ekranowanych z ekranem uziemionym.

W przypadku mniejszej liczby urzgdzen i krotszych dystanséw stosowany jest rezystor 120Q na koncu linii

przesytowej (terminator), cho¢ moze to spowodowac ostabienie sygnatu. Sie¢c moze réwniez pracowaé bez

rezystorow obcigzajgcych.
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7.2.1.1 Aplikacja z pojedynczym urzgdzeniem podporzagdkowanym

Rys. 1 przedstawia sie¢ sktadajgcg sie z jednego falownika i komputera PC jako sterownika nadrzednego.
Poniewaz komputer nie posiada interfejsu RS485, nalezy zastosowaé konwerter RS232—-RS485 lub

USB —RS485. Zacisk A interfejsu RS485 potaczy¢ z zaciskiem 485+ falownika, a B z zaciskiem 485-. Zalecane
jest uzycie ekranowane;j skretki przewoddw. Przy stosowaniu konwertera RS232+RS485, poftgczenie komputera
z konwerterem powinno by¢ jak najkrotsze (mniej niz 15m), a najlepiej podtaczy¢ konwerter bezposrednio do
komputera. Te same zalecenia dotyczg konwertera USB «—RS485.

Po wykonaniu okablowania nalezy wybra¢ port przytgczeniowy konwertera RS232-RS485, np. COM1 oraz

ustawi¢ te same parametry transmisji w komputerze, co w falowniku.

Ekranowana skretka dwach przewodow B

> A

Linia RS485

Uziom |85']485+
Konwerter o LX)
RS232<=>RS485

/ g
\H\\-/i_.ﬁ Falownik
Komputer INVT

Rys. 1 Fizyczne potgczenie z jednym urzgdzeniem podporzgdkowanym
7.2.1.2 Aplikacja z wieloma urzadzeniami podporzadkowanymi
Wykorzystywane sg dwie konfiguracje: potaczenie rownolegte oraz w gwiazde.
Potgczenie réwnolegte stosowane jest w przemystowych sieciach z interfejsem RS485. Linia przesytowa
zakonczona jest terminatorem (rezystorem) 120Q, co pokazano na rys. 2.

Rys. 3 przedstawia schemat potgczenia rownolegtego, a 4 rzeczywistg aplikacje.

N NN Y N
sANE e [
12042
18 24 34 44 324
Rys. 2 Potgczenie rownolegte
A
B
At B
= —
Master
Sterownik 1% 24 3 318

nadrzedny

Rys. 3 Schemat potgczenia rownolegtego

Ekranowana skretka dwéch przewodow

e assisel < lagss<l 3| asse 1%0
et et et T e oL Termihator
[ lass [ [1lass 1= a8s
Konwerter Uziom Uziom Uziem

RS maks.15m Falownik Falownik Falownik
INVT INVT INVT
Komputer ADD 1 ADD 2

Rys. 4 Aplikacja rzeczywista
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Rys. 5 pokazuje potgczenie w gwiazde. Terminatory powinny by¢ przytgczone do dwdch, najbardziej odlegtych
urzadzen (1# i 15#).

Sterownik
nadrzedny

32#

162

Rys. 5 Potgczenie w gwiazde

Przy potaczeniu wielu urzgdzen zalecane jest stosowanie przewodéw ekranowanych. Podstawowe parametry

transmisji powinny by¢ takie same, natomiast adresy rézne.

7.2.2 Tryb RTU

7.2.2.1 Format ramki transmisji RTU

Jesli sterownik ustawiony jest na transmisje w trybie RTU sieci Modbus, kazde 8 bitowe stowo danych zawiera
dwa 4-bitowe znaki. W poréwnaniu z trybem ASCII, mozna tutaj przesta¢ wiecej danych przy tej samej szybkosci
transmisiji.

System kodowania

-1 bit startu

- 7 lub 8 bitéw danych, najmniej znaczgcy bit jest przesytany jako pierwszy. Kazde 8 bitdw zawiera dwa znaki
kodowane szesnastkowo (0...9, A...F).

-1 bit parzystosci/nieparzystosci. Przy braku kontroli parzystosci/nieparzystosci brak jest bitu kontrolnego.

-1 bit stopu (z kontrolg), 2 bity (bez kontroli)

Pole detekciji btedu

- CRC

Format danych zilustrowano ponizej:

Ramka znakowa 11-bitowa (bity BIT1~BIT8 sg bitami danych)

[Bitstartu | BITL | BIT2 | BIT3 | BIT4 | BIT5 | BIT6 | BIT7 | BIT8 |Bit kontrolny | Bit stopu |
Ramka znakowa 10-bitowa (bity BIT1~BIT7 sg bitami danych)

[Bitstartu [ BITL [ BIT2 [ BIT3 [ BIT4 | BIT5 [ BIT6 | BIT7 |[Bitkontrolny [Bit stopu ]
Bity startu, stopu i kontrolny stuzg do prawidtowego przestania bitdw danych. Urzadzenia w sieci powinny mie¢

zaprogramowany ten sam format ramki znakowej.

Czas przerwy miedzy ramkami nie powinien by¢é mniejszy niz 3.5 bajta. Urzgdzenie sieciowe jest wykrywane
nawet podczas czasu przerwy. Po odebraniu pierwszego pola (adresowe), tylko odpowiednie urzadzenie
dekoduje nastepny transmitowany znak. Czas przerwy powyzej 3.5 bajta konczy przekaz.

Cata ramka wiadomosci w trybie RTU jest nadawana w sposob ciggly. Jesli pojawi sie przerwa (wiecej niz 1.5
bajta) przed zakoniczeniem ramki, urzadzenie odbiorcze odnowi niekompletng wiadomos¢ i przyjmie, ze nastepny
bajt jest polem adresowym nowej wiadomosci. Jako taka, jesli nowa wiadomos$¢ nastepuje po poprzedniej bez
przerwy 3.5 bajta, urzgdzenie odbiorcze potraktuje jg jako tozsamg z poprzednig. Jesli te dwa zjawiska wystagpig

podczas transmisji, CRC poda komunikat o btedzie w odpowiedzi dla urzadzenia nadawczego.
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Podstawowa struktura ramki RTU:

START T1-T2-T3-T4(czas transmisji 3.5 bajta)

ADDR Adres transmisji: 0~247(dziesietnie)(0 jest adresem rozsiewczym)
03H: odczyt z urzadzenia podporzadkowanego

CMD : ; :
06H: zapis do urzgdzenia podporzgdkowanego

BAJT (N-1)

Dane z 2 x N bajtow sg gtéwng trescig transmisji

BAJT (0)

CRC CHK mtodszy baijt
CRC CHK starszy bajt
END T1-T2-T3-T4(czas transmisji 3.5 bajta)

Warto$¢ zdekodowana: CRC (16 bitowa)

7.2.2.2 Kontrola btedéw

Ro6zne czynniki (np. zaktécenia elektromagnetyczne) mogg spowodowaé btedy w transmisji danych. Np. jesli
przesytana jest logiczna ,1”, réznica potencjatow sygnatéw A i B dla RS485 powinna wynosi¢ 6V, ale w
rzeczywistosci, z powodu zaktécen moze wyniesc -6V, a to oznacza logiczne ,0”. Gdyby nie byto kontroli btedow,
trudno bytoby stwierdzi¢, czy odebrana zostata prawidtowa wiadomos¢, a niewtasciwa odpowiedz odbiornika
moze mie¢ powazne konsekwencje. Kontrola poprawnosci transmisji jest wiec niezbedna.

Spossadb kontroli jest nastepujgcy: nadajnik przelicza wysytane dane wedtug pewnego klucza, a wynik dotgcza do
nadanej wiadomosci. Po odebraniu odbiornik przelicza dane tg samg metodg, a wynik poréwnuje z tym
otrzymanym z nadajnika. Je$li oba rezultaty sg takie same, przestane dane sg prawidtowe.

Bit kontrolny bajtu (ramki znakowej)

Uzytkownik moze wybraé jedng z dwéch metod kontroli bteddéw lub zrezygnowaé z kontroli poszczegdlnych
bajtow.

Kontrola parzystosci: zostaje dodany kontrolny bit parzystosci (ilustrujacy liczbe ,1” w bajcie danych) do kazdego
przesytanego bajtu. Jesli liczba ,1” w bajcie jest parzysta, bit kontrolny ma wartos¢ ,0”, w przeciwnym przypadku
—,17. Metoda ta pozwala kontrolowa¢ kazdg czes¢ przesytanej wiadomosci.

Kontrola nieparzystosci: zostaje dodany kontrolny bit nieparzystosci (ilustrujacy liczbe ,1” w bajcie danych) do
kazdego przesytanego bajtu. Jesli liczba ,1” w bajcie jest nieparzysta, bit kontrolny ma warto$¢ ,0”, w przeciwnym
przypadku — ,1”. Metoda ta pozwala kontrolowaé¢ kazda czes¢ przesytanej wiadomosci.

Dla przyktadu: w przesytanym bajcie “11001110” jest pie¢ ,1”. Stosujgc kontrole parzystosci, bit kontrolny bedzie
miat warto$¢ ,1”, przy kontroli nieparzystosci — wartos¢ ,,0”. Bit kontrolny jest umieszczany w ramce znakowej na,
pokazanej wczesniej, pozycji. Po otrzymaniu bajtu danych, odbiornik wylicza wiasny bit kontrolny (parzystosci lub
nieparzystosci, w zaleznosci od przyjetego wczesniej sposobu kontroli) i poréwnuje go z przestanym. Rozne
wartosci bitow kontrolnych oznaczajg btad transmisji.

Kontrola ramki RTU (bajty kontrolne CRC)

Kontrola wykorzystuje format ramki RTU. Ramka RTU zawiera pole detekcji btedu, zawarto$¢ ktérego bazuje na
metodzie obliczen CRC. Pole CRC zawiera dwa bajty bedace reprezentujgce 16-bitowg wartos¢ binarng. Jest
dodawane do ramki przez urzgdzenie nadawcze. Urzgdzenie odbiorcze wylicza wtasng wartos¢ CRC odebranej
ramki RTU i poréwnuje z wartoscig odebrang. Rdézne warto$ci oznaczajg btad komunikac;ji.

Tylko 8-bitowe dane sg wazne dla CRC. Bit startu, stopu i kontrolny sg pomijane.

Programy obliczajgce CRC tworzy sie w oparciu o miedzynarodowe zasady kontroli CRC.
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Przyktad prostego programu do obliczania wartosci odniesienia CRC (jezyk C):
unsigned int crc_cal_value(unsigned char *data_value,unsigned char data_length)
{
inti;
unsigned int crc_value=0xffff;
while(data_length--)
{ crc_value"=*data_value++;
for(i=0;i<8;i++)
{
if(crc_value&0x0001)crc_value=(crc_value>>1)"0xa001;
else crc_value=crc_value>>1;
Pl
return(crc_value);
}
Zaletg metody obliczen jest szybkos$c¢ i prostota programu okupiona jednak zajmowaniem znacznego obszaru

pamieci ROM.

7.3 llustracja kodu i danych transmisji RTU

7.3.1 Kod rozkazu: 03H

03H (odpowiada wartosci binarnej 0000 0011), odczyt N stow(stowo) (maksymalna liczba odczytanych
jednorazowo stow to 16)

Kod rozkazu 03H oznacza, ze sterownik nadrzedny bedzie odczytywat dane z falownika. Liczba odczytywanych
danych zakodowana jest na dwdch bajtach liczby danych. Jednorazowo przesytane jest maksymalnie 16
danych.

Dane te muszg by¢ rozmieszczone w sposob ciggty od adresu startu. Jedna dana zawiera dwa baijty.

Litera ,H” oznacza, ze poszczegdine bajty zapisane sg szesnastkowo.

Kod rozkazu zostat uzyty do odczytu stanu pracy falownika.

Dla przyktadu odczyt kolejnych dwéch danych od adresu 0004H z falownika o adresie transmisji 01H. Oznacza to
odczyt danych spod adreséw 0004H i 0005H.

Polecenie sterujgce RTU (od sterownika nadrzednego do falownika)

START T1-T2-T3-T4 (czas transmisji 3.5 bajtow)
ADDR 01H
CMD 03H
Starszy bajt adresu startu OOH
Mtodszy bajt adresu startu 04H
Starszy bajt liczby danych O0OH
Mtodszy baijt liczby danych 02H
CRC mtodszy baijt 85H
CRC starszy baijt CAH
END T1-T2-T3-T4 (czas transmisji 3.5 bajtow)

T1-T2-T3-T4 pomiedzy startem i stopem o dtugosci przynajmniej 3.5 bajta jako czas zwtoki i odroznienia dwdch
wiadomosci (unikania potraktowania dwoch wiadomosci jako jednej).

ADDR = 01H oznacza, ze polecenie dotyczy falownika o adresie transmisji 01H (adres zajmuje jeden baijt)
CMD=03H oznacza, ze nastepny bedzie odczyt danych z falownika (CMD zajmuje jeden baijt).

“Start address” oznacza, ze dane bedg pobierane kolejno od adresu 0004H (adres jest dwubajtowy, starszy baijt

przesytany jest jako pierwszy, mtodszy — jako drugi).
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“Data number” oznacza liczbe danych do odczytu (0002H). Jesli adresem poczatkowym jest 0004H, zostang
odczytane dane spod adreséw 0004H i 0005H (liczba danych jest dwubajtowa, starszy bajt przesytany jest jako
pierwszy, mtodszy — jako drugi).

CRC zajmuje 2 bajty przy czym mitodszy jest przesytany jako pierwszy, a starszy jako drugi.

Odpowiedz RTU urzadzenia podporzgdkowanego (od falownika do sterownika nadrzednego)

START T1-T2-T3-T4 (czas transmisji 3.5 bajtow

ADDR 01H
CMD 03H
Liczba bajtow 04H
Starszy bajt danej spod adresu 0004H 13H
Mtodszy bajt danej spod adresu 0004H 88H
Starszy bajt danej spod adresu 0005H O0OH
Mtodszy bajt danej spod adresu 0005H OOH
CRC CHK miodszy baijt 7EH
CRC CHK starszy baijt 9DH

END T1-T2-T3-T4 (czas transmisji 3.5 bajtow)

Gadzie:

ADDR = 01H oznacza, ze polecenie dane wysyta falownik o adresie transmisji 01H (adres zajmuje jeden bajt)
CMD=03H oznacza, ze wiadomos¢ jest przesytana od falownika do sterownika nadrzednego w odpowiedzi na
polecenie odczytu danych z falownika (CMD zajmuje jeden bajt)

“Byte number” oznacza catkowitg liczbe bajtéw od nastepnego po “Liczba bajtéw” do “CRC CHK mtodszy bajt”.
04 informuje, ze sg cztery bajty do przestania tj. “starszy bajt danej spod nizszego adresu”, “mtodszy bajt danej
spod nizszego adresu”, “starszy bajt danej spod wyzszego adresu”, “mtodszy bajt danej spod wyzszego adresu”.
Z faktu, ze jedna dana obejmuje dwa bajty wynika, ze pod adresem 0004H w falowniku byta dana 1388H, a pod
adresem 0005H — 0000H.

CRC zajmuje 2 bajty przy czym mtodszy jest przesytany jako pierwszy, a starszy jako drugi.

7.3.2 Kod rozkazu: 06H

Kod rozkazu 06H oznacza, ze sterownik nadrzedny przesyta dane do falownika i jedno polecenie zawiera tylko
jedng dana. Efektem jest np. zmiana trybu pracy falownika.

Dla przyktadu, nalezy zapisa¢ wartos¢ 5000 (1388H) pod adres 0004H falownika o adresie transmisji 02H. Ramki
transmisji w trybie RTU sg nastepujace:

Polecenie sterujgce RTU (od sterownika nadrzednego do falownika)

START T1-T2-T3-T4 (czas transmisji 3.5 bajtow)
ADDR 02H
CMD 06H
Starszy bajt adresu zapisu danej O0OH
Mtodszy bajt adresu zapisu dane;j 04H
Starszy bajt danej do zapisu 13H
Mtodszy bajt danej do zapisu 88H
CRC CHK miodszy baijt C5H
CRC CHK starszy baijt 6EH
END T1-T2-T3-T4 (czas transmisji 3.5 bajtow)
Odpowiedz RTU urzadzenia podporzgdkowanego (od falownika do sterownika nadrzednego)
START T1-T2-T3-T4 (czas transmisji 3.5 bajtow
ADDR 02H
CMD 06H
Starszy bajt adresu zapisu danej OOH
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Mtodszy bajt adresu zapisu danej 04H
Starszy bajt zapisanej danej 13H
Mtodszy bajt zapisanej danej 88H
CRC CHK mtodszy bajt C5H
CRC CHK starszy baijt 6EH

END T1-T2-T3-T4 (czas transmisji 3.5 bajtow)

Uwaga: sekcja 7.3.2 i 7.3.3 opisuje gtéwnie format rozkazu, szczegoty aplikacji wyjasniono w dalszej czesci

rozdziatu.

7.3.3 Kod rozkazu: 08H dla diagnostyki

Znaczenie kodoéw subfunkcji

Kod subfunkcji Opis
0000 Powrét do pytania o dane

Przyktadowo: pojawia sie ta sama informacja zwrotna, gdy wykonywane jest w petli wykrywanie falownika o
adresie 01H.
Polecenie zapytania RTU wyglada nastepujgco:

START T1-T2-T3-T4 (czas transmisji 3.5 bajtow)
ADDR 01H
CMD 08H
Starszy bajt kodu subfunkcji O00H
Mtodszy bajt kodu subfunkcji O00H
Starszy bajt danej 12H
Mtodszy bajt danej ABH
Mtodszy bajt CRC ADH
Starszy bajt CRC 14H
END T1-T2-T3-T4 (czas transmisji 3.5 bajtow)
Odpowiedz RTU jest nastepujgca:

START T1-T2-T3-T4 (czas transmisji 3.5 bajtow)
ADDR 01H
CMD 08H
Starszy bajt kodu subfunkcji OOH
Mtodszy bajt kodu subfunkcji OOH
Starszy bajt danej 12H
Mtodszy bajt danej ABH
Mtodszy bajt CRC ADH
Starszy bajt CRC 14H

END T1-T2-T3-T4 (czas transmisji 3.5 bajtow)

7.3.4 Zdefiniowany adres danych

W tym miejscu zdefiniowane adresy oznaczajg adresy w falowniku, gdzie przesyta sie sygnaly sterujgce praca,
skad pobierana jest informacja o stanie falownika czy dokonywana jest zmiana jego parametréw.

7.3.4.1 Zasady adresowania parametrow

Nazwa parametru sktada sie z litery i czterech cyfr oddzielonych kropkg (np. P01.10). Adres parametru zajmuje
dwa baijty, z ktérych starszy (zakres 00~FFH) okresla grupe parametréw, a mtodszy (zakres 00~FFH) — konkretny
parametr w grupie. W ten sposdb adresem parametru P05.06 jest 05.06H, a parametru P10.01 — OAO1H.
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Detailed
Function code Name instruction of | Seftingrange | Default value Modification Serial No.

paramelers

CP1000 > | SimplePLC | 0: Stop after

means running once.

0 354

1: Run at the
final ~ valus
after running
once.

2 :  Cyce
running
P1001 simple PLC | 0: powerloss | 0~1 0 355
memary without
salection memary

1: powerlass

memory:

Uwaga: PE stanowi grupe fabrycznych parametréw, ktére nie mogg by¢ odczytywane badz zmieniane. Pewne
parametry nie mogg by¢ zmieniane podczas pracy, a niektére w zadnym stanie falownika.

Poza tym czeste uzywanie pamigci EEPROM moze skroci¢ czas jej bezawaryjnej pracy. Uzytkownik nie musi
zmienia¢ pewnych parametréw w trybie komunikacji. W razie potrzeby mogg by¢ zmodyfikowane poprzez zmiane
wartosci w pamieci RAM. Zmiana wartosci najstarszego bitu starszego bajtu nazwy parametru, daje dostep do
tego samego parametru. Przyktadowo, parametr P00.07 nie jest przechowywany w EEPROM. Adres 8007H jest
osiggalny tylko w RAM. Adres ten moze by¢ uzywany tylko do zapisu w RAM, uzyty do odczytu -jest niewazny.
7.3.4.2 Zdefiniowane adresy innych parametrow w komunikacji Modbus

Sterownik nadrzedny moze zmienia¢ parametry falownika, sterowac jego praca i monitorowac status.

Ponizej lista parametréw innych funkcji (Z — zapis, O — odczyt)

Zdefiniowany Kierunek

Funkcja Znaczenie parametru o
! adres P transmisji

0001H: praca do przodu
0002H: praca do tytu
0003H: petzanie do przodu
0004H: petzanie do tytu
2000H 0005H: zatrzymanie Z/O

0006H: zatrzymanie wybiegiem
(stop awaryjny)

0007H: kasowanie btedu
0008H: zatrzymanie petzania

Komunikacyjny rozkaz
sterujacy

Czestotliwos¢ zadana, zakres(0~Fmax,

2001H jednostka: 0.01Hz)) 210
2002H Warto$¢ zadana PID, zakres(0~1000, 1000
odpowiada 100.0%)
. i Wartos¢ sprzezenia zwrotnego PID,
Koprgl:g'r'r‘]ae?’ylne 2003H | - kres(0~1000, 1000 odpowiada 100.0%) zIo
P i & i Stan wirtualnych zaciskow wejsciowych,
wej$cia/wyjscia
) Y 200AH zakres: 0x000~0x1FF zIo
Stan wirtualnych zaciskéw wyjsciowych,
200BH zakres: 0x00~0xO0F zIo
Nastawa 1 analogowego wyjscia AO
200DH (-1000~1000, 1000 odpowiada 100.0%) zIo
0001H: praca do przodu
0002H: praca do tytu
Stowo stanu 1 2100H  |0003H: zatrzymanie o

falownika
0004H: btad

0005H: stan POFF
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Zdefiniowany Kierunek

Funkcja Znaczenie parametru o
! adres P transmisji

Bit0: =0:napiecie na szynach nie jest
ustalone
=1: napiecie na szynach nie jest
ustalone
Bit1~2:=00: silnik 1
=01: silnik 2
=10: silnik 3
Stowo stanu 2 =11: silnik 4
falownika 2101H Bit3: =0:silnik asynchroniczny o
=1:silnik synchroniczny
Bit4:=0:alarm wstepny braku przecigzenia
=1:alarm wstepny przecigzenia
Bit5~ Bit6:=00:sterowanie z panelu
=01:sterowanie z zaciskéw
=10:sterowanie przy pomocy
komunikacji zdalnej

Kod btedu falownika 2102H Patrz opis btedéw falownika (0]

Kod identyfikacyjny
falownika

2103H Goodrive100-----0x0100

Uwaga: praca z falownikiem w oparciu o powyzszg tablice wymaga ustawienia pewnych parametrow.
Przyktadowo, sterowanie pracg i zatrzymaniem wymaga ustawienia P00.01 na sterowanie przy pomocy
komunikacji zdalnej, a P00.02 na komunikacje MODBUS. Zdalne zadawanie wartosci odniesienia PID wymaga
ustawienia P09.00 na komunikacje MODBUS.

Szczegoty kodu urzadzenia (w odniesieniu do zdefiniowanego adresu 2103H falownika)

Starszy bajt . Miodszy .
kodu Znaczenie bajt kodu Znaczenie
O1H Gb 0x10H Falownik GD300 ze sterowaniem wektorowym
Ox11H Falownik GD100 ze sterowaniem wektorowym

Uwaga: kod identyfikacyjny falownika sktada sie z dwoch bajtow (16 bitdw), z ktdrych starszy okresla serie
falownika, a mtodszy typy pochodne w danej serii. Przyktadowo, 0110H oznacza falownik =~ Goodrive 100 ze

sterowaniem wektorowym.

7.3.5 Wspotczynnik wartosci parametru

Podczas komunikacji dane sg podawane szesnastkowo i brak jest w nich kropki dziesietnej. Przyktadowo,
50.12Hz nie moze by¢ wyrazone szesnastkowo, nalezy je wymnozy¢ przez 100 i tak powstalg liczbe catkowitg
5012 przedstawi¢ szesnastkowo jako 1394H.

Liczba utamkowa moze by¢ przeksztalcona w catkowita poprzez wymnozenie przez liczbe m nazwang
wspotczynnikiem wartosci. Wspétczynnik wartosci wyraza sie wzorem m=10", gdzie N=1,2,3... ilo$¢ cyfr po
kropce w liczbie dziesietne;.

Przyktadem niech bedzie ponizsza tabela:

Detailed

Function code Name instruction of | Settingrange | Default value Modification Serial No.
parameters
Setting range: [(0.0~3600.0
Hibernation
0.0~3600.0s X
P01.20 restore delay O 39
(valid  when

time
P01.19=2)

Restart after | 0: disabling 0~1 .
P01.21 0 o 40
power off 1: enabling
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Jesli jest jedna cyfra po kropce dziesietnej to wspotczynnik wartosci m=10. Jesli dana otrzymana przez sterownik
nadrzedny wynosi 50, to ,czas opdznienia powrotu z hibernacji” wynosi 5.0s (5.0=50+10). Jesli ,czas opdznienia

powrotu z hibernacji”

=5.0s ma zosta¢ zadany przy pomocy komunikacji szeregowej, musi zosta¢ najpierw

przemnozony przez 10, a liczba catkowita 50, przedstawiona szesnastkowo jako 32H.

06 0114 0032 49 E7

01

Adres

falownika

After the inverter receives the command, it will change 50 into 5 according to the fieldbus ratio value and then set

Fapis do
falownika

Dana w postaci
2 haptow

Adres
parametru

Bajty kontrolne
CRC

the hibernation restore delay time as 5s.

Another example, after the upper monitor sends the command of reading the parameter of hibernation restore

delay time ,if the response message of the inverter is as following:

01 03 02 00 32 39 91

Adres
falownika

Poniewaz warto$¢ parametru wynosi 0032H (50), a 50 podzielone przez 10 to 5, w ten sposéb odczytana wartos¢

Oilczyt
z falownika

2 hajtowa

Dana 2 haftowa zawartosc

odczytanego parametru

Eajty kontrolne
CRC

,Czasu opodznienia powrotu z hibernacji” wynosi 5s.

7.3.6 Odpowiedz na btedny przekaz

Podczas komunikowania sie mogg pojawia¢ sie btedy. Na przyktad, pewne parametry mogg byc¢ tylko
odczytywane. Jesli nastgpi préba zapisu, w odpowiedzi sterownik nadrzedny otrzyma od falownika wiadomos¢ o

btedzie.
Kod btedu i jego znaczenie:

Code Nazwa Znaczenie

Polecenie od sterownika nadrzednego nie moze zosta¢ wykonane.
Nielegalne Mozliwe powody:
01H galr 1. Polecenie przeznaczone dla nowszej wersji, w obecnej nie
polecenie !
obstugiwane

2. Falownik jest w stanie btedu i nie moze go wykonaé¢

02H Nielegalny adres Dostep do pewnych adreséw jest zabroniony. Szczegdlnie potgczenie

danej rejestru i przesytanych bajtéw jest niedozwolone

Niewtasciwe dane otrzymane przez falownik.

03H Nielegalna warto$¢ | Uwaga: btad tan nie oznacza warto$ci danej spoza zakresu ale
wskazuje, ze ramka wiadomosci jest niewtasciwa

04H Operacja nie Nastawa parametru podczas zapisu jest nieprawidtowa. Przyktadowo,

powiodta sie funkcja zacisku wejsciowego nie moze by¢ ustawiona powtdrnie

05H Bledne hasto Hasto zapisywane pod adres sprawdzania hasta nie jest tym samym,
co zapisane w P07.00
Dtugos¢ ramki przestanej przez sterownik nadrzedny jest

06H Biad ramki danych | nieprawidtowa lub obliczona warto$¢ CRC u adresata jest rézna od
nadanej
Wystepuje tylko przy zapisie. Mozliwe powody to:

07H Zapis 1. Dana przekracza zakres parametru

niedozwolony 2. Parametr nie moze by¢ teraz modyfikowany
3. Zacisk zostat juz wykorzystany
Parar'netr'nle' MOZ€ | parametr modyfikowany przez sterownik nadrzedny nie moze byc¢

08H by¢ zmieniany - )

zmieniany podczas pracy falownika
podczas pracy
09H Ochrona hastem Préba zapisu lub odczytu z falownika chronionego hastem.
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Urzadzenie podporzadkowane wykorzystuje pole kodu rozkazu aby zasygnalizowaé, czy jest to normalna
odpowiedz czy pojawity sie btedy (odpowiedz po btedzie). Przy normalnej odpowiedzi zostaje powtérzony kod
rozkazu, zdefiniowany adres lub kody subfunkcji. Przy odpowiedzi po btedzie najstarszy bit bajtu kodu rozkazu
zostaje ustawiony na 1.
Dla przyktadu, gdy sterownik nadrzedny wysyta do falownika rozkaz odczytu danych poczawszy od jakiegos
adresu, rozkaz odczytu bedzie miat nastepujgcg postac:
00000011 (03H)
Przy normalnej odpowiedzi falownik podaje ten sam kod, natomiast odpowiedz po btedzie bedzie miata postac:
10000011 (83H)
Nastepny po kodzie rozkazu bedzie kod btedu pozwalajgcy okresli¢ przyczyne btedu transmisji.
Gdy sterownik nadrzedny otrzyma odpowiedz po btedzie, wysle ponownie wiadomos¢ lub zmodyfikuje
odpowiednie polecenie.
Dla przyktadu, wybra¢ ,sposob sterowania” pracg falownika (P00.01, zdefiniowany adres 0001H) o adresie 01H

poprzez przestanie danej 0003H:

01 06 0001 0003 98 0B

Adres Zapis do Adres Wartosc Bajty kontrolne
falownika falownika parametru parametru CRC

Ale zakres nastaw parametru ,sposob sterowania” jest 0~2 wiec wystanie wartosci 0003H spowoduje, ze

falownik wysle nastepujacg odpowiedz po btedzie.

01 86 04 43 A3

Adres Anormalny kod Kodl Bajty kontrolne
falownika odpowiedzi bledu CRC

Anormalny kod 86H wskazuje na wystgpienie btedu w przekazie. Znaczenie sygnalizowanego btedu 04H mozna
znalez¢ w tablicy powyze;j.

7.3.7 Przykiady zapisu i odczytu

Przyktady podanow 7.3.7.1i17.3.7.2

7.3.7.1 Przyktad polecenia odczytu (kod rozkazu 03H)

Odczyta¢ stowo stanu 1 falownika o adresie 01H (patrz tablica zdefiniowanych adreséw). Wedtug tablicy
zdefiniowany adres stowa stanu 1 to 2100H.

Polecenie wystane do falownika:

01 03 2100 0001 8E 36

Adres T (o) | Adres Liczba danych Bajty kontrolne
falownika Z falownika parametru CRC

Odpowiedz falownika:

01 03 02 0003 F845

Adres Oilczyt Liczbha Dana Baijty kontrolne
falownika Z falownika bajtdw stowo stanu CRC
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Pod adresem 2100H jest warto$¢ 0003H. Oznacza to, ze falownik jest zatrzymany.
Obejrze¢ “biezgcy i poprzednie 5 typédw bledow” zarejestrowanych przez falownik. Odpowiadajg za to parametry
P07.27~P07.32, co oznacza zdefiniowane adresy 071BH~0720H (6 danych od adresu 071BH).

Polecenie wystane do falownika:

03 03 071B 0006 BS5 59

Adres Odczyt Zilefinlowany Liczba danych {6} Bajty kontrolne
falownika ZTalownika  adres poczatkowy CRC

Odpowiedz falownika:

03 03 0C 00 23 002300 23 0023 00 2300 23 5F D2

ABdres  Odezwt z  Liczba Biczgoy FPoprzedni 1 Poprzedni 2 Poprzedni 3 Foprzedni 4 Poprzedni 5 Bafty kontrolne
falownika Falownika  bajtdw typ bhedu typ btedu typ bbedu typ btedu typ btedu typ bledu CRC

Nalezy zauwazy¢, ze wszystkie bltedy sg tego samego typu 0023H (dziesietnie 35) oznaczajgce
niedostosowanie(STo).

7.3.7.2 Przyktad polecenia zapisu (kod rozkazu 06H)

Uruchomi¢ falownik o adresie 03H w kierunku do przodu. W opisanej wczesniej tablicy podano,ze parametr
skomunikacyjny rozkaz sterujgcy” ma zdefiniowany adres 2000H, a praca do przodu to 0001H (jak w ponizszej

tablicy).
Function Address RIW
instruction- | definition Data meaning instruction - characteristics-
forward running -
0002H: reverse running «
0003H: forward jogging
Communication 0004H: reverse jogging -
control 0005H: stop - We
command « 0006H: coast to stop (emergency stop){
0007H: fault reset-
0008H: jogging stop «
0009H: pre-exciting»

Polecenie wystane przez sterownik nadrzedny:

03 06 2000 00014228

Adres Zapis do Adres Praca do Bajty kKontrolne
falownika falownika parametru przodu CRC

Jesli transmisja przebiegta prawidtowo, odpowiedz bedzie nastepujaca (taka sama jak wystana przez sterownik):

03 06 2000 00014228

Adres Zapis do Adres Praca do Bajty kKontrolne
falownika Falownika parametru przodu CRC

Ustawic¢ ,maksymalng czestotliwo$¢ wyjsciowg”’=100Hz falownika o adresie 03H.

Setting 10.00~600.00
range :
Max_ output .
P00.03 P00.04-600 =] 3
frequency
00Hz(400.00
Hz)

Po sprawdzeniu liczby cyfr po kropce dziesietnej dla ,maksymalnej czestotliwosci wyjsciowej”, okreslony zostaje

wspotczynnik wartosci jako 100. 100.00Hz wymnozone przez 100 daje 10000, co w zapisie szeshastkowym
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wynosi 2710H.
Polecenie wystane przez sterownik nadrzedny:

03 06 0003 27 10 62 14

Adres Zapis do Adres Wartosc¢ Baijty kontrolne
falownika falownika parametru parametru CRC

Jesli transmisja przebiegta prawidtowo, odpowiedz bedzie nastepujgca (taka sama jak wystana przez sterownik):

03 06 0003 27 10 62 14

Adres Zapis do Adres Wartosc¢ Baijty kontrolne
falownika falownika parametru parametru CRC

Uwaga: puste pola miedzy bajtami sg dodane tylko dla przejrzystosci ilustracji. W konkretnych rozwigzaniach nie

mogg by¢ wprowadzane.
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Dodatek A Dane techniczne
A.1 Klasyfikacja

A.1.1 Maksymalne mozliwosci

Dobdr falownika oparty jest na znamionowej mocy i pradzie silnika. Prgd znamionowy falownika musi by¢ réwny

lub wiekszy od pradu znamionowego silnika. Ta sama zaleznos¢ obowigzuje dla mocy znamionowej. Zaleznosci

dla mocy obowigzujg w calym zakresie napie¢ zasilajgcych.

Uwaga:

1. Maksymalna dopuszczalna moc na wale silnika jest ograniczona do 1.5 x moc znamionowa. Je$li limit
zostanie osiggniety, prad wyjsciowy i moment sg automatycznie ograniczane. Chroni to mostek prostowniczy
falownika przed przecigzeniem.

2. Maksymalne mozliwosci obowigzujg w temperaturze otoczenia do 40°C.

3. Jest wazne, aby w uktadach ze wspdlnymi szynami DC, moc pobierana ze wspodlnego zasilania nie
przekraczata mocy znamionowe;.

A.1.2 Obnizanie wartosci znamionowych

Warto$é obcigzenia dopuszczalnego maleje, jesli temperatura otoczenia przekracza 40°C, wysokos$é przekracza

1000 metréw, a czestotliwos¢ nosna zostata zmieniona z 4kHz na 8, 12 lub 15kHz.

A.1.2.1 Wplyw temperatury

W zakresie temperatur otoczenia +40 °C ~+50 °C, znamionowy prad wyj$ciowy maleje o 3% na kazdy dodatkowy

1°C, co pokazuje ponizszy wykres:

A Wspélczynnik obnizenia
warto$ci znamionowej (%)

100

80

60

40

20

Temperatura (st.C)
.
=10 50 g

A.1.2.2 Wplyw wysokosci npm.
Falownik powinien zosta¢ zainstalowany w miejscu potozonym ponizej 1000 m npm. Moc znamionowa maleje

gdy wysokos$¢ przekracza 1000 m npm. llustruje to ponizszy wykres:

4 Wspolczynnik obnizania
wartosci znamionowej (%)
100
80 7777\
60
40
20 Wysokos¢
npm. (m)
0 1000 2000 3000 4000
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A.2 CE

A.2.1 Znak CE

Znak CE umieszczony na falowniku oznacza, ze spetnia on normy European Low Voltage (2006/95/EC) i EMC

(2004/108/EC).

A.2.2 Zgodnos¢ z europejska dyrektywa kompatybilnosci elektromagnetycznej EMC

Dyrektywa EMC okresla wymagania odpornosci i emisji elektromagnetycznej urzgdzen stosowanych w Unii

Europejskiej. Standard EMC (EN 61800-3:2004) obejmuje wymagania dla napeddw. Szczegéty ponize;.

A.3 Regulacje EMC

Standard EMC (EN 61800-3:2004) zawiera wymagania dotyczgce falownikéw.

Srodowisko 1: $rodowisko domowe (obejmuje urzadzenia, wykorzystywane w celach domowych, przytaczane

do sieci niskiego napiecia zasilajgcej budynki mieszkalne).

Srodowisko 2: obejmuje urzadzenia przytaczane do sieci nie zasilajgcych lokali mieszkalnych.

Falowniki dzielg sie¢ na cztery kategorie:

Kategoria C1: falowniki o znamionowym napieciu zasilania mniejszym niz 1000V i stosowane w $srodowisku 1.

Kategoria C2: falowniki o znamionowym napieciu zasilania mniejszym niz 1000V, stosowane w $rodowisku 1 nie

przytgczane do gniazd i urzadzen przenosnych, ktére mogg by¢ instalowane tylko przez wykwalifikowanych

elektrykow.

Uwaga: standard EMC IEC/EN 61800-3 nie ogranicza mocy falownika ale definiuje wymagania dotyczgce

instalacji i obstugi. Elektrycy muszg posiadac niezbedne umiejetnosci zawodowe w zakresie instalaciji i/lub

obstugi urzadzeh napedowych wigczajgc w to zagadnienia EMC.

Kategoria C3: falowniki o znamionowym napieciu zasilania wiekszym niz 1000V i stosowane w srodowisku 2.

Kategoria C4: falowniki o znamionowym napieciu zasilania wiekszym niz 1000V lub znamionowym pradzie

wigkszym bgdz rownym 400A stosowane w skomplikowanych uktadach w srodowisku 2.

A.3.1 Kategoria C2

Limity emisji sg zachowane przy spetnieniu nastgpujgcych wymagan:

1. Opcjonalny filtr EMC jest dobrany zgodnie z wykazem urzadzen opcjonalnych i zainstalowany zgodnie z
instrukcja.

2. Przewody silnikowe i sterujgce sg dobrane zgodnie z niniejszg instrukcja.

3. Falownik zostat zainstalowany zgodnie z wymaganiami niniejszej instrukciji.

elektromagnetyczne, ktére moga wymaga¢ zastosowania dodatkowych

/N < W srodowisku domowym produkt ten moze powodowac zaktécenia
srodkow zmniejszajacych ich poziom

A.3.2 Kategoria C3

Odpornos¢ na zakiécenia jest zgodna z wymaganiami normy IEC/EN 61800-3 dla $srodowiska 2.

Limity emisji sg zachowane przy spetnieniu nastepujgcych wymagan:

1. Opcjonalny filtr EMC jest dobrany zgodnie z wykazem urzgdzen opcjonalnych i zainstalowany zgodnie z
instrukcja.

2. Przewody silnikowe i sterujgce sg dobrane zgodnie z niniejszg instrukcja.

3. Falownik zostat zainstalowany zgodnie z wymaganiami niniejszej instrukciji.

< Produkt kategorii C3 nie jest przeznaczony do uzytku w niskonapieciowej sieci
publicznej zasilajgcej lokale mieszkalne. Uzyty w takiej sieci moze powodowac
zakloécenia elektromagnetyczne
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Dodatek B Rysunki wymiarowe
Rysunki wymiarowe falownikow Goodrive100 zamieszczono ponizej. Wymiary w milimetrach.

B.1 Panel klawiatury
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B.2 Wyglad falownika

MontaZ nascienny —

Otwory instalacyjne

Montaz nascienny (wymiary w mm)

. Otwor
Moc falownika | W1 | W2 | W3 | W4 H1 H2 H3 H4 D1 D2 instalacyjny
0.75kW~2.2kw | 126.0 | 1150 | — | — | 186.0|175.0| — | —— |155.0 | — 5
4kw~5.5kw |146.0131.0| — | — [256.0|2435| — | — |167.0 | — 6
7.5kw~15kw [170.0|151.0] — | — |320.0(303.5| — | — |196.3 | — 6
Montaz na kotnierzu (wymiary w mm)
. Otwor <
Moc falownika | W1 | W2 | W3 | W4 | H1 | H2 | H3 | H4 | D1 | D2 |. 8 Sruba
instalacyjny
0.75kW~2.2kW [150.2|115.0(130.0| 7.5 |223.9|220.0|190.0| 13.5 |155.0| 65.5 5 M4
4kW~5.5kw |170.2|131.0{150.0| 9.5 [292.0|276.0{260.0| 6 |[167.0| 84.5 6 M5
7.5kW~15kW |191.2|151.0|174.0| 11.5 |370.0(351.0{324.0| 12 |196.3|113.0 6 M5
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Dodatek C Opcjonalne komponenty zewnetrzne
W rozdziale podano sposdb doboru czesci i elementdw opcjonalnych dla falownikéw serii Goodrive100.

C.1 Okablowanie zewnetrzne
Przewody i komponenty zewnetrzne dla falownikéw serii Goodrive100.

Panel klawiatury Oprogramowanie sterujace
i
Konwerter :
RS485<=> (=i ]
i RS432 I
PC I
-~ ) Zasilanie :' Tt
1:u--:-! 1 PGy :
1
| Wylacznik z ! E :
zabezpieczeniem : =
nadpradowym ' . E [
0 1 = :
] : S
|
Dlawik ) % :
wejsciowy ! 1 g
= 1
I — ' I :
" Uziemienie | [z M [ fmm- -
Filtr - - -
¥ wejsciowy I
Filtr
wyjsciowy
DMawik wyjsciowy
1 Silnik
= lUziemienie
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Nazwa Opis
Przewody Stuza do zasilania i przesytania sygnatéw elektrycznych
Wylaczniki Chronia przed porazeniem elektrycznym, stuza do zabezpieczenia zasilania i
nadpradowe przewodow potaczeniowych przed przecigzeniem w przypadku zwarcia.

Diawik wejsciowy

Urzadzenie stuzy do poprawy wspétczynnika mocy po stronie pierwotnej

Dtawik DC

falownika i zredukowania wyzszych harmonicznych pradu.
Falowniki o mocy 37kW i wigkszej moga byé wyposazone w diawik DC.

Filtr wejsciowy

Stuzy do redukcji zakiocen elektromagnetycznych wytwarzanych przez
falownik. Nalezy go montowaé mozliwie blisko zaciskow zasilania.

Rezystory
hamujace

Skracajg czas DEC. Falowniki GD100 wymagaja tylko rezystora hamujacego.

Filtr wyjsciowy

Stuzy do redukcji zakiécen elektromagnetycznych wytwarzanych przez
falownik. Nalezy go montowaé mozliwie blisko zaciskéw wyjsciowych.

Diawik wyjsciowy

Wydtuza mozliwy dystans miedzy falownikiem i silnikiem obnizajac wielkos¢
przepieé¢ powstajacych przy przelgczaniu tranzystoréw IGBT.

C.2 Zasilanie

A <

Nalezy sprawdzi¢, czy znamionowe napiecie zasilania falownika jest takie samo
jak napiecie stosowanej sieci zasilajacej.

C.3 Przewody

C.3.1 Przewody silnopradowe

Przekroje przewodéw silnikowych i zasilajgcych powinny by¢ zgodne z lokalnymi przepisami.

Uwaga: jezeli przewodnos$¢ oplotu kabla ekranowanego jest niewystarczajgca dla danej aplikacji, nalezy

zastosowac oddzielny przewdd uziemiajgcy PE.

C.3.2 Przewody sterujace

Wszystkie przewody doprowadzajgce sygnaty analogowe i przetgczajgce (z duza czestotliwoscig) muszg byé

ekranowane.

Przekaznik wymaga kabla z metalowym oplotem.

Uwaga: przewody sygnatéw analogowych i cyfrowych powinny by¢ prowadzone w oddzielnych wigzkach

Przed zastosowaniem nalezy sprawdzi¢, czy izolacja kabla zasilajgcego spetnia lokalne normy.

Zalecany przekrzéj Przekroj przewodu2 F—— N
Falownik przewodu (mm©) przylaczanego (mm®) Srub TR

S//\/S//\/Tv PE 5//\?//\'}'\/ PLi () PIIB(Sf) pE | zaciskowych (Nm)

GD100-0R7G-4| 25 25 2.5~6 2.5~6 2.5~6 2.5~6 M4 1.2~15
GD100-1R5G-4| 2.5 25 2.5~6 2.5~6 2.5~6 2.5~6 M4 1.2~15

GD100-2R2G-4| 25 25 2.5~6 2.5~6 2.5~6 2.5~6 M4 1.2~15

GD100-004G-4 25 25 2.5~6 2.5~6 2.5~6 2.5~6 M4 1.2~15

GD100-5R5G-4 2.5 2.5 2.5~16 4~16 4~6 2.5~6 M4 1.2~15
GD100-7R5G-4 4 4 2.5~16 4~16 4~6 2.5~6 M5 2~2.5
GD100-011G-4 6 6 6~16 6~16 6~10 6~10 M5 2~2.5
GD100-015G-4 10 10 10~16 6~16 6~10 6~16 M5 2~2.5

Uwaga:

1. Zalecany przewdd

nalezy stosowa¢ w temperaturze ponizej 40°C i przy pradzie znamionowym. Diugo$é

potgczenia falownik — silnik nie powinna przekracza¢ 100m.

2. Zaciski P1, (+), PB i

(-) stuzg do przytgczenia dtawika DC i innnych podzespotdéw opcjonalnych.
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C.4 Wylacznik nadpradowy i stycznik
Zalecane jest zastosowanie dodatkowego bezpiecznika w celu uniknigcia przecigzenia.
Nalezy zastosowaé wytgcznik nadpradowy (MCCB) odpowiedni do poboru pradu przez falownik. Wydajnosé

falownika powinna wynosi¢ 1,5-2 x prgd znamionowy.

/i

W celu wigczania i wytaczania zasilania nalezy zastosowac¢ stycznik po stronie pierwotnej falownika. Moze by¢

< Niezaleznie od producenta, ze wzgledu na zasade dziatania i konstrukcje
wytacznikéw nadpradowych, podczas zwarcia moga powstawac i wydostawaé
sie na zewnatrz gorace gazy. W celu bezpiecznego uzytkowania, nalezy zwrécic
uwage na miejsce instalacji i rozmieszczenie wylagcznikéw. Zalecane jest
postepowanie zgodne z instrukcja producenta.

on potgczony z uktadem kontroli btedéw.

Falownik Wylacznik Wytacznik Znamionowy _prqd roboczy
nadpradowy (A) nadpradowy (A) stycznika (A)
GD100-0R7G-4 15 16 10
GD100-1R5G-4 15 16 10
GD100-2R2G-4 17.4 16 10
GD100-004G-4 30 25 16
GD100-5R5G-4 45 25 16
GD100-7R5G-4 60 40 25
GD100-011G-4 78 63 32
GD100-015G/-4 105 63 50

C.5 Dtawiki

Duze prady w obwodach zasilania moga uszkodzi¢ elementy prostownika. W celu poprawy wspétczynnika mocy i
unikniecia przepie¢ nalezy zastosowac diawik wejsciowy AC.

W przypadku przewoddéw potgczeniowych falownik — silnik dtuzszych niz 50m mogg wystepowacé czeste reakcje
ukfadu nadpradowego falownika, spowodowane wysokimi prgdami uptywu przez pojemnosci rozproszone. W

celu kompensaciji, nalezy wtedy zastosowaé dtawik wyjsciowy AC.

<y

Dlawik wejsciowy Dlawik wyjsciowy
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Falownik Diawik wejsciowy Dlawik wyjsciowy
GD100-0R7G-4 ACL2-1R5-4 OCL2-1R5-4
GD100-1R5G-4 ACL2-1R5-4 OCL2-1R5-4
GD100-2R2G-4 ACL2-2R2-4 OCL2-2R2-4
GD100-004G-4 ACL2-004-4 OCL2-004-4
GD100-5R5G-4 ACL2-5R5-4 OCL2-5R5-4
GD100-7R5G-4 ACL2-7R5-4 OCL2-7R5-4
GD100-011G-4 ACL2-011-4 OCL2-011-4
GD100-015G/-4 ACL2-015-4 OCL2-015-4

Uwaga:

1. Znamionowa obnizka napigcia wej$ciowego po zastosowaniu dtawika wynosi 2%+15%.

. Po dodaniu dtawika DC, wspétczynnik mocy wynosi powyzej 90% po stronie zasilania.

2
3. Znamionowa obnizka napiecia wyj$ciowego po zastosowaniu dtawika wynosi 1%+15%.
4

. Powyzsze elementy sg opcjonalne, nalezy je wskaza¢ dodatkowo przy zakupie falownika.

C.6 Filtr

Falowniki Goodrive100 posiadajg wbudowany filtr C3, ktéry moze by¢ przytgczany za pomoca J10.

i R L

2l ~ 15

)

Filtr wejsciowy redukuje poziom zaktscen w sieci zasilajacej powodowanych przez pracujacy falownik.

Filtr wyjsciowy redukuje poziom zakicen emitowanych przez przewody pofaczeniowe falownik - silnik, a

spowodowanych praca falownika. Obniza réwniez prady uptywu na pojemnosciach rozproszonych przewodoéw.

Firma nasza ma w swojej ofercie kilka rodzajow i typdw dtawikow.

Falownik

Filtr wejSciowy

Filtr wyjsciowy

GD100-0R7G-4

GD100-1R5G-4

GD100-2R2G-4

FLT-P04006L-B

FLT-LO4006D

GD100-5R5G-4

GD100-7R5G-4

GD100-011G-4

FLT-P04032L-B

FLT- LO4032D

GD100-004G-4

FLT-PO4016L-B

FLT- LO4014D

GD100-015G/-4

FLT-P04045L-B

FLT- LO4049D

Uwaga:

1. Zaktocenia wejsciowe spetniajg wymagania kategorii C2 po dodaniu filtrow wejsciowych.

2. Powyzsze elementy sg opcjonalne, nalezy je wskaza¢ dodatkowo przy zakupie falownika.

C.7 Uklad hamujacy

C.7.1 Select the braking components
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Falowniki Goodrive100 Dodatek C

Kiedy predkos¢ silnika staje sie wieksza niz predko$¢ zadana, silnik z odbiornika energii staje si¢ generatorem
pragdu. W rezultacie energia bezwtadnosci silnika i obcigzenia wraca do falownika powodujgc tadowanie
kondensatorow gtéwnego obwodu DC. Wzrost napigcia powyzej pewnej granicy moze uszkodzi¢ falownik. Dla
unikniecia tej sytuacji stosuje sie rezystor hamujacy.

< Tylko wykwalifikowani elektrycy moga projektowac¢, instalowaé, uruchamia¢ i
obstugiwac¢ falownik.
< W trakcie pracy nalezy postepowaé¢ zgodnie z zaleceniami ,,Ostrzezenie”.
Ignorowanie zalecen grozi urazami fizycznymi lub smiercia.
< Tylko wykwalifikowani elektrycy moga wykonywaé okablowanie falownika i
komponentéw zewnetrznych. Przed przytaczeniem nalezy przeczyta¢ uwaznie
instrukcje rezystoréw lub zespotéw hamujgcych. Ignorowanie zalecen moze
doprowadzi¢ do uszkodzemia falownika lub elementéw zewnetrznych.
< Nie wolno przylaczaé rezystora hamujacego do zaciskow innych niz PB i (+).
Zignorowanie tego zalecenia grozi uszkodzeniem falownika, obwodu
hamujacego lub pozarem.
< Nalezy potaczy¢ urzadzenie hamujace z falownikiem zgodnie ze schematem.
A Nieprawidtowe potaczenie moze doprowadzi¢ do uszkodzenia falownika lub
innych urzadzen.
Moc
Rezystor rozpraszana w rezystorze hamujacym Wartosé
hamujacy dla (kw) minimalna
Model Typ zespotu 7
falownika |hamujacego 1210/" OIS - dle _ 50% - 80% rezystora
amujacego |uzytecznego |uzytecznego |uzytecznego |hamujacego
Q) zakresu zakresu zakresu Q)
hamowania | hamowania | hamowania
GD100-0R7G-4 653.3 0.1 0.6 0.9 240
GD100-1R5G-4 426.7 0.225 1.125 1.8 170
GD100-2R2G-4 290.9 0.33 1.65 2.64 130
GD100-004G-4|  Zespot 160.0 0.6 3 4.8 80
GD100-5R5G-4| wewnetrzny 116.4 0.75 4.125 6.6 60
GD100-7R5G-4 85.3 1.125 5.625 9 47
GD100-011G-4 58.2 1.65 8.25 13.2 31
GD100-015G-4 42.7 2.25 11.25 18 23

Uwaga:
Rezystor hamujgcy umozliwia wzrost momentu hamujgcego falownika. Nalezy wybraé rezystancje i moc
rezystora hamujgcego zgodnie z danym naszej firmy. Powyzsza tabela pozwala uzytkownikowi dobra¢ rezystor

hamujacy zgodny z aktualnymi wymaganiami napedu. Tabela podaje wartodci mocy rezystora dla 100%

momentu hamujgcego i 10% wspotczynnika czestosci uzycia hamowania

< Nigdy nie wolno stosowa¢ rezystora o rezystancji mniejszej niz minimalna dla

danego modelu falownika. Wewnetrzne elementy falownika nie sg w stanie
znies¢ przecigzenia pradowego, spowodowanego zbyt malg rezystancja
rezystora hamujacego.

A

Przy czestym hamowaniu nalezy proporcjonalnie zwiekszy¢é moc rezystora
hamujacego (wspoétczynnik czestosci uzycia hamowania wynosi wiecej niz
10%).

C.7.2 Miejsce umieszczenia rezystora hamujacego

Rezystory hamujgce nalezy montowa¢ w miejscach, gdzie bedg dobrze chtodzone.

A

< W poblizu rezystora hamujacego moga wystepowac tylko materiaty niepalne.
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Temperatura powierzchni rezystora jest wysoka, powietrze optywajace
rezystor moze mieé¢ temperature setek °C. Nalezy zabezpieczyé materialy w
otoczeniu rezystora od kontaktu z nim.

Falowniki serii Goodrive100 wymagajg tylko zewnetrznego rezystora hamujgcego.
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Dodatek D Informacje dodatkowe

D.1 Kontakt w sprawie produktu i serwisu

Wszelkie zapytania dotyczace produktu nalezy kierowa¢ do lokalnych biur INVT, podajac typ oraz numer seryjny
urzadzenia. Wykaz punktéw sprzedazy, wsparcia i serwisowych mozna znalez¢ na stronie www.invt.com.cn.

D.2 Opinie dotyczace instrukcji do falownikéw INVT

Mile widziane sg uwagi dotyczgce instrukcji i podrecznikow do falownikéw. Nalezy przejs¢ do strony
www.invt.com.cn i wybra¢ Online Feedback of Contact Us.

D.3 Biblioteka dokumentéw w Internecie

Instrukcje, podreczniki i inne dokumenty w formacie PDF sg dostepne w Internecie. Nalezy przejs¢ do strony

www.invt.com.cn i wybraé Service and Support of Document Download.
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