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Ostrze zenia dla wymaga n zwigzanych z UL/cUL

- Dla falownika serii N700E firmy HYUNDAI ocena UL zgodnosci z normami bezpieczenstwa USA zostata zawarta
w pliku E205705.
Potwierdzenie przyznania znaku UL znajduje sie na stronie: www.ul.com

- Nigdy nie podtaczaj odtaczaj okablowania falownika kiedy jest on zasilony.
- Nigdy nie dotykaj elementow druku ptytki sterowniczej w sytuacji kiedy falownik jest zasilony

- [Ostrzezenie] Czas roztadowania kondensatoréw mocy wynosi okoto 5 minut. Zanim przystgpisz do okablowania
falownika wylacz koniecznie napiecie zasilania, odczekaj 5 minut po czym sprawdz woltomierzem poziom
napiecia stalego na szynie DC pomiedzy zaciskami P(+) i N(-). W przeciwnym wypadku istnieje ryzyko
porazenia pradem elektrycznym.

- [Moc zwarciowa] Falowniki N700E sg przystosowane do zastosowania w obwodach o maksymalnej mocy
zwarciowej 5.000A symetrycznego pradu przy maksymalnie 480 woltach dla falownikéw oznaczonych HF i
maksymalnie 240 woltach dla falownikéw oznaczonych LF.

Zabezpieczenie zwarciowe obwodow wejsciowych falownika powinno by¢ przeprowadzone tylko za pomoca
bezpiecznikow

- [Zabezpieczenie przeciw za wysokiej predkosci] Falownik nie posiada takiego zabezpieczenia.

- [Zabezpieczenie przecigzeniowe] Falownik ten posiada zabezpieczenie przecigzeniowe silnika.
Poziom zabezpieczenia przecigzeniowego jest nastawialny parametrem b07 w granicach 20~200% pradu
znamionowego falownika.. Patrz instrukcja obstugi lub katalog falownika N700E.

- [Otoczenie]

40°C
(Kiedy czestotliwos¢ kluczowania tranzystoréw mocy jest
Maksymalna temperatura rov(\)/na lub mniejsza od nastawy fabrycznej)
otoczenia 50°C
(Kiedy czestotliwos¢ kluczowania tranzystoréw mocy jest
rowna lub mniejsza 3 kHz,
lub 2kHz dla N700E-220)
Wilgotno$¢ otoczenia 90% RH lub mniej(bez kondensaciji pary)
Temperatura skladowania | -20~60°C
Wibracje 5.9 m/s® lub mniej
Wysokosé Wysokos$¢ do 1,000 m. n.p.m lub mniej
Lokalizacja we\{vnatrz (bez zracych gazéw, cieczy oleistych, kurzu,
pytow)
Stopien zabezpieczenia 2




INSTRUKCJA OBStUGI N700E

ZASADY BEZPIECZNEGO UZYTKOWANIA

Aby osiggna¢ jak najlepsze rezultaty pracy z falownikiem N700E przed zainstalowaniem i uruchomieniem
falownika nalezy uwaznie przeczyta¢ niniejszg instrukcje oraz $cisle trzymac sie jej wskazan. Przechowu;j te
instrukcje w tatwo dostepnym miejscu tak, aby mozna byto z niej szybko skorzysta¢ w razie potrzeby

Definicje i symbole _
Informacje dotyczace bezpieczenstwa oznaczane sg symbolem i stowem kluczowym: OSTRZEZENIE lub
UWAGA. Kazde z tych stéw ma w instrukcji okreslone znaczenie. Wszystkich informacji i zalecen opatrzonych

ponizszymi symbolami nalezy bezwzglednie przestrzega¢
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WYSOKIE NAPIECIE: Ten symbol oznacza niebezpieczenstwo porazenia pradem elektrycznym.
Uzywany jest do zwrdcenia uwagi na rzeczy lub czynnosci, ktére moglyby by¢ niebezpieczne dla oséb
pracujgcych przy tym urzgdzeniu. Przeczytaj te informacje bardzo uwaznie i postepuj przy tych
operacjach szczegdlnie ostroznie

Przedstawiony symbol moze oznacza¢ jednoczesnie OSTRZEZENIE lub UWAGA Obydwa zwroty
zostaly opisane ponizej

OSTRZEZENIE: Niebezpieczenstwo dla oséb. Ostrzezenie wskazuje na potencjalnie niebezpieczne
sytuacje, w ktérych nieostrozne lub niewtasciwe postepowanie moze doprowadzi¢ do $mierci badz

kalectwa.

UWAGA: Wskazuje na potencjalnie niebezpieczne sytuacje, w ktérych nieostrozne lub niewtasciwe
postepowanie moze doprowadzi¢ do mniej znaczacych obrazen ciata lub tez do powaznego uszkodzenia

urzadzenia.

Nie stosowanie sie do informacji oznaczonych znakiem /\ UWAGA moze powodowaé rowniez
powazniejsze skutki w zaleznosci od sytuacji. Zalecamy zatem z jednakowa uwaga czyta¢ informacje
oznaczone przez UWAGA lub OSTRZEZENIE

NOTATKA: Notatki wskazujg miejsce badz temat niniejszej instrukcji podkreslajacy mozliwosci
urzadzenia lub zwracajacy uwage na najczestsze btedy popetniane przez uzytkownikéw zwigzane z
omawianym tematem

NIEBEZPIECZNIE WYSOKIE NAPI ECIE

Urzadzenia sterujgce silnikiem i uklady elektroniczne sg przytagczone do napiecia sieciowego. Przy
obstudze moga by¢ tatwo dostepne - odkryte elementy pod napieciem sieciowym lub wyzszym. Przy
sprawdzaniu elementdéw nalezy sta¢ na chodniku izolacyjnym i stara¢ sie wykonywaé¢ wszystkie
czynnosci jedng reka. Zawsze nalezy pracowa¢ w obecnosci innej osoby, ktéra w razie wypadku moze
udzieli¢ pomocy. Przed przeprowadzeniem wszelkich czynnosci kontrolnych lub konserwacyjnych nalezy
odtgczy¢ zasilanie. Nalezy zapewni¢ wiasciwe uziemienie
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SRODKI OSTROZNOSCI

OSTRZEZENIE: Urzadzenie powinno byé¢ instalowane, regulowane i obstugiwane przez wykwalifikowany
personel, zaznajomiony z jego budowg i obstugg oraz zwigzanymi z tym zagrozeniami.
Nieprzestrzeganie tej zasady moze spowodowaé obrazenia ciata

OSTRZEZENIE: Uzytkownik jest odpowiedzialny za wtasciwy dob6r maszyn i urzadzen oraz
zastosowanych uktadéw napedu. Uzyte maszyny, urzadzenia i materiaty powinny zapewni¢ bezpieczng
prace napedu podczas zasilania silnika napieciem o czestotliwosci wynoszacej 150% maksymalnego
wybranego zakresu czestotliwosci. Niewtasciwy dobdr urzadzeh moze spowodowac¢ uszkodzenie uktadu
napedowego i obrazenia obstugi
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OSTRZEZENIE: W celu zabezpieczenia przed zwarciem doziemnym nalezy zastosowaé wylgcznik
réznicowopradowy reagujacy na prad uptywu. W celu unikniecia niepozadanego zadziatania wytacznika
nalezy dobraé¢ wtasciwy poziom czutosci. Uktad zabezpieczenia doziemnego nie jest przeznaczony do
ochrony obstugi przed porazeniem.

OSTRZEZENIE: Oddzielne zabezpieczenie nadpradowe, przecigzeniowe i termiczne silnika moze byé
instalowane tylko zgodnie z obowigzujgcymi normami

OSTRZEZENIE: Po wylaczeniu zasilania niebezpieczne napiecie utrzymuje sie do momentu $wiecenia
diody wytadowania kondensatoréw. Zapewnij wtasciwe uziemienie falownika.
Po wytagczeniu zasilania urzadzenia odczekaj 5 minut zanim zdejmiesz jego pokrywe.

OSTRZEZENIE: Urzadzenie jest ciezkie. Przy instalowaniu i wymianie falownika korzystaj z podnosnik
lub pomocy innych oséb.

OSTRZEZENIE: Przed rozpoczeciem pracy z falownikami serii N700E nalezy doktadnie przeczytag i
zrozumiec tg instrukcje.

OSTRZEZENIE: Uzytkownik odpowiada za odpowiednie uziemienie uktadu, wtasciwy dobor,
zainstalowanie i sprawno$¢ urzgdzen zabezpieczajacych

OSTRZEZENIE: Do falownika serii N700E nalezy przytaczy¢ wytgcznik termiczny silnika lub zabez-
pieczenie przecigzeniowe, zeby zapewni¢ odtgczenie falownika w przypadku przecigzenia lub
przegrzania silnika

OSTRZEZENIE: Wirujace waty maszyn i potencjaty elektryczne wyzsze od potencjatu ziemi moga byé
niebezpieczne. Dlatego zaleca sie, aby przeprowadzac wszelkie prace elektryczne zgodnie z krajowymi i
lokalnymi przepisami. Instalowanie, regulacja i konserwacja winny by¢é wykonywane jedynie przez
wykwalifikowany personel. Nalezy stosowa¢ sie do podanych w niniejszej instrukcji procedur testowania.
Przed przystgpieniem do pracy przy urzadzeniu nalezy zawsze odtaczy¢ napiecie

> b b PP Bp P
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NOTATKA : STOPIE N ZANIECZYSZCZENIA 2

Falownik moze by¢ uzytkowany w otoczeniu o stopniu zanieczyszczenia 2
Typowymi sposobami na zredukowanie ilosci zanieczyszczen w otoczeniu falownika sa;:
1) Umieszczenie falownika w szczelnej nie wentylowanej obudowie (tylko jesli jest to dopuszczalne)
2) Umieszczenie falownika w obudowie z uktadem wentylacji wymuszajacej przeptyw powietrza przez wnetrze
obudowy. Otwory wentylacyjne wlotowe i wylotowe zaopatrzone w filtry zanieczyszczen.
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Uwagi dotycz gce EMC (Kompatybilno sci Elektromagnetycznej)

Aby wypehi¢ dyrektywy EMC stosuj sie do ponizszych uwag.

/N OSTRZEZENIE

Urzadzenie powinno by¢ instalowane, regulowane i obstugiwane przez wykwalifikowany personel,
zaznajomiony z jego budowg i obstugg oraz zwigzanymi z tym zagrozeniami. Nieprzestrzeganie tej
zasady moze spowodowac obrazenia ciata

1. Zrodio zasilania falownika N700E musi posiada¢ wymienione nizej parametry:
a. Wahania napiecia zasilajacego +10% lub mniej.
b. Niezrownowazenie napiecia zasilania £3% lub mniej.
c. Wahania czestotliwosci napiecia zasilania £4% lub mnie;j.
d. Odksztalcenie napiecia zasilania THD = 10% lub mniej

2. Wymagania instalacyjne :
a. Konieczne jest zainstalowanie filtra przeznaczonego dla falownika N700E

3. Okablowanie:

Aby spemi¢ wymagania EMC (Kompatybilnosé Elektromagnetyczna) kabel wyjsciowy do zasilania
silnika powinien by¢ ekranowany i nie dtuzszy niz 20 metrow.

a. Aby spelni¢ wymagania EMC czestotliwos¢ kluczowania tranzystoréw mocy powinna réwna lub
mniejsza 5kHz

b. Kable sitowe zasilajgce falownik i odptywowe do silnika powinny by¢ odseparowane od przewodow
sterowniczych i sygnalizacyjnych

c. W przypadku sterowania falownika za posrednictwem kabla taczonego za pomocg wtyczek
wymagania EMC nie sg spetnione

4. Warunki srodowiskowe - przy zainstalowanym filtrze
a. Temperatura otoczenia: -10 - +40°C

b. Wilgotnos¢ : 20 do 90% RH(bez kondensacji pary)

c. Wibracje : 5.9 m/s®(0.6G) 10 — 55Hz (N700E-5.5 ~ 22kW)

d. Lokalizacja : 1000 m.n.p.m. lub mniej w pomieszczeniu (do uzywania w pomieszczeniu nie narazony
na korozje, zapylenie i wptyw gazéw
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Zgodno s$¢ z Dyrektyw @ Niskonapi eciow g (LVD)

Dodatkowa obudowa falownika powinna spetniaé¢ Dyrektywa Niskonapieciowg (Low Voltage Directive).
Aby instalacja falownika byta zgodna z Dyrektywa Niskonapieciowg nalezy go montowa¢ w szafce lub obudowie.

1. Szafka lub obudowa
Falownik musi by¢ zainstalowany w szafce o stopniu ochrony co najmniej IP2X.
Dodatkowo gorna czes$¢ szafki w miejscu gdzie zainstalowany jest falownik powinna posiada¢ stopien
ochrony IP4X lub by¢ zbudowana tak, aby uniemozliwi¢ przedostawanie sie do jej wnetrza matych
przedmiotéw
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Fig 1. Szafka falownika
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UL uwagi i ostrze zenia dotycz gce falownika N700E

Niniejsza instrukcja powinna by € dotaczona do falownika N700E.

1. Ostrze zenia i specyfikacja okablowania
OSTRZEZENIE: Uzywaj przewoddw miedzianych dobranych na temperature pracy
75T i mocuj przewody z wymaganym momentem dokr ecajagcym

A OSTRZEZENIE : Falowniki oznaczone koncowka LF sg przeznaczony do
zastosowania w obwodach o maksymalnej mocy zwarciowej 5.000A
symetrycznego pradu przy maksymalnie 240 woltach

A OSTRZEZENIE : Falowniki oznaczone koncéwka HF sg przeznaczony do

zastosowania w obwodach o maksymalnej mocy zwarciowej 5.000A
symetrycznego pradu przy maksymalnie 480 woltach

2. Przekrdj przewodow i moment przykr — gcania srub zaciskow
OSTRZEZENIE : Przekroj przewoddw oraz moment z jakim powinny by¢ dokrecane
Sruby zaciskow w poszczegoélnych modelach zostaty zestawione w ponizszej tabeli

Przekroj | Maksymalna
. Moment kabli szerokosé
Model falownika . . o
wymagany obwodow | koncowki
mocy oczkowej
[Ib-in] (AWG) [mm]
N700E-055LF 12.4 8 10.6
N700E-075LF 12.4 8 10.6
N700E-110LF 26.6 6 10.6
N700E-150LF 35.4 4 13
N700E-185LF 35.4 3 13
N700E-220LF 35.4 1 17
N700E-O55HF 12.4 12 10.6
N700E-O75HF 12.4 10 10.6
N700E-110HF 12.4 8 10.6
N700E-150HF 26.6 8 13
N700E-185HF 26.6 8 13
N700E-220HF 26.6 6 13

*Rekomendowane koncéwki oczkowe (zgodne z UL) dla 055LF~110LF: maksymalna
szerokos¢ 12mm

VI
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2. Dobor bezpiecznikow
&OSTRZEZENIE: Falownik po stronie zasilania powinien by¢ zabezpieczony
wytgcznikiem lub bezpiecznikiem (klasa 600V) zgodnym z dyrektywa
UL. W tabeli ponizej zestawiono zalecane wielkosci wktadek

bezpiecznikowych.

Model falownika Bezpiecznik [A]
N700E-055LF 30
N700E-075LF 40
N700E-110LF 60
N700E-150LF 80
N700E-185LF 100
N700E-220LF 125
N700E-055HF 15
N700E-075HF 20
N700E-110HF 30
N700E-150HF 40
N700E-185HF 50
N700E-220HF 60

4. Inne
A OSTRZEZENIE : Koncowka przewodu powinna mie¢ izolacje zapobiegajaca
przeginaniu sie koncéwki podczas montazu. Koncoéwka powinna by¢ z oczkiem
co zapobiega wysunieciu sie  koncowki z zacisku. Rozmiar  koncowki
oczkowej dla danej wielkosci urzadzenia powinien posiada¢ certyfikat UL i
CSA

VI



INSTRUKCJA OBStUGI N700E

[ Zasady bezpiecznego uzytkowania ]

DEFINICJE | SYMBOLE
INFORMACJE DOTYCZACE BEZPIECZENSTWA OZNACZANE SA SYMBOLEM | SEOWEM
KLUCZOWYM: NIEBEZPIECZENSTWO LUB OSTRZEZENIE. KAZDE Z TYCH StOW MA W
INSTRUKCJI OKRESLONE ZNACZENIE OPISANE PONIZEJ. WSZYSTKICH INFORMACJI |
ZALECEN OPATRZONYCH PONIZSZYMI SYMBOLAMI NALEZY BEZWZGLEDNIE
PRZESTRZEGAC

A NIEBEZPIECZENSTWO: WSKAZUJE NA POTENCJALNIE NIEBEZPIECZNE SYTUACJE, W
KTORYCH NIEOSTROZNE LUB NIEWLASCIWE
POSTEPOWANIE MOZE DOPROWADZIC DO SMIERCI
BADZ KALECTWA.

/\ OSTRZEZENIE: WSKAZUJE NA POTENCJALNIE NIEBEZPIECZNE SYTUACJE W
KTORYCH NIEOSTROZNE LUB NIEWLASCIWE POSTEPOWANIE
MOZE DOPROWADZIC DO MNIEJ ZNACZACYCH OBRAZEN CIALA
LUB TEZ DO POWAZNEGO USZKODZENIA URZADZENIA

NIE STOSOWANIE SIE DO INFORMACJI OZNACZONYCH ZNAKIEM OSTRZEZENIE MOZE
POWODOWAC ROWNIEZ POWAZNIEJSZE SKUTKI W ZALEZNOSCI OD SYTUACJI. ZALECAMY
ZATEM Z JEDNAKOWA UWAGA CzZYTAC INFORMACJE OZNACZONE PRZEZ
NIEBEZPIECZENSTWO LUB OSTRZEZENIE

NOTATKA: NOTATKI = WSKAZUJA  MIEJSCE BADZ TEMAT NINIEJSZEJ INSTRUKCJI
PODKRESLAJACY MOZLIWOSCI URZADZENIA LUB ZWRACAJACY UWAGE NA NAJCZESTSZE
BLEDY POPELNIANE PRZEZ UZYTKOWNIKOW ZWIAZANE Z OMAWIANYM TEMATEM.
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[ Zasady bezpiecznego uzytkowania ]

1. Instalacja

/N uwaca

® Urzadzenie nalezy instalowa¢ na scianie wykonanej z materialu dobrze przewodzacego ciepto,
takiego jak np. metal.
W przeciwnym razie istnieje ryzyko pozaru

® Upewnij sie, ze w poblizu zamontowanego falownika nie znajdujg sie tatwopalne przedmioty.
W przeciwnym razie istnieje ryzyko pozaru

® Przeno$ urzadzenie trzymajac je za radiator nigdy za plastykowg obudowe.
W przeciwnym razie istnieje ryzyko upadku i uszkodzenia falownika.

® Nie dopuszczaj do przedostawania sie poprzez otwory wentylacyjne do wnetrza falownika ciat
obcych takich jak np. kawatki przewodoéw, drutdw bezpiecznikowych, odpryskow, opitkbw metalu,
brudu i kurzu.
W przeciwnym razie istnieje ryzyko pozaru

® Instaluj urzgadzenie na powierzchniach mogacych utrzymaé ciezar falownika (Rozdziat 6.
Specyfikacja)
W przeciwnym razie istnieje ryzyko upadku i uszkodzenia falownika.

® [nstaluj falownik na pionowej $cianie, ktora nie przenosi wibracji
W przeciwnym razie istnieje ryzyko upadku falownika i poranienia obstugi.

® Nie instaluj i nie obstuguj urzadzenia ktére jest uszkodzone lub niekompletne.
W przeciwnym razie istnieje ryzyko poranienia obstugi

® |Instaluj falownik w pomieszczeniach dobrze wentylowanych, w miejscach nie narazonych na
bezposredni wplyw promieni stonecznych. Nalezy unikaé otoczenia, ktére ma tendencje do
utrzymywania wysokiej temperatury, wysokiej wilgotnosci, kondensaciji rosy, gromadzenia pytéw,
gazow powodujacych korozje, gazéw tatwopalnych itp

[ Zasady bezpiecznego uzytkowania ]

2. Okablowanie
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AN\ OSTRZEZENIE

® Bezwzglednie dokonuj uziemienia urzadzenia
W przeciwnym razie istnieje ryzyko porazenia prgdem elektrycznym i/lub pozaru.
® |[nstalacja elektryczna musi by¢ wykonana przez doswiadczonego elektryka
W przeciwnym razie istnieje ryzyko porazenia pragdem elektrycznym i/lub pozaru
® Doprowadzaj przewody po upewnieniu sie, ze odlgczone jest zrodlo zasilania
W przeciwnym razie istnieje ryzyko porazenia pragdem elektrycznym i/lub pozaru
o Nie podiaczaj przewoddéw ani nie zatgczaj do pracy falownika, ktdry nie jest zainstalowany zgodnie z
opisem zawartym w niniejszej instrukcji.
W przeciwnym razie istnieje ryzyko porazenia pradem elektrycznym i/lub zranienia obstugi
® Nie usuwaj gumowych dtawikéw po okablowaniu falownika. Ostre krawedzie obudowy moga

powodowa¢ starcie izolacji przewoddéw | niebezpieczenstwo pojawienia sie na niej
niebezpiecznego napiecia

/N uwaca

® Upewnij sie, ze napiecie zasilania jest zgodne z tym do jakiego jest przystosowany twoj falownik
(patrz tabliczka znamionowa):
3-fazowe 200 do 240V 50/60Hz
3-fazowe 380 do 480V 50/60Hz

® Nie podiagczaj falownika z zasilaniem tréjfazowym do zrédia jednofazowego! Takie potgczenie
moze uszkodzi¢ urzadzenie!

® Nie podigczaj napiecia zasilania do zaciskow wyjsciowych (U, V, W). Takie potgczenie zniszczy
urzadzenie!

® Nie podtaczaj rezystora hamujacego bezposrednio pod obwdd DC (zaciski PD, P i N).
W przeciwnym razie istnieje ryzyko pozaru i/lub uszkodzenia jednostki

® Zasilanie obwodow sterowniczych przeprowadzaj z jednej z faz zasilajacych obwody gtéwne.
Instalacje przeprowadzaj poprzez wylacznik réznicowo-pradowy lub poprzez bezpiecznik
(bezpieczniki)
W przeciwnym razie istnieje ryzyko pozaru i/lub uszkodzenia jednostki

® Upewnij sie co do doboru odpowiednich zabezpieczen bezpiecznikdw, stycznikow, wytgcznikdw
réznicowo-pradowych itp. (wymienionych w niniejszej instrukcji lub rownowaznych zamiennikow)
W przeciwnym razie istnieje ryzyko pozaru i/lub uszkodzenia jednostki

® Nie zatrzymuj silnika poprzez wylgczenie stycznika po stronie pierwotnej lub wtérnej falownika
gdyz moze to doprowadzic¢ do jego uszkodzenia.
W przeciwnym razie istnieje ryzyko poranienia obstugi i/lub uszkodzenia urzadzenia

® Przymocuj przewody elektryczne do listwy zaciskowej Srubami, przykrecajac je z wiasciwym
momentem. Sprawdz czy sruby nie sg luzne i nie ma niebezpieczenstwa wysuniecia sie przewodu
W przeciwnym razie istnieje ryzyko pozaru lub/i poranienia obstugi.

Xl



INSTRUKCJA OBStUGI N700E

[ Zasady bezpiecznego uzytkowania

3. Sterowanie

AN\ OSTRZEZENIE

o Kiedy falownik jest zasilony nie dotykaj ani nie dokonuj jakichkolwiek podigczen
W przeciwnym razie istnieje ryzyko porazenia pragdem elektrycznym

® Podawaj napiecie zasilania na falownik tylko w przypadku, kiedy przednia pokrywa falownika
jest zamknieta. W czasie zasilania falownika nie otwieraj tej pokrywy.
W przeciwnym razie istnieje ryzyko porazenia pradem elektrycznym

® Nie obsluguj falownika mokrymi rekoma W przeciwnym razie istnieje ryzyko porazenia
pradem elektrycznym

o Kiedy falownik jest zasilany nie dotykaj zadnych jego zaciskéw, nawet kiedy silnik jest
zatrzymany W przeciwnym razie istnieje ryzyko porazenia pradem elektrycznym

® W trybie pracy falownika z wykorzystaniem funkcji "ponownego startu” silnik moze nagle
ruszy¢, pomimo wczesniejszego awaryjnego zatrzymania. Upewnij sie, przed podejsciem do
maszyny, ze falownik zatrzymat silnik (na etapie projektowania, uklad musi by¢ tak
pomyslany aby nie powodowat niebezpieczenstwa zranienia obstugi nawet w przypadku
ponownego startu falownika po wystgpieniu btedu). W przeciwnym razie istnieje ryzyko
zranienia personelu obstugujacego maszyne.

® Jesli napiecie zasilajgce zostanie odigczone na krétki okres czasu w sytuacji, kiedy sygnat
pracy-RUN jest aktywny (zapiety na listwie sterowniczej), to w momencie przywrocenia
napiecia falownik zacznie napedza¢ silnik. Jesli taka sytuacja moze powodowac
niebezpieczehstwo dla personelu obstugi, nalezy jg wykluczy¢ wykorzystujac odpowiednig
funkcje w falowniku. W przeciwnym razie istnieje ryzyko zranienia personelu obstugujacego
maszyne.

e W przypadku wystgpienia blokady falownika (zatrzymanie silnika z komunikatem btedu), w
sytuacji kiedy rozkaz ruchu RUN jest aktywny, skasowanie blokady spowoduje ponowny
rozruch silnika. Upewnij sie czy rozkaz ruchu RUN falownika jest nieaktywny w momencie
kasowania jego blokady. W przeciwnym razie istnieje ryzyko zranienia personelu
obstugujgcego maszyne

® Przycisk STOP-u jest aktywny tylko wtedy gdy dokonana jest odpowiednia nastawa w funkcji
STOP-u. Upewnij sie, ze oprocz aktywnego zewnetrznego przycisku STOP AWARYJNY,
niezaleznie, uaktywniony jest réwniez STOP na pulpicie falownika. W przeciwnym razie
istnieje ryzyko zranienia personelu obstugujagcego maszyne.

e W przypadku wystgpienia blokady falownika (zatrzymanie silnika z komunikatem btedu), w
sytuacji kiedy rozkaz ruchu RUN jest aktywny, skasowanie blokady spowoduje ponowny
rozruch silnika. Upewnij sie czy rozkaz ruchu RUN falownika jest nieaktywny w momencie
kasowania jego blokady. W przeciwnym razie istnieje ryzyko zranienia personelu
obstugujgcego maszyne

® Kiedy falownik jest zasilany nie dotykaj zadnych jego zaciskow, ani nie wrzucaj zadnych
przewodzacych prad elektryczny przedmiotow. W przeciwnym razie istnieje ryzyko porazenia
pradem.
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[ Zasady bezpiecznego uzytkowania ]

/N uwaca

® Podczas pracy falownika jego radiator nagrzewa sie do wysokiej temperatury. Nie dotykaj radiatora,
gdyz grozi to poparzeniem

e W falowniku mozliwa jest tatwa zmiana predkosci obrotowej silnika z niskiej na wysoka. Przed
przystgpieniem do wlasciwego procesu pracy falownika upewnij sie o mozliwosciach i
ograniczeniach silnika oraz napedzanej maszyny. W przeciwnym przypadku moze dojs¢ do
zranienia personelu obstugujgcego maszyne

o Jedli aplikacja tego wymaga to zainstaluj oddzielny hamulec silnika
W przeciwnym razie istnieje ryzyko zranienia personelu obstugujacego maszyne

e W przypadku wykorzystywanie wyzszej niz fabryczna (50/60Hz) czestotliwosci wyjsciowe] pracy
falownika sprawdz czy silnik i napedzana maszyna posiadajg parametry techniczne pozwalajace
na pracg przy takiej czestotliwosci. Przed wlasciwym nastawieniem zakresu czestotliwosci pracy na
wyjsciu falownika sprawdz probnie prace silnika na czestotliwosciach  gérnego zakresu
(powyzej standardowej czestotliwosci 50/60Hz). W przeciwnym przypadku moze dojs¢ do
uszkodzenia napedzanego urzadzenia.

® Sprawdz ponizsze punkty podczas uruchamiania falownika:

Czy wiasciwy jest kierunek obrotow falownika?

Czy podczas przyspieszania i zwalniania nie nastepuje blokada falownika ?

Czy predkosc¢ falownika jest prawidtowa?

Czy silnik nie wpada w wibracje?

W przeciwnym przypadku moze dojs¢ do uszkodzenia napedzanego urzadzenia

4. Uwagi i Ostrzezenia dotyczace prac kontrolnych i serwisowych
/N OSTRZEZENIE

® Mozna dokonywa¢ czynnosci konserwujacych i kontrolnych po uptywie czasu nie krotszym niz 10
minut od chwili odigczenia zasilania od falownika. W przeciwnym razie istnieje ryzyko porazenia
pradem elektrycznym

® Upewnij sie, ze tylko wykwalifikowany personel bedzie dokonywat czynnosci konserwujgcych,
kontrolnych lub wymiany czesci (przed przystgpieniem do pracy nalezy usung¢ metaliczne
przedmioty osobistego uzytku tj. zegarki, bransolety itp.(Uzywaj wytacznie narzedzi z izolacjg
ochronng). W przeciwnym razie moze doj$¢ do uszkodzenia falownika oraz porazenia obstugi

5. Inne

/N OSTRZEZENIE

® Nie udoskonalaj falownika
W przeciwnym razie istnieje ryzyko porazenia pradem elektrycznym

/N uwaca

® Uwaga ciezki obiekt (powyzej 15kg).
Do podnoszenia falownika uzywaj podnosnika lub korzystaj z pomocy.

XMl



INSTRUKCJA OBStUGI N700E

Spis tre Sci

1. OPIS JEUNOSEKI c.vvuiiieeiieiiiiie ettt e e e e et e e e e e e e eeaba e e e e e e e ennnnns 1-1
1.1 Sprawdzenie PO rOZPAKOWANIU..........cciiiueiiiieeee e e ececie et e e e e e e e e e e e e s et e e e e e e e e s ssrareeeaeesessanrsbereeaaeaean 1-1
1.1.1 SPrawdzZenie JEANOSTKI .......cui ettt ettt ee et e e e e e e e es e tesaeeaeeeeeneeneeneeneeanen 11
1.1.2 INSEIUKCIA ODSHUGI ...ttt sttt e be et e besbeeteaneesse e et e 1-2
1.2 Pytania i gwarancja dotyczgce falOWNIKE ..........cooi i e e e 1-2
1.2.1 Y, 7= VT SR 1-2
1.2.2 GWArANC]A fAIOWNIKA.......eveieiieicicie ettt et et et eete e s e b e s s et e saesbesbesaeeraensenaesrens 1-2
R B V1T Vo | =T ST OPP PP PPPPRPN 1-3
2. Instalacja i OKADIOWANIE .........coveiiiiii e e s 2-1
2.1 1S3 7= 1= Vo - S 2-1
211 LTI 1= o - TR 2-2
D © 1 o] (0111 T =SOSR 2-4
2.21 Diagram potaczen zaciskow (sterowanie WSpOINYM MINUSEM)........ccveieiriieiieieieriesesre e e 2-5
2.2.2 Podiaczenie 0bwodOW GHOWNYCN..........cciiiii e et 2-7
223 Diagram zaciSkOW liStWy SLEIOWNICZE].........ueuererueuereeeeeeeieteie ettt stese s eeeesesesaeee e seeneneaeas 2-12
TS (=] 0 )17 1 o1 T PSPPI 3-14
R S 1] (0111 = o1 SRR 3-3
3.1.1 Nastawa miejsca zadawania czestotliwosci i rozkazu ruchu z liStwy SterowniCzej..........cooevveerenerenienenn 3-3
3.1.2 Nastawa miejsca zadawania czestotliwosci i rozkazu ruchu z panela falownika............ccccccovevevieiieniennnn. 3-3

3.1.3 Nastawa miejsca zadawania czestotliwosci i rozkazu ruchu z listwy sterowniczej i z panela falownika.... 3-3

K e (T A1 Sy A VA 0 74 1 (o o IO PP PP TP 3-4
3.21 Ustawienie miejsca zadawania czestotliwosci i rozkazu ruchu z listwy Sterowniczej ........cccovevveeevevvennene. 3-4
3.2.2 Ustawienie miejsca zadawania czestotliwosci i rozkazu ruchu z panela cyfrowego falownika.................. 3-5
4. LisSta ParametrOW........cccoeiiiiiiiiiieee e 4-6
4.1 CYITOWY PANEI STEIOWNICZY ...eeiiiitiieiiiieee ettt ettt e bt e e e e bt e e e e b bt e e e e s be e e e e aabe e e e e aabeeeeanreeeeaanee 4-6
411 Nazwy sktadowych pulpitu sterowania faloWniKa ..............ccoeveieieiiicieccce e 4-6
N W 1 = B 1o N | PP PR UTPRR 4-9
4.21 Funkcje monitorujaCe (GrUPA 0)......ccveieiueireie ettt ettt sttt e e s resbesbeeteese e s e s e e eneens 4-9
4.2.2 Bfad | dane DIedu (Grupa d).......coveeiiiec e 4-10
4.2.3 PodStawowe Parametry DIEGU .........cciiiiiiir et st b et es 4-11
424 FUNKCIE TOZSZEIZONE GIUPY A ...ttt ettt et et et e et e et e s te et e et et e e e et e eteseeeresee et ete et eeeseeans 4-12
4.2.5 FUNKCIE FOZSZEIZONE QIUPY Bi.........eee ettt sttt et et e st et e st e st e sreere et e s e enaeseenas 4-19
4.2.6 FUNKCIE TOZSZEIZONE GIUPY C.......ee ettt ettt ettt e e e e e et e s e et e et et e e seeetesee et e et et ete et eneesesanes 4-22
4.2.7 FUNKCIE TOZSZEIZONE QIUPY S.......eeeeee ettt et ettt ettt e st et e st e et e et e e et e se et e besee st e sresre et e sreesaesesanas 4-25
4.2.8 FUNKCIE TOZSZEIZONE GIUPY H.......eeee ettt ettt e et e e st er e et et e e ee e et e sae et e eee et ete et eeeneeans 4-28
5. Funkcje realizowane przez zaciski obwodu sterowniczego ............ccceeeeeevvevvvnnnnn. 5-1
5.1 Lista funkcji realizowanych przez zaciski 0bwodu StErOWNICZEGO ............veeiveeeeieeeeceeeeee e 5-1
5.2  FUunKcje ZacCiSKU MONITOTUJGCEQO0. . ..cciiiiiitiieiiie e e e e ettt e e e e e sttt e e e e e e e ettt e e eeeaeeesessabeaeeeaeeeseasnranneeaesaanns 5-3
5.3 FUNKCEWEJSE CYITOWYCI ...ttt ettt e e e e e e e et e e e e e e s e e e e e e e e e esnrbaaeeeaeeeeaas 5-4

Y%



INSTRUKCJA OBStUGI N700E

5.4  FUNKCIE WYISC CYITOWYCI ...t ettt ettt e e e e e e ettt e e e e e e e e e et eeeeereeeeeeeaeaeeeaans 5-17
5.5  Alarm Terminal FUNCHION ......cc.uiiiiiiiiiee ittt ettt ettt e et e s e e s b et e sneesneeenne e 5-22
5.6 Podigczenie pod falownik KilKu SHNIKOW .........oceiiiiiiiie e n 5-23
5.7  Funkcja Sterowania WEKIOTOWEO ...........ccueeeeeeee e e e et e e e et e e e e e e e e et e e e e e e e ee e teeeeeeeesaeeneneeeseaans 5-24
F U101 (o] = o 1L SRR 5-25
6. Kody awaryjnych wytgczen falownika...........ccooooevviiiiiiiiiiiiicce s ceeeeee e 6-1
7. WyKrywanie | USUWANIE USLEIEK.......cceivieiiiiiiee ettt 7-1
8. Konserwacja i przeglady .......ccoooooiiiiiiiiiiii e 8-1
8.1 Og0INe UWagi DEZPIECZENSIWA .....cieeii ittt e e e e e e e e e e e e e e s e st eeeeaeeesesanbenneaaeeeanns 8-1
L T2 = (oo b= V=3 o] 4 =Te | =T 01V SRRSO SRPP 8-1
S T 1011 PSPPI 8-5
9. KOMUNIKACIA RSABS ... oo e e e e e eeeeeees 9-1
(OS] 01103 {1 = o] - RS 10-7
(O B oY o 1= (] o =T 0y 11 = Lo | SO SOTP PP 10-7
(L T o 1= LY U U PR PPRP 10-10

XV



INSTRUKCJA OBStUGI N700E

1. Opis jednostki

1.1  Sprawdzenie po rozpakowaniu

1.1.1 Sprawdzenie jednostki

Po rozpakowaniu falownika a przed zainstalowaniem nalezy sprawdzi¢
(1) czy podczas transportu nie nastapito uszkodzenie falownika.
(2) po rozpakowaniu sprawdzi¢, czy opakowanie zawiera jeden falownik i jedng instrukcje obstugi
N700E
(3) sprawdzajac tabliczke znamionowa upewnic sie, czy urzadzenie jest tym wyrobem, ktory zostat
zamowiony.
W przypadku stwierdzenia jakichkolwiek nieprawidtowosci zgto$ reklamacije u dystrybutora.
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Rys.1-2 Lokalizacja tabliczki znamionowej falownika
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1.1.2 Instrukcja obstugi

Przed zainstalowaniem i uruchomieniem falownika nalezy uwaznie przeczytaé niniejszg
instrukcje oraz scisle trzymac sie jej wskazan. Przechowuj te instrukcje w fatwo dostepnym
miejscu tak, aby mozna byto z niej szybko skorzysta¢ w razie potrzeby

1.2

Pytania i gwarancja dotycz agce falownika

1.2.1 Pytania

« W przypadku zapytan dotyczacych uszkodzen jednostki lub jego uzytkowania i obstugi nalezy
kontaktowa¢ sie z lokalnym dystrybutorem falownikéw HUYNDAI. Przed kontaktem nalezy
przygotowac informacje dotyczace falownika:

(1) Model falownika

(1) Numer fabryczny (Oznaczenie “Serial No” na tabliczce znamionowej.)

(2) Data zakupu falownika

(3) Powdd kontaktu

@ Typ uszkodzenia lub stan falownika itp.

®

Nieznane czesci falownika, ich stan itp.

1.2.2 Gwarancja falownika

(1) Okres gwarancji na falownik jest podany w karcie gwarancyjnej urzadzenia jednak nawet w trakcie
trwania okresu gwarancyjnego, w przypadku wymienionych nizej przyczyn uszkodzenia, reklamacja
nie zostanie uznana :

®

@

®
®

Uszkodzenie falownika wynikle z nieprawidtowej eksploatacji niezgodnej z wytycznymi
zawartymi w niniejszej instrukgciji, lub w wyniku préby samodzielnej naprawy

Jakiekolwiek mechaniczne uszkodzenia za wyjatkiem tych powstatych w czasie
transportu (uszkodzenia powstate w czasie transportu powinny by¢ niezwtocznie
zgloszone).

Uszkodzenie wynikie z uzytkowania falownika nieodpowiednio dobranego do aplikacji

Uszkodzenia wynikle na skutek zjawisk atmosferycznych np. wyladowania
atmosferyczne itp.

(4) Gwarancja obejmuje tylko falownik. Jakiekolwiek uszkodzenia innych urzgadzeh powstate w wyniku
nieprawidlowego dziatania falownika nie sg objete gwarancja.

(5) Wszelkie naprawy po okresie gwarancyjnym bedg wykonywane odptatnie. Podobnie jesli
uszkodzenie urzgdzenia mialo miejsce w wyniku jednego w powyzej wymienionych zdarzen
naprawa falownika bedzie wykonana odptatnie. W przypadku zapytan dotyczacych gwarancji nalezy
kontaktowac¢ sie z lokalnym dystrybutorem falownikéw HUYNDAI.
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1.3 Wyglad

Panel
sterowniczy

Przednia
obudowa

Rys.1-3 Wyglad zewnetrzny

Zaciski listwy
sterowniczej

Zaciski mocy

Rys.1-4 Wyglad po zdjeciu przedniej pokrywy
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2. Instalacja i okablowanie

2.1

Instalacja

/N uwaca

Urzadzenie nalezy instalowac¢ na scianie wykonanej z materialu dobrze przewodzacego
ciepto, takiego jak np. metal.
W przeciwnym razie istnieje ryzyko pozaru

Upewnij sie, ze w poblizu zamontowanego falownika nie znajdujg sie fatwopalne

przedmioty.
W przeciwnym razie istnieje ryzyko pozaru

Przenos$ urzadzenie trzymajac je za radiator nigdy za plastykowa obudowe.
W przeciwnym razie istnieje ryzyko upadku i uszkodzenia falownika.

Nie dopuszczaj do przedostawania sie poprzez otwory wentylacyjne do wnetrza falownika
ciat obcych takich jak np. kawatki przewoddéw, drutow bezpiecznikowych, odpryskow,
opitkéw metalu, brudu i kurzu.

W przeciwnym razie istnieje ryzyko pozaru

Instaluj urzadzenie na powierzchniach mogacych utrzymac ciezar falownika (Rozdziat 6.
Specyfikacja)
W przeciwnym razie istnieje ryzyko upadku i uszkodzenia falownika.

Instaluj falownik na pionowej scianie, ktéra nie przenosi wibracji
W przeciwnym razie istnieje ryzyko upadku falownika i poranienia obstugi.

Nie instaluj i nie obstuguj urzadzenia ktére jest uszkodzone lub niekompletne.
W przeciwnym razie istnieje ryzyko poranienia obstugi

Instaluj falownik w pomieszczeniach dobrze wentylowanych, w miejscach nie
narazonych na bezposredni wptyw promieni stonecznych. Nalezy unika¢ otoczenia,
ktére ma tendencje do utrzymywania wysokiej temperatury, wysokiej wilgotnosci,
kondensacji rosy, gromadzenia pytdw, gazéw powodujgcych korozje, gazéw
tatwopalnych itp

2-1
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2.1.1 Instalacja

(1)

(2)

3)

(4)

(5)

Transport

To urzadzenie posiada plastykowe czesci. Zachowaj wiec ostrozno$¢ przy jego przenoszeniu i
instalowaniu.

Nie dokrecaj srub mocujgcych falownik do $ciany lub ptyty zbyt mocno, gdyz moze to spowodowac
zerwanie gwintu i upadek falownika

Nie instaluj i nie obstuguj urzadzenia ktére jest uszkodzone lub niekompletne.

Miejsce instalacji falownika
Temperatura radiatora szybko rosnie podczas pracy falownika, dlatego ze wzgledu na ryzyko pozaru,
falownik musi by¢ zamontowany na niepalnej, dobrze przewodzacej temperature powierzchni np.
metalowej plycie. Zachowaj odpowiednie minimalne odlegtosci innych urzadzen od falownika,
szczegolnie w przypadku urzadzen emitujgcych ciepto takich jak dtawik czy rezystor hamujacy

L Zapewnij odpowiednig przestrzeh
wentylacyjng .
Przeptyy H
Mot stk 1 _
I powistrza (Notatka 1)
_ 10cm lub wiecej dla falownikéw od 5.5
5 cm Falaswnik 5 cm A do 55 kW
= & " = 30cm lub wiecej dla falownikéw od 75
b L do 132kwW
wigoe| WS CE
INDtatk 5 Siana
a

Fig 2- 1 Miejsce instalacji falownika

Temperatura otoczenia

Temperatura otoczenia dla falownika powinna sie zawiera¢ w granicach -10 do 50°C.

Temperature otoczenia dla falownika to temperatura pomierzona w przestrzeni wentylacyjnej pokazanej
na powyzszym rysunku. Jesli temperatura otoczenia falownika jest wyzsza niz dopuszczalna to czas
uzytkowania komponentéw falownika ulega skréceniu w szczegdllnosci czas uzytkowania
kondensatorow

Wilgotnos¢é

Wilgotno$¢ powietrza w otoczeniu falownika powinna sie zawiera¢ w granicach (20% do 90% / RH).
Przy instalowaniu falownika nalezy unika¢ miejsc o duzej wilgotnosci jak réwniez takich gdzie jest
falownik jest narazony na bezposrednie promienie stoneczne.

Powietrze i otoczenie
Miejsce instalacji falownika powinno by¢ wolne od pytéw i kurzu, gazéw powodujgcych korozje, pozary,
eksplozje oraz rozpylonych obtokéw agresywnych.
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(6) Usytuowanie falownika

Falownik nalezy instalowa¢ na pionowej $cianie uzywajgc do mocowania $rub lub wkretéw.
Powierzchnia, na ktorej przytwierdzony jest falownik powinna z tatwoscig utrzymywac jego ciezar i by¢
wolna od wibracji

GE5 ﬁ”% = "%‘ﬁ

=t

Rys. 2-2 Usytuowanie falownika

(7) Wentylacja wewnatrz szafy
Jesli instaluje sie jeden lub wiecej falownikdw w jednej szafce, konieczne staje sie doposazenie
szafki w wentylator chtodzacy. Prawidlowe usytuowanie wentylatora na $ciance szafki jest bardzo
wazne. Jesli pozycja wentylatora jest niewtasciwa, iloS¢ powietrza przeptywajgcego przez falownik
zmniejsza sie, co powoduje wzrost temperatury w otoczeniu falownika. Zawsze pamietaj, aby
temperatura otoczenia falownika byta z dopuszczalnego zakresu temperatur.

(8) Zewnetrzne instalowanie wentylatora chtodzacego.

Falownik moze by¢ zamontowany w szafce, w taki sposéb, ze jego radiator bedzie sie znajdowaé
poza szafkg przytwierdzony do jej tylnej sciany. Montaz taki ma dwie korzysci. Po pierwsze rosnie
efektywnos¢ chtodzenia falownika, a po drugie zmniejsza sie rozmiar szafki mieszczacej falownik.
Przy instalowaniu falownika z radiatorem poza szafkg wazne jest, aby powierzchnia, do ktérej
przytwierdzony jest falownik oraz radiator dobrze przewodzity ciepto. Nie instaluj falownika w
miejscach, gdzie woda, olej, pyt lub kurz moze wnikngé do wnetrza falownika lub do wentylatora
chlodzacego przytwierdzonego do radiatora.
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2.2

Okablowanie

AN\ OSTRZEZENIE

Bezwzglednie dokonuj uziemienia urzadzenia

W przeciwnym razie istnieje ryzyko porazenia pragdem elektrycznym i/lub pozaru.
Instalacja elektryczna musi by¢é wykonana przez doswiadczonego elektryka

W przeciwnym razie istnieje ryzyko porazenia pradem elektrycznym i/lub pozaru
Doprowadzaj przewody po upewnieniu sie, ze odtgczone jest zrédto zasilania

W przeciwnym razie istnieje ryzyko porazenia pradem elektrycznym i/lub pozaru

Nie podigczaj przewoddw ani nie zalaczaj do pracy falownika, ktory nie jest zainstalowany
zgodnie z opisem zawartym w niniejszej instrukcji.

W przeciwnym razie istnieje ryzyko porazenia pradem elektrycznym i/lub zranienia
obstugi

Nie usuwaj gumowych dtawikéw po okablowaniu falownika. Ostre krawedzie obudowy
mogg powodowag¢ starcie izolacji przewoddw | niebezpieczenstwo pojawienia sie na niej
niebezpiecznego napiecia

/N uwaca

Upewnij sie, ze napiecie zasilania jest zgodne z tym do jakiego jest przystosowany
twoj falownik (patrz tabliczka znamionowa):

3-fazowe 200 do 240V 50/60Hz (Model : N700E-055LF do 220LF)

3-fazowe 380 do 480V 50/60Hz(Model : N700E-055HF do 220HF)

Nie podtaczaj falownika z zasilaniem tréjfazowym do zrodia jednofazowego! Takie
potaczenie moze uszkodzi¢ urzadzenie!

Nie podiaczaj napiecia zasilania do zaciskow wyjsciowych (U, V, W). Takie potgczenie
zniszczy urzadzenie!

Nie podiaczaj rezystora hamujgcego bezposrednio pod obwod DC (zaciski PD, P i N).

W przeciwnym razie istnieje ryzyko pozaru i/lub uszkodzenia jednostki

Zasilanie obwodow sterowniczych wykonuj z fazy zasilajgcej obwody gtéwne. Instaluj na
wejsciu  obwodOw sterowniczych wytgcznik réznicowo-prgdowy lub bezpiecznik
(bezpieczniki).

W przeciwnym razie istnieje ryzyko pozaru i/lub uszkodzenia jednostki

Upewnij sie co do doboru odpowiednich zabezpieczeh bezpiecznikdw, stycznikow,
wytgcznikdw réznicowo-prgdowych itp. (wymienionych w niniejszej instrukcji lub
réwnowaznych zamiennikéw)

W przeciwnym razie istnieje ryzyko pozaru i/lub uszkodzenia jednostki

Nie zatrzymuj silnika poprzez wylaczenie stycznika po stronie pierwotnej lub wtdornej
falownika gdyz moze to doprowadzic¢ do jego uszkodzenia.
W przeciwnym razie istnieje ryzyko poranienia obstugi i/lub uszkodzenia urzadzenia

Przymocuj przewody elektryczne do listwy zaciskowej Srubami, przykrecajac je z
wlasciwym momentem. Sprawdz czy sruby nie sg luzne i nie ma niebezpieczenstwa
wysuniecia sie przewodu

W przeciwnym razie istnieje ryzyko pozaru lub/i poranienia obstugi.
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2.2.1 Diagram pot gczen zaciskow (sterowanie wspolnym minusem)

Mapiecie zasilania 3-fazowe
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Rys.2-3 Diagram potaczen zaciskéw (sterowanie wspolnym minusem)
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N700E

(1) Znaczenie zaciskéw obwodow gtéwnych

Symbol zacisku Opis Funkcja
R,S,T(L1,L2,L3) Zasilanie Podtgczenie napiecia zasilania falownika
UVW (T1,T2,T3) Wyijscie falownika Podtgczenie silnika

. Usun zworke spomiedzy zaciskow PD i P, | w to miejsce podtacz dtawik
PD,P (+1,+) Dtawik D.C. DC (DCL-XX).
P,RB (+, B+) Zewnetrzny rezystor Podtaczenie zewnetrznego rezystora hamujacego
' ' hamujacy (mozliwe tylko w modelach od 5.5~22kW.)

G Uziemienie Zacisk uziemiajacy (podtacz uziemienie)

Tabela 2-1 Znaczenie zaciskéw obwodéw gtéwnych

(2) Znaczenie zaciskéw obwodéw sterowniczych

Sygnat Symbol Opis zacisku Funkcja zacisku
zacisku
P24 Zacisk zasilajacy dla sygnatow cyfrowych wejsciowych 24VDC +10%, 35mA
6 (RS) | Programowalne zaciski wejsciowe Styk  wejsciowy :
Zamkniety: ZAL
5 (AT) | Fw(bieg w prawo), RV(bieg w lewo), CF1- (funkcja aktywna)
4 (CF2) CF4(wielopoziomowa nastawa predkosci), JG(bieg prébny),
SYE_J’nf_i* 2CH(drugi zestaw czaséw przyspieszania/zwalniania), Otwarty : WYL
wejsciowy 3 (CF1) FRS(wolny wybieg silnika), EXT(zewnetrzna blokada), USP (funkcja nieaktywna)
2 (RV) | (zabezpieczenie przed samoczynnym uruchomieniem),
SFT(blokada nastaw), AT (wybor sygnatu analogowego), minimalny czas do
1 (FW) | rRs(kasowanie blokady falownika) ZAt :12ms lub diuzej
CML1 Zacisk wspalny dla sygnatéw cyfrowych wejsciowych i sygnatu
monitorujgcego wyjsciowego
Sygnat EM Analogowe monitorowanie czestotliwosci, pradu wyjsciowego i Analogowy miernik
monitorujacy napiecia wyjsciowego czestotliwosci
H Zasilanie wejscia sterowania czestotliwoscig 10vDC
Sygn a_\i 0] Sygnat napieciowy sterowania czestotliwosci 0-10VDC,
wejsciowy Y9 pie Y € a impedancja wej. 10 kQ
sterowania . L 4-20mA,
ol : : :
czestotliwoscig Sygnat pradowy sterowania czestotliwoscia impedancja wej. 210Q
L Zacisk wspolny dla wejs¢ sterowania czestotliwoscig
Programowalne wyjscie przekaznikowe: Obcigzalnosé stykow:
AC 250V
RUN (sygnalizacja ruchu), FA1 (sygnat osiggniecia . .
Sygnat RNO poziomu czestotliwos$ci - typ 1- stata czestotliwosé), FA2 20'252(0%3'_&12_' r_e(zjyitar?cyme)
wyjsciowy RN1 | (sygnat osiagniecia poziomu czestotliwosci - typ 2- -2A (obciaz. indukeyjne)
przekroczenie czestotliwosci), OL (sygnalizacja DC 30V . _
przecigzenia pradem ), OD (sygnalizacja przekroczenia 3.0A(obciaz. rezystancyjne)
sygnatu uchybu), AL (sygnat alarmu) 0.7A (obcigz. indukcyjne)
Wyjscie alarmowe przekaznikowe:
Prawidiowa praca lub brak zasilania: Obcigzalnosé stykow:
: ALO-AL2 (zamkniety) AC 250V
Sygnat ALO Sygnat alarmowy: 2 .5A(obcigz. rezystancyjne)
wyjsciowy ALl : ALO-AL1(zamkniety) 0.2A (obcigz. indukcyjne)
alarmu AL2 DC 30V

CuCacs

3.0A(obciagz. rezystancyjne)
0.7A (obcigz. indukcyjne)

Tabela 2-2 Znaczenie zaciskow obwodéw sterowniczych
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2.2.2

Podtaczenie obwodow gtéwnych

(1) Ostrzezenia przy podtaczaniu okablowania

Jesli

falownik byt podiaczony pod napiecie zasilania to przed przystgpieniem do podigczania

okablowania odczekaj przynajmniej 10 minut zanim zdejmij przednig pokrywe falownika (kondensatory
mocy utrzymujg przez pewien czas niebezpieczne napiecie na szynie DC). Obecnos$¢ napiecia na
kondensatorach jest sygnalizowana przez $wiecenie sie diody roztadowczej ,CHARGE” pod pokrywa
falownika. Po zdjeciu pokrywy , gdy dioda ,CHARGE” juz nie $wieci, dla pewnosci, zweryfikuj napiecie
na szynie DC za pomocg pomiaru woltomierzem.

@ Zaciski gldwne zasilajace (R, SiT)

Podtacz zaciski zasilajgce (R, S i T) do obwodu zasilania wykorzystujac potaczenie przez
stycznik elektromagnetyczny lub wytacznik ré6znicowo pradowy.
Zaleca sie instalowanie na zasilaniu N700 stycznika elektromagnetycznego gdyz w przypadku
zadziatania funkcji zabezpieczeniowych w falowniku stan awaryjny zostaje odciety od zrédta
zasilania i nie rozprzestrzenia sie po catym obwodzie.
Urzadzenie jest przystosowane do zasilania 3-fazowego. Nie zasilaj falownika 3-fazowego
napieciem jednofazowym gdyz moze to spowodowac uszkodzenie jednostki. W przypadku
zainteresowania nabyciem falownika zasilanego jednofazowo prosimy o kontakt w najblizszym
dystrybutorem falownikéw HYUNDAI.
Po zaniku jednej z faz zasilajacych falownik znajduje sie w stanie przypominajgcym warunki
powstate przy zasileniu 3-fazowego falownika napieciem jednofazowym. Takie warunki mogg
powodowaé generowanie btedéw podnapieciowych i nadpradowy j w falowniku prowadzac w
konsekwencji do uszkodzenia jednostki.
Dodatkowo, jezeli po stronie zasilania bedg miaty miejsce wymienione nizej zjawiska to moze
dojs¢ do zniszczenia modutu mocy falownika
- asymetria obcigzenia - 3% lub wieksza,
- moc obcigzenia jest co najmniej dziesieciokrotnie wieksza niz moc falownika lub jest
wieksza niz 500kVA
- wystepujg gwaltowne zmiany napiecia zasilania
(Przykiad) Falownik moze sie uszkodzi¢, jesli napiecie zasilania bedzie na niego
podawane wiecej niz 3-razy.

®@ Zaciski gtéwne wyjsciowe (U, Vi W)

Stosuj na wyjsciu przewody o przekroju wiekszym niz na zasilaniu w celu utrzymania
dopuszczalnego spadku napiecia. Jest to szczegodlnie wazne przy duzych odlegtosciach silnika
od falownika, kiedy przy niskiej czestotliwo$ci i napieciu zasilania silnika nastepuje
zredukowanie momentu napedowego na wale spowodowane spadkami napiecia na kablu.

Nie instaluj baterii kondensatoréw ani ochronnikéw napigciowych na wyjsciu falownika gdyz
moze to spowodowac uszkodzenie jednostki.

W przypadku gdy dlugos¢ kabla od falownika do silnika przekracza 20m istnieje
niebezpieczehstwo, ze bedag generowane udary napieciowe wywotane wzrostem pojemnosci
lub indukcyjnosci w przewodach. W takich przypadkach nalezy zainstalowac filtr sinusoidalny
na wyjsciu jednostki (w celu zakupu filtru skontaktuj sie z lokalnym dystrybutorem falownikéw
HYUNDAI)

W przypadku zasilania dwoch lub wiekszej ilosci silnikbw z jednego falownika, nalezy
zainstalowac¢ dla kazdego silnika osobny przekaznik termiczny

Nastawa pradowa zadziatania przekaznika termicznego powinna by¢ nastawiona na 1.1 pradu
Znamionowedo.

® Zaciski dlawika DC (DCL) do podiaczenia pod (PD, P)

Podtaczenie dtawika DC pod zaciski PD, P zwieksza wspo6tczynnik mocy .

Miedzy zaciskami PD i P w falowniku znajduje sie zwora, ktérg trzeba zdja¢ przed
podigczeniem diawika

W przypadku nie korzystania z dtawika DC , nie usuwaj zwory spomiedzy zaciskéw PD i P

@ Zaciski do podiaczenia rezystora hamujacego (P, RB)
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Obwdd BRD (jednostki hamujacej) jest standardowo wbudowany w falowniki serii N700E
Jesli wymagany jest duzy moment hamujacy silnika, zainstaluj rezystor hamujacy

Dilugo$¢ kabla taczacego rezystor powinna by¢ mniejsza niz 5m a oba przewody podigczenia
rezystora dla zmniejszenia indukcyjnosci powinny by¢ skrecone

Nie podigczaj innych urzadzen poza rezystorem hamujgcym pod zaciski P i RB

Upewnij sie czy rezystancja | moc opornika hamujacego jest wiasciwa (dopasowana do

spodziewanego pradu ptyngcego przez BRD)

® Zacisk uziemiajacy (G)

Upewnij sie , ze falownik i silnik zostaty wlasciwie uziemione w celu ochrony przed porazeniem.
Zaréwno falownik jak i silnik powinny byé podtaczone z ziemig w odpowiedni zgodny ze

normami sposaéb.
W przypadku uziemiania kilku falownikéw pod jeden zacisk uziemiajacy nigdy nie twérz petli

uziemiajgcych (patrz rysunek ponizej)

FALWIN Ik
FALIWNIFEE] 4

Rys. 2- 4 Uziemienie (G)
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N700E

(2) Woyglad listwy zaciskow gtéwnych (obwody mocy)

Rozmieszczenie zaciskéw obwoddw gtéwnych zostato przedstawione na ponizszych rysunkach.

Rozmiar SZEHBS
Rozmieszczenie zaciskéw gtéwnych Model falownika Srub 08¢
(mm)
RISIT PDI P ulvIiw N700E-055LF
Wle]es ¢nl e |RB a2 a3 N700E-075LF
N700E-055HF M4 10.6
N700E-075HF
N700E-110HF
R S T PD P RB U \ W
(L) | (2 ] 3 | D | (B (T1) | (M™2) | (03) N700E-110LF M5 13
N700E-150LF
R|IS|T PD| P | rp ulvVvi]|w
) | w2 | 3) +D) ] & (T | (12) | (13) N700E-150HF
M5 13
N700E-185HF
[c] [c]
N700E-220HF
R|IS|T PD| P | rg ulvVvi]|w N700E-185LF
(MO0 N(=3N N(%) (GO IGo) @™1a|as
| | N700E-220LF M6 17

Tabela 2-3 Rozmieszczenie zaciskéw obwodéw gtownych
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N700E

(3) Wyposazenie falownika
Notatka 1 : Wyszczegoélnione wyposazenie dotyczy falownika napedzajgcego standardowy

Zazllanke

% (’I) Bezpleczi kl

4-biegunowy silnik HYUNDAI-a.

Notatka 2 : Wiasciwie dobierz wytacznik
Notatka 3 : Przy odlegtosciach przekraczajgcych 20m nalezy stosowaé przewody o

wiekszym przekroju.

Notatka 4 : Uziemienia dokonuj przewodem o przekroju réwnym lub bardzo zblizonym do przekroju

przewodow sitowych

Notatka 5 : Przewod sygnatu alarmu powinien mieé przekréj 0.75mm?.
Przy doborze wytacznika réznicowo-pradowego, prad uptywu kabla silnikowego zalezy od diugosci
kabla pomiedzy falownikiem a silnikiem

Dlugos¢ kabli Prad uptywu(mA)
100m lub mniej 50
300m lub mniej 100
Tabela2-4 Prad doboru wytacznika réznicowo-pradowego

Notatka 6 : W przypadku zastosowania falownika prad uptywu kabla roénie.

Notatka 7 : Przy czterech przewodach prad uptywu ro$nie 8-krotnie z powodu wysokiej
stalej dielektrycznej. Dlatego dobierajgc prad réznicowy zabezpieczenie réznicowo-
pradowego korzystaj z powyzszej tabeli.

Nazwa Funkcja
(1) Stosowany do zmniejszenia harmonicznych na wejsciu, gdy
wspotczynnik nie zrbwnowazenia napigcia wejsciowego przekroczy
o 3% (i gdy moc zasilania jest wieksza badz réwna 500kVA). Przy-
Dtawik sieciowy czynia sie do zmniejszenia wahan napiecia linii zasilajacej a takze
poprawia wspotczynnik mocy.
(2 Filtr zaktocen radiowych | Dtawik kolejnosci zerowej zmniejsza szumy radiowe powstajgce na
(dtawik kolejnosci okablowaniu falownika
zerowej)
3) Stosowanie falownika moze spowodowa¢ przenoszenie zaktocen
Filtr EMI przez sie¢ zasilajgca do innych urzadzen. Ten element ttumi
zakiécenia (instalacja na wejsciu).
(4) Filtr pojemnosciowy Filtr pojemnosciowy redukuje szumy radiowe powstajgce na wejsciu
(szumoéw radiowych) falownika.

(5) Diawik DC Ttumi harmoniczne generowane przez falownik. Wygtadza napiecie w

obwodzie posrednim falownika.

(6) Rezastor hamuiac Celem stosowania funkcji hamowanie pradnicowego jest zwiekszenie

Jednostka hamjua.‘ )c/:a mozliwosci wyhamowania przez falownik obcigzonego silnika
1A (zwiekszenie momentu hamujacego)

(7) . Stosowany do ograniczania szuméw radiowych generowanych na
Wyjsciowy filtr wyjsciu falownika. Zmniejsza zaktocanie odbiornikéw radiowych i
przeciwzakiGceniowy telewizyjnych oraz zabezpiecza przed niewtasciwym odczytem z

czujnikéw i urzagdzen pomiarowych.

(8) Zasilanie silnikéw przez falownik powoduje wieksze drgania niz ma to

miejsce w przypadku zasilania z sieci.. Ten element zainstalowany
Diawik silnik miedzy falownikiem i silnikiem zmniejsza pulsacjg¢ momentu
awik siinikowy obrotowego. Przy dtugosci przewodu silnikowego powyzej 10m
zabezpiecza przed niewtasciwym dziataniem przekaznika termicznego,
wywotane przez wyzsze harmoniczne napigcia wyjsciowego
) Filtr LCR Filtr wygtadzajacy sygnat wyjsciowy napiecia

Tabela 2-5 Wyposazenie opcyjne falownika
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N700E

(4) Przekroje kabli i inne urzadzenia

Przewody Przewody Urzadzenia dodatkowe
. do .
Moc sitowe . Rozmiar
podtaczenia B Moment
dotaczonego Model R,S,T Srub N ;
Klasa silnika falownika U,V.W, rezy;tora zaciskow dOkﬁ.Cr?a‘Cy rézni\(,:\f))\l/*va(;(izrr“kdo Stycznik
KW PPD.N hamujacego sitowych () SRy (MC)
mmd) P and RB (MCCB)
(mm?)
N700E- Wiecej .
55 055LE niz 6 6 M4 1.2 HBS60N 50A HIMC32
N700E- Wiecej .
7.5 075LF niz 10 6 M4 1.2 HBS60N 50A HIMC32
Klasa 11 N700E- | Wiecej 6 M5 3.0 HBS100N | 75A | HiMC50
110LF niz 16
200V N700E- Wiecej
15 150LF niz 25 16 M5 3.0 HBS100N | 100A HIMC65
N700E- Wiecej .
18.5 185LF niz 30 16 M6 4.5 HBS225N | 150A HiMC80
N700E- Wiecej .
22 220LF niz 35 16 M6 4.5 HBS225N | 150A | HiMC110
N700E- Wiecej .
55 055HE niz 4 4 M4 1.2 HBS30N 30A HiMC18
N700E- Wiecej .
7.5 075HE niz 4 4 M4 1.2 HBS30N 30A HiMC18
Klasa 11 N7OOE- | Wiecej 6 M4 1.2 HBS60N | 50A | HIMC32
110HF niz 6
aoov N700E- Wiecej
15 150HF niz 10 10 M5 3.0 HBS100N | 50A HIMC40
N700E- Wiecej .
18.5 185HF niz 16 10 M5 3.0 HBS100N | 75A HIMC40
N700E- Wiecej .
22 290HE niz 25 10 M5 3.0 HBS100N | 75A HIMC50

Tabela 2-6 Przekroje kabli i inne urzadzenia
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2.2.3 Diagram zaciskow listwy sterowniczej

(1) Utozenie zaciskow listwy sterowniczej
@ Obwody sterownicze nalezy odpowiednio podigaczy¢ pod zaciski sterownicze falownika.

DOP|RXP|RXN|cM1|[CMLi6(5]4(3|2|1|cM1|P24|H|O|OI|L|L|FM|CM1| |[RNO|RN1|ALO |ALL |AL2

Rys. 2-4 Diagram zaciskow listwy sterowniczej

(2) Okablowanie
Oba zaciski CM1 i L sg izolowane i zostaly wyodrebnione jako zaciski wspdlne (powrotne) dla
sygnatow wejsciowych i wyjsciowych. Nie uziemiaj ani nie zwieraj tych zaciskow.

@® Dla toru sygnatowego nalezy stosowac¢ skrecane, ekranowane przewody
Ekran przewodu podigczaj do zacisku wspdélnego dla danego sygnatu

@ Dlugosé toru sygnatowego nie powinna przekraczac¢ 20m.

® Przewody obwody gtéwnego nalezy odseparowac¢ od przewoddw sterujgcych. Jezeli przewody te
muszg sie krzyzowad, to tylko pod katem prostym.

Linia obwwvody chdwnego
" (RS T, MW PR M ALD ALY AL itp )

|£/_,./ Wat prosty

Linia obwoddu stercwniczego
{FM,CM'] ,F'LC,F'M,FW,E,T,E],EAIEIQI*]:I
— \HOoILL CM2 121
-

Odlegozd 10 om lub wigce]

@ W przypadku wykorzystywania przekaznikbw w obwodzie sterowniczym zaciski FW i innych
programowalnych zaciskéw wejsciowych, stosuj przekazniki przystosowane do napiecia 24VDC.

® W przypadku wykorzystywania przekaznikbw w obwodzie sterowniczym wyjsciowym wigcz
réwnolegle z cewka przekaznika diode ograniczajaca udary

® Nie zwieraj zaciskow zrodta dla wejs¢ analogowych H i L i zaciskow wewnetrznego zrédia dla
wejs¢ cyfrowych PV24 i CM1 (ktéregokolwiek). W przeciwnym razie istnieje ryzyko uszkodzenia
falownika

Przy podtaczaniu termistora do zaciskéw TH | CM1(ktéregokolwiek) uzyj skretki nie dtuzszej niz
20m.
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(3) Konfiguracje podtaczenia programowalnych zaciskdéw wejsciowych
» Uzyj ztaczek

@® Sterowanie wspdlnym plusem/wspdlnym minusem(
-J3 : zlgczka do przetaczania sposobu wysterowywania wejsé cyfrowych SINK/ SOURCE (wspélny
minus lub plus)

-J4 : zlgczka do przetaczania zrédta zasilania 24V wejs¢ cyfrowych ZEWNETRZNE/WEWNETRZNE

@Podiaczenie wejsé cyfrowych falownika pod sterownik PLC

Uzycie wewnetrznego zrodta 24VDC falownika Uzycie zewnetrznego zrédta 24V
(Usun zworke z cyfrowych zaciskow
sterowniczych)
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Rys. 2-6 Wejscia cyfrowe falownika i sterownik PLC

(3) Podtaczenie wyjs¢ cyfrowych falownika pod sterownik PLC
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Fig 2-7 Wyijscia cyfrowe falownika i sterownik PLC
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3. Sterowanie

AN\ OSTRZEZENIE

e Nie podigczaj ani nie rozigczaj przewodow lub zigczek kiedy obwody falownika sg pod
napieciem W przeciwnym razie istnieje ryzyko porazenia

e Podawaj napiecie zasilania na falownik tylko w przypadku, kiedy przednia pokrywa
falownika jest zamknieta. W czasie zasilania falownika nie otwieraj tej pokrywy. W
przeciwnym razie istnieje ryzyko porazenia

e Nie obstuguj falownika mokrymi rekoma. W przeciwnym razie istnieje ryzyko
porazenia

e Kiedy falownik jest zasilany nie dotykaj zadnych jego zaciskéw, nawet kiedy silnik
jest zatrzymany. W przeciwnym razie istnieje ryzyko porazenia.

e W trybie pracy falownika z wykorzystaniem funkcji "ponownego startu" silnik moze
nagle ruszy¢, pomimo wczesniejszego awaryjnego zatrzymania. Upewnij sie, przed
podejsciem do maszyny, ze falownik zatrzymat silnik (na etapie projektowania, uktad
musi by¢ tak pomyslany aby nie powodowat niebezpieczenstwa zranienia obstugi
nawet w przypadku ponownego startu falownika po wystgpieniu btedu). W
przeciwnym razie istnieje ryzyko zranienia personelu obstugujacego maszyne.

e Nie uzywaj trybu pracy falownika z wykorzystaniem funkcji “ponownego startu” gdy
uktad wymaga statych czaséw przyspieszania i zwalniania gdyz w tym trybie pracy
silnik hamowany jest wolnym wybiegiem. W przeciwnym razie istnieje ryzyko
zranienia personelu obstugujacego maszyne lub uszkodzenia falownika

e Jesli napiecie zasilajace zostanie odtgczone na krotki okres czasu w sytuacji, kiedy
sygnat pracy-RUN jest aktywny (zapiety na listwie sterowniczej), to w momencie
przywrécenia napiecia falownik zacznie napedzac silnik. Jesli taka sytuacja moze
powodowaé niebezpieczenstwo dla personelu obstugi, nalezy jg wykluczyé
wykorzystujgc odpowiednig funkcje w falowniku. W przeciwnym razie istnieje ryzyko
zranienia personelu obstugujacego maszyne.

e Przycisk STOP-u jest aktywny tylko wtedy gdy dokonana jest odpowiednia nasta
wa w funkcji STOP-u. Upewnij sie, ze oprocz aktywnego zewnetrznego przycisku
STOP AWARYJNY, niezaleznie, uaktywniony jest réwniez STOP na pulpicie falo
wnika. W przeciwnym razie istnieje ryzyko zranienia personelu obstugujacego ma

szyne.

e W przypadku wystgpienia blokady falownika (zatrzymanie silnika z komunikatem
btedu), w sytuacji kiedy rozkaz ruchu RUN jest aktywny, skasowanie blokady
spowoduje ponowny rozruch silnika. Upewnij sie czy rozkaz ruchu RUN falownika
jest nieaktywny w momencie kasowania jego blokady. W przeciwnym razie istnieje
ryzyko zranienia personelu obstugujgcego maszyne.

e Kiedy falownik jest zasilany nie dotykaj zadnych jego zaciskOw, ani nie wrzucaj
zadnych przewodzacych prad elektryczny przedmiotow. W przeciwnym razie istnieje
ryzyko porazenia pradem.
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/N uwaca

® Podczas pracy falownika jego radiator nagrzewa sie do wysokiej temperatury. Nie dotykaj
radiatora, gdyz grozi to poparzeniem

e W falowniku mozliwa jest tatwa zmiana predkosci obrotowej silnika z niskiej na wysoka.
Przed przystgpieniem do wiasciwego procesu pracy falownika upewnij sie o
mozliwosciach i ograniczeniach silnika oraz napedzanej maszyny. W przeciwnym
przypadku moze dojs¢ do zranienia personelu obstugujgcego maszyne

o Jedli aplikacja tego wymaga to zainstaluj oddzielny hamulec silnika
W przeciwnym razie istnieje ryzyko zranienia personelu obstugujacego maszyne

e W przypadku wykorzystywanie wyzszej niz fabryczna (50/60Hz) czestotliwosci
wyjsciowe] pracy falownika sprawdz czy silnik i napedzana maszyna posiadajg parametry
techniczne pozwalajgce na pracg przy takiej czestotliwosci. Przed wiasciwym
nastawieniem zakresu czestotliwosci pracy na wyjsciu falownika sprawdz prébnie prace
silnika na czestotliwosciach gérnego zakresu (powyzej standardowej czestotliwosci
50/60Hz). W przeciwnym przypadku moze dojs¢ do uszkodzenia napedzanego
urzadzenia.
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3.1 Sterowanie

Falownik potrzebuje dwodch réznych sygnaléw aby rozpoczaé napedzanie silnika. Pierwszy to
sygnat do rozpoczecia rozruchu (sygnat startu), drugi to sygnat zadajacy czestotliwos¢ (predkos$c)
dla silnika.

Ponizsze podpunktu opisujg sposoby zadawania rozkazu ruchu i czestotliwo$ci.

3.1.1 Nastawa miejsca zadawania cz estotliwo $ci i rozkazu ruchu z listwy
sterowniczej

(1) Metoda ta polega na potaczeniu zewnetrznych sygnatow zadawania czestotliwosci i rozkazu ruchu pod
sterowniczg listwe zaciskowg falownika.

(2) Rozkaz ruchu dla silnika jest wydawany kiedy sygnat ,biegu do przodu” FW, lub ,biegu do tylu” REV
jest zataczony ZAL, a falownik jest zasilony.
(Notatka) Zadawanie czestotliwosci z listwy sterowniczej polega na podigczeniu pod listwe sygnatu
analogowego napieciowego lub pradowego. Oba sygnaly analogowe sg wybierane za pomocg
odpowiedniej funkcji. Do zadawania zewnetrznych sygnatéw rozkazu ruchu | czestotliwosci zadanej
poprzez listwe zaciskowg sg potrzebne:

@® Do zadania rozkazu ruchu : przetgcznik, przekaznik, styk stycznika itp..

® Do zadawania czestotliwo$ci : z zasilacza 10VDC listwy sterowniczej sygnat zadawany poprzez
dzielnik napiecia na zewnetrznym potencjometrze lub zewnetrznym sygnatem DC 0-10V, DC 0-
+10V, 4-20mA etc.)

3.1.2 Nastawa miejsca zadawania cz estotliwo sci i rozkazu ruchu z panela
falownika

(1) Metoda ta polega na zadawaniu sygnatéw zadawania czestotliwosci i rozkazu ruchu z panala cyfrowego
falownika lub panela zewnetrznego (OPE. KEYPAD).
(2) Kiedy za pomocg panela cyfrowego falownika zadajemy rozkaz ruchu i czestotliwo$¢ to sygnaty listwy
zaciskowej FW lub RV sg ignorowane.

3.1.3 Nastawa miejsca zadawania cz estotliwo $ci i rozkazu ruchu z listwy
sterowniczej i z panela falownika

(1) Metoda ta umozliwia zadawanie kazdego z sygnatdw (rozkazu ruchu lub czestotliwosci) z innego
miejsca tzn. z listwy zaciskowej lub panela falownika
(2) Sygnaly zadawania rozkazu ruchu i czestotliwosci moga by¢ ustawiane zamiennie albo z panela , albo
zZ listwy zaciskowej.
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3.2  Pierwszy rozruch

Ponizej zostat przedstawiony przyktad typowego podigczenia falownika. Informacje dotyczace postugiwania
sie panelem cyfrowym falownika znajdujg sie w rozdziale 4.1

3.2.1 Ustawienie miejsca zadawania cz estotliwo $ci i rozkazu ruchu z listwy
sterowniczej

Napigcie zasiania 3-fazowe

0 200 ~ 0
0 1360 ~ B
(EEDHz 1)

Prost Falownik

Oty mocy

Oty
sterownicze

Clhwod BRD (jednosti
hamujace] standardowwo w
falownikach od 5,5 do 22 KW

ALt

Wyjdcie alarmowe
A2 prrekatnikowe
ALD

B programowelnych
zaciskiw weidciowych,

RM 1 Programovealne
wyjécie
RO nrzekainikowe
(Dziggnigcie czestotivwosei)

FM Wyjdcie
montftoruigee

* Wejcia
4 Py analogoye

FAF Rsdes

Zacisk uziemisigcy 200 typ D
400V tvp C

Fig 3-1 Diagram podtaczenia przy sterowaniu z listwy
(Procedura)

(1) Upewnij sie czy wszystkie podiaczenia zostaty wykonane prawidtowo.

(2) Zalacz stycznik podajacy napiecie zasilania na falownik.
(Dioda LED "POWER" na panelu powinna sie zapali¢)

(3) Ustaw miejsce zadawania czestotliwosci (predkosci) z listwy zaciskéw sterowniczych falownika.
Znajdz parametr AO1 a nastepnie wcisnij raz przycisk (rume ) (pokaze sie kod nastawiony w
parametrze)
Ustaw 1(listwa zaciskowa) za pomoca przyciskow (ueonn) (go6ra, dot) i wcisnij raz przycisk .
(Na wyswietlaczu pojawi sie ponownie parametr AO1)

(4) Ustaw miejsce zadawania rozkazu ruchu z listwy zaciskéw sterowniczych falownika.
Znajdz parametr AO2 a nastepnie wcisnij raz przycisk (eume (pokaze sie kod nastawiony w parametrze)
Ustaw 1(listwa zaciskowa) za pomoca przyciskow (eroomn) (g6ra, dét) i wcisnij raz przycisk
( Na wy$wietlaczu pojawi sie ponownie parametr A02)

(5) Ustaw monitorowanie czestotliwosci wyjsciowej
Aby ustawi¢ podglad wyjsciowej czestotliwosci silnika nalezy przej$¢ do parametru monitorujgcego dO1,
i wcisnaé przycisk (_wunc 2
lub kiedy chcemy ustawi¢ podglad kierunku obrotow silnika nalezy przejs¢ do parametru
monitorujacego d04, i wcisng¢ przycisk (rume )

(6) Wydanie rozkazu ruchu nastapi po zalgczeniu przelgcznika pomiedzy zaciskami [FW](zacisk ktory ma
przypisang funkcje FW, kod 0) i [CM1].
Aby zadac¢ czestotliwo$¢ nalezy na zaciski [O] i [L] podaé sygnat napieciowy 0-10VDC

(7) Zakonczenie pracy (zatrzymanie silnika ) nastgpi po otwarciu przetacznika pomiedzy zaciskami [FW] i [CM1].
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3.2.2 Ustawienie miejsca zadawania cz estotliwo $ci i rozkazu ruchu z panela

cyfrowego falownika

(panel zewnetrzny moze by¢ zastosowany zamiennie z panelem falownika )

Mapigcie zasilania 3-fazowe
0V 200 ~ 0
0V 380 ~ BV

(S0/EOHZ£10%)

Prost Falownik

Obwody macy

Obwody
sterownicze

coe Obwiad BRD (jednostki
2000 hamujere] standardowo w
falowvnikach od 5,5 do 22 KW

ALt
Wyjicie alarmowe
A2 przekatnikowe
A0
RN1 Programowaine
wyjécie
RNO brzekainikows
(osiagnigcie czestatiwosci)
FMWWyidcie
monitorjace

Wejécia
P12y analogowe

REP Rsdas

Zecisk uziemigigcy 200V typ D
40 tvp C

Fig 3-2 Diagram podtaczenia przy sterowaniu z panela

(Procedura)

(1)
(2)

3)
(4)

(5)

(6)
(7)

Upewnij sie czy wszystkie podigczenia zostaty wykonane prawidtowo.

Zalgcz stycznik podajacy napiecie zasilania na falownik (Dioda LED "POWER" na panelu powinna sie zapalic)
Znajdz parametr AOla nastepnie wcisnij raz przycisk (eune ) (pokaze sie kod nastawiony w parametrze).

Ustaw 2 (panel falownika) za pomocag przyciskéw (e (g6ra, dob) i wcisnij raz przycisk . (Na
wyswietlaczu pojawi sie ponownie parametr AO1) [nastawa na standardowym wyswietlaczu falownika OPE-N7 ]
Ustaw miejsce zadawania rozkazu ruchu z panela falownika.

Znajdz parametr AO2 a nastepnie wcisnij raz przycisk (eune )

Ustaw O (panel falownika) za pomoca przyciskéw (e (g6ra, dobh) i wcisnij raz przycisk . (Na
wyswietlaczu pojawi sie ponownie parametr A02.)

Ustaw wartos¢ czestotliwosci zadane; -

Znajdz parametr FO1 a nastepnie wcisnij raz przycisk (_rumc: (pokaze sie aktualna zadana wartosé
czestotliwosci)

Ustaw za pomoca przyciskow @=wems) yadang warto$¢ czestotliwosci i zatwierdz nastawe wciskajac raz
przycisk ( STR

Przejdz do parametréw monitorujgcych

Aby ustawi¢ podglad wyjsciowej czestotliwosci silnika nalezy przej$¢ do parametru monitorujgcego d01, i
wcisnac¢ przycisk (LA Jjub kiedy chcemy ustawi¢ podglad kierunku obrotéw silnika nalezy przejs¢ do parametru
monitorujgcego d04, i wcisng¢ przycisk (Lrume ),

Wcisnij przycisk aby zadac¢ rozkaz ruchu dla silnika.

(dioda “RUN”" zaczyna swiecic , co oznacza prace silnika)

Wocisnij przycisk (stoP) go zatrzymania z ustawionym czasem silnika.

(kiedy predkos¢ silnika spadnie do 0, dioda RUN zgasnie.)
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4. Lista parametrow

4.1
41.1

(1) Nazwa sktadowych

Dioda RUN
Ta dioda swieci

sk kiedy
aktywny jest rozkaz ruchu

Cyfrowy panel sterowniczy

Nazwy sktadowych pulpitu sterowania falownika

Przycisk STOP/RESET

Ten przycisk stosuje i do zatrzyman
silnika i kasowania k6w (parametrem b:

ustalane jest czgrzycisk ten ma hyaktywny
rowniez przy wybranym s rowaniu z list

PRGO 4|

- / -

zamskowe
> OM
Dioda POWER— |
Sygnalizuje zasilanie ukta oA
sterowania | »

Wyswietlacz diodowy —
Wyswietla czstotliwosé, prad,
kierunek  obrotow, mdkos¢,
historie  bled6w, parametr
nastawy itp

Przycisk RU

Stwy do zadawania rozka

ruchu. (jgli jest aktywny). Diod.
powyzej przycisku swieci,
przycisk jest uaktywniony

(2) Obstuga panela

Hz2O ¢—T—

/

/

kiedy

Sy
= & ©

/

o o
MIN  MAX

Przycisk FUNC
Shuizy do wyboru zmienianych It

monitorowanych parametréw

[SleYele;

Przyciski UP/DOWN

Dioda PRG
Sygnalizuje gotow&®
zmiany parametrow

Diody Hz /A

Gdy wyswietlana jest ogstotliwos¢
lub pra to odpowiednio pal sig
lampki Hz lub £

Potencjometr
Potencjometr sty do ptynneg

zadawania agtotliwosci. Diode
nad nimswieci gdy potencjome
iest nakhawnion

Przycisk STORE

Sty do zapamitywanie
nastaw parametrow
zmianach

Stuza do zmiany danych | parametréw

Fig.4-1 Cyfrowy panel falownika

@® 1.Przyktadowa zmiana nastawy sterowania zadawaniem czestotliwosci z potencjometru na pulpicie
falownika na panel cyfrowy falownika)

po zalaczem
napiecia

o

&)

zatwierdz
nastawe

weisnij raz
przyeisk

staw czestotliwosc
50Hz

\/

weisnij cztery
razy przycisk

WIS 1aZ

przyeisk @

zmina nastawy
zadawania czestot. z
potencjomnetra na
panel cyfrowy

Iliejsce zadawania czestot.

0]

weidny) dwa razy przycisk

zatwierdZ nastawe

050.01— 0.0 [

E 01

[AO
h—

A

® @

ST Ww—, | gp——"
przyeisk sk zadana
— F 01 d 01

weisy) dziewied razy przyeisk

weisnij raz

) o

weisny cztery
razy przycisk

Weid

inij az osiagniesz A--

Hz

20.0

Czest. wyjsciowa

@D

weisni) raz przyeisk

4-6



INSTRUKCJA OBStUGI N700E

2.0pis przyciskow

@ [ Przycisk funk('}'jn}'] * * Ten przyecisk umozliwia przechodzenie pomiedzy
obszarami parametrow falownika (funkcjami) a

obszarami danych odpowiadajacych tym parametrom

@ @ lllb oraz pozwala na wyjscie z obszaru funkejt

‘ FO2 I—){ 58. OH FO2 ‘ rozszerzonych A, b, C

@ @ [ Przycisk UP/D O‘WNﬂ * Stuza do zmiany parametrow ( funkeji )
1 wartosei danych.

monitorowanie czestotliwose
wyjiciowe]

monitorowanie przedostatniego bledu

monitorowarie napiecia wyséiowego momitorowanie bledu nr 3

monitorowante kierunkn obrotéw
monitorowanie petli sprzezenia

zwrotnego regulatora PID
monitorowanie stanu

zaciskow wejsciowych
monitorowanie stann zaciskéw
wyjsciowyeh

monitorowanie przeskalowane
czestotliwosel wyjsciowe)
monitorowatie mocy wejsciowe]

monitorowanie bledu nr 4
monitorowanie liczby bleddw

czestotliwosdé wyjsciowa

Czas przyspieszania

czas zwalmania
kterunku obrotéw

momtorowanie lacznego czasu biegu

5 grupa funkeji podstawowych

monitorowanie aktualnego czasu
biegu silnika

monitorowanie napiecia szyny DC

grpa funkeji uzupelniajacych

grupa funkeji zaciskow
programowalnych

monitorowanie danych ostatniego

bledu
®
\ J
®

grupa funkeji nastaw dla 2-go silnika

grupa funkeji statyeh silnika

[przycisk RUN] Shizy do zadawania rozkazu ruchu silnikowi
Parametrem ustawiamy kierunek obrotow silnika.

[przycisk STOP/RESET] Shuzy do zatrzymywania biegu silnika oraz kasowania
blokady falownika.
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Przechodzenie miedzy funkcjami rozszerzonymi- mapa nawigacyjna
Bedac w grupie funkcji monitoryjacych lub w grupie F nalezy postuzy¢ sie
przyciskami \ J @ aby dojs¢ do grup funkeji rozszerzonych, ktére s oznaczo
A-- | [b- | [C-- ] [S--i[H-]

literkami

Cheace ustawic¢ na przyklad funkcje A65 na 1 nalezy dojsé¢ do gmpi funkeji
rozszerzonych oznaczonych literka a nastepnie postepowac jak pokazuje mapa

nawigacyjna ponizej

A -- A 01
v
A 02

\ 'Y Zmina danej w funkcji A65

5 — 0| —— 1

6
T ¥

Powrot z zapisaniem danej do pamieci

@9

Powrot bez zapisania danej do pamiect

Objasnienie wyswietlanej informaciji:

Gdy falownik zostaje wigczony to wyswietlacz pokazuje monitorowang wartos¢ czestotliwosci wyjsciowej
(d01).
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4.2 Lista funkcji
4.2.1 Funkcje monitoruj ace (grupa d)
Kod" N Opis
funkcji
Jo iwosci wyjsci j, zak d 0.00 d
401 Czestotliwosé wyjéciowa Aktualna WE:IlrtOSC czestotliwosci wyjsciowej, zakres o g
400.0 Hz, dioda "Hz" ZAL
do2 Prad wyjéciowy Biezaca wartos¢ pradu silnika, zakres od 0.0 do 999.9A, dioda
"A" ZAL.
do3 Napiecie wyjsciowe Napiecie wyjsciowe (zasilajace silnika)
Trzy mozliwe wskazania:
d04  |Kierunek obrotéw "F"..... do przodu
II n Stop
"r ...... do tytu
405 Wartos$¢ sygnatu petli sprzezenia Wartos¢ sygnatu z petli sprzezenia zwrotnego regulatora PID
zwrotnego regulatora  PID (wyskalowana zgodnie z nastawa funkcji “A 50”)
Stan zaciskéw wejsciowych listwy sterujace;j:
o C ok
dos Stan wejsciowych zaciskow listwy @j g E Q
sterujace;
numer zacishu:
Stan zaciskow wyjsciowych listwy sterujacej:
Zak
Stan wyjsciowych g g fg
do7 zauskt%/w listwy sterujgcej
numer zacishu
Przeskalowana czestotliwosc _
dos wyjsciowa ¢ 0~ 99.99/100.0 ~ 400.0 (= dO1 x b14)
do9 Moc wejsciowa 0~999.9 (kw)
410 chzny czas biegu silnika 0 ~ 9999 (hr)
(godziny)
di1 Aktualny czas biegu silnika 0 ~ 59 (min)
(minuty)
d12  |Napiecie szyny DC 0~ 999 (V)
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4.2.2 Btad | dane bt edu (grupa d)
Kod i Nane Opis
funkgiji
) Wyswietla kolejno dane ostatniego btedu
Dane ostatniego btedu o )
Porzadek wyswietlania:
Kod btedu
I Wecisnij przycisk UP
Czestotliwos¢ wyjsciowa w chwili wylaczenia
1 Wecisnij przycisk UP/DOWN
di3 Prad silnika w chwili wytaczenia
I Weciénij przycisk UP/DOWN
Napiecie w torze posrednim DC w chwili wytagczenia
I Wocisnij przycisk FUNC
Wyswietli sie"d13"
W przypadku braku bledéw w parametrze nie bedzie kodu
bledu
di4 Btad przedostatni Wyswietla kod przedostatniego btedu
dis Btad nr3 Wyswietla kod 3-go bledu
di6 Btad nr 4 Wyswietla kod 4-go btedu
di7 llo$¢ btedéw Wyswietla catkowitg ilos¢ bteddw falownika
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4.2.3 Podstawowe parametry biegu
Kod
funﬁcji Nazwa Nastawa w trybie biegu Opis fabryczn
a
Podglad zadawanej czestotliwosci wyjsciowe
( mozliwy zakres 0.00 do 400.0Hz)W zaleznosci
od nastawy w AO1 czestotliwos¢ tg mozna
zadawac: z przyciskow UP/DOWN panela Potencjometr
FO1 |Czestotliwo$¢ zadana cyfrowego, potencjometru panela cyfrowego, z na panelu o
listwy wej$é cyfrowych przez kombinacje czterech falownika
zestykow (16 pozioméw czestotliwosci), sygnatem
napieciowym (O-L) lub pradowym (OI-L) lub z
zewnetrznego programatora NOP
0.1 ~ 3000sek.
F02 Czas przyspieszania Rozdzielczos¢ | 0.1 ~999.9 --- co 0.1sek. 30.0sek. o
nastawy 1000 ~ 3000 --- co 1sek.
0.1~3000sek.
FO03 |Czas zwalniania Rozdzielczo$¢ | 0.1 ~999.9 --- co 0.1sek. 30.0sek. o
nastawy 1000 ~ 3000 --- co 1sek.
. i Nastawa kierunku obrotéw.
Fo4 |Kierunek obrotow 0....bieg “do przéd” 0 X
1....bieg “do tylu”
A Funkcje rozszerzone z | Grupa funkcji podstawowych ) i
grupy A Zakres nastawy : AO1+AG5.
. Funkcje rozszerzone z | Grupa funkcji uzupetniajacych ] )
grupy b Zakres nastawy:b01+b17.
Co Funkcje rozszerzone z | Grupa funkgji zaciskow programowalnych ] )
grupy C Zakres nastawy:C01+C23
s Funkcje rozszerzone z | Grupa funkcji nastaw dla 2-go silnika ) )
grupy S Zakres nastawy:S01+S32.
e Funkcje rozszerzone z Grupa funkcji statych silnika ) i
grupy H Zakres nastawy:HO1+H15.

Notatka) Jesli czestotliwos¢ kluczowania tranzystoréw mocy jest ustawiona na warto$¢ mniejszg niz

2kHz (parametr b11), to rzeczywiste czasy przyspieszania i zwalniania sg dtuzsze od nastawionych o

okoto 500ms
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4.2.4  Funkcje rozszerzone grupy A

odpowiadajgcego
czestotliwosci koncowej

Od 0 od 100% z rozdzielczoscig 0.1%.

Nastawa
Kod ) . Nastawa
funkcj Nazwa w trybie Ol P p—
biegu
Funkcje podstawowe
Cztery mozliwe miejsca zadawania czestotliwosci:
0....Potencjometr falownika (na obudowie czotowe))
A0l |Zadawanie czestotliwosci X 1....Zaciski listwy sterujacej 0
2....Pulpit cyfrowy falownika
3.... Zewnetrzny programator (komunikacja)
Trzy mozliwe miejsca zadawania rozkazu ruchu:
Zadawanie rozkazu 0.... Pulpit cyfrowy falownika
A02 X Y S 0
ruchu 1.... Zaciski listwy sterujacej
2.... Zewnetrzny programator (komunikacja)
Nastawa od 0 do czestotliwosci maksymalnej z
rozdzielczoscig 0.01Hz
TP IR EL L
AO03 | Czestotliwos¢ bazowa X ; 50.00Hz
[
Czestotliwosé  Crestotiwodd
bazowa (A03) maksymalna
OSE Od czestotliwosci bazowej A03 do 400Hz z
AQ4 Czestotliwosé X . o 50.00Hz
maksymalna rozdzielczoscig 0,1Hz.
Funkcje nastaw wej $¢é analogowych
Ustawia poziom czestotliwosci zadawanej z zewnatrz
odpowiadajacej OV lub 4mA
Od 0 do 400Hz z rozdzielczoscia 0.01Hz.
Nastawa czestotliwosci Lagstotlivoss
AO5 | poczatkowej sygnatu X | 0.00Hz
analogowego(O, Ol)
: ;
— — Sygnat analogowy
Al ] 10
o B
Nastawa czestotliwosci Ustawia poziom czestotliwosci zadawanej z zewnatrz
A06 |koncowej sygnatu X | odpowiadajacej 10V lub 20mA 0.00Hz
analogowego(O, Ol) Od 0 do 400Hz z rozdzielczoscig 0.01Hz.
Nastawa sygnatu Ustala poziom sygnatu analogowego dla czestotliwo$ci
analogowego (O, Ol) poczatkowej. Ustawiana w procentach warto$ci
A07 |0dpowiadajacego X  |maksymalnej (10V lub 20mA) 0.0%
czestotliwosci Od 0 od 100% z rozdzielczoscig 0.1%.
poczatkowej
Nastawa sygnatu Ustala poziom sygnatu analogowego dla czestotliwosci
analogowego(O, Ol) koncowej. ~ Ustawiana ~w  procentach  wartosci
A0S X maksymalnej (10V lub 20mA) 100.0%
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Kod Nastawa _ Nasawa
funkcji e w trybie gl fabyczna
biegu
Ustala wartosé¢ czestotliwosci startu falownika.
Czestotlimass
. Efs
Ustalenie sposobu start
09 e SPOSERU STl x 0
falownika B o (07
0....Start od czestotliwosci zadeklarowanej w
funkcji  AO5
1.... Start od OHz
Filtr sygnatu zadawania Zakres n = 1 do 8, gdzie n = liczba prébek, z ktérych
A10 |czestotliwosci X . , g” . . P d 4
wyliczana jest warto$¢ srednia
Wielopoziomowa nastawa cz estotliwo $ci
Predk.1: 5Hz

Wielopoziomowa

Te parametry ustalajg poziomy predkosci

Predk.2: 10Hz
Predk.3: 15Hz

momentu

1....Automatyczne podbijanie momentu

All ] . . Predk.4: 20Hz
~ | nastawa o |Wwielostopniowej Predk.5: 30Hz
A25 L Predkos$¢ 1=Al11[Predkos¢ 15=A25 Predk.6: 40Hz
czestotliwosci Od 0do 400Hz z rozdzielczoscig 0.01Hz Prgdk] ‘50Hz
Predk.8: 60Hz
) pozostale. OHz
Czestotliwosé 0.5 ~10,00Hz z rozdzielczoscig 0.01 Hz
A26 | biegu probnego o Praca biegu prébnego “joggingu” uruchamiana za 0.50Hz
(joggingu) pomoca rozkazu z zaciskéw sterujacych.
Reakcja na zdjecie rozkazu biegu prébnego:
0....Wolny wybieg silnika
A27 Zatrzymanie biegu X 1....Hamowan!e z czasgm zwalniania _ 0
) 2....Hamowanie dynamiczne DC (aktywna funkcja
prébnego hamowania DC)
Ksztattowanie charakterystyki U/f
B L Reczne lub automatyczne podbijanie momentu
A2g | Wybor metody podbijanial -y 1o " Reczne podbijanie momentu 0
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Kod Nastawa ) Nasawa
funkcji MERE) w trybie ORE fabryczna
biegu
Podbija moment wyjsciowy od 0 do 100% momentu
znamionowego powyzej standardowej
charakterystyki U/f w zakresie czestotliwosci od 0
dol/2 czestotliwosci bazowej.
Uwaga. Nadmierne przekroczenie momentu
napedowego moze spowodowac blokowanie sie
56 falownika lub/I uszkodzenie silnika.
A29 Warto$¢ recznego o 1.0%
podbicia momentu v,
100% /
£30=5 [ Lg‘
M—Ezqﬂn‘tliwné&
— ceestotliwass
[E20=10.0%] bazowa G0 Hz
Czestotliwosé przy ktorej Ustawia punkt A powyzej standardowej
A30 | N o ) S 10.0%
jest podbijany moment charakterystyki momentu dla czgstotliwosci
0....staty moment obrotowy
1....zredukowany moment obrotowy (ULCT 17
2.... Sterowanie wektorowe
Nastawa wzorca
A3l charakterystyki U/f X 0
Ustawia poziom napiecia wyjsciowego
odpowiadajgcego czestotliwosci bazowej. Zakres
A3p | Nastawa napiecia o |nastawy od 20 do 100% napigcia znamionowego 100.0%
wyjéciowego -
2% E :I
L] ~f
Hamowanie dynamiczne DC
Parametr ten decyduje czy hamowanie dynamiczne
A33 Wybér hamowania X jest dostepne: 0
dynamicznego 0.... hamowanie dynamiczne nie dostepne
0....hamowanie dynamiczne dostepne
Czestotliwos¢ 0.0 do 10 Hz (z rozdzielczoscig 0.01 Hz) - parametr
A34 | hamowania X |ten okresla przy jakiej czestotliwosci zaczyna 0.50Hz
dynamicznego dziata¢ hamowanie dynamiczne
do 5 sekund (z rozdzielczoscig 0.1 s) - Parametr ten
okresla czas pomiedzy zdjeciem rozkazu ruchu a
) ) rozpoczeciem hamowania. W tym czasie silnik jest
Czas oczekiwania do puszczony wybiegiem,
A35 |rozpoczecia X Bied  wbieg hamowane 0C 0.0sek
hamowania DC
- ) A as] [Ea7]
— - —— 3
A36 | Sita hamowania DC X Ustavy|a site hamowanla (zak’re_s 0 do 50% momentu 10.0%
znamionowego z rozdzielczoscig 0.1%)
A37 |Czas hamowania DC X Ustawia czas hamowania dynamicznego - zakres 0.0sek.

0.1sdo 10s zrozdzielczoscig 0.1s
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Kod Nastawa _ Nasawa
funkcji MERE) w trybie ol fabryczna
biegu
Dodatkowe funkcje sterowania cz  estotliwo $cig wyjsciow g
Ustawia graniczng wartos¢ zewnetrznej regulacji
czestotliwosci (nie wieksza niz A04). Zakres zmian od
0.00 do 400.0Hz z rozdzielczoscig 0.01Hz .
Gorna granica regulacji Ce
A38 . . . X . Czestotliwos: wyjsciowa 0.00Hz
czestotliwosci g?anl_rlﬂzaa =
- "
8] g “2Kes e
Czestatliwoss zadana
Dolna granica regulacji Ustawia dolng wartos¢ zewnetrznej regulaciji
A39 |czestotliwosci X czestotliwosci. Zakres zmian od 0.00 do 400.0Hz z 0.00Hz
rozdzielczoscig 0.01Hz
Pozwala na ominiecie czestotliwosci rezonansowych
A40 | przeskok czestotliwosci silnika (maks. 3 pkt.). Zakres nastaw od 0.00 do 400.0
A42 |zabronionej (punkt X Hz z rozdzielczoscig 0.01Hz . 0.00Hz
Ad4 centralny)
Okresla  szeroko$¢  pomijanego  pasma
czestotliwosci. Parametr mozna dobra¢ z
L zakresu od 0.00 do 10.00 Hz z rozdzielczoscig
A4l | Przeskok czestotliwosci 0.01Hz ¥
A43 | zabronionej (punkt X 0.00Hz
A45 | centralny)
f
Regulator PID (Notatka 1)
Ten parametr okrleéla czy wykorzystywany jest
wewnetrzny regulator PID.
A46 | Tryb pracy regulatora PID X 0....Regulator PID nie jest wykorzystywany 0
1....Regulator PID jest wykorzystany
. . Zakres regulacji od 0.1 do 100 z rozdzielczoscig,
K, — wspotczynnik o . . : .
A4T7 e o 0.1-nastawianie wzmocnienia czesci proporcjonalnej 10.0%
wzmocnienia
regulatora PID
Zakres regulacji od 0.0 do 100.0 sekund z
A48 | T,— czas zdwojenia o rozdzielczoscig 0.1 sekundy - nastawianie czasu 10.0sek.
zdwojenia regulatora PID
Zakres regulacji od 0 do 100 sekund z rozdzielczo$cig
A49 | Tp — czas wyprzedzenia o do 0.1 sekundy - nastawianie czasu wyprzedzenia 0.0sek.
regulatora PID
Wspotczynnik skalowania Zakres nastaw od 0,1 do 1000 z rozdzielczoscig 0.1
. - parametr ten wykorzystywany jest do dopasowania
A50 |sygnatu sprzezenia X L . o 100.0
poziomoéw sygnatu zadanego i sygnatu sprzezenia
zwrotnego)
zwrotnego
. Wybrane zostaje zrédio z ktérego pobierany jest
A51 Zrodto sygnatu X sygnat sprzezenia zwrotnego 0

sprzezenia zwrotnego

0....zacisk Ol sygnat prgdowy

1....zacisk O - sygnat napieciowy
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Kod Nastawa _ Nasawa
funkcj Nazwa w trybie e PR p—
biegu
Funkcje AVR(Automatyczna Regulacja Napi ecia)
Funkcja ta zapewnia stalg amplitude napiecia
wyjsciowego falownika. Trzy mozliwe nastawy:
A52 | Nastawa funkcji AVR X 0... AVR zalaczona 0
1... AVR wylaczona
2... AVR wylgczona podczas hamowania
Mozliwe nastawy dla klasy napiecia 200V:
.... 200/220/230/240
Nastawa poziomu napigcia Mozliwe nastawy dla klasy napiecia 400V: 220V

A53 | silnika dla AVR X .... 380/400/415/440/460/480 380V
Funkcja ta zapewnia stalg amplitude napiecia
wyjsciowego falownika niezaleznie od wahan
napiecia na wejsciu falownika

Drugi zestaw czasOw przyspieszania i op0  Zniania
Drugi czas przyspieszania jest uaktywniany za
, i ) pomoca wejscia [2CH] lub przy zadanej

A54 | Drugi czas przyspieszania © | czestotliwosci. Zakres nastaw: 0,1 do 3000 s 10.0sek.
Drugi czas zwalniania jest uaktywniany za pomocg,
wejscia [2CH] lub przy zadanej czestotliwosci.

A55 | Drugi czas zwalniania o Zakres nastaw: 0.1 do 3000 s 10.0sek.
Dwie metody przetgczania drugich czasow
przyspieszania/zwalniania:
0....za pomoca wejscia [2CH]

Sposéb przelaczania 1....przy okreslonej czestotliwosci wyjsciowej
A56 |czasOw przyspieszania i X 0
zwalniania n:zegt.rwg_1 ﬁm_gs.z
e }
TCH czas
Po osiagnieciu tej czestotliwosci podczas
AST nflzstgpiuejsezaﬁirglana czasu X Zakres nastaw od 0.00 do 400.0 Hz z 0.00H2
Przysp rozdzielczoscig 0,01 Hz
Po osiagnieciu tej czestotliwosci podczas
Czestotliwos¢ przy ktorej zwalniania to nastapi przetgczenie miedzy
A58 |nastepuje zmiana czasu X pierwszym a drugim czasem zwalniania. Zakres 0.00Hz
zwalniania nastaw od 0.00 do 400.0 Hz z rozdzielczoscig 0,01
Hz
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Kod Nastawa ) Nasawa
funkcji MERE) w trybie ORE fabryczna
biegu
Ustawia charakterystyke wedtug ktérej odbywa sie
przyspieszanie 1i 2
0 --- liniowe
1 ---pokrzywej S
(maks. czas przyspieszania ograniczony do :
39.0sek.)
Charakterystyka 2 --- po krzywej U
AS9 przyspieszania X (maks. czas przyspieszania ograniczony do : 0
29.0sek.)
Ustawia charakterystyke wedtug ktérej odbywa sie
zwalnianie 112
0 --- liniowe
1--- po krzywej S
AB0 chcglrrzililgtneiglstyka X (maks. czas zwalniania ograniczony do : 0
39.0sek.)
2 --- po krzywej U
(maks. czas zwalniania ograniczony do :
29.0sek.)
Kalibracja zera Ustawienie kalibracji zera dla wejsciowego sygnatu
o analogowego napieciowego
A61 wejsciowego sygnatu o 0.0
analogowego
napieciowego
Kalibracja gérnego Ustawienie kalibracji gérnego zakresu dla
& wejsciowego sygnalu analogowego napieciowego
AG2 zakresu wejsciowego o J go syg goweg pie g 100.0
sygnatu analogowego
napieciowego
Kalibracja zera Ustawienie kalibracji zera dla wejsciowego sygnatu
763 wejéciowego sygnatu . analogowego pradowego 0.0
analogowego
pradowego
Kalibracja gornego Ustawienie kalibracji gérnego zakresu dla
zakresu wejsciowego i&ai
AG4 sygnalu analogowego o wejsciowego sygnatu analogowego pradowego 100.0
pradowego
Wentylator chtodzacy falownik :
AB5 Tryb pracy wentylatora X |0: pracuje zawsze 0
1: pracuje tylko przy wydanym rozkazie ruchu
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Notaka 1) Regulator PID

Falownik posiada zaimplementowany regulator PID, co pozwala na optymalne sterowanie napedem ze
sprzezeniem zwrotnym. Zastosowanie sprzezenia zwrotnego i regulatora pozwala uzyska¢ zgdane
parametry napedu zaréwno w stanach dynamicznych jak i statycznych niezaleznie od zmian obcigzenia
ukladu. Sprzezenie zwrotne realizowane jest za pomocag wejscia analogowego poprzez wprowadzenie z
przetwornika (sygnatu napieciowego lub  pradowego) wielko$ci charakteryzujgcej regulowany proces.

[Ustalanie sygnatéw warto  $ci zadanej i sprz ezenia zwrotnego ]

Za pomocg parametru zadawania czestotliwosci [AO1] wybierz miejsce skad ustawiana bedzie wartos¢

zadana dla procesu regulacji PID.

Ustaw rodzaj sygnatu sprzezenia zwrotnego [A51] napieciowego (0 do 10V) lub pradowego (4 to 20mA) dla
procesu regulacji PID

Wybor jednego rodzaju sygnatu analogowego wejsciowego jednoczesnie dla nastawy wartosci zadanej i

sygnatu sprzezenia zwrotnego nie jest mozliwy

Chcac ustawia¢ warto$¢ zadang procesu regulacji PID za pomoca sygnatu pradowego z wejscia [Ol-L]

uaktywnij sygnat [AT] listwy zaciskowej wejsciowej.

[Ustawienie wspotczynnikow regulacii PID]

W przypadku gdy regulacja procesu w oparciu o regulator PID jest niestabilna ustaw wspotczynniki regulaciji

odnoszac sie do zaobserwowanego stanu uktadu.
Zmienna procesu (wartos¢ regulowanego cisnienia, temperatury itp odzwierciedlana w postaci sygnatu sprzezenia
zwrotnego) narasta wolno nawet w przypadku zwiekszenia uchybu regulaciji (podniesienie wartosci zadanej w stosunku do
warto$ci sprzezenia zwrotnego) — Zwieksz wspoiczynnik wzmocnienia Kp[A47]
Zmienna procesu narasta szybko ale niestabilnie — Zmniejsz wspotczynnik wzmocnienia Kp[A47]
Sygnat zadawany i zmienna procesu (wartosci sprzezenia zwrotnego) nie sg zbiezne—Zmniejsz czas zdwojenia T [A48]
Zmienna procesu (wartos¢ sprzezenia zwrotnego)  jest niestabilna. —Zwieksz czas zdwojenia T[A48]
Przy zwiekszaniu czas zdwojenia Tp odpowiedz jest wolna. —Zwieksz czas wyprzedzania Tp[A49]
Kiedy zwiekszamy czas zdwojenia Tp a zmienna procesu (warto$¢ sprzezenia zwrotnego) podlega wahaniom i jest

niestabilna. —Zmniejsz czas wyprzedzania Tp[A49]

Ponizej przedstawiono schemat blokowy regulatora PID

A A6264 — Fol |

‘Wartoss zadana

panel sterowniczy
Predkosé Wislop.

Czestotliwass zadana

}57 T ASD—
wanahy analogawe !

wejscie napieciome
wejscie pradowe

Sygnat spregzenia .
nastaa we. grrrsl manitor
' . . - = % s e
wejEcie napigsions — anal-:_ng-:nweg-:- AbdiG2 dos
wrifcie prgdome ADS-AD
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4.2.5

Funkcje rozszerzone grupy B

Kod

funkaji R

Nastawa
w trybie
biegu

Opis

Opcje automatycznego przywracania rozkazu ruchu

Automatyczne przywracanie
rozkazu ruchu

b01

Okresla zachowanie falownika po przywrdceniu rozkazu
ruchu:
0....Wylaczenie zasilania spowoduje  zablokowanie
falownika
1....Start od 0 Hz po przywréceniu rozkazu ruchu
2....lotny start w chwili przywrdcenia rozkazu ruchu
3....lotny start po ktérym nastapi wyhamowanie
silnika oraz zablokowanie falownika
Nastawa ta dotyczy wytgczen awaryjnych zwigzanych z
przecigzeniem pradowym oraz zbyt wysokim lub zbyt niskim
napieciem zasilania. W przypadku wytaczen
spowodowanych przecigzeniem pradowym lub zbyt
wysokim napieciem zasilania falownik podejmie do 3 préb
ponownego rozruchu. W przypadku wytaczen spowodowanych
zbyt niskim napieciem zasilania falownik podejmie do 10 préb
ponownego rozruchu

Dopuszczalny czas zaniku
napiecia zasilania

b02

Ustawia dopuszczalny czas zaniku napiecia ktéry nie
bedzie powodowat zablokowania falownika. Zakres
nastaw 0,3 do 1 sekundy. Jesli dopuszczalny czas
zaniku zasilania bedzie diuzszy niz ten czas falownik
sie zablokuje nawet jesli funkcja automatycznego
przywracania rozkazu ruchu zostala wybrana

1.0sek.

Oczekiwanie na ponowny
start falownika

b03

Ustawia czas pomiedzy przywrdceniem napiecia
zasilania a ponownym startem falownika. Zakres od
0.3do 3.0 sekund.

Zaszilanie

Predikodé
zilnika

1.0sek.

Zabezpieczenie termiczne

Poziom zabezpieczenia

bo4 .
termicznego

Ustawia poziom zadziatania wewnetrznego
zabezpieczenia termicznego w zakresie od 20% do
120% pradu znamionowego falownika. Zakres
nastawy - 0.2x(prad znamionowy falownika) [11.2x(prad
znamionowy falownika)

100.0%

Charakterystyka
zabezpieczenia termicznego

b05

Dwie krzywe zabezpieczenia:
0.... charakterystyka o momencie zredukowanym

1....charakterystyka o statym momencie

Fredukoawany
MoMmertg |

120

B w0
Czestotliwosd wyj.
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Kod
funkciji

Nazwa

Nastawa
w trybie
biegu

Opis

Zabezpieczenie przeciazeniowe

b06

Ograniczenie przecigzenia i
stanu nadnapieciowego

Wybor trybu pracy silnika ktérego ograniczenie ma

dotyczyc:

O.... ograniczenie przecigzenia i stanu
nadnapieciowego wylaczone

....ograniczenie przecigzenia aktywne wigczone

2....ograniczenie stanu nadnapieciowego wiaczone

3.... ograniczenie przecigzenia i stanu

nadnapieciowego wigczone

[N

bO7

Poziom ograniczenia
przecigzenia

Ustawia poziom dziatania ograniczenia przecigzenia w
zakresie od 20% do 200% pradu znamionowego
falownika. Zakres nastaw: 0.20 x prgd znamionowy
do 2.00 x prad znamionowy

150%

b08

Stopierh hamowania w
przypadku przecigzenia

Okresla w jakim stopniu zostanie zmniejszona
czestotliwosé wyjsciowa falownika w przypadku
wystgpienia przecigzenia.

Zakres nastawy: 0.1 do 10.0 z rozdzielczoscig 0.1

Prad
Wy jEciony

Czestotliwass i
NryjEciowa w;

[bog]

0.1sek.

Blokada nastaw

b09

Blokada nastaw

Zabezpieczenie nastaw falownika ktére powoduje
ze nie mozna zmienia¢ wartosci  parametrow
falownika.

0....Podanie sygnalu na zacisk [SFT] powoduje
zablokowanie wszystkich nastaw falownika za
wyjatkiem parametru b09.

1....Podanie sygnatu na zacisk [SFT] powoduje
zablokowanie wszystkich nastaw falownika 2z
wyjatkiem sygnalu zadajacego czestotliwos¢é FO1 i
parametru b09.

2....Zablokowane sg wszystkie nastawy falownika
za wyjatkiem parametru b09 (blokada programowa).

3....Zablokowane sg wszystkie nastawy falownika z
wyjatkiem sygnatu zadajgcego czestotliwos¢ FO1 i

parametru b09 (blokada programowa).
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Nastawa
Kod ) . Nastawa
funkcji MERE) w trybie ol fabryczna
biegu
Inne funkcje
Ustawia czestotliwos¢ od ktorej rozpoczyna sie sterowanie
b10 | Czestotiwoéé poczatkowa X silnika przez falownik. Zakres nastaw: 0,5010.00Hz z 0.50Hz
rozdzielczoscig 0,01Hz
Ustawia czestotliwos¢ kluczowania tranzystoréw mocy.
Czestotliwoséé Zakres nastawy od 0.5 do 15.0kHz z rozdzielczo$cig 0.1kHz
b1l |kluczowania (0] Wartosc¢ fabryczna dla falownika 22kW wynosi 3.0kHz 5.0kHz
tranzystorow mocy Warto$¢ maksymalna dla falownikow 18.5kW i 22kW
wynosi 10.0kHz
Wprowadzenie nastaw Dwie opcje nastaw:
fabrycznych lub 0.... kasuje historie awaryjnych wytaczen falownika
b12 ie histori X o _ 0
wyzerowanie nistorii 1.... wpisuje fabryczne nastawy parametréw falownika
btedow
W zaleznosci od wersji falownika ustawiane sa
odpowiednie wartosci fabryczne.
b13 Wybor nastaw X 0....wersja koreanska 0
fabrycznych 1....wersja europejska
2....wersja amerykanska
) o Stata, przez ktérg mnozona jest czestotliwos¢
b14 Skfi’lo_vvam.e czestotliwosc wyj$ciowa do wys$wietlenia w [d08], Zakres nastawy 0d 0.01 |  1.00
WYJSCIOWE] do 99.9 z rozdzielczoscig 0.01
Decyduje czy klawisz STOP jest aktywny w przypadku
sterowania falownika z listwy zaciskowej:
. 0....klawisz STOP jest dostepny
b15 | Blokada przycisku STOP X | 1. Klawisz STOP nie jest dostepny 0
Wyhiera postepowanie falownika po zdjeciu rozkazu
b16 |puszczeniu silnika x |0....Startod O Hz 0
wybiegiem [FRS] 1...."Lotny start”
2....Zatrzymanie wolnym wybiegiem
Ustawia adres falownika w sieci. Zakres od od 1 do 32
b17 | Adres stacji X 1
Wyhor zabezpieczenia i jego poziomu.
b18 Zabezpieczenie przed X 0 : zabezpieczenie nieaktywne. 0.0
doziemieniem 0.1~100.0% : poziom pradu w procentach pradu '
znamionowego rozpoznawalny jako zwarcie doziemne
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4.2.6

Funkcje rozszerzone grupy C

Kod_
funkciji

Nazwa

Nastawa
w trybie
biegu

Opis

Funkcje realizowane przez zacisk

wejsciowy

Cco1

Funkcja zacisku
wejsciowego 1

Okresla funkcje petniong przez zacisk 1

<kod> 0: Bieg “do przodu” (FW)

1: Bieg “w wstecz” (RV)

2: Wielopoziomowa nastawa predkosci obrotowej

bit 1(CF1)

3: Wielopoziomowa nastawa predkos$ci obrotowej

bit 2(CF2)

4: Wielopoziomowa nastawa predkosci obrotowej

bit 3(CF3)

5: Wielopoziomowa nastawa predkos$ci obrotowej

bit 4(CF4)

X |6: Bieg prébny (JG)

7: Aktywowanie drugiego zestawu nastaw (silnik 2)

(SET)

8: Wywotanie drugich czaséw przyspieszania i

zwalniania(2CH)

9: Wolny wybieg silnika (FRS)
10: Zewnetrzny sygnat btedu (EXT)
11: Zabezpieczenie przed samoczynnym rozruchem

(USP)

12:Blokada nastaw(SFT)
13. Rodzaj sygnatu sterujgcego (AT)

14: Kasowanie blokady falownika (RS)

Cco02

Funkcja zacisku
wejsciowego 2

Okresla funkcje petniong przez zacisk 2
Ustawiane funkcje sg identyczne jak dla zacisku 1

co3

Funkcja zacisku
wejsciowego 3

Okresla funkcje petniong przez zacisk 3
Ustawiane funkcje sg identyczne jak dla zacisku 1

Co4

Funkcja zacisku
wejsciowego 4

Okresla funkcje petniong przez zacisk 4
Ustawiane funkcje sg identyczne jak dla zacisku 1

C05

Funkcja zacisku
wejsciowego 5

Okresla funkcje petniong przez zacisk 5
Ustawiane funkcje sg identyczne jak dla zacisku 1

14

CO06

Funkcja zacisku
wejsciowego 6

Okresla funkcje petniong przez zacisk 6
Ustawiane funkcje sg identyczne jak dla zacisku 1
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Kod Nastawa ) Nastawa
funkaji ATl w trybie SR fbycza
biegu
Rodzaj zacisku wej $ciowego
Ustawia rodzaj styku dla zacisku wejsciowego 1:
co7 |Wybor rodzaju styku dla x | 0-..normalnie otwarty [NO] 0
zacisku [1] 1....normalnie zamkniety [NZ]
Ustawia rodzaj styku dla zacisku wejsciowego 2:
cog | Wybor rodzaju styku dla x  |0....normalnie otwarty [NO] 0
zacisku [2] 1....normalnie zamkniety [NZ]
) ) Ustawia rodzaj styku dla zacisku wejsciowego 3:
cog | Wybor rodzaju styku dla X |0....normalnie otwarty [NO] 0
zacisku [3] . .
1....normalnie zamkniety [NZ]
) ) Ustawia rodzaj styku dla zacisku wejsciowego 4:
c10 | Wybor rodzaju styku dla X |0....normalnie otwarty [NO] 0
zacisku [4] . .
1....normalnie zamkniety [NZ]
) ) Ustawia rodzaj styku dla zacisku wejsciowego 5:
c11 Wyl_ookr rogzaju styku dla X |0....normalnie otwarty [NO] 0
zacisku 5 1....normalnie zamkniety [NZ]
) ) Ustawia rodzaj styku dla zacisku wejsciowego 6:
c12 Wyl_ookr rogzaju styku dla X |0....normalnie otwarty [NO] 0
zacisku [6] 1....normalnie zamkniety [NZ]
Funkcje realizowane przez zaciski wyj $ciowe
Ustawia znaczenie zaciskow przekaznika wyjsciowego
RN
Wprowadzenie odpowiedniej wartosci parametru
spowoduje zasygnalizowanie na tym wyjsciu
odpowiadajgcego mu zdarzenia:
_ ) 0....RUN - sygnalizacja ruchu
Funkcja przekaznika 1....FA1- sygnalizacja osiagniecia zadanej
C13 | wyjsciowego X |czestotliwosci (aktywna tylko przy statej predkosci) 0
RN 2....FA2- sygnalizacja osiggniecia lub przekroczenia
zadanej czestotliwosci
3....0L - sygnalizacja przekroczenia pradu
Znamionowego.
4....0D- sygnalizacja przekroczenia zadanej wartosci
sygnatu sprzezenia zwrotnego.
5....AL. - sygnalizacja alarmu
Rodzaj styku zaciskow Ustawia rodzaj styku zaciskéw wyjsciowych RN.
Cla| - X |0....normalnie otwarty [NO] 0
wyjsciowych RN 1....normalnie zamkniety [NZ]
. Trzy wielkosci mozliwe do monitorowania na zacisku
Wybor sygnatu c _
wyj$ciowego WYJSC'OWYm_[FM]’- -
C15 X 0.... czestotliwosé wyjéciowa 0

monitorowanego na zacisku

[FM]

1.... prad wyjsciowy
2.... napiecie wyjsciowe
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Kod Nastawa _ Nasawa
funkcji e w trybie Ofpliz fabyczna
biegu
Kalibracja wyjscia analogowego
Kalibracja gérnego Zakres od 0 do 250 z rozdzielczoscig 1
C16 |zakresu sygnatu o 100.0%
analogowego wyjsciowego
i i Zakres od -3.0 do 10.0%
c17 Kalibracja zera sygnaiu 5 . o 0 0.0%
analogowego wyjsciowego z rozdzielczoscig 0.1
Dodatkowe funkcje zaciskéw wyjsciowych
Ustawia wartos¢ pradu ktérego przekroczenie
spowoduje sygnalizacje przecigzenia prgdowego na
zacisku wyjsciowym. Warto$¢ tg mozna ustawi¢ w
przedziale od 50% (0,5% pradu znamionowego
Poziom sygnalizacji falownika) do 200% (2,0x pradu znamionowego
przecigzenia falownika) znamionowego pradu falownika z
c18 X |rozdzielczoscig 0.1 % 100.0%
Prad zilnika
Syanst
przecigzenia
[
Ustawia wartos¢ czestotliwosci ktérej osiagniecie lub
przekroczenie podczas przyspieszania sygnalizowane
jest na zacisku wyjsciowym.
Zakres nastaw od 0.0 do A04, rozdzielczo$¢ 0.01Hz
Sygnalizacja osiagniecia .
C19 |czestotliwosci podczas X CIF‘.’,ST'?'J["WDSC 0.00Hz
przyspieszania WYIECIDWE
.......\..\::.
Syonalizacia |
Sygnalizacja osiggniecia- Ustawia warto$¢ czestotliwosci ktérej osiagniecie lub
C20 przekroczenia X przekroczenie podczas zwalniania sygnalizowane jest 0.00Hz
czestotliwosci podczas na zacisku wyjsciowym. '
zwalniania Zakres nastaw od 0.00 do 400.0Hz z rozdzielczoscig 0.01Hz
Ustawia warto$¢ uchybu pomiedzy wartoscig zadang a
sygnatem sprzezenia zwrotnego, ktérej przekroczenie
. sygnalizowane jest na zacisku wyjsciowym falownika.
Sygnalizacja ; Zakres nastaw od 0.0 do 100% z rozdzielczoscig 0.01%
przekroczenia warto$ci : 0 Sygnat av.
Wiartodd
c21 |uchybu X e Sprzgtenis 1.0%
Requlacja PID
A C21
Syanalizacis |_|
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4.2.7 Funkcje rozszerzone grupy S
Kod Nastawa ) Nasiawa
funkcji Nazwa w trybie Ol P p—
biegu
Wielopoziomowa
S0 nastawa Od 0,0 do 400Hz z doktadnoscig 0.01Hz OHz:
1 czestotliwosci dla 2-go © Wartos¢ predkosci O wpisywana z panela 50.0Hz
silnika sterowniczego falownika dla 2-go silnika
Czas przyspieszania dla 2-go silnika liczony od 0 do
c ) 2 dla 2 S05, zakres nastawy 0.1 do 3000sek. Rozdzielczosé
s02 | i pieszana da = o |nastawy: 10.0sek
0.1[099.9 ----- co 0.1sek.
10001B000 ----- co 1sek.
Czas zwalniania dla 2-go silnika liczony od S05 do 0,
c Iniania dla 2 zakres nastawy 0.1 do 3000sek. Rozdzielczos¢ nastawy:
So3 | Zas zwainiania dia =go o 0.10999.9 - co 0.1sek. 10.0sek
silnika
1000B000 ----- co 1sek.
Czestotliwosé bazowa dla 2- Zakres nastawy od 0 do S05 ( czestotliwosci
S04 1 4o silnika X | maksymalnej dla 2-go silnika) z rozdzielczoscig 0.1Hz | 50.0Hz
& A Od czestotliwosci bazowej dla 2-go silnika S04 do
S05 ;zestotllyvo_sc maksymalna X 200H2 2 dokladroseia 0.1H 50 OHz
a 2-go silnika Z Z dokradnoscig U, 1Hz.
Reczne lub automatyczne podbijanie momentu
S06 Wybér metody podbijania X 0....Reczne podbijanie momentu 0
momentu dla 2-go silnika 1....Automatyczne podbijanie momentu
Podbija moment wyjsciowy standardowej
o o charakterystyki U/f
sS07 g?;i%i%%?;;-egoosﬁr?iiglc'a o Uwaga. Nadmierne przekroczenie momentu 5.0%
9 napedowego moze spowodowac blokowanie sie
falownika lub/i uszkodzenie silnika.
Czestotliwosé przy ktorej Ustawia¢ punkt A powyzej standardowej
S08 | jest podbijany moment dia o charakterystyki momentu dla czestotliwosci od 0% do 10.0%
2-go silnika 50% czestotliwosci bazowej. '
0....staly moment obrotowy
1....zredukowany moment obrotowy (UCF *”
Nastawa wzorca 2.... Sterowanie wektorowe
wa wz
S09 |charakterystyki U/f dla 2-go X W 0
silnika Staty moment 100%;
Zredukawany
moment
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Kod Nastawa _ Nasawa
funkcji e w trybie gl fabyczna
biegu
Drugi czas przyspieszania jest uaktywniany za pomocag|
wejscia [2CH] lub przy zadanej czestotliwosci. Zakres
Drugi czas przyspieszania nas;av_v:l 0-1,‘3'0 3000 S
S10 |dla 2-go silnika o |Rozdzielczosc nastawy: 10.0sek
0.1[099.9 ----- co 0.1sek.
100018000 ----- co 1sek.
Drugi czas zwalniania jest uaktywniany za pomoca
Drugi czas zwalniania dla 2- wejscia [2CH] lub przy zadanej czestotliwosci. Zakres
s11 go silnika o nastayv: 0,1’ fjo 3000 s 10.0sek
Rozdzielczos¢ nastawy:
0.1(099.9 ---- co 0.1sek.
1000000 ----- co 1sek.
Charakterystyka Ustawia charakterystyke wedtug ktérej odbywa sie
S12 |przyspieszania dla 2-go o |przyspieszanie 1i2: 0
silnika 0... liniowe,  1... po krzywej S, 2... po krzywej U
Charakterystyka zwalniania Ustawia charakterystyke wedtug ktérej odbywa sie
S13 |gia 2-go silnika X | zwalnianie 1i 2: 0
0... liniowe,  1... po krzywej S, 2... po krzywej U
Dwie metody przetgczania drugich czaséw
przyspieszania/zwalniania:
) , i 0....za pomocg wejscia [2CH]
SPOSOD przefaczania czasow 1....przy okreslonej czestotliwosci wyjsciowej
S14 |przyspieszania i zwalniania X ~-Prey ] cz€ IWOSCI WYJSCIOWE] 0
dla 2-go silnika cesst preysp.2_
prevsp. 1 AT
CZQStOtl.'WOSC przy ktorej Po osiggnieciu tej czestotliwosci podczas
nastepuje  zmiana czasu przyspieszania nastapi przetgczenie miedzy
S15 Eirlﬁyillfgeszanla dla 2-go X pierwszym a drugim czasem przyspieszania. Zakres 0.00Hz
nastaw od 0.00 do 400.0 Hz z rozdzielczoscig 0,01 Hz
Czestotliwosé przy ktorej Po osiagnieciu tej czestotliwosci podczas zwalniania
S16 nastepuje zmiana czasu to nastapi przetaczenie miedzy pierwszym a drugim 0.004
zwalniania dla 2-go silnika © czasem zwalniania. Zakres nastaw od 0.00 do 400.0 : z
Hz z rozdzielczoscig 0,01 Hz
Ustawia poziom zadziatania wewnetrznego
: : : zabezpieczenia termicznego w zakresie od 20% do
S17 Pozu_)m zabezpleczenlq . o 120% pradu znamionowego falownika. Zakres nastawy - 100.0%
termicznego dla 2-go silnika . . :
0.2x(prad znamionowy falownika) [11.2x(prad znamionowy
falownika)
Charakterystyka Dwie krzywe zabezpieczenia:
dla 2-go silnika zredukowanym _
1....charakterystyka o stalym momencie
S19 Wybor statych silnika X 0....Standardowe state silnika (fabryczne) 0
(nastawa dla 2-go silnika) 1....State silnika z autostrojenia
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Nastawa
fu}ﬁﬁgji Nazwa w trybie Opis
biegu
0:220V/2.2kwW 9:380V/2.2kwW
1:220V/3.7kW 10: 380V / 3.7kW
2:220V /5.5kwW 11 : 380V /5.5kW
Moc silnika (nastawa dla 2- 3:220V [/ 7.5kwW 12 :380V / 7.5kW
S20 o X 4:220V [ 11kw 13:380V/ 11kW
go silnika) 5 : 220V / 15kW 14 : 380V / 15kW
6 : 220V / 18.5kW 15:380V / 18.5kW
7:220V [ 22kW 16 : 380V / 22kW
8:220V / 30kW 17 : 380V / 30kW
llos¢ biegunow silnika
S21 (nastawa dla 2-go silnika) X |2lalei8
S22 P-ra“-d znamionowy 2-go X |Zalezny od wielkosci silnika
silnika
Prad biegu jatowego silnika
S23 |lo (nastawa dla 2-go X | Zakres nastawy: 0.1 — 100.0A
silnika)
Poslizg silnika (nastawa dla
S24 - X | Zakres nastawy: 0.01 — 10.0%
2-go silnika)
Stata silnika- rezystancja
S25 |R1 (nastawa dla 2-go X | Zakres nastawy: 0.001 - 30.00Q
silnika)
Stata silnika— indukcyjno$¢
S26 |magnesowania (nastawa X Zakres nastawy: 0.01 — 100.0mH
dla 2-go silnika)
Stala silnik z autostrojenia-
S27 |rezystancja R1 (nastawa X | Zakres nastawy: 0.001 - 30.00Q
dla 2-go silnika)
Stala silnika z autostrojenia
— indukcyjnos¢
sog | nauxeyInose X |Zzakres nastawy: 0.01 — 100.0mH
magnesowania (nastawa
dla 2-go silnika)
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4.2.8 Funkcje rozszerzone grupy H
Kod N Nastawa Opi Nastawa
funkgji w trybie pis fabryczna
biegu
Dwie opcje nastaw:
HO1 | Autostrojenie X 0.... autostro!en!e wytaczone 0
1.... autostrojenie zataczone
Wyhér statych Dwie opcje nastaw: o
HO2 inik X 0....Standardowe state silnika (fabryczne) 0
stnika 1....State silnika z autostrojenia
0:220V/2.2kW 9:380V/2.2kW
1:220V/3.7kW 10: 380V / 3.7kW
2:220V/5.5kW 11 : 380V / 5.5kwW
3:220V / 7.5kW 12 : 380V / 7.5kwW
HO3 |Moc silnika X 4:220V [ 11kwW 13: 380V / 11kW
5:220V / 15kwW 14 : 380V / 15kW
6 : 220V / 18.5kW 15: 380V / 18.5kW
7:220V | 22kw 16 : 380V / 22kW
8 : 220V / 30kw 17 : 380V / 30kW
HO4 |llos¢ biegundw silnika X 2/4/6/8 4
HO5 Prad znamionowy silnika X Zakres nastawy: 0.1 — 200.0A -
Prad biegu jatowego silnika
HO6 o X Zakres nastawy: 0.1 — 100.0A -
HO7 |Poslizg silnika X Zakres nastawy: 0.01 — 10.0% -
HO8 | Stafa silnika- rezystancja R1 X Zakres nastawy: 0.001 - 30.00Q -
Stata silnika— indukcyjnosc¢
Hog |>a@ Stiika= INAUKEYINOSE | x| 7 akres nastawy: 0.01 — 100.00mH -
magnesowania
Stata silnik z autostrojenia- ]
H10 rezystancja R1 X Zakres nastawy: 0.001 - 30.00Q -
Stala silnik tostrojenia —
Hip | oasinikaz aulostolenia =y | 5\ res nastawy: 0.01 — 100.00mH -
indukcyjno$¢é magnesowania
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5. Funkcje realizowane przez zaciski obwodu sterowniczego

51 Lista funkgcji realizowanych przez zaciski obwodu sterowniczego
Symbol Funkcja zacisku .
zacisku Opis
Styk SWF
FW | Biegw ON(zamkniety) :Bieg w przod SV SWF Cosstotiiwes wyjsciowa
0) | przéd/zatrzymanie OFF(otwarty) : stop o [ Bieg w praid
Styk SWR ft%ﬁ{ ?(m L miegwyt
) ON(zamkniety) :Bieg w tyt =2 I pr— e
| | | | F: 0N :o {IFF
RV | Biegw OFF(otwarty) :stop Ll = A Q,f_ I = I\L} lj,
(1) | tyWzatrzymanie SWR - OFF - ON - OFF
est.
CF 4 [-pred,
9 1 23-|:' d,_ﬂ_\ Fabryczne nastawa zaciskéw
©) — 1_&%"”‘"'1'3 Zacisk 1 : FW
CF b Zacisk 2 : RV
3) Nastawa 2 B B Zacisk 3 : CF1
wielopoziomowa — | O oo KB EREN £l BRI Zacisk 4 : CF2
© | CF | predkosci 3| iM——— Zacisk 5 : AT
é (4) kombinacja 4-stykom Zacisk 6 : RS
= I
5 CF 4
@ (5)
T JG
q;’ Bieg prébny Bieg probny
=z (6)
o
Q
S Przejscie na zestaw parametréw dla drugiego silnika (czestotliwos¢
2 SET | Nastawy dla drugiego wyjsciowa, czasy przyspieszania/zwalniania, reczne podbicie momentu,
g (7) | silnika nastawa zabezpieczenia termicznego, moc silnika, nastawa wzorca
2 charakterystyki U/f)
©
5
3 2CH | Zestaw 2-gich czaséw Funkcja przetaczania czasOw przyspieszania i zwalniania pomiedzy
(8) | przyspieszania /zwalniania | dwiema nastawianymi wartosciami
FRS Wolny wybieg silnika Falownik zdgijUJe sygnat zasilania z wyjscia i silnik zatrzymuje sie
(9) wolnym wybiegiem
I(E;g Zewnetrzna blokada Awaria zewnetrznego urzadzenia powoduje blokade falownika
USP i:g}%zcgljr?ﬁ;?:e przed Zabezpiecza przed samoczynnym uruchomieniem silnika w sytuacii
(11) uruchomienien aktywnego sygnatu startu RUN
SFT Powoduje zablokowanie wszystkich nastaw falownika poza zadawaniem
Blokada nastaw T
12) czestotliwosci
AT | Wybor sygnatu Za pomocg zacisku [AT] wybierany jest sygnat sterowania
(13) | analogowego zadawaniem czestotliwosci napieciowy[O] lub pradowy [OI]
(';Sf) Kasowanie blokady Kasowanie stanu awaryjnego falownika.
Zrodto zasilania dla . . s
CcMm1 wejs¢ cyfrowych Zacisk wspolny dla wejs¢ cyfrowych.
Zacisk do podtaczenia ; ; ;
P24 zewnetrznego zasilacza %gggll((é(\j,\? Veg%%ggzenéﬁ zewnetrznego zasilacza dla cyfrowych
dla wejs¢ cytrowych Jsclowyen.
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Symbol ; ; ;
dEa Funkcja zacisku Opis
Zasilanie Jezeli chcesz sterowac czestotliwoscig za pomoca wejscia
3 H wejscia _napieciowggo lub prqdowego tp’ l'Jpewnij sie ze funkcja [AT] (kod 13)
o) sterowania jest ustawiona na jednym z wejs¢ C01~CO06. Przy sygnale [AT]
% czestotliwoscig aktywnym (ZAt)dostepne jest wejscie napieciowe O-L(0~10V). Przy
z@ Sygnat napieciowy sygngge [AT] nieaktywnym (WYL) dostepne jest wejscie pradowe Ol-
N O | sterowania L(4~20mA)
° czestotliwoscig Jesli funkcja [AT] nie jest przypisana do zadnego z wejsé cyfrowych
< C01-CO06 to sygnat zadawania czestotliwosci jest proporcjonalny do
= Sygnat pradowy algebraicznej sumy sygnatébw napieciowego i pradowego
o Ol sterowania ; (H[ oo L]
° czestotliwoscig — e
g’ Zacisk wspolny 0~10VDC 420
g L dla sterowania impnla?ﬁ?[sja wejscia impedzagg?zwejécia
czestotliwosci
3]
2 .f Analogowe monitorowanie czestotliwosci wyjsciowej/analogowe
;g FM | Wyjscie monitorujace monitorowanie pradu wyjsciowego/ analogowe monitorowanie
z § napiecia wyj$ciowego
IS
Sygnaly [FA1][FA2] pojawiajq sie podczas Specyfikacja wyjscia
osiggniecia/przekroczenia ustawionej czestotliwosci przekaznikowego
FAL agnieclaiprz€! rwalhianis b ] f, dkodc 250VAC, 2A(obcigz.
* przekroczenia g ’ 30VDC, 2A(obcigz.
z FA2 czestotliwosci Ustawiona wartasé F01 | Prog _ rezyst.)
= | @ : A\ 41 1%
g -—HDEFEJt EZp'lcl:pm,r Wt
® FAl | statei | Faz | preekroczeniul
g_ “czestliwodc czestotlivosci
[}
3, - - ——
&3 RUN . Sygnalizowany jest stan gdy czestotliwos¢ na
g0 Sygnalizacja ruchu wyjsciu falownika jest wieksza od zera.
2 oL Sygnalizacja s . . o
< 3) R ygnalizowany jest stan, gdy prad silnika jest
2 przecigzenia wiekszy od ustawionej wartosci.
g oD Sygr]alizowanyd jest przypadelé, gdy
) . réznica pomigdzy wartoscig zadang a
g (4) | Sygnalizacja uchybu sygnalem sprzezenia zwrotnego jest
regulatora PID wiekszy od wartosci ustawionej w
regulatorze PID.
'(A;; Sygnalizacja alarmu Sygnalizowany jest stan awarii falownika.
ALO Prawidlowa praca lub brak zasilania: ALO — AL2 (zamkniety)
Sygnat alarmu: ALO — AL1(zamkniety)
AL1 . Specyfikacja stykow
Wyjscie alarmowe : 250V AC 2.5A(obcigz. rezyst.) 0.2A(obcigz. indukcyjne)
AL2 : 30V DC 3.0A(obcigz. rezyst) 0.7A(obcigz. indukcyjne)
(minimum 100V AC 10mA, 5V DC 100mA)
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52 Funkcje zacisku monitoruj acego

Nazwa zacisku: Wyj $cie sygnatlu monitoruj acego [FM] (analogowe)

Falownik poprzez wyscie cyfrowe [FM] ma mozliwo$¢ analogowego monitorowania czestotliwosci
wyjsciowej pradu lub napiecia wyjsciowego.
o Wybdr wielkosci monitorowanej dokonuje sie za pomoca parametru C17.
Skalowania sygnatu analogowego z wyjscia [FM] dokonuje sie za pomocg parametrow C18iC19 w taki
sposob , aby miernik analogowy wskazywat maksymalng wartos¢ swego zakresu dla maksymalnej
czestotliwosci.

(1) Analogowe monitorowanie czestotliwosci

Sygnat wyjsciowy o zmiennym wspotczynniku wypetnienia impulsu (proporcjonalnym do czestotliwosci).
Wspoiczynnik ten zmienia sie od 0 do 1 (dla czestotliwosci maksymalnej).

CMIEM o
L@j ] 0V
8@
[}

-0V
[ mh maks. wypetnienie T=4ms (constant)

Notatka) Sygnat na zacisku [FM] nie jest cigagly i powinien wspotpracowaé tylko z miernikami analogowymi.
Doktadnos¢ wskazan okoto + 5% (zaleznie od uzytego miernika doktadnosc ta moze by¢ wigksza)

(2) Analogowe monitorowanie pradu wyjsciowego
Wspotczynnik wypetnienia impulséw jest proporcjonalny do pradu wyjsciowego, przy czym
maksymalny wspoétczynnik wypetnienia odpowiada 200 % znamionowego pradu falownika.

Doktadnos¢ monitorowania pradu +10%

Prad wyjsciowy falownika (pomierzony): Im
Prad monitorowany z wyjscia [FM] ~ :Im'
Prad wyjsciowy znamionowy falownika 2r

Im'-Im X 100 = +10%
Ir

(3) Analogowe monitorowanie napiecia wyjsciowego
Sygnat wyjsciowy o zmiennym wspotczynniku wypetnienia impulsu (proporcjonalnym do napiecia
wyjsciowego). Wspbtczynnik ten zmienia sie od 0 do 1 (dla napiecia znamionowego).
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5.3  Funkcje wej $¢€ cyfrowych
Bieg w przéd / Stop [FW] i Bieg w tyt/ Stop [RV]

e Kiedy zacisk wejsciowy z przypisang funkcjg [FW]- (Rozkaz ruchu-bieg w prawo/Zatrzymanie) jest
aktywny (stan wejscia -wysoki) falownik wykonuje komende biegu w prawo. W przypadku, kiedy
zacisk wejsciowy z przypisang funkcjg [FW] nie jest aktywny (stan wejscia -niski), falownik wykonuje

komende zatrzymania silnika

« Podobna procedura sterowania dotyczy zacisku z przypisana funkcjg [RV]. Gdy funkcja [RV] jest
aktywna (stan wejscia -wysoki) falownik wykonuje komende biegu w lewo, gdy nie jest aktywna
(stan wejscia -niski) falownik realizuje komende zatrzymania silnika.

Kod Symbol

. . Nazwa funkgciji Stan Opis
funkcji | funkciji

7zA+ | falownik jest w trybie pracy, silnik jest

0 = Bieg w prawo / napedzany w prawo

Stop wyt | falownik jest w trybie zatrzymania , silnik
zatrzymuje sie

7A+ | falownik jest w trybie pracy, silnik jest

1 RV Bieg w lewo / napedzany w lewo
Stop wyt | falownik jest w trybie zatrzymania , silnik
zatrzymuje sie

Funkcje C01,C02,C03,C04,

C05,C06 Przykiad:
odpowiadajace
wejsciom:

A02=1
Wymagane R\{r FW
nastawy: ’ =

Y Ml 6 | 5|4|3]|2]1(|pd4

Notatki:
Kiedy jednoczesnie na wejscia falownika podana i l
jest komenda biegu w prawo i biegu w lewo
falownik wchodzi w tryb zatrzymania %WR(SWF

Kiedy zacisk zwiagzany z [FW] lub [RV] jest
skonfigurowany jako normalnie zamknigty, to
rozruch silnika nastapi kiedy zacisk ten nie bedzie
podtaczony do CM1. Innymi stowy na zacisk ten
nie bedzie podapeg apigcia wyzwalajacego.
Ustaw parametr Al 02| na1

‘ﬁ NIEBEZPIECZENSTWO : Po zataczeniu zasilania na falownik, w przypadku kiedy komenda pracy
silnika ([RV] lub [FW]) jest stale uaktywniona, silnik rozpocznie rozruch. Taka sytuacja moze

powodowaé niebezpieczenstwo. Dlatego przed zatgczeniem zasilania sprawdz czy komenda pracy
silnika nie jest aktywna.
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Wielopoziomowa nastawa predkosci [CF1][CF2][CF3][CF4]

e Falownik umozliwia uzyskanie do 16 réznych pozioméw predkosci wyjsciowej (czestotliwosci)
podtaczonego do niego silnika.Predkosci te sg dostepne dzieki wpisaniu czterech odpowiednich kodéw
(funkcje listwy zaciskowej CF1-CF4) pod cztery programowalne zaciski wej$ciowe. Zaciski te mogg by¢
dowolnie wybrane sposréd szesciu dostepnych. Poszczegélne poziomy predkosci odpowiadajg 16
réznym konfiguracjg czterech zestykéw (ZAL/WYL) w galeziach podigczonych do tych zaciskéw. W
przypadku, kiedy uzytkownik potrzebuje tylko kilku pozioméw predkosci, moze wykorzysta¢é mniejszg ilos¢

wejs¢ programowalnych.

Notatka: Przy programowaniu wielopoziomowych predkosci zaczynaj zawsze od najmniej znaczacego

bitu tzn. kolejno CF1, CF2 itp

Predkosé Obwody wejéc’:
wielopoziomowa SW5 Sw4 Sw3 Sw2
Predkos¢ 0 WYL WYL WYL WYL
Predkos¢ 1 WYL WYL WYL ZAL
Predkos¢ 2 WYL WYL ZAL WYL
Predkos¢ 3 WYL WYL ZAL ZAL
Predkos¢ 4 WYL ZAL WYL WYL
Predkos¢ 5 WYL ZAL WYL ZAL
Predkos¢ 6 WYL ZAL ZAL WYL
Predkos¢ 7 WYL ZAt ZAL ZAL
Predkos¢ 8 ZAL WYL WYL WYL
Predkos¢ 9 ZAL WYL WYL ZAL
Predkos¢ 10 ZAL WYL ZAL WYL
Predkos¢ 11 ZAL WYL ZAL ZAL
Predkos¢ 12 ZAL ZAt WYL WYL
Predkos¢ 13 ZAL ZAL WYL ZAL
Predkos¢ 14 ZAt ZAL ZAL WYL
Predkos¢ 15 ZAt ZAL ZAL ZAL

Notatka : Predko$c¢ O jest ustawiana za pomoca parametru

FO1]
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Speed 0 Speed 1 Speed2 Speed 3 Speed 4 Speed 5 Speed 6 Speed 7 Speed 8 Speed 9 Speed 10 Speed 11 Speed 12 Speed 13 Speed 14 Speed 15

SW2
SW3 N N = =
SW4 I I
sws I ———

FW

Predkos¢ Ustawiane Obwody wejsc

wielopoziomowa| parametry SWS5 | SW4 | SW3 | SW2 | SW1
CF4 CF3 CF2 CF1 Fw

Predkos¢ 0 Fo1 WYL | WYL | WYL | WYL | ZAL
Predkos¢ 1 All WYL | WYL | WYL | ZAt ZAt
Predkos¢ 2 Al2 WYL | WYL | ZAL | WYL | ZAL
Predkos¢ 3 Al3 WYL | WYL | ZAL ZAL ZAt
Predkos¢ 4 Al4 WYL | ZAL | WYL | WYL | ZAL
Predkos¢ 5 Al15 WYL | ZAL | WYL | ZAt ZAL
Predkos¢ 6 Al6 WYL | ZAL ZAt | WYL | ZAL
Predkos¢ 7 Al7 WYL | ZAL ZAt ZAL ZAt
Predkos¢ 8 Al18 ZAE | WYL | WYL | WYL | ZAL
Predkos¢ 9 Al19 ZAL | WYL | WYL | ZAL ZAt
Predkos¢ 10 A20 ZAL | WYL | ZAt | WYL | ZAL
Predkos¢ 11 A21 ZAt | WYL | ZAL ZAL ZAt
Predkos¢ 12 A22 ZAt ZAL | WYL | WYL | ZAL
Predkos¢ 13 A23 ZAt ZAt | WYL | ZAt ZAt
Predkos¢ 14 A24 ZAt ZAL ZAt | WYL | ZAL
Predkos¢ 15 A25 ZAt ZAL ZAt ZAL ZAt
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Nastawa wej$¢ programowalnych

Ustaw parametry [ ~ ] do [[a11]~[a25]], [Fo1]

Kod Symbol . )

funkcji | funkgji | 'Nazwa funkci Stan Opis

Funkcje

odpowiadajace C01,C02,C03,C04,C05,C06 Przyktad:

wejsciom:
Wymagane C01~C06:5,6; FO1, All do et , ,

A25 CF4CF3CF2CF] FW
nastawy
. (.‘Mll 654 |312(1]P24

Notatki :

« Za kazdym razem kiedy programujesz SWHISWSISW SW".’%SWE&SW 14)

wielopoziomowg nastawe czestotliwosci, wcisnij
przycisk STORE, po kazdym ustawionym
poziomie (warto$ci) czestotliwosci. W
przeciwnym razie ustawiona przez ciebie

warto$¢ nie zostanie zapamietana.

» W przypadku kiedy programujesz
wielopoziomowa nastawe czestotliwosci na
wartosci wyzsze niz 50Hz (60Hz USA), nalezy,
przed przystapieniem do ustawiania tych
czestotliwosci najpierw ustawié¢ wartos¢
parametru AO4-czestotliwosé maksymalng

« Dzieki parametrowi mozliwe jest monitorowanie wybranej za pomocg zestykow SW2-SW5 predkosci.
Istniejg dwa sposoby wpisywania predkosci  do parametrow do

Nastawianie poszczeg6lnych pozioméw predkosci odbywa sie nastepujaco:

(1) Zdejmij rozkaz ruchu falownika

(2) Ustaw numer predkosci za pomoca przetgcznikéw SW2-SW5. Ustaw funkcje tak by wejs¢ w tryb
nastawiania czestotliwosci.

(3) Ustaw czestotliwo$¢ wyjsciowg za pomocg przycisk(’)w@ i @

(4) Nacisnij klawisz aby przyporzgadkowac tg czestotliwo$¢ nastawionemu poziomowi predkosci
Po nastawie poziomu w parametrze wys$wietlana jest wybrana predkos¢ wielopoziomowa.

(5) Nacisnij klawisz @ aby potwierdzi¢ czy wskazania sg identyczne jak nastawiona czestotliwose¢.

(6) Czestotliwos¢ poszczegdlnych poziomow predkosci mozna ustawiaé réwniez poprzez wpisanie
odpowiednich wartosci do parametrow do
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Bieg prébny (jogging) [JG] -
it

funkcja [JG] biegu probnego stuzy do sprawdzania silnika i falownika

zestyk pomiedzy zaciskiem z przypisang funkcjg biegu prébnego [JG] i [F*F';'J{r“ Ry

realizuje funkcje biegu probnego Czestotliwos¢ biegu prébnego jest ustawiana

Ustaw wartos¢é (zaciski) W (zadawanie rozkazu ruchu) Predkosé

Predkos$c¢ narastania czestotliwosci nie zalezy w tej funkcji od nastaw s _

czasu przyspieszania. Z tego wzgledu dla ustrzezenia sie blokady Rt R pmj wRes

falownika zalecamy ustawienie czestotliwosci biegu probnego biegu pribnym =

na 5Hz lub mniej

|

Rodzaj zatrzymania po biegu probny jest okreslany za pomocg parametru :
0 : Zatrzymanie silnika wolnym wybiegiem
1 : Zatrzymanie z czasem zwalniania
2 : Zatrzymanie z czasem hamowania DC

Kod Symbol . .

funkgji funkcji Nazwa funkgciji Stan Opis
Falownik jest w trybie pracy RUN, silnik jest
6 IG Bigg p(ébny ZAL napedzany z czestotliwoscia biegu probnego
(jogging)
WYL Falownik jest w trybie zatrzymania

Funkcje
odpowiadajace C01,C02,C03,C04,C05,C06 Przyktad:
wejsciom:
Wymagane nastawy| C01~C06:6; A02, A26, A27 IG Fw
Notatki: (Ml 6| 5] 4 2 P24

» Funkcja biegu prébnego nie jest wykonywana |,
kiedy nastawa czestotliwosci biegu probnego B10
jest mniejsza niz czestotliwosé startowa okreslana
w parametrze A26 lub kiedy B10 jest nastawiony na
OHz

« W momencie uaktywniania funkcji biegu
prébnego upewnij sie, ze silnik jest zatrzymany.

—{1__;:)—_

O 0w
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Aktywowanie drugiego zestawu nastaw parametréw [SET]

« Jesli funkcja [SET] jest wpisana pod jeden z programowalnych zaciskéw wejsciowych to po jej
uaktywnieniu ( podanie potencjatu zacisku CM1 na zacisk z przypisang funkcjg [SET], pojawia sie
dodatkowa grupa parametrow oznaczona Sxx. Grupa ta stanowi nastawy dla drugiego silnika
napedzanego naprzemiennie przez falownik. Po zalgczeniu funkcji  SET falownik korzysta z parametréw
dostepnych dla drugiego silnika.

« Kiedy aktywujesz funkcje [SET] najpierw upewnij sie czy silnik znajduje sie w trybie postojul.

« Jesli zacisk z przypisang funkcjg [SET] jest aktywny, falownik pracuje na zestawie parametréw dla 2-go
silnika.

*Kiedy rozewrzemy potgczenie pomiedzy CM1 a zaciskiem z przypisang funkcjg [SET] falownik bedzie
napedza silnik wedtug parametrow pierwotnych (podstawowych)

Kod Symbol . i
funkcji | funkgji Nazwa funkcji Stan Opis
Powoduje uaktywnienie funkcji drugich nastaw
arametrow
Aktywowanie ZAL :
7 SET drugiego
zestawu nastaw Falownik korzysta z 1-szych nastaw parametréw
parametréw WYL
Funkcje
odpowiadajace C01,C02,C03,C04,C05,C06 Przykiad:
wejsciom:
Wymagane CO1~CO06: 7 SET RY FW
nastawy em| 6| 5|4]|3]|2]1]|P24
Notatki: L L J:,
» Jesli w trakcie biegu silnika zmieniamy stan c:,/'
wejscia [SET] (uaktywniamy te funkcje lub jg 1
wytgczamy), to falownik bedzie pracowat na - -
biezacych parametrach, az do chwili cofniecia
rozkazu biegu i zatrzymania sie silnika
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Drugie czasy przyspieszania i zwalniania

[2CH]

* Podanie sygnatu na zacisk, ktoremu przyporzadkowana
jest funkcja [2CH] powoduje uaktywnienie drugiego zestawu
czasoOw przyspieszania i zwalniania. Kiedy przetacznik jest
otwarty to falownik wraca do podstawowego zestawu czasow
przyspieszania i zwalniania zadeklarowanych funkcjami m

i[Fo3]

» Aby zaprogramowac¢ drugi czas przyspieszenia lub zwalniania
nalezy ustawi¢ odpowiednim warto$¢parametru (drugi czas

przyspieszania) i (drugi czas zwalniania).

 Na rysunku powyzej pokazano uaktywnienie funkcji drugich czaséw
przyspieszania i zwalniania podczas trwania rozruchu silnika. Uaktywnienie

rew, py .
I

funkcji [2CH] spowodowato przetaczenie czasu przyspieszania silnika z
nastawy F 02 na nastawe z parametru

I
[2CH] i

I
)
AT lss = :
|
T |
Czestotliwoss
wyjsciowa | |

Kod Symbol . .
funkgji | funkgji Nazwa funkcji Stan Opis
czasy przyspieszania i zwalniania wedtug drugich
Drugie Czasy ZAL nastaw
8 2CH przyspieszania i
zwalniania czasy przyspieszania i zwalniania wedtug
Wyt podstawowych (1-szych) nastaw
Funkcje
odpowiadajace C01,C02,C03,C04,C05,C06 Przykiad:
wejsciom:
Wymagane A54, AS5, A56 <LH N
Y M| S5 432 1]P24
Notatki: :L i:
e Za pomocg parametru A56 wybierany jest
spos6b sterowania funkcjg drugich czaséw i/ T'/
przyspieszania i zwalniania. Aby moc postugiwaé
sie funkcjg 2CH przy wykorzystaniu zaciskow
wejsciowych, parametr A56 musi by¢ ustawiony
na 0.
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Funkcja wolnego wybiegu [FRS]

* Przeniesienie potencjatu zacisku CM1 na zacisk z przypisang funkcjg [FRS] powoduje natychmiastowy
zanik napiecia na zaciskach wyj$ciowych falownika i swobodny wybieg silnika. Jesli przetacznik miedzy
CM1 a zaciskiem z funkcjg [FRS] zostanie wylaczony, to falownik na nowo bedzie kontynuowat napedzanie
silnika, pod warunkiem, ze rozkaz biegu jest ciggle aktywny. Funkcja wolnego wybiegu wspétdziata z
innymi parametrami dzieki czemu staje sie bardziej uniwersalna

« W parametrze
Kiedy parametr

falownika zacznie narastac

B16

B16

dokonuje sie wyboru rodzaju ponownego rozruchu po wycofaniu rozkazu [FRS].
jest ustawiony na warto$¢ 0 to po wycofaniu rozkazu [FRS] czestotliwos¢ wyjsciowa

od OHz do wartoéci zadanej(lewy rysunek). Kiedy parametr [B16] jest

ustawiony na warto$¢ 01 to po zdjeciu rozkazu [FRS] falownik dopasuje swojg czestotliwos¢ do predkosci
obrotowej silnika -"lotny start" (prawy rysunek)
W parametrze ustala sie czas zwtoki od chwili wycofania rozkazu [FRS] do momentu ponownego
podjecia przez falownik procesu napedzania silnika.

rodios: . NN

[FRS]

s B

| a Predos

silnika siinika +t
CIas
aczekivania
qun(I):(j:ji ?g;rll(téil Nazwa funkcji Stan Opis
powoduje zdjecie napiecia z zaciskow wyjsciowych i
ZAt zatrzymanie silnika wolnym wybiegiem
9 FRS Wolny wybieg falownik napedza silnik do zadanych parametrow
WYL czestotliwosci. W  przypadku podania komendy
zatrzymania silnik staje w ciggu nastawionego czasu
zatrzymania
Funkcje
odpowiadajace C01,C02,C03,C04,C05,C06 | Przyktad:
wejéciom:
Wymagane C01~C06:9; B03, ble, CO7 FRS FWw
nastawy do C12
M 6 3121 1| P24
Notatki: .5 J_-;
* Kiedy chcemy uzywaé stykdw rozwiernych,
to zacisk z funkcjg [FRS] musi byé typu "Nz" f ?f
normalnie zamkniety. Logike styku nalezy
programowa¢ w jednym z parametrow (CO7-
C012) odpowiadajacych jednemu z
parametréw C01-C06, w ktéry wpisana zostata
funkcja [FRS]
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Zewnetrzny sygnat bt edu [EXT]

* Przeniesienie potencjatu zacisku CM1 na zacisk z przypisang funkcjg [EXT] powoduje natychmiastowe
zdjecie napiecia z zaciskow wyjsciowych falownika. Silnik zatrzymuje sie wybiegiem i jednoczes$nie
wyswietlany jest na programatorze komunikat E12 (falownik ulega zablokowaniu). Nawet jesli zewnetrzny
sygnat blokady zostanie wycofany ( przerwanie potaczenia miedzy CM1 a zaciskiem z przypisang funkcjg
[EXT]), falownik pozostanie w stanie zablokowania. W tym przypadku kasowanie btedu E12 nastepuje
poprzez podanie sygnatu RESET lub poprzez wytaczenie i ponowne zataczenie zasilania falownika.

Zacisk [EXT] S

Predkosc silnika

Sygnat [RS]

Wyjscie alarmowe

qun(I)<((j:ji ?zm(?:il Nazwa funkcji Stan Opis
ZAL Powoduje zdjecie napiecia z zaciskow wyjsciowych i
zatrzymanie silnika wolnym wybiegiem
10 EXT Zewnetrzny N ’ _
sygnat biedu ie ma bledu przy przetaczaniu sygnatu z pozycji ZAt
WYL na WYL. Wczesniej wygenerowany btgd EXT pozostaje
w pamieci falownik
Funkcje
odpowiadajace C01,C02,C03,C04,C05,C06 Przykiad:
wejéciom:
Wymagane C01~C06:10 EXT  FW
nastawy
Chill & | 514|312 1) P24
Notatki:
«Jesli uzywana jest funkcja USP :!; J;,
(zabezpieczenie przed samoczynnym T/
rozruchem) falownik nie wystartuje
samoczynnie po skasowaniu sygnatu
zewnetrznego bledu EXT. Aby dokonat
ponownego rozruchu trzeba wycofaé i
zada¢ (z WYL na ZAL) sygnat RUN
(bieg w przéd/tyh)
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Zabezpieczenie przed samoczynnym rozruchem  [USP]

« Jezeli w chwili zatgczania napiecia zasilania falownika, podany byt rozkaz biegu [FW] lub [RV] to silnik
podigczony do falownika zostanie uruchomiony. Funkcja [USP] zapobiega przed samoczynnym
uruchomieniem falownika i startem silnika. Jesli w momencie zatgczania napiecia zasilania do falownika
podany jest rozkaz biegu oraz aktywna funkcja [USP], silnik nie wystartuje a na ekranie programatora
pojawi sie komunikat btedu oraz sygnat ALARM.

» Na rysunku ponizej przedstawiono sposo6b dziatania funkcji UPS. W przypadku zadziatania funkcji
[USP], aby dokonaé¢ ponownego rozruchu silnika, konieczne jest skasowanie blokady falownika. W takim
przypadku nalezy wycofaé sygnat biegu silnika albo za pomocg przycisku STOP/RESET lub wykorzystujac
sygnat RS (listwa zaciskowa) wykasowac¢ blokade falownika. Jezeli kasowanie blokady falownika nastepuje
poprzez zdjecie rozkazu ruchu z listwy sterujacej to po ponownym zadaniu rozkazu ruchu falownik
natychmiast wystartuje.

Napiecie zasilania falownika _
oy I
zosquse] I

Sygnat alarmu _-_- !

Czestotliwosé na wyjsciu ! ! |
Wyswietlanie Kasowanie  Sygnat
alarmu[E13 alarmu startu
Kod Symbol . )
funkcji | funkgji Nazwa funkcji Stan Opis
W  przypadku przywrécenia napiecia falownik nie
Zabezpieczenie ZAL p .yp p Y o Pi&
1 USP przed podejmie ponownie rozruch silnika
samoczynnym W przypadku przywrécenia napiccia falownik  podejmie
rozruchem WYL przyp przy pi¢ pode)
ponownie rozruch silnika
Funkcje
odpowiadajace C01,C02,C03,C04,C05,C06 Przykiad:
wejsciom:
x\%';g"’\}vga”e C01~C06:11
Wy USSP FW
Notatki:

I+

P24

|L'f'-r’J|| Gl 5|4

» Zauwaz, ze jesli zdarzy sie blokada zwigzana z
funkcjg USP to po jej skasowaniu za pomocg
sygnatu [RS] z listwy zaciskowej, falownik
natychmiast rozpocznie rozruch silnika (jesli
rozkaz biegu jest wcigz wydany)

* W przypadku kiedy wystapita blokada falownika
zZwigzana ze zbyt niskim napieciem zasilania
EQ09, to po skasowaniu tej blokady (btedu),
funkcja zabezpieczenie przed samoczynnym
rozruchem bedzie dalej przeprowadzana (jesli
rozkaz biegu jest wcigz wydany)

» Gdy wykorzystywana jest funkcja USP to, aby
unikng¢ btedu rozkaz ruchu powinien by¢
zadany po czasie 3 sekund od zataczenia
napiecia zasilania.

0 O
—Q__Hf_]—
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Blokada nastaw falownika [SFT]

 Przeniesienie potencjatu zacisku CM1 na zacisk z przypisang funkcjg [SFT] uaktywnia funkcje blokady
oprogramowania. Nie ma mozliwosci dokonywania zadnych zmian wartosci
czestotliwosci wyjsciowej ( w zaleznosci od nastawy parametru B09). Aby umozliwi¢ zmiany nastaw
parametréw po ich zablokowaniu, nalezy przerwa¢ obwdd pomiedzy zaciskiem CM1 a zaciskiem z

przypisang funkcjg [SFT]
W parametrze B09 mozna dokona¢ wyboru czy blokada nastaw ma dotyczy¢ réwniez nastawy
czestotliwo$ci wyjsciowej.

falownika.

» Kiedy zacisk [SFT] jest wiaczony, to jedyng
mozliwg do zmiany nastawg falownika jest jego
czestotliwosé wyjsciowa.
e Przy uzyciu funkcji BO9 mozliwe jest réwniez
zablokowanie nastawy czestotliwosci wyjsciowej

* Funkcja B09 pozwala zablokowa¢ nastawy
falownika bez wykorzystywania zacisku [SFT]
(blokada programowa)

Kod Symbol . i
funkgji | funkgji Nazwa funkcji Stan Opis
nastawy parametréw falownika sg chronione przed
ZAL ;
Zmiang
12 SFT Blokada nastaw
WYL parametry mogg by¢ zmieniane i zapamietywane
Funkcje
odpowiadajace C01,C02,C03,C04,C05,C06 | Przykiad:
wejsciom:
Wymagane C01~C06: 12; SFT Fw
nastawy BO9 (wylgczony z blokady) il 6l 5] 4 5 _—
Notatki:

0 0w
—Q 0 =
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Rodzaj analogowego sygnatu steruj gcego napieciowego/pr agdowego[AT]

» Dzieki wyjsciowemu zaciskowi z przypisang funkcjg [AT] mozliwa jest zmiana analogowego sygnatu
zadawania czestotliwosdci: napieciowego — zacisk [O] lub pradowego - zacisk[Ol], listwy zaciskowej
wejsciowej. Podanie potencjalu zacisku CM1 na zacisk, ktéremu przyporzadkowana jest funkcja [AT]
powoduje uaktywnienie wejscia pradowego (sygnat 4-20mA wigczony pomiedzy zaciski [Ol]-[L]). Kiedy na
zacisk z funkcjg [AT] nie jest podany sygnat to aktywne jest wejScie napieciowe (sygnat 0-10V wigczony
pomiedzy zaciski [O]-[L]). Pamietaj, ze aby umozliwi¢ korzystanie z wej$¢ analogowych, trzeba w pierwszej
kolejnosci ustawi¢ parametr AO1 na 1.

Kod Symbol . i
funkgji | funkgji Nazwa funkcji Stan Opis
Rodzaj ZAL Aktywne wejscie analogowe pradowe Ol (uzyj L
analogowego jako zacisku powrotnego)

13 AT | Sygnaw o — »
sterujgcego Aktywne wejscie analogowe napieciowe O (uzyj L
napieciowego/ WYL jako zacisku powrotnego)
pradowego

Funkcje

odpowiadajace C01,C02,C03,C04,C05,C06 Przykiad:

wejsciom:

Wymagane C01~C06:13; A01=1 - _
nastawy AT SFT Fh
Notatki: vl 6| s]al3][2]1]r2a
« Jesli zadnemu z zaciskéw wejsciowych nie jest J: Zap

przyporzadkowana funkcja [AT], to warto$¢ T'

zadana czestotliwosci jest proporcjonalna do

sumy algebraicznej sygnatéw pradowego i
napieciowego (parametr AO1=1)

» Korzystajac z jednego z sygnatow napieciowego
lub pradowego, upewnij sie ze funkcja AT jest
wpisana pod jeden z zaciskow wejsciowych

» Sprawdz czy parametr AOQ1- zadawanie
czestotliwo$ci jest nastawiony na 1.
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Kasowanie blokady [RS]

« Funkcja [RS] stuzy do kasowania blokady falownika. minimum 12 ms
Funkcja [RS] wyzwalana jest sygnatem impulsowym "-
Kiedy przetacznik pomiedzy zaciskiem z przypisang zacisk [RS] -
funkcjg [RS] i CM1 jest zatgczony wykonywana zostaje okota 30ms  — .

operacja kasowania blokady programowej falownika i

sygnalizacji ALARM-u. Minimalny czas trwania impulsu Wyjscie alarmuw_

[RS] to 12ms. Sygnat alarmu i blokada jest kasowana
po 30ms od momentu podania rozkazu [RS]

A NIEBEZPIECZENSTWO

Po skasowaniu blokady w sytuacji, kiedy rozkaz biegu jest stale aktywny falownik niezwtocznie podejmie
probe rozruchu silnika. Kasowania btedu dokonuj tylko po uprzednim sprawdzeniu czy rozkaz biegu nie
jest aktywny. Zabezpieczy to personel obstugi przed potencjalnym niebezpieczenstwem..

Kod Symbol . i

funkgji | funkcji Nazwa funkcji Stan Opis
) ZAL jesli nie ma blokady zostaje zdjete napiecie z wyjscia,
14 RS K?Jlsoll,v??lme jesli blokada wystepuije to zostaje skasowana
okal
y WYL proces sterowania jest kontynuowany

Funkcje
odpowiadajgce C01,C02,C03,C04,C05,C06 Przykiad:
wejéciom:
Wymagane (zadne)
nastawy RS
Notatki: - .
Jesli sygnat kasowania blokady [RS] jest |I','f'|.’|l 65|43 ]2]1]|P24
podawany przez wiecej niz 4 sekundy
na wyswietlaczu falownika pojawia sie btad E60 $

cho¢ falownik nie jest zablokowany.

Aby skasowac ten blad wytgcz sygnat kasowania

btedu [RS] i nacisnij przycisk STOP/RESET
znajdujacy sie na panelu cyfrowym falownika.

» Kasowanie blokady za pomocg zacisku [RS]
listwy zaciskowej dokonuje sie w momencie
przetgczenia sygnatu RS z ZAt ( aktywnego) na
WYL (nieaktywny)

» Kasowanie blokady za pomocg przycisku
STOP/RESET na panelu cyfrowym falownika jest
mozliwe tylko wtedy gdy falownik jest
zablokowany

* Zacisk, ktéremu przyporzadkowano funkcje [RS]
musi by¢ "NO" -” Normalnie Otwarty” (nie mozna
uzywac stanu "NZ"- normalnie zamkniety)

» Wylgczenie i zalgczenie zasilania falownika
daje taki sam efekt w postaci skasowania blokady
(btedu) , co impulsowe zalgczenie potencjatu
zacisku CM1 na zacisk z przypisang funkcjg [RS]
* Przycisk STOP/RESET na panelu cyfrowym
falownika jest aktywny tylko kilka sekund po
podiagczeniu zewnetrznego operatora recznego.

» Gdy funkcja [RS] zostanie uaktywniona podczas
biegu silnika, to silnik zostaje puszczony wolnym
wybiegiem.
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54
(Rodzaj styku typ a Normalnie Otwarty)

Funkcje wyj $¢ cyfrowych

Sygnalizacja osi agni ecia/przekroczenia poziomu cz estotliwo sci [FAL)/[FA2]

Sygnat osiggniecia poziomu czestotliwosci - stata czestotliwosc [FA1], jest wyzwalany po osiggnieciu
czestotliwosci zadanej (FO1) - patrz diagram na dole. Sygnat osiggniecia poziomu czestotliwosci pojawia sie
0,5Hz przed osiggnieciem zadanej czestotliwosci a znika 1,5Hz ponizej zadanej czestotliwosci. Moment
przetgczania wyjscia (pojawienia sie lub zaniku sygnatu osiggniecia poziomu czestotliwosci) nastepuje z

okreslonym czasem op6znienia rbwnym 60ms.

Pojawienie sie sygnatu osiggniecia poziomu czestotliwosci - przekroczenie czestotliwosci [FA2], opiera sie na

zastosowaniu dwoch osobnych progow czestotliwosci - patrz diagram po prawe;j.

W pierwszym z progéw

nastawia sie czestotliwosci, przy ktérej pojawia sie sygnat na programowalnym wyjsciu podczas przyspieszania
- parametr C19. Drugim z ustawianych progow - parametr C20 - nastawiana jest czestotliwos¢, przy ktorej z

wyjscia falownika znika sygnat osiggniecia poziomu czestotliwosci

podczas zwalniania. Pojawienie sie lub

znikniecie z wyjscia sygnatu nastepuje z czasem opdznienia rownym 60ms.

Czestotliwosd Czestotliwosd
wyjsciona wyjsciona
Hz[
@ 0sH, A , \5He
‘_\t
Fad [ Zot | [ =a ] Fiad [ Zot |
o Lo e

quncI):(j:ji ?Zm(?:ﬁl Nazwa funkcji Stan Opis
Sygnat osiggniecia ZAL gdy czestotliwos¢ na wyjsciu osiggnie zadang
poziomu wartosc

1 FAl czestotliwosci — kiedy falownik nie napedza silnika lub kiedy
Typ 1- Stata WYL dokonuje rozruchu albo hamowania silnika
czestotliwosc
Sygnat osiggniecia kiedy czestotliwos¢ wyjsciowa jest réwna lub
poziomu ZAL wieksza od wustawionego progu podczas
czestotliwosci — przyspieszania lub zwalniania
2 FA2 Typ 2- kiedy falownik nie napedza silnika lub gdy
Przekroczenie WYL czestotliwosé wyjsciowa jest mniejsza od
czestotliwosci ustawionego progu podczas przyspieszania lub
zwalniania

Funkcje

odpowiadajace C13, C14, C19, C20

wyjsciom:

Wymagane C13:11ub 2

nastawy

Notatki:

* W przypadku obydwu typéw funkcji sygnat osiggniecia

poziomu czestotliwosci ,pojawi sie 0,5Hz przed

osiggnieciem na wyjsciu zadanego progu czestotliwosci.

* W przypadku obydwu typow funkcji sygnat

osiggniecia poziomu czestotliwosci zniknie 1,5Hz ponizej

zadanego progu czestotliwosci na wyjsciu.

» Zwioka czasowa dla obydwu typéw funkcji sygnalizacji

osiggniecia poziomu czestotliwosci wynosi  60ms

5-17




INSTRUKCJA OBStUGI N700E

Sygnalizacja biegu silnika [RUN]

Kiedy funkcja [RUN] zostanie przypisana jednemu z zaciskéw wyjsciowych, to bedzie sygnalizowany bieg

silnika
Komenda
Fu (R
Hamowanie
FPredkost D
silnika .
Syonat i E :
RUN TR 7Y
Kod Symbol . )
funkcji | funkgji Nazwa funkcji Stan Opis
o ZAL kiedy falownik napedza silnik
Sygnalizacja
0 RUN ; o
biegu silnika ) o ) )
WYL kiedy falownik jest w trybie zatrzymania
Funkcje
odpowiadajgce C13
wyjsciom:
Wymagane (zadne)
nastawy
Notatki:
e Sygnal RUN jest aktywny w momencie, gdy
czestotliwosé wyjsciowa falownika jest wieksza
od czestotliwosci poczatkowej. Czestotliwos¢ na
wyjsciu falownika pojawia sie po osiggnieciu
przez falownik czestotliwosci poczatkowej
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Overload Advance Notice Signal [OL]

Kiedy prad wyjsciowy
nastawiong w C18

falownika przekroczy warto$é l
. . . pradoey

to zostanie to zasygnalizowane zmiang r}l

stanu logicznego wyjscia. Funkcja sygnalizacji przecigzenia [clig] |

pradem [OL] dziala w przypadku napedzania silnika oraz

hamowania silnika ze zwrotem energii na falownik

Prog

Fraca silnikowa

F'rau:'a pﬁra_dnicnwa

l'\’I

Svonat
oL it it
Kod Symbol i, i
funkgji | funkgji Nazwa funkcji Stan Opis
kiedy prad wyjsciowy jest wiekszy niz ustawiony
Sygnalizacja ZAL prog w nastawie sygnalizacji przecigzenia
L pradem
3 oL przecigzenia - —— . — —
pradem kiedy prad wyjsciowy jest mniejszy niz
WYL ustawiony proég w nastawie sygnalizacji
przecigzenia pradem
Funkcje
odpowiadajgce C13,C14, C18
wejéciom:
Wymagane C13:3
nastawy
Notatki:
*Nastawa fabryczna wartosci parametru
przecigzenia pradem C18 wynosi 100% pradu
znamionowego wyjsciowego falownika. Aby zmieni¢
poziom sygnalizacji przecigzenia nalezy ustawi¢
parametr C18 na pozadang wartosc¢.
Dokfadnos¢ dziatania tej funkcji jest taka sama jak
doktadnos¢ funkcji monitorowania pradu
wyjsciowego silnika za pomoca zacisku [FM].
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Sygnalizacja przekroczenia poziomu uchybu regulacji

Funkcja ta jest zwigzana z wykorzystywaniem
wewnetrznego regulatora PID. Uchyb regulacji
okreslony jest jako r6znica pomiedzy sygnatem
zadanym a wartoscig sygnatu sprzezenia zwrotnego w
regulatorze PID falownika. Kiedy wartos¢ sygnatu
uchybu przekroczy wartos¢ nastawiong w funkcji C21
(podczas regulacji z wykorzystaniem wewnetrznego
regulatora PID), to zostanie to zasygnalizowane zmiang
stanu logicznego wyjscia z przypisang funkcjg [OD]
(patrz regulator PID)

PID [OD]

Dopuzzozalny l

1

Sygnat
o0

Uchyb requlacii
. i FECUISC]

J Wigrtost zadana

qun(I)<((j:ji ?grﬂ?:ﬁl Nazwa funkcji Stan Opis
réznica bezwzgledna miedzy wartoscig zadang a
Sygnalizacja ZAL syghatem sprzezenia zwrotnego jest wieksza niz
przekroczenia nastawiony dopuszczalny prog
4 oD . e > —
poziomu uchybu réznica bezwzgledna miedzy wartoscig zadang a
regulacji PID WYL syghatem sprzezenia zwrotnego jest mniejsza niz
nastawiony dopuszczalny prog
Funkcje
odpowiadajace C13,C14,C21
wejsciom:
Wymagane C13:4
nastawy '
Notatki:
* Nastawa fabryczna dopuszczalnego progu
uchybu regulacji wynosi 10%. Aby zmieni¢ tg
wartos¢ wykorzystaj parametr C21
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Sygnat alarmowy [AL]

Sygnat alarmowy jest aktywny po wystgpieniu stanu awaryjnego i blokady programowej falownika. Kiedy
blokada programowa falownika zostanie skasowana, sygnat alarmowy przestaje by¢ aktywny.

Trzeba rozrézni¢ pojecia sygnatu alarmowego i alarmowego zestyku przetacznego przekaznika [ALO], [AL1] i
[AL2]. Sygnat [AL] jest funkcjg logiczna, ktéra moze by¢ wpisana pod wyjscie przekaznikowe RN. Funkcja
sygnatu alarmowego jest na stale przypisywana do wyjscia przekaznikowego alarmowego zgodnie z
oznaczeniem zaciskow tego wyjscia ([ALO], [AL1] i [AL2]).

Kod Symbol . )
funkcji | funkgji Nazwa funkcji Stan Opis
w przypadku wystgpienia stanu awaryjnego i
ZAL blokady programowej falownika (przed
4 oD Sygnat alarmowy skasowaniem) _ __ :
kiedy od ostatniego kasowania nie wystapit stanu
Wyt awaryjny i blokada programowa
Funkcje
odpowiadajace RN
wyjsciom:
Wymagane C13:5;Cl14
nastawy
Notatki:

* Fabrycznie zestyk wyjscia przekaznikowego RN
jest skonfigurowane jako “Normalnie Otwarty” (NO) i
trzeba miec¢ to na uwadze, ze podczas zatgczania
napiecia na falownik zacisk ten przelgczy sie w stan
zamkniety ze zwiokg okoto 2 sek ( trzeba to
uwzglednic przy projektowaniu automatyki).

* Pojawienie sie sygnatu alarmu na wyjsciu jest
op6znione o 300ms w stosunku do blokady
programowej falownika

» Wyjscie przekaznikowe RN jest fabrycznie

ustawione do wspdipracy z zestykiem typu ,a”

(Nomalnie Otwarty)

Jesli wymagane jest przytaczenie do zaciskéw RN
zestyku typu ,.b” (Normalnie Zamkniety) ustaw
odpowiednio parametr C14
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5.5  Alarmowe wyjscie przekaznikowe
Zaciski alarmowe [AL1, AL2-ALOQ]

Wyjscie przekaznikowe fabrycznie lub po dokonaniu powrotu do nastaw fabrycznych jest skonfigurowane
jak na rysunku ponizej (zestyk przelgczany Normalnie Otwarty typu ,a”). Stwierdzenie ,stan bezawaryjny”

oznacza ze falownik jest zasilony i jest w trybie biegu lub w trybie postoju. Zestyk przekaznika zostaje
przefaczony w drugie potozenie w wypadku stanu awaryjnego.

Styk N.O. typ “a” (nastawa fabryczna)

Stan bezawaryjny lub brak zasilania falownika Stan awaryjny
ALD | ALL | AL2 ALD JALT [ALZ
styk Zasilanie Stan ALO-AL1 | ALO-AL2
ZAL Stan bezawaryjny | Otwarty | Zamkniety
typu a N.O. ZAL Stan awaryjny Zamkniety Open
(nastawa fabryczna) WYL i

Otwarty | Zamkniety

ISpecyfikacja stykdw przeka znika |

Warto $ci maksymaline Warto Sci
minimalne
AC250V, 2.5A(obcigzenie. rezystancyjne), 0.2A(obcigzenie ACL00V. 10mA
indukcyjne)
DC30\4 3.0A (obciazenie. rezystancyjne), 0.7A(obcigzenie DC5V. 100mA
indukcyjne)
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5.6 Podtaczenie pod falownik kilku silnikow
Jednoczesna praca z kilkkoma silnikami

W niektorych aplikacjach istnieje konieczno$¢ podigczanie dwoch lub wiekszej ilosci silnikdw
(réwnolegle) pod wyijscie jednego falownika. Dla przyktadu, sytuacja taka jest czesto spotykana w
przypadku napedzania dwéch niezaleznych przenosnikéw, w przypadku gdy wymagana jest bardzo
zblizona predkos¢ pracy tych przenosnikéw. Uzycie w takim przypadku np. dwoch takich samych
silnikbw moze okaza¢ sie tanszym rozwigzaniem niz mechaniczne sprzeganie jednego silnika do
napedzania dwéch przenosnikow.

Przy zasilaniu dwoéch lub wiekszej ilosci silnikbw przez jeden falownik nalezy stosowa¢ sie do
ponizszych punktéw:

. Suma pradéw przy maksymalnym obcigzeniu kazdego z silnikbw musi by¢ mniejsza badz réwna od
znamionowegdo pradu uzytego falownika

. Kazdy z napedzanych przez falownik silnikbw musi by¢ osobno zabezpieczony termicznie.
Zabezpieczenie termiczne nalezy umiescic¢ jak najblizej silnika.

Silniki zasilane z jednego falownika musza by¢ podtaczone réwnolegle. Nie odtaczaj/zataczaj kolejnego
silnika do pracy z falownikiem, gdy inne silniki pracujg (czynnosci taczeniowe silnikbw powinny sie
odbywaé w stanie bez napieciowym wyjscia falownika - patrz funkcja programowalnych zaciskow
wejsciowych - [FRS])

Naprzemienna praca falownika z dwoma silnikami
Funkcja drugich nastaw parametréw przechowuje w pamieci falownika dwa zestawy nastaw, ktére moga by¢
wybierane dzieki programowalnemu zaciskowi wejsciowemu z przypisang funkcjg [SET] (patrz opis funkciji
SET)

W ponizszej tabeli wymieniono wszystkie parametry, ktére moga by¢ zmienione dzieki funkcji [SET].

Parametry
Nazwa funkcji

1-szy silnik 2-gi silnik
Czestotliwo$¢ zadana FO1 SO01
Czas przyspieszania F02 S02
Czas zwalniania FO3 S03
Drugi czas przyspieszania A54 S10
Drugi czas zwalniania A55 S11
Wyhbdr funkcji dwustanowego przyspieszania i zwalniania A56 S14
Czestotliwo$¢ dla funkcji dwustanowego przyspieszania A57 S15
Czestotliwo$¢ dla funkcji dwustanowego zwalniania A58 S16
Wyhbdr charakterystyki przyspieszania A59 S12
Wybor charakterystyki zwalniania A60 S13
Poziom zabezpieczenia termicznego B0O4 S17
Wybor charakterystyki zabezpieczenia termicznego BO5 S18
Wybhér metody podbijania momentu A28 S06
Reczne podbijanie momentu A29 S07
Czestotliwosé przy ktoérej jest podbijany moment A30 S08
Nastawa wzorca charakterystyki U/f A31 S09
Czestotliwos¢ bazowa A03 S04
Czestotliwos¢ maksymalna A04 S05
Wyhbor statych silnika HO02 S19
Moc znamionowa HO3 S20
llo$¢ biegunéw HO4 S21
Znamionowy prad silnika HO5 S22
Stata silnika R1 (Standard, Autostrojenie) HO6/H11 S$23/S28
Stata silnika R2 (Standard, Autostrojenie) HO7/H12 S24/S29
Uplynnosc¢ indukcyjna (Standard, Autostrojenie) HO8/H13 S25/S30
Wspdlczynnik uptynnosci (Standard, Autostrojenie) HO9/H14 S26/S31
Prad biegu jatowego (Standard, Autostrojenie) H10/H15 S27/S32
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5.7

Funkcja sterowania wektorowego

| Opis funkcji |

Falownik serii N100™ jest falownikiem wektorowym i posiada wbudowany algorytm autostrojenia. Sterowanie
wektorowe  umozliwia osigganie duzego momentu rozruchowego i duzej precyzji sterowania
dopasowujagcej moment napedowy do zmieniajacych sie warunkéw obcigzenia. Sterowanie wektorowe
posiada réwniez osobne state dla drugiego silnika.

Sterowanie wektorowe moze nie dziala¢ wlasciwie jesli moc silnika bedzie zbyt mata w stosunku do
znamionowej mocy falownika. Dopuszcza sie by moc silnika nie byta mniejsza od mocy znamionowej falownika

wiecej niz dwa razy.

| Nastawa funkcji |

Ustaw w parametrze A31 warto$¢ 2 ( sterowanie wektorowe).

Ustaw odpowiednio moc silnikaw HO3 i ilo$¢ biegundw silnikaw  HO4 (np. 4 przy 4 biegunach silnika) .
Wybierz w HO02 stale silnika (standardowe wpisane fabrycznie lub pomierzone podczas procedury
autostrojenia) z jakich falownik bedzie korzystat podczas pracy z silnikiem
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Autostrojenie

| O

pis funkcji |

Ta funkcja dokonuje automatycznego pomiaru statych elektrycznych silnika wykorzystywanych dla algorytmu
sterowania wektorowego. State te sg fabrycznie wpisane do falownika i dobrane dla silnikow wytwarzanych
przez Hyundai-a jednak dla silnikéw innych producentéw zaleca sie przeprowadzenie procedury
autotuningu gdyz osigga sie w ten sposoéb lepszy efekt sterowania silnikiem

| Nastawa funkcji |

Ustaw kolejno ponizej wymienione paramerty, a nastepnie na koncu wykonaj uaktywnij autostrojenie ustawiajac
parametr HO1.

F02, FO3 : ustaw odpowiednio diugie czasy przyspieszania i zwalniania tak aby nie spowodowac¢ podczas

procedury autotuningu bledéw przecigzeniowych i nadnapieciowych.
Wartos¢ czasu zwalniania FO3 ustawna rdwng wartosci czasu przyspieszania F02

HO3 : ustaw moc silnika zgodnie z jego tabliczkg znamionowg

HO4

AO1 :
A02:
AO03 :
FO1 :
AB3 :
A33:

HO1

1220V [/ 2.2kW 9:380V/2.2kwW
220V / 3.7kW 10 : 380V / 3.7kW
: 220V / 5.5kwW 11 : 380V / 5.5kW
: 220V / 7.5kwW 12 : 380V / 7.5kW
1220V / 11kwW 13:380V / 11kW
1 220V / 15kW 14 : 380V / 15kW
1220V /18.5kwW 15 :380V / 18.5kW
1220V [ 22kW 16 : 380V / 22kW
1 220V / 30kwW 17 : 380V / 30kW

co~NOO U WNEO

: ustaw ilos¢ biegundw silnika
ustaw miejsce zadawania czestotliwosci dla silnika na potencjometr na falowniku (nastawa 0)
ustaw miejsce zadawania rozkazu ruchu dla silnika na pulpit cyfrowy falownika (nastawa 0)
ustaw czestotliwos¢ bazowg ( na przykiad na 50Hz)
wejdz w podglad czestotliwosci zadanej i ustaw potencjometrem wartos¢ inng niz OHz
ustaw wtasciwe napiecia zasilania silnika.
ustaw hamowanie dynamiczne DC jako nieaktywne (nastawa 0)

: Aktywuj autostrojenie (nastawa 1).

Po ustawieniu wszystkich paramertéw wcisnij przycisk RUN na pulpicie sterowniczym falownika.
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| Przebieg autostrojenia |

| Podtaczenie silnika |
!

Nastawa trybu

autostrojenia HO1=1

| Zalaczenie rozkazu ruchu |

!
| Pomiar statych silnika ‘ @ Pomiar napieciem DC (na postoju)
! ® Wzbudzenie napieciem jednofazowym

Nastawa trybu
autostrojenia H01=1

Koniec procedury i komunikat:

. . ” . I}
Autostrojenie zakonczone powodzeniem : --oF

Autostrojenie niepoprwane : Err

Notatka) W falownikach serii N700E fabryczne nastawy parametrow statych elektrycznych silnika
odpowiadajg 4-biegunowym, standardowym silnikom produkowanym przez HYUNDAI-a. W przypadku
silnikdw o innej liczbie biegunéw nalezy wykona¢ procedure autostrojenia.
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Ustawienia
(1)Panel sterowniczy
Parametr Nazwa funkciji Zakres nastawy Opis
o 0.... autostrojenie wytaczone
HO1 Autostrojenie 01 1.... autostrojenie zatgczone
Wybér
y 0....Standardowe state silnika (fabryczne)
HO2 statych 0/1 L o
1....State silnika z autostrojenia
silnika
0:220V/2.2kW 9:380V /2.2kW
1:220V/3.7kW 10: 380V / 3.7kW
2 :220V / 5.5kW 11 : 380V / 5.5kW
3:220V /7.5kwW 12 : 380V / 7.5kW
HO03 Moc silnika 0~17 4:220V / 11kW 13:380V/ 11kwW
5:220V / 15kW 14 : 380V / 15kW
6:220V / 18.5kW 15: 380V / 18.5kW
7:220V | 22kW 16 : 380V / 22kW
8:220V / 30kwW 17 : 380V / 30kW
HO4 llo$¢ biegundw 2/416/8 Jednostka : bieguny
silnika
HO5 Prad znamionowy - Jednostka : A
silnika
HO6 Prad biegu 0.1-100.0A | Jednostka:A
jatowego silnika lo
HO7 POé'IZg silnika 0.01 — 10.00% Jednostka : %
HO8/H10 Stata silnika- | 0.001~30.00 | Jednostka: Q
rezystancja R1
Stala silnika—
HO9/H11 indukcyjnosé 0.01~100.0 Jednostka : mH
magnesowania

Parametry H10 i H11 dotyczg statych z autostrojenia
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1. Jesli przeprowadzona procedura autostrojenia nie przyniosta oczekiwanych rezultatéw sprébuj recznie
ustawi¢ te stale silnika, ktére sg wymienione w tabeli i odpowiadaja niepozadanym symptoméw pracy
twojego silnika.

Status Symptomy Nastawa Parametry
pracy
Niewystarczajacy Wolno podnies$ nastawe stalej silnika R1,
moment napedowy przy | az do uzyskania maksymalnie 1.2 HO8/H10
niskiej czestotliwosci wartosci R1 pomierzonej w trakcie /S25/S27
autostrojenia
Predkos¢ zadana jest Wolno podnie$ nastawe statej silnika R2,
wyzsza niz predkos¢ az do uzyskania maksymalnie 1.2 HO7/H12
Praca rzeczywista silnika wartosci R2 pomierzonej w trakcie S24/S29
silnikowa (odchytka ujemna autostrojenia
(moment predkosci)
napedowy) Predkos¢ zadana jest Wolno obniz nastawe R2 do wartosci 0,8
mniejsza niz predko$¢ wartoéci R2 pomierzonej w trakcie HO7/H12
rzeczywista silnika autostrojenia S24/S29
(odchytka dodatnia
predkosci)
Blokada nadpradowa Wolno podnies$ nastawe stalej silnika lo
przy zwiekszaniu az do uzyskania maksymalnie 1.2 HO6/S23
obcigzenia warto$ci lo pomierzonej w trakcie
autostrojenia
Niewystarczajacy Wolno podnie$ nastawe statej silnika R1,
moment napedowy przy | 57 do uzyskania maksymainie 1.2 HO8/H10
Praca niskiej czestotliwosci wartosci R1 pomierzonej w trakcie 1S251S27
odzyskowa autostrojenia
(moment -, S
hamuiacy) Wolno podme; nastawe stalgj silnika lo,
az do uzyskania maksymalnie 1.2 H06/S23
warto$ci lo pomierzonej w trakcie
autostrojenia
Obniz nastawe czestotliwosci kluczowania b1l
tranzystorow mocy,.

2. Jesli moc falownika jest dwa lub wiecej razy wieksza od mocy przytaczonego silnika, to uzyskanie
petnych mozliwosci sterowania wektorowego moze by¢ niemozliwe do osiggniecia

3. Jednoczesna praca z kilkoma silnikami dla trybu sterowania wektorowego jest niedostepna

4. W przypadku uzywania hamowania dynamicznego DC, stale silnika pomierzone podczas procedury
autostrojenia moga by¢ niedoktadne. Z tego wzgledu przed autostrojeniem wytaczaj funkcje hamowania
dynamicznego DC

5. Silnik podczas procedury autostrojenia osigga do 80 % czestotliwosci bazowej. Sprawdz czy ma miegjsce
przyspieszanie i zwalnianie do tej czestotliwosci. Jesli nie, zmniejsz nastawe recznego podbicia momentu
napedowego

6. Upewnij sie czy silnik jest na postoju zanim przeprowadzisz procedure autostrojenia w innym razie
stale silnika pomierzone podczas procedury autostrojenia moga by¢ niedokfadne.

7. Jesli procedura autostrojenia zostanie przerwana przez wycofanie rozkazu biegu to stale silnika
pomierzone podczas autostrojenia mogg byé juz zapisane w pamieci. W takim przypadku nalezy
wykonac¢ procedure powrotu do nastaw fabrycznych
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6. Kody awaryjnych wyt aczen falownika

Falownik serii N100P" posiada funkcje zabezpieczajgce powodujace jego samoczynne awaryjne
zablokowanie w przypadku wszelkiego rodzaju zagrozen jego uszkodzenia. W takim wypadku wyjscie
falownika zostaje odtgczone, natomiast silnik zostaje puszczony wybiegiem az do zatrzymania. Ponowne
uruchomienie falownika mozliwe jest dopiero po wyresetowaniu falownika. W przypadku zadziatania funkcji
zabezpieczajgcych wyswietlany jest odpowiadajgcy tej funkcji kod btedu.

odtaczy sygnat wyjsciowy zasilania silnika i wygeneruje btad.

: : Kod
Wytaczenie Opis btedu
Wystepuje w przypadku, gdy prad wyjsciowy przekracza
Zabezpieczenie znamionowy prad wyjsciowy falownika o okoto 200% Zadziatanie E04
nadpradowe tego zabezpieczenia powoduje jego zablokowanie oraz odtgczenie
wyjscia i wyzwolenie bledu
) . Wystepuje w przypadku wykrycia przecigzenia obwodu silnikowego
S?z%ec%gé%%zice)wg przez wewnetrzny termistor falownika. EO5
Wystepuje gdy napiecie state w obwodzie posrednim DC przekroczy
Zabezpieczenie okreslony poziom z powodu przejecia zbyt duzej energii
nadnapieciowe odzyskiwanej przy hamowaniu silnika lub zbyt wysokiego napiecia EO7
zasilania.
Wystepuje w przypadku zaistnienia probleméw z wewnetrzng
Blad komunikacii komunikacja falownika spowodowang np. wplywem zaktdcen, zbyt E60
wysokg temperaturg lub innym czynnikiem.
Obnizenie napiecia wejsciowego falownika powoduje wadliwe dziatan
Zabezpieczenie uktadu sterowania jak rowniez zmniejszenie momentu napedowego i
podnapieciowe przegrzewanie silnika. Jezeli napiecie obnizy sie ponizej ustalonego E09
poziomu to wyjscie falownika zostanie odtgczone.
Kiedy na wyjsciu falownika wystepuje zwarcie w wyniku ktérego przez £04 lub
Zabezpieczenie zwarciowe | falownik ptynie duzy prad, to falownik odtacza sygnat wyjsciowy £34
zasilania silnika i generuje biad
Bfad zaniku zasilania
Blad USP (gdy funkcja USP jest wybrana to falownik jest zabezpieczony przed E13
samoczynnym uruchomieniem po przywréceniu zasilania).
Wystepuje w przypadku zaistnienia probleméw z wewnetrzng
Blad EEPROM komunikacja falownika spowodowanych np. wptywem zaklécen,
(Uwaga 1) zbyt wysoka temperaturg lub innym czynnikiem. EO8
Umozliwia przekazanie sygnatu o nieprawidtowej pracy urzadzenia
Wytgcznik zewnetrzny zewnetrznego. Pojawienie sie tego sygnaltu na zacisku wejsciowym E12
falownika powoduje jego zablokowanie oraz odtgczenie wyjscia.
Zabezpieczenie Gdy nastgpi wzrost temperatury wewnatrz falownika spowodowany
. uszkodzeniem wentylatora chtodzgcego to nastgpi odigczenie E21
termiczne wyjscia falownika.(tylko dla modeli posiadajacych wentylator
chlodzacy)
Blad zwarcia doziemnego Jesli falownik wykryje doziemienie na wyjsciu w trybie biegu to E14
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Komunikaty dodatkowe

Opis funkcji

Wyswietlacz

Komunikat wyswietlany podczas przywracania nastaw

fabrycznych

(komunikat ten nie jest wyswietlany podczas
kasowania historii awaryjnych wytgczen.)

t'.
M

Komunikat wyswietlany podczas kopiowania parametrow
falownika poprzez zewnetrzny panel operatorski

Brak danych (brak parametréw awaryjnych wytgczen lub
sygnatu sprzezenia zwrotnego regulatora PID)

S
H !

Komunikat wyswietlany podczas prawidtowego przebiegu
procedury autostrojenia.

“REO]
ALOO

;

__of
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7. Wykrywanie i usuwanie usterek

Symptom Prawdopodobna przyczyna Srodki zaradcze
« Sprawdz czy wybrane jest poprawnie « Ustaw odpowiednig wartosé
zrodto zadawania czestotliwosci parametru [A01]
wyjsciowej falownika (parametr [A01])?
» Sprawdz czy wybrane jest poprawnie » Ustaw odpowiednig wartos¢
zrodto zadawania ruchu (parametr parametru [A02]
[A02])?
e Czy zrédto zasilania falownika jest e Sprawdz zaciski R, Si T
poditaczone do zaciskbw R, SiT? oraz U, V, W
Jesli tak to czy pali sie kontrolka * Wigcz zasilanie falownika
POWER?  Sprawdz bezpieczniki
» Sprawdz czy wy$wietlany jest komunikat |¢ Nacisnij przycisk FUNC i sprawdz
btedu Exx ? przyczyne btedu. Nastepnie
nacisnij przycisk RESET
Nie ma « Sprawdz czy poprawnie oprogramowaites |« Sprawdz funkcje zaciskéw
napiecia na zaciski wejéciowe? wejsciowych okreslonych funkcjami
Silnik | wyjciach U, V, |« Czy wydany zostat rozkaz ruchu (RUN)? [CO1] - [CO6]
nie W falownika |« Czy zacisk FW (lub RV) jest potaczony z |+ Wydaj rozkaz ruchu (RUN)
rusza CM1? .

Potacz zacisk FW (lub RV) z
zaciskiem CM1

(Dotyczy to przypadku gdy rozkaz
ruchu wydawany jest z listwy
zaciskowej)

« Czy za pomocag funkcji [FO1] ustawite$
odpowiednig czestotliwosé wyjsciowg?

» Czy zaciski zadawania czestotliwosci H,
O i L podigczone sa do potencjometru?

Ustaw czestotliwos¢ wyjsciowg
Gdy wybrane jest zadawanie
czestotliwo$ci z potencjometru to
potacz go odpowiednio z
zaciskami H, O i L i ustaw
czestotliwosé wyjsciowa.

e Sprawdz czy nie jest wigczony rozkaz RS
lub FRS

zwolnij rozkaz RESET/FRS

Jest napiecie
na wyjsciu U,
V, W falownika

» Czy obcigzenie silnika nie jest zbyt duze?
» Czy wat silnika nie jest zablokowany?

Zmniejsz obcigzenie silnika
Przetestu;j silnik na zasilaniu
bezposrednio z sieci

Silnik wiruje w
przeciwnym kierunku

e Sprawdz poprawnosé potaczenia
zaciskow wyjsciowych U, ViWwW

» Czy kolejnosc¢ potaczen przewodoéw
fazowych do silnika jest zgodna z
oczekiwanym kierunkiem obrotéw
silnika

Potacz wyjscia U, V, W falownika z
odpowiadajacymi im zaciskami U,
V, W silnika

FWD=U-VW, i

REV=U-W-V

» Czy zaciski sterujgce kierunkiem
obrotéw potaczone sa prawidtowo?

e Czy parametr [FO4] ustawiony jest
prawidtowo?

Zacisk FW powoduje bieg w
przéd a zacisk RV powoduje bieg w
tyt

Ustaw wiasciwy kierunek obrotéw
w parametrze [F04]

+ Jesli uzywasz sygnatéw analogowych
czy korzystasz z odpowiedniego
wejscia "O" lub"OI"?

Sprawdz okablowanie,
potencjometr lub zrédio zadawania
sygnatu
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Predkos$¢ obrotowa
silnika nie zwieksza sie
do oczekiwanej wartosci

« Czy moment obcigzenia nie jest zbyt
duzy?

Zmniejsz moment obcigzenia

Jesli moment obcigzenia bedzie
zbyt wysoki to zadziata
zabezpieczenie falownika i

predkos¢ obrotowa bedzie nizsza
niz wartos¢ ustawiona

Obroty silnika sg
niestabilne

e Czy nie ma zbyt duzych zmian
obcigzenia silnika?

* Czy nie ma zbyt duzych wahan napiecia
zasilania?

e Czy przyczyna nie jest ,dziwne
zachowanie sie” zadajnika czestotliwosci
(np. potencjometru)?

Zwieksz moc zaréwno silnika jak i
falownika
Zmniejsz wahania napiecia

Dokonuj ~delikatnych” Zmian
czestotliwosci
Sprobuj skorzysta¢ z funkcji

czestotliwosci zabronionych

Predkosc silnika nie jest
dopasowana do falownika

e Czy poprawnie ustawiona jest
czestotliwo$¢ maksymalna A04?

* Czy w d01 jest wyswietlana prawidtowa
warto$¢ czestotliwosci wyjsciowej?

Dopasuj charakterystyke U/f do
wymagan silnika
Sprawdz parametry skalowania

czestotliwosci
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Symptom Prawdopodobna przyczyna Srodki zaradcze
« Czy wylaczyles falownik bez | « Wprowadz nowg wartosé
nacisniecia przycisku STR po parametru i nacisnij przyciski
zmodyfikowaniu parametru STR
. . Falownik nie falownika?
Nieprawidtowe oo . .
wartosci zapamigtuje Parametry sg zapisywane do | ¢ Pozostaw falownik na co
parametrow zmian na§taw pamieci EEPROM po wylgczeniu najmniej 6 sekund pod
parametrow. zasilania. napieciem zasilania po
Czy czas pomiedzy wytgczeniem a modyfikacji nastaw
wigczeniem zasilania jest krotszy
niz 6 sek.
Nie mozna Czy dokonywano zmian | Sprawdz i potwierdz zmiany
ustawiaé parametréw zwigzanych parametréw [A01] i [A02]
czestotliwosci. zadawaniem czestotliwosci [
Nast Rozkaz start i rozkazu ruchu?
f?s avyk . stop nie jest
alownika nie wykonywany
mozna ——
edytowac Nie mozna * Czy w parametrze [b09] w%qczona * Wylgcz sygnat wejsciowy
o jest blokada programowa falownika [SFT]
ustawiac o
. [SFTT? * Zmien nastawe parametru
wszystkich .
parametrow. . Czy prze’rqcznlk 4.W pqnelu [b09]
kopiujacym ustawiony jest na ON? » Ustaw przelacznik 4 na OFF

Uwagi dotycz ace wprowadzania danych

Po zmodyfikowaniu nastaw falownika i wcisnieciu przycisku @nalezy odczekac¢ przynajmniej 6 sekund
w czasie ktorych nie mozna wykonywaé zadnych czynnosci z falownikiem. Jezeli przed uptywem tego czasu
nacisniesz jakis przycisk sterujacy, wydasz rozkaz RESET lub wylaczysz zasilanie to zmiana parametréw nie
zostanie zapisana.
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8. Konserwacja i przegl ady

Prosimy o przeczytanie i zastosowanie sie do nizej przedstawionych ostrzezen.

A NIEBEZPIECZENSTWO

* Mozna dokonywaé czynnosci konserwujacych i kontrolnych po uplywie czasu nie
krotszym niz 5 minut od chwili odtgczenia zasilania od falownika. W przeciwnym razie
istnieje niebezpieczenstwo porazenia pradem.

e Upewnij sie ze tylko wykwalifikowany personel bedzie dokonywal czynnosci
konserwujacych, kontrolnych lub wymiany czesci (przed przystgpieniem do pracy nalezy
usung¢ metaliczne przedmioty osobistego uzytku tj. zegarki, bransolety itp. W przeciwnym
razie istnieje niebezpieczenstwo porazenia pradem lub/i zranienia obstugi.

« .Uzywaj narzedzi o izolowanych rekojesciach.
W przeciwnym razie istnieje niebezpieczenstwo porazenia pradem lub/i zranienia obstugi.

8.1  Ogodlne uwagi bezpieczenstwa

* Falownik nalezy utrzymywaé w bezwzglednej czystosci i zapobiegaé przedostawaniu sie do wewnatrz
obudowy kurzu i innych ciat obcych

* Nalezy zwrdci¢ szczeg6lng uwage na odpowiednie przymocowanie przewodow i poprawnosé ich
podigczenia

* Falownik nalezy chroni¢ przed wilgocig oraz przed substancjami oleistymi.
Nie Wolno dopusci¢ do przedostawania sie do wnetrza falownika kawatkow przewodéw, drutow,
odpryskéw spawalniczych lub opadajacych pytow i kurzow.

» Wyciagajac wtyczke wentylatora lub ptytki P.C. nigdy nie ciggnij za przewody. W przeciwnym razie
istnieje niebezpieczenstwo uszkodzenia falownika lub/i zranienia personelu obstugi

8.2 Rodzaje przegladoéw

(1) Przeglady codzienne
(2) Przeglady okresowe (w przyblizeniu raz na rok)
(3) Pomiary rezystancji izolacji (w przyblizeniu raz na dwa lata)

Do przeprowadzeniu testu stanu izolacji obwodéw gtéwnych falownika podigcz obwéd tak jak na
rysunku ponizej

T P RBU VW

R S
QQQQQQQ O
*J\_/\_/\_/\_/\_/\_/
()

* Nigdy nie przeprowadzaj préby napieciowej wytrzymatosci probierczej. Obwody gtéwne falownika zawierajg
potprzewodniki, ktére moga ulec uszkodzeniu podczas takiej préby
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Proponujemy zaopatrzenie sie w nastepujace czesci zamienne w celu zredukowania czasu wylgczenia
falownika spowodowanego uszkodzeniem jednego z tych elementow

Czesci zamienne

. llos$¢ (sztuk) .
Opis elementu Symbol UZytych | zapasowych Uwagi
Wentylator FAN 2 2 2
Obudowa przednia
obudowa 1 1 Pokrywa
Obudowa tylna
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- Tabela comiesiecznych i corocznych przegladow

Inspekcje
Sprawdzane pozycje Sprawdz Metoda . Kryteria, ktére musza,
sprawdzania by¢ spetnione
miesieczne | foczne ye sp
Temperature Termometr Temperatura otoczenia
Otoczenie otoczenia i \/ hvarometr pomiedzy -10 a 40T,
wilgotnos¢ Y9 bez kondensacji
Ogéiny Czyhuk+ad ]
o zachowuje sie ;
[= przeglad poprawnie i nie \/ Wazrokowe | Stabilna praca ukfadu
5 i wpada w stuchowe
s Sprzetu wibracje
Sprawdzenie Napiecia na Woltomierz - Klasy 200V:
zgsilania zaciskach V pomiar napiecia 200 do 240V 50/60Hz
falownika wejsciowych miedzy zaciskami Klasy 400V:
falownika R, ST 380 do 480V 50/60Hz
Opornosci Pomiar miernikiem
_ izglacji stanu izolacji klasy
igzgz\{idzame wzgledem ziemi V 50?\/'?(: re_zyks,tancp Rezystancja wigksza
acl zaciskow lzolac)l zaclskow nig 5MQ
doziemnej : sitowych falownika
sitowych ledem ziemi
falownika wzgle
Luzy Dokrecenie $
ecenie srub, ) _
Przymocowan gotiiarczoryly(/ch V wyeliminowanie M?’j 0.5~0.6Nm
ie przewodow 0 falownika luzéw przewodow M4: 0.98~1.3Nm
przewodow M5: 1.5.~2.0Nm
Sprawdzenie w
historii btedéw
Komponent . V falownika, czy nie Brak tego rodzaju
P y Przegrzanie wystapity bledy btedow
o Zwigzane z
% przegrzaniem
= Czy nie jest ;
o Obudowa brudna i \/ Wzrokowe Odkur;eme wnetrza
8 pokryta kurzem falownika
> :
c o Czy nie sg .
E Zaciski Zniszczone \/ Wzrokowe Wyglad bez zastrzezen
> Czy nie
o .
a Kondensatory WyC|eka_1
elektrolit oraz \/ Wzrokowe Wyglad bez zastrzezen
gltadzace czy nie sq
"napuchniete
Czy nie Poied
L wystepuje ojedyncze
Preekaznik "klekotanie" V' | stuchowe ps)%?eﬁglcnz%nie styku
stykow
Czy nie ma UzZyj omomierza do
Rezystory peknie¢ lub \/ Wzrokowe pomiaru podejrzanych” o
przebarwien uszkodzenie rezystorow
Szum podczas Wytaczenie Wirnik powinien
obracania \/ zasilania i reczne obracac¢ sie lekko bez
Wentylator wirnika krecenie oporéw i tar¢
chtodzacy Czy nie jest .
brudny i pokryty | \/ Wzrokowe g(l:iokwurrﬁke;ne wnetrza
kurzem
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Obwody
sterowni

cze

Ogdlnie

Czy nie ma

nieprzyjemnego

zapachu,

sladow
rzebarwien i
orozji

Wzrokowe

Wyglad bez zastrzezen

kondensatory

Czy nie
wycieka
elektrolit oraz
czy nie ma
deformacji

Wzrokowe

Wyglad bez zastrzezen

Wyswiet

-lacz

Diody LED

Czy wszystkie
diody sSwiecg

V

Wzrokowe

Diody wszystkich
segmentow Swiecq

Notatka 1 : Dtugos¢ zycia kondensatoréw jest uzalezniona od temperatury otoczenia

Notatka 2 : Falownik musi byé regularnie czyszczony. Nagromadzony na wentylatorze i radiatorze kurz

moze z czasem powodowac przegrzewanie sie falownika.
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8.3 Pomiary

Ponizsza tabela pokazuje jak dokonywaé pomiary wielkosci elektrycznych w uktadzie z falownikiem.
Schematy na nastepnej stronie pokazujg miejsca gdzie pomiaréw tych nalezy dokonywac.

TS

oczekiwang

R - .II\.I".»-I"I.‘ - -+ 1R
£ ) (h (v o
i ) E\_.I‘wl S
r—{1,) y A
L l‘(l:
Parametr Miejsce obwo_du i Rodzaj miernika Warto s’c_i
dokonywania odniesienia
pomiaru
. i Zakres napiecia | Napiecie
Napigcie $ Woltomierz mierzoneg%Q zasilania
zasilania R-S, S-T, T-R wychytkowy lub zgodny z (klasa 200V))
(ER) (Es) (RT) woltomierz DC z napieciem 200-220V 5H
= prostownikiem znamionowym - z
falownika 200-240V 6Hz
: , zakres pomiaru | (400Vclass)
Prad zasilania | Prady w gateziach 4  Amperomierz wielkosci 380-415V 5Hz
rad zasilania R, S, T, mierzone| nastaw 400-480V 6Hz
1 wychytkowy na warto$é maks.
(IR) (Is) (IT) !
oczekiwang
. zakres pomiaru
et Watomierz ; &
Moc czynna RR,s-TZt - V%Iieelrz%s}%j nastaw
zasilania W1 (W11) + (W12) na wartos¢ maks.

Wspétczynnik

Wyliczany z mocy czynnej wejsciowejW; pradu wejsciowego Iy i

mocy ha napiecia na wejsciu E; w
zasilaniu S ) A 9
o Pf1 N RNTIRE 100(%)
1
. zakres pomiaru
Napiecie na - Woltomierz DC z wiolkosci”
wvisciu U-Vv, V-W, W-U mierzonej
4 (EU) (Ev) (Ew) uktadem nastaw . na
Ep . wartos¢  maks.
prostownikowym oczekiwang
. zakres omiaru
Pra_g . Prady w gateziach i Amperomierz wielkosci P
wyjsciowy U, VvV, W wychylkowy mierzo?ej ,nastﬁlw
na wartos¢ maks.
lo (10) (V) (tw) oczekiwang
. zakres pomiaru
Moc czynna === Watomierz wielkosci
wyjéciowa U-v, V-W mierzonej
+ nastaw na
Wo (Woz) +(Wo2) wartos¢  maks.
oczekiwang
Wspéiczynnik | Wyliczany z mocy czynnej wyjSciowej W, pradu wyjsciowego I, i
mocy na napiecia na wyjsciu Eq
wyjsciu z e
falownika P,= f_—U  100(%)
ot ’ V3« E; +
0

Notatka 1: Zakres napiecia na woltomierzu nastaw na warto$¢ napiecia znamionowego zasilania
falownika. Zakres pradu albo mocy na amperomierzu lub watomierzu, nastaw na warto$¢ maksymalnie

oczekiwang (granice mozliwosci falownika)

Notatka 2: Napiecie wyjsciowe z falownika nie jest sinusoidg (fala PWM) co moze mie¢ wplyw na wynik
pomiaru, szczegOllnie przy niskich czestotliwosciach. Aby pomiar byt miarodajny uzyj miernikow

wyszczegoélnionej w tabeli
Notatka 3: Miernik elektroniczny napiecia jest nieodpowiedni do pomiaru skutecznej wartosci napiecia

wyjsciowego
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9. Komunikacja RS485

Komunikacja pomiedzy falownikiem a zewnetrznym sterownikiem nadrzednym moze by¢ przeprowadzona
poprzez port RS485

Kod Minimum | Maksymum Wartose Jednostd Opis
funkdj poczatkowa

b17 1 32 1 - Ustawienie adresu stacji

AO01 0 3 0 - 3: Komunikacja RS 485

A02 0 2 0 - 2: Panel falownika

Nazwa Opis Uwagi
Rodzaj interfejsu RS485
Tryb komunikacji Half duplex(w danym czasie transmisja

tylko z jednego urzadzenia)
Predkos¢ transmisji 9600 nienastawialna
Kodowanie danych kod binarny
llo$¢ bitdw danej 8 nienastawialna
Kontrola parzystosci brak nienastawialna
llo$¢ bitdw stopu 1 nienastawialna
Rozpoczecie komunikacji Zewnetrzne wywotanie mastera Falownik tylko jako slave
Czas rozpoczecia nadawania 10~1000ms
odpowiedzi
Polaczenia 1:N (Maks 32) Nr stacji jest ustawiany w
parametrze b17
Kontrola btedow Ramki / CRC / CMD / MAXREQ /
parametr
RS485
DOP RXP RXN CM1
Wysytanie/Odbior Wysytanie/Odbior
24V danych. Sygnat danych. Sygnat 24V GND
dodatni ujemny
Procedura transmisji

Transmisje pomiedzy zewnetrznym urzgdzeniem sterowniczym a falownikiem przedstawia ponizszy opis:

LZenynetrzne
~ urzgdzenis ZAPYTAMIE

Falonenik

COLPOEDE

Catkowity czas
oczekinwania
na odpowvieds

Zapytanie : jestrozpoznawane ha podstawie przestanej przez mastera prawidiowej ramki z zapytaniem.

Odpowiedz: jest rozpoznawana na podstawie pojawienia sie sygnalu zwrotnego z falownika po
czasie przerwy 4,5 znaku liczonej od momentu zapytania

Zapytanie: ramka nadana z zewnetrznego urzadzenia sterowniczego (master) do falownika (slave)
Odpowiedz:: ramka nadana z falownika (slave) do zewnetrznego urzadzenia sterujgcego (master)
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Ramki komunikacyjne

Zewnetrzny master wysyla ramke z zapytaniem:

| Adres Funkcja | Parametr | Liczba parametrow | CRC(wysoki) | CRC (niski) |
Opis Rozmiar Specyfikacja
danej
; 1~ 32
Adres falownika .
Adres slave-a o i w 1 bajt
sieci
Funkcja Rodzaj wykonywanej _ 0 x 06
funkaij 1 bajt
Parametr Parametr 2 bajty 1-szy bajt: Grupa
2-gi bajt: Indeks (Notatka 1)
_ Liczba parametréw (do 1-szy bajt: 0x00
Liczba odczytania zapisu) 2bajty | 2.gi  bajt: N(0x01~0x08)
parametrow
CRC (wysoki) - 1 bajt Wysoki:8bitéw z 16bitéw CRC
CRC (niski) - 1 bajt Niski: 8bitow z 16bitéw CRC
Ramka z odpowiedzig
Adres Funkga | LicZ0abaow | pana1 | eeee | DanaN | CRC(wysoki) | CRC (niski
odpowiedzi
Opis Rozmiar I
danej Specyfikacja
Adres slave-a Adres falownika w sieci 1 bajt 1~32
Funkcja Rodzaj wykonywanej funkciji 1 bajt 0 x06
Llczba_bajtpw Liczba bajtéw odpowiedzi 1 bait Liczba zgdanych parametrow
odpowiedzi x2
Dana 1 Parametr 1 2 bajty Wartos¢ parametru 1
Dana N Parametr N 2 bajty Wartos¢ parametru N
CRC (wysoki) - 1 bajt Wysoki:8bitow z 16bitow CRC
CRC (niski) - 1 bajt Niski: 8bitéw z 16bitow CRC

Rozmiar ramki = 5+ Liczba zgdanych parametrow x2
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Ramka z zapytaniem

| Adres stacji | Funkcja | Parametr Dana | CRC(wysoki) | CRC (niski) |
Opis Rozmiar .
danej Specyfikacja
Adres stacji Adres falownika w sieci 1 bajt 1~32
. Rodzaj wykonywanej _
Funkcja funkdji 1 bajt 0x03
Parametr Parametr 2 bajty 1-szy  bajt: Grupa

2-gi bajt: Indeks (Notatka 1)

Ustawiona wartos¢ (Notatka

Dana Dana 2 bajty 2)
CRC (wysoki) - 1 bajt Wysoki:8bitéw z 16bitow CRC
CRC (niski) - 1 bajt Niski: 8bitow z 16bitow CRC
Ramka z odpowiedzig falownika
| Adresstacji | Funkca | Parametr | Dana | CRC(wysoki) |  CRC (niski) |
Opis (I}gﬁé?iar Specyfikacja
Adres falownika w .
Adres stacji o 1 bajt 1~32
sieci
. Rodzaj wykonywanej _
Funkcja funkdji 1 bajt 0x03
Parametr Parametr 2 bajty 1-szy bajt: Grupa
2-gi bajt: Indeks (Notatka 1)
- W odpowiedzi jest wysytana
2 bajt
Dana Dana i ustawiona warto$¢ (Notatka 4)
CRC (wysoki) - 1 bajt Wysoki:8bitéw z 16bitéw CRC
CRC (niski) - 1 bajt Niski: 8bitow z 16bitébw CRC
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(Notatka 1) Ustawianie parametru

Parametry podstawowe
1-szy bajt : Ustawienie grupy parametrow
Grupa 1-szy bajt Grupa 2-gi  bajt
d 0x01 C 0x05
F 0x02 S 0x06
A 0x03 H 0x07
b 0x04

2-gi

bajt : Ustawienie numeru parametru

Przyktad) W przypadku odczytania lub zapisania do parametru A60 jego adres jest:

1-szy bajt: 0x03
2-gi  bajt: 0x3C

Informacje o btedach

Informacja o btedach zawiera parametry czterech ostatnich btedéw(czestotliwosé wyjsciowa, prad
wyjs$ciowy, napiecie na szynie DC w momencie wystgpienia btedu)

Ostatni btad | Przedostatni Trzeci btad Czwarty llosé
btad biad bieddw
1-szy baijt 0x01 0x01 0x01 0x01 0x01
2-gi bajt 0x0D 0x11 0x15 0x19 0x1D
Dane btedéw
Dana btedu Rodzaj bledu Dana btedu Rodzaj bledu
1 7 Blad zabezpieczenia
Blad nadprado
A pracowy termicznego
2 Btad nadnapieciowy 8 Wyzwolenie zewnetrzne
3 Blad podnapieciowy 9 Biad EEROM
4 Blad zwarcia 10 Btad komunikaciji
5 Zastrzezony n Blad USP
6 Przegrzanie falownika 12 Btad doziemienia
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(Notatka 2) Ustawianie wartosci danej
Wartos¢ transmitowana danej nie posiada przecinka dziesietnego.
Przykladl) Czestotliwosé wyjsciowa

Warto$¢ parametru Transmitowana dana Warto$é heksadecymalna

1-szy bajt: 0x17
2-gi bajt: 0x70

60.00Hz 6000

Przyktad?) Czas przyspieszania/zwalniania

Warto$¢ parametru Transmitowana dana Warto$é heksadecymalna

1-szy bajt: 0x00
2-gi bajt: 0x64

10.00sek 100

(Notatka 3) Parametr specjalny
Rozkaz

biegu

parametr

1-szy bajt: 0 x 00

2-gi bajt: 0 x 02

ustawiona dana

1-szy bajt

Bit7 Bit6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit2 Bit1 Bit0

Zastrzezony

2-gi bajt

Bit7 Bit6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit2 Bitl BitO

Zastrzezony RST REV RWD

Bit0 : Rozkaz biegu do przodu
Bitl : Rozkaz biegu do tytu

Bit2 : Rozkaz reset (kasowanie btedu)

Zadawanie czestotliwosci

Parametr

1-szy bajt: 0 x 00

2-gi bajt: 0 x 04

ustawiona dana

czestotliwos¢ wyjsciowa *100

Przyktad) Czestotliwos¢ zadana jest 60.00Hz
Transmitowana dana :6000

1-szy bajt: 0 x 17

2-gi bajt: 0 x 70
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Generowanie 16-bitowego kodu sumy kontrolnej CRC (Cyclic Redundancy Check)

Poszczegdlne kroki generowania kodu CRC:
1. Caly 16-bitowy rejestr wynosi 1.0x ffff
2. XOR z 16-bitowego rejestru i 8- bitowego rejestru.
3. Przesun w prawo 1bit 16- bitowego rejestru

4. Jesliwynik z punktu 3 jest 1, XOR z 16- bitowego rejestru i 0xa001.

5. Wykonaj 8 razy krok 3 i krok 4.

6. Wykonaj kroki 2~6 az do wypetnienia dane;.
7. Wynik z kroku 6 wpisz w wysoki- 8bitow i niski- 8bitow rejestr CRC.

Odczytywanie czestotliwosci wyjsciowej D01 Przesun

Bajt 1 Bajt 2 Bajt 3 Bajt 4 Bajt 6 Bajt 7
Adres stacji Funkcja Parametr Liczba parametrow
0x01 0x03 0x01 | 0x01 0x00 | 0x01
Sekwencja dodatkowego bitu  (01x01)
16-BITOWY REJESRT MSB Flaga
(XOR) 1111 1111 1111 1111
01 0000 0001
1111 1111 1111 1110
Przesun 1 0111 1111 1111 1111
Przesun 2 0011 1111 1111 1111 1
Polinominalnie 1010 0000 0000 0001
1001 1111 1111 1110
Przesun 3 0100 1111 1111 1111
Przesun 4 0010 0111 1111 1111 1
Polinominalnie 1010 0000 0000 0001
1000 0111 1111 1110
Przesun 5 0100 0011 1111 1111
Przesun 6 0010 0001 1111 1111 1
Polinominalnie 1010 0000 0000 0001
1000 0001 1111 1110
Przesun 7 0100 0000 1111 1111
Przesun 8 0010 0000 0111 1111 1
Polinominalnie 1010 0000 0000 0001
1000 0000 0111 1110
Bajt 1~6 Rezultat operacji CRC
0x01 0x807e
0x03 0x3364
0x01 0x30el
0x01 0x8831
0x00 0xd449
0x01 0x36d4
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10. Specyfikacja

10.1 Tabele specyfikacji
(1) Specyfikacja dla modeli klasy 200V

Oznaczenie modelu N700E- N700E- N700E- N700E- N700E- N700E-
055LF 075LF 110LF 150LF 185LF 220LF
Maksymalna moc podtaczanego
silnika o 4-biegunach (Notatka 5.5 7.5 1 15 18.5 22
2)
Moc pozorna 200V 8.3 11.1 15.6 22.2 26.3 31.2
(kVA) 240V 10.0 13.3 18.7 26.6 31.6 37.4
Znamionowe napiecie zasilania 3-fazowe (3-przewody) 200~240V+10%, 50/60Hz+5%
Znamionowe napigcie wyjsciowe 3-fazowe 200 ~240V (proporcjonalne do napiecia zasilania)
(Notatka 3)
Znamionowy prad wyjsciowy (A) 24 ‘ 32 ‘ 45 ‘ 64 | 76 | 90
Hamowanie Wbudowany obwéd hamujacy BRD (
pradnicowe (opornik hamujacy jako opcja)
Hamowanie Minimalna
pradnicowe z rezystancja
wykorzystaniem | dotgczonego
rezystorem opornika 17 17 17 8.7 6 6
hamujgcego
Q)
Waga (Kg) 4.2 4.5 4.5 6.5 7.5 8
(2) Specyfikacja dla modeli klasy 400V
Oznaczenie modelu N700E- N700E- N700E- N700E- N700E- N700E-
055HF 075HF 110HF 150HF 185HF 220HF
Maksymalna moc
podtaczanego silnika o 4- 5.5 7.5 11 15 18.5 22
biegunach (Notatka 2)
(kVA) 480V 10.0 13.3 19.1 26.6 31.6 37.4
Znamionowe napiecie 3-fazowe (3-przewody) 380~480V+10%, 50/60Hz+5%
zasilania
Znamionowe napigcie 3-fazowe 380~480V (proporcjonalne do napiecia zasilania)
wyjsciowe (Notatka 3)
(ZAn)am|onowy prad wyjsciowy 12 16 23 32 38 45
Hamowanie Wbudowany obwéd hamujacy BRD (
pradnicowe (opornik hamujacy jako opcja)
Hamowanie Minimalna
pradnicowe z rezystancja
wykorzystanie | dotgczonego
m rezystorem opornika 70 50 50 30 20 20
hamujacego
Q)
Waga (Kg) 4.2 4.5 4.5 7 7 7.5
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(3) Wspdlna specyfikacja dla modeli o klasie zasilania 200V/400V

Pozycja

Wspdlna specyfikacja dla wszystkich modeli

Metoda sterowania

Sterowanie przez Modulacje Szerokosci Impulséw (PWM)

Czestotliwos$¢ napiecia
wyjsciowego

0.01 do 400Hz

Doktadno$¢é zadawania
czestotliwosci

Zadawanie cyfrowe: +0.01% maksymalnej czestotliwosci, Zadawanie
analogowe: +0.1% maksymalnej czestotliwosci (25£10°C)

Rozdzielczos¢ zadawanej
czestotliwosci

Cyfrowo: 0.01HZ, Analogowo : czestotliwos¢ maksymalna/ 1.000

Charakterystyka sterowania
U/

Sterowanie U/f charakterystyka statomomentowa, redukowana lub sterowanie
wektorowe

Przecigzanie (prad
wyjsciowy)

150% przez 60 sekund

Czas
przyspieszania/zwalniania

0.01 do 3000,0sek. (liniowe lub po wybranej krzywej)

Hamowanie DC (pradem
statym)

Po wydaniu komendy STOP hamowanie pragdem statym od zadeklarowanej
czestotliwo$ci (ustawiane parametry: sita hamowania, czas hamowania
czestotliwo$¢ do rozpoczecia hamowania).

Panel o
Zagiaewa sterowniczy | hastawa poprzez przyciski gora/dot
czestotl sygnat analogowy napieciowy : DC 0~+10V (impedancja wejsciowa 10 kQ)
WOSCI Sygnat sygnat analogowy pradowy: 4~20mA (impedancja wejsciowa 250Q)
zewnetrzny
o | Zadawa Panel o .
E nie sterowniczy | Poprzez przyciski Run /Stop (kierunek obrotow zalezny od nastawy)
@ | sygnatu
j;; Fw;:lgllfjv ze?v)rlgt]?z*ny poprzez sygnalty listwy zaciskowej wejsciowej FW lub RV  (zestyk NZ/ NO)
g FW(bieg w prawo), RV(bieg w lewo), CF1-CF4(wielopoziomowa nastawa
%) predkosci), JG(bieg probny), 2CH(drugi zestaw czaséw
Zaciski wejsciowe na przyspieszania/zwalniania), FRS(wolny wybieg silnika), EXT(zewnetrzna
listwie blokada), USP (zabezpieczenie przed samoczynnym uruchomieniem),
SFT(blokada nastaw), AT (wybor sygnatu analogowego), RS(kasowanie
blokady falownika), SET(nastawy dla drugiego silnika)
RUN (sygnalizacja ruchu), FA1 (sygnat osiggniecia poziomu czestotliwosci -
Zaciski wyjsciowe na typ 1- stata czestotliwos¢), FA2 (sygnat osiggniecia poziomu czestotliwosci -
g listwie sterujace typ 2- przekroczenie czestotliwosci), OL (sygnalizacja przecigzenia pradem ),
.8 OD (sygnalizacja przekroczenia sygnatu uchybu), AL (sygnat alarmu)
2
2 Wyjscie analogowe M_|ern|lf a_L-nangow_y (D’Cf 0~_1’O\_/ caly zakres _s’ke_lh, maks. _1m_A) M_?n!torowane
i wielkosci: czestotliwos¢ wyjsciowa, prad wyjsciowy, napiecie wyjsciowe
=
0]
Przekaznikowe wyjécie | Zestyk przetaczny (brak zasilania, poprawna praca jedno potozenie styku, alarm
alarmowe drugie potozenie styku)
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funkcja AVR, definiowana krzywa przyspieszania/zwalniania, gérne/dolne
ograniczenie czestotliwosci zadanej, 16 predkosci wielopoziomowych,
dostrajanie czestotliwo$ci poczgtkowej, zmiana czestotliwosci kluczowania
tranzystorow (0.5 do16kHz), pasmo czestotliwosci zabronionej, regulator PID,
skalowanie wyjsciowego sygnatu analogowego, bieg prébny, ustawianie
zabezpieczenia termicznego, ponowny start po zaniku zasilania, historia
btedéw, dostosowanie sygnatéw analogowych wejsciowych do zakresu
regulowanej czestotliwosci na wyjsciu, nastawy dla drugiego silnika, funkcja
autostrojenia, wyboér charakterystyki sterowania U/f, automatyczne podbicie
momentu, funkcja przeskalowania czestotliwosci, funkcja USP

Inne funkcje

zabezpieczenie nadpragdowe, podnapieciowe, przecigzeniowe, zabezpieczenie
przed samoczynnym uruchomieniem, btad przegrzania falownika, btad

Funkcje zabezpieczen | nadnapieciowy, btad doziemienia, btad komunikacji, btad EEPROM-u, btad
zaniku zasilania

-10~50°C (Jesli temperatura otoczenia falownika przekracza 40°C, to
Temperatura otoczenia czestotliwos¢ kluczowania tranzystoréw mocy powinna by¢ ustawiona ponizej

P 2.0kHz)

@

= Temperatura -20~60°C

9 sktadowania

0

'S i ‘A do 90% (bez kondensaciji par

_cgj Wilgotno$é 0 ( ii pary)

\(% Drgania 5.9m/52(0.6G). 10~55Hz
Lokalizacja Wysokos¢ do 1,000 m. n.p.m., wewnatrz (bez zracych gazéw, kurzu, pytéw)
Opcje filtr przeciwzakléceniowy, zewnetrzny panel sterowniczy, kabel do panela,

rezystor hamujacy, dtawik sieciowy, dtawik silnikowy, dtawik DC

Legenda do tabel :

1. Sposob zabezpieczenia zgodny z JEM 1030

2. Moc silnika odpowiednia standardom 3-fazowych silnikbw Hitachi o 4 parach biegunéw. W przypadku,
kiedy wykorzystujesz silniki innych producentéw (50/60Hz) powinienes dobiera¢ falownik na prad
znamionowy silnika

3. Napiecie wyjsciowe falownika zmniejsza sie ze spadkiem napiecia zasilajacego (za wyjatkiem dziatania
funkcji AVR). Napiecie wyjsciowe nigdy nie przekroczy wartosci napiecia zasilajagcego.

4. W przypadku sterowania silnika przeznaczonego do pracy przy innej czestotliwosci niz 50/60Hz skontaktuj
sie z dostawcg silnika, jaka jest jego dopuszczalna najwyzsza predkosé.

5. Moment hamujacy to wartos¢ srednia momentu hamowania przy najkrétszym czasie hamowania
(zatrzymywanie od 50/60 Hz). To nie jest wartos¢ ciggta tylko chwilowa - czyli nie w catym czasie hamowania
jest taki moment. Moment hamujacy zmniejszy sie jezeli bedzie przeprowadzane hamowanie od
czestotliwosci wyzszej niz 50 Hz. W przypadku potrzeb uzyskania krétszych czaséw hamowania - wiekszego
momentu hamowania nalezy zastosowac rezystor hamujacy.

6. Jesli jest wybrane sterowanie wektorowe SLV (A31na 2) ustaw czestotliwosé kluczowania tranzystorow
mocy b1l wyzszg niz 2.1 kHz
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10.2 Wymiary
(1) wymiary zewnetrzne modeli:N700E-055LF/055HF, N700E-075LF/075HF, N700E-110LF/110HF w (mm)
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(2) wymiary zewnetrzne modeli:N700E-150LF/150HF, N700E-185LF/185HF, N700E-220LF/220HFw (mm)
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