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Rozdziat1 Opis ogolny

1.1 Sprawdzanie po rozpakowaniu

1.1.1 Sprawdzanie jednostki
Otworz paczke i wyciggnij falownik, prosimy o sprawdzenie kolejnych punktow.
Jezeli odkryte$ nieznane sobie czesci w pudetku lub stwierdzite$, ze otrzymana jednostka jest zewnetrznie
uszkodzona, prosimy o kontakt ze sprzedawcg lub najblizszym dystrybutorem Hitachi
(1) Upewnij sie, ze nie nastapity zadne uszkodzenia (np. wgniecenia na powierzchni obudowy) powstate podczas
transportu falownika.
(2) Po odpakowaniu upewnij sie czy w pudetku znajduje sie instrukcja obstugi falownika.
(3) Sprawdzajac tabliczke znamionowsg upewnij sie czy urzadzenie jest tym produktem, ktére zamdwites.

Tabliczka znamionowa

>r

Pozycja tabliczek

HITACHI!
Symbol modelu ——p | Wotel:  §I300-055HF

Dopuszczalna moc silnika ——p-| BB/1W:  1.5/6.6

Parametry znamionowe zasilania —jp | 17ptt/Entrée: 50Hs, 6002 400480 v 1 Ph A
(czest., napiecie, liczba faz, prad) 50z, 60Hs  400-480 V 3 Ph 13 4
Numer fabryczny i data produkcji ——p»| 2tt#ut/Sortie:0. 1-400k: Vo3 Ph 12 A
Parametry znamionowe wyjsciowe —Jpp| MFPG No,  94AT1234590001 Date: 0004

Hitachi, Ltd, mape 1w sapan NE16080-27

Zawartos¢ tabliczki znamionowej
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1.1.2 Instrukcja obstugi

Niniejsza instrukcja obstugi jest przeznaczona dla falownika Hitachi serii SJ300.

Przed przystgpieniem do uzytkowania falownika, przeczytaj uwaznie instrukcje. Po przeczytaniu zachowaj instrukcje
gdyz jest ona przydatna przy p6zniejszych operacjach i programowaniu falownika.

Kiedy uzytkujesz falownik z wyposazeniem dodatkowym, postuguj sie réwniez instrukcjg obstugi tego wyposazenia.
Instrukcja obstugi jest wazna w okresie, w ktérym jest wydawana do druku.

1.2 Pytania i gwarancja dla falownika
1.2.1 Zapytania

Jezeli majg Panstwo pytania dotyczace uszkodzen jednostki lub pytania ogolne zwigzane z falownikiem, prosimy
o kontakt ze sprzedawca lub lokalnym dystrybutorem firmy Hitachi.
Przed kontaktem prosimy o zasiegniecie informacji niezbednych przy przedstawieniu problemu:

(1) model falownika,

(2) numery fabryczne (MFG,NO),

(3) data sprzedazy,

(4) powdd zapytania (stan uszkodzen falownika, stan przytaczen przewodoéw do falownika).

1.2.2 Gwarancja dla falownika
Okres gwarancyjny falownika obejmuje jeden rok liczac od daty sprzedazy.
Jednakze gwarancja nie bedzie uznana w przypadku nizej wymienionych uszkodzen:
(1) Niezgodne z instrukcjgq uzytkowanie falownika oraz préby naprawy falownika przez osoby
do tego nie powotane,
(2) Wszelkie zastate uszkodzenia lub te powstate w czasie transportu, (ktére powinny by¢ natychmiast
zgtoszone,
(3) Uzytkowanie falownika niezgodne z warunkami okreslonymi w danych znamionowych,
(4) Zjawiska naturalne (trzesienie ziemi, pozar itp.).

Gwarancja obejmuje tylko falownik, wszelkie uszkodzenia urzadzen wspotpracujacych spowodowane przez
operacje falownika nie sg objete gwarancja.

Wszelkie naprawy po okresie gwarancyjnym (jeden rok) sa wykonywane odptatnie.

Koszty naprawy lub przegladu urzgdzenia na gwarancji bedg pokrywane przez uzytkownika,
jezeli uszkodzenia falownika powstaty w spos6b wymieniony w jednym z powyzszych punktéw powyzej 1-4.

Jezeli majg Panstwo pytania dotyczace gwarancji prosimy o kontakt ze sprzedawcg urzadzenia
lub z najblizszym dystrybutorem firmy Hitachi.
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1.3 Wyaqlad zewnetrzny

1.3.1 Wyqglad zewnetrzny i nazwy czesci

Lampka zasilania
Lampka alarmu
Operator cyfrowy
Otwieranie pokrywy
Panel przedni

Pokrywa
Tabliczka
znamionowa

Wyglad od przodu Przod ze zdjetg pokrywag

\
\

—=

T

tacznik

Miejsce instalacji dla urzadzenia
dodatkowego-opcji

Zaciski sterownicz
| Zaciski sterownicze

L — Zaciski gtowne

Pokrywa chronigca
przewody

/




Rozdzat 2 Instalacjai okablowanie

2.1 Instalacja
@ Uwaga

Prosimy nie usuwa¢ gumowych tulejek ze wzgledu na niebezpieczenstwo porazenia, zwarcia przewodow

lub mozliwosé wystapienia doziemienia przewodu sitowego.

A Ostrzezenie

Instalacja urzadzenia powinna by¢ wykonana z wykorzystaniem materiatéw niepalnych (metal itp.).

W przeciwnym razie grozi to pozarem.

Nie instaluj urzadzenia w poblizu materiatéw fatwopalnych.

W przeciwnym razie grozi to pozarem.

Nigdy nie przeno$ urzadzenia trzymajac je za zewnetrzng pokrywe, zawsze przenos$ urzadzenie wykorzystujac jego
podstawe.

W przeciwnym przypadku grozi to upadkiem urzadzenia i jego uszkodzeniem.

Nie dopuszczaj, aby substancje takie jak np.: $cinki, pozostatosci metalowe, przewody, kurz lub substancje
powstate podczas spawania jonowego przedostawaly sie do falownika.

W przeciwnym razie grozi to pozarem.

Upewnij sie, ze podstawa falownika jest wlasciwie i w sposéb pewny zamontowana do $ciany.

W przeciwnym przypadku grozi to upadkiem urzgdzenia i jego uszkodzeniem.

Nie montuj falownika i nie zataczaj do pracy, jezeli jednostka jest w sposéb widoczny uszkodzona.

W przeciwnym przypadku grozi to uszkodzeniem jednostki.
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2.1.1 Instalacja
1. Transport
Prosimy o ostrozne obchodzenie sie z falownikiem gdyz posiada on czesci plastikowe.
Prosimy nie montowa¢ falownika do zbyt cienkiej $ciany gdyz moze to spowodowaé zerwanie zamocowania i
ryzyko upadku falownika.
Nie instaluj falownika, gdy jego wyglad zewnetrzny wskazuje na uszkodzenie lub, gdy brakuje czesci

urzgdzenia.

2. Powierzchnia do zamontowania falownika.
Temperatura radiatoréw falownika w czasie jego pracy moze byé¢ bardzo wysoka (do ok. 150°C)
Powierzchnia, na ktdérg montowany jest falownik musi byé, zatem wykonana z niepalnego materiatu (stal) z
powodu ryzyka pozaru. Nalezy réwniez zwrdci¢ uwage na otwory wentylacyjne otaczajgce falownik. Jest to
wazne szczegOlnie wtedy, kiedy mamy do czynienia z dodatkowym Zrédtem ciepta takim jak opornik hamujacy

J\mcm lub wigcej ' I—j
i |

czy dtawik.
I: Zachowaj dostateczng przestrzen z gory i z dotu nie
............................ - 1 zapobiegajaca. wentylagji i chiodzeniu - miedzy
i 10cm lub wiecej i Przept. powietrza falownikiem a przewodami wiodgcymi prad
| |
| .
: I i o
| : C
. . Falownik I ) . ?ﬂ
5cm lub wiecej ! i_5cm lub wigcej FalowniK
! |
i !
; 4 i
i

3. Otoczenie pracy falownika — temperatura otoczenia.
Temperatura otoczenia dla falownika nie powinna przekracza¢ dopuszczalnego zakresu temperatur (zwykle -
10 do 50°C)
Temperatura powinna by¢ mierzona dla dziury powietrznej otaczajacej falownik (diagram powyzej). Jezeli
temperatura otoczenia przekracza temperature dopuszczalng, zywotno$¢ poszczegoélnych elementow
falownika a szczegélnie kondensatoréw ulega skroceniu.

4. Otoczenie pracy — wilgotnosé.
Wilgotnosé otoczenia dla falownika powinna by¢ zachowana w granicach dopuszczalnej procentowej
wilgotnosci (zwykle 5% do 90%). Usytuowanie falownika powinno by¢ takie, aby nie istniala mozliwos¢
whniknigcia do falownika wilgoci.
Prosimy o unikanie instalacji falownika w miejscach szczego6lnie narazonych na naswietlenie stoneczne.
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5. Otoczenie pracy falownika — powietrze.
Instalujgc falownik unikaj miejsc o szczegélnym zapyleniu (kurz), otoczenia gazéw zracych, wybuchowych
i tatwopalnych oraz otoczenia z chtodziwem w postaci pary.

6. Pozycja zamontowania.
Zamontuj falownik w pozycji pionowej wykorzystujac $ruby lub rygle. Powierzchnia, na ktérej jest montowany
falownik powinna by¢ wolna od wibracji i powinna wytrzymywac cigzar falownika

7. Wentylacja szafy.
Jezeli instalujg Panstwo jeden lub kilka falownikéw w jednej obudowie to powinny byé w takim przypadku

zainstalowane dodatkowe wentylatory. Ponizej znajduje sie wskazowka odnosnie pozycji zainstalowania
wentylatora. W zaleznosci od potozenia wentylatora jego praca spowoduje rézny przeptyw powietrza wewnatrz
obudowy (szafy). Pozycja zaréwno wentylatora jak i wlotu powietrza w szafie jest bardzo wazna. Jezeli jest
ona zta, przeplyw powietrza wokot falownika zmniejsza sie a temperatura otaczajgca falownik wzrasta.
Zwazajac na to upewnij sie, ze temperatura otoczenia falownika jest zawarta w zakresie dopuszczalnym.

Wentylator Wentylator
*K y *K y

o p

Falownik

(dobry przyktad) (zty przyktad)

8. Zewnetrzne chtodzenie falownika

Istnieje mozliwos$¢ zainstalowania falownika w taki sposob, aby jego radiatory byty umieszczone na zewnatrz
tylnej czesci szafy. Metoda ta ma duze korzysci: chtodzenie falownika zostaje znacznie zwiekszone
oraz rozmiary  szafy, w  ktorej umieszczony  jest  falownik moga  hy¢ mniejsze.
Aby zainstalowa¢ falownik z radiatorami usytuowanymi na tylnej zewnetrznej scianie szafy, konieczna jest
do zamontowania falownika plyta metalowa, ktéra zapewnia dostateczng wymiane ciepta
dla falownika. Nie instaluj falownika tam gdzie istnieje ryzyko jego kontaktu z wodg, parami oleju, kurzem itp.
gdyz mogaq one wnikna¢ do jednostki poprzez wentylator chtodzacy radiatory falownika.

9. Przyblizone straty dla poszczeg6linych mocy.

Moc falownika (kW) | 1.5 2.2 3.7 5.5 7.5 1 15 185 22 30 37 45 55 75 90 110

132

70% zn. mocy wyj.(W) | 102 127 179 242 312 435 575 698 820 | 1100 | 1345 | 1625 | 1975

100% zn. mocy wyj. (W) | 125 160 | 235 | 325 | 425 | 600 | 800 | 975 | 1150 | 1150 | 1900 | 2300 | 2800

Skutecznos$¢ przy 100% zn.mocy Wyj.(%) | 923 | 932 | 940 | 944 | 945 | 945 | 946 | 947 | 948 | 948 | 949 | 949 | 949
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2.1.2 Pokrywa koncowek przewoddw sitowych

(1) Wejscie kablowe przez gumowa tulejke.

Potaczenie powinno by¢ przeprowadzone po uprzednim dokonaniu nacie¢ na gumowych tulejkach.

Pokrywa
przewodéw

—
@ @ @ T Gumowa tulejka

(2) Wejscie kabla przez kanaty.

Po wyjeciu gumowych tulejek, przetdz przez nie przewody.

Uwaga!
Zdejmij gumowe tulejki tylko na czas pofaczenia. Potem zal6z je na nowo. W przypadku, gdy izolacja

przewoddw zostanie uszkodzona istnieje mozliwos¢ zwarcia przewodu z obudowg (doziemienie).
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2.2 Oprzewodowanie
@ Uwaga

Upewnij sie czy jednostka jest uziemiona.

W innym przypadku istnieje ryzyko porazenia, pozaru lub zniszczenia.

Tylko wykwalifikowany personel powinien przeprowadzaé instalacje .

W innym przypadku istnieje ryzyko porazenia lub pozaru

Wykonanie instalacji odbywac sie powinno po uprzednim sprawdzeniu, czy odciete jest zasilanie od obwodu.
W innym przypadku istnieje ryzyko porazenia lub pozaru

Prowadz potgczenia po uprzednim zainstalowaniu catego korpusu

A Ostrzezenie

Upewnij sie, ze napiecie znamionowe zasilania jest wtasciwe, odpowiadajace napieciu przemiennemu jakim
powinno sie zasila¢ falownik

W przeciwnym razie istnieje ryzyko porazenia lub pozaru

Upewnij sie czy nie podtaczytes statego napiecia zasilania AC na wyjscie falownika

W przeciwnym razie istnieje ryzyko porazenia lub pozaru

Upewnij sie czy nie podtaczytes rezystora do wejscia pradu statego (PD, P, N)

W przeciwnym razie istnieje ryzyko porazenia lub pozaru

Upewnij sie czy wytacznik ré6znicowopradowy jest zainstalowany po stronie wejsciowej falownika

W przeciwnym razie istnieje ryzyko porazenia lub pozaru

Upewnij sie czy prawidtowo dobrate$ kable zasilajgce, wytacznik r6znicowopradowy, stycznik itp.

W przeciwnym razie istnieje ryzyko porazenia lub pozaru

Nie uzywaj stycznika do zatgczania i wytaczania silnika .Do tego celu wykorzystuj zawsze wewnetrzne funkcje

falownika, ktore sg do tego przeznaczone.

W przeciwnym razie istnieje ryzyko porazenia lub pozaru




2.2.1 Diagram potaczen

3-fazowezasilanie
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(1) Wyjasnienie gtéwnych obwodéw falownika

S

Koncéwka uziemienia

Uziemienie (podtaczy¢ dla unikniecia porazenia).

Symbol Nazwa terminalu Objasnienia funkcji
R,S, T o . Przytaczenia zasilania. Kiedy uzywasz tylko konwertera i RG nie podtaczaj tych koncowek
Zasilanie falownika S
(L1,L2,L3) (przypadek zasilania pradem statym).
v W Wyjscia falownik Przyk ia silnik
(T1,72,T3) yj$cia falownika rzytaczenia silnika.
PD, P 2 dtawik DC Zazwyczaj pomiedzy tymi zaciskami zatozona jest zwora. Jezeli chcesz zastosowac¢ dtawik DC
+1,4) ewnetrzny diawi zdejmij zworke (DCL-XX).
P,RB ) ) . ) ’ .
(+RB) Zewnetrzny rezystor hamujacy Przytaczenie rezystora hamujacego (do zainstalowania w falownikach o mocy do11kW).
P, N ) ) o . o
+1) Zewnetrzna jednostka hamujaca Przytaczenia jednostki hamujacej (BRD-XX).
G

(2) Objasnienia dla obwoddw sterujacych

Symbol Nazwa zacisku Wyjasnienie zawartosci
. . Jest to zacisk wspdlny dla sygnatéw sterujgcych czestotliwoscig (O, 02, O1) i analogowego wyjscia
L Zacisk wspolny analogo! ) -
o -g poiny gowy AM, AMI. Nie uziemia¢.
E % Zacisk dla zasilania wejscia Donuszczalny prad do
N g H sterowania czestotliwoscia | Zasilanie dla zaciskéw +10V DC 20 ’rJnA Y pra
Zacisk dla sygnatu Kiedy sygnat wejsciowy jest z przedzialu 0-10V DC to maksymalna | Impedancja wejsciowa
:z O napigciowego sterowania czestotliwos¢ bedzie dla 10V. W przypadku gdy maksimum czestotliwosci | 10kQ Dopuszczalne
° H czestotliwoscig jest wymagane przy mniejszym napieciu niz 10V, wykorzystaj funkcje A014. napiecie 12V
5 IS Zacisk dla sygnatu L
s} e L . . . . . . Impedancja wejsciowa
% < o2 napigciowego sterowania Kiedy sygnat wejsciowy jest z przedziatu +/-10V DC, ten sygnat jest 10kQ Dopuszczalna
o
c czestotliwosci dodawany do sygnatu sterowania czestotliwoscia z zacisku O lub O1.
< 2 ¢ C1a v dosyg ¢ a obcigzalnosé 20mA
‘§ - wspomagajacy
3 Zacisk dla sygnatu Kiedy sygnat wejsciowy jest z przedzialu 4-20mA DC to 20mA | Impedancja wejsciowa
N Ol pradowego sterowania odpowiada czestotliwosci maksymalnej. 100Q Dopuszczalna
czestotliwoscig Sygnat ten jest aktywny tylko z zataczong funkcjg AT. obcigzalno$¢ 24mA
Zacisk dla cyfrowego ) . ) . Dopuszczalna
AM . . . Wielko$¢ wyjsciowa — monitorowanie : - i
monitorowania (napieciowy) s L . obcigzalno$¢ 2mA
2 - Czestotliwosci, pradu, momentu, napiecia na wyjéciu oraz pradu - —
S Zacisk dla analogowego o . e Impedancja wyjsciowa
ES AMI ) ) wejsciowego i warto$ci ciepta wytworzonego L
3] monitorowania (pradowy) mniej niz 250 Q
.‘(-‘E) Dopuszczalna
) Zacisk dla cyfrowego . . obcigzalno$¢ 1mA
= FM Czestotliwos$¢ wyjs -
monitorowania (napigciowy) Zestotliwos¢ wyjsciowa — cyfrowo Maksymalna
czestotliwos$¢ 3.6kHz
P24 Zacisk wspdlny dla Zrédto napiecia 24V DC dla sygnatéw wejsciowych (potaczenie Dopuszczalny prad
o -g sygnatéw wejsciowych zaciskOw typu “source”- CM1 z PLC). obcigzenia 100mA
E % CM1 Wspdlne ztacze wejsciowe Wspdlny zacisk FW, zaciski 1-8, zacisk TH, zacisk FM; Nie uziemiag.
= NS PLC Programowalny zacisk Mozliwa jest zmiana typu wej$¢ programowalnych przez zmiang zworki, P24-PLC typ “sink”,
'E, wspélny CM1-PLC typ “source”.
S, Gdy sygnat na zacisk jest podany realizowana jest komenda
o) o Zacisk dla komendy Y y,g zacisk jestp y realizowana Jest
8 g FW . - “naprz6d”, gdy sygnat nie jest podany realizowana jest komenda
~ 5 naprzod “stop” Dopuszczalne
3] N L
(3) 'u;_; 1 napigcie 27V
£, Z Impedancja wejsciowa
© '§ Programowalne wejscia Wybor 8 funkcji sposréd 44 funkcji 4.7 kQ
b 8
11
g . - . . - . Dopuszczalne napigcie
3 Progr. zacisk wyj$ciowe Wybor 5 funkcji sposréd 22 funkciji 27V, 5mA
S .
f% 15
2 AL1 i - - L Dopuszczalne napiecie
'ﬁ AL2 Zaciski wyjéciowe alarmowe | Mozliwe wpisanie funkcji wyj$ciowej (wyjécie zestykowe). AC 250V, 0.2A
N Zacisk wspoiny dla wyjscia ) i o Minimalne napiecie
ALO ) Zacisk wspolny dla wyjscia alarmowego. AC 100V, 10mA
Awaryjnego
> -‘E‘ Gdy sygnat z termistora jest podawany na zaciski TH i CM1 falownik | Dopuszczalna
s T TH Zaciski wejscia termistora kontroluje w ten sposéb temperature i w razie przekroczenia jej | rezystancja 10 kQ.
gl 6 dopuszczalnej wartosci wyswietli btad i odetnie silnik od zasilania. Minimalna moc 100mwW

10
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2.2.2 Obwod gtéwny

(1) Ostrzezenia.

Przed przystagpieniem do potaczen przewodéw do zaciskéw falownika odczekaj 10 minut zanim przystgpisz

do pracy. Upewnij sie czy dioda ,charge” przestata Swieci¢. Musi uplyng¢ pewien czas zanim kondensatory

wytadujg sie kondensatory w falowniku.

1. Zaciski gtéwne (R, S, T).
Dokonaj potaczenia zaciskéw zasilajacych (R, S, T) do obwodu zasilania wykorzystujac potaczenie
przez stycznik elektromagnetyczny lub wytgcznik r6znicowo-pradowy.
Polecamy przytaczenie stycznika elektromagnetycznego do gtéwnych zaciskéw zasilania gdyz w przypadku,
gdy funkcje zabezpieczajace zadziataja, napiecie zasilania zostanie odciete i chroni to ukiad przez
rozprzestrzenianiem sie uszkodzen.
Jednostka ta jest przeznaczona dla zasilania 3-fazowego nie jednofazowego. Jesli potrzebujg Panstwo
jednostki zasilanej jednofazowo prosimy o kontakt z Nami.

2. Zaciski wyjsciowe falownika (U, V, i W).
Na wyjsciu stosuje sie przewody o grubszym przekroju niz te stosowane na wejsciu w celu utrzymania
dopuszczalnego spadku napiecia.
Szczegdlnie, kiedy przy niskiej czestotliwosci nastepuje zredukowanie momentu na silniku, spowodowane
spadkami napiecia w przewodach. Nie nalezy instalowa¢ kondensatorow dla poprawy wspotczynnika mocy ani
urzgdzen pochtaniajacych fale na wyjsciu falownika. W takich przypadku falownik przerwie dziatanie i wskaze
btad lub podtrzyma dziatanie co spowoduje uszkodzenie kondensatoréw lub pochtaniacza fal.
W przypadku gdy dtugo$¢ kabla od falownika do silnika przekracza 20m istnieje niebezpieczenstwo,
ze beda generowane udary napieciowe wywotane wzrostem pojemnosci lub indukcyjnosci w przewodach
(szczegdlnie dla 400V). Jesli niezbedny jest filtr EMC prosimy o kontakt.
W przypadku zasilania dwdch lub wigkszej ilosci silnikéw z jednego falownika, nalezy zainstalowa¢ dla kazdego
silnika osobny przekaznik termiczny.

3. Zaciski dlawika (DCL) pradu statego (PD, P).
Sa to zaciski do podiaczenia diawika pragdowego DCL (opcja), kt6ry polepsza wspétczynnik mocy. Zaciski PD, P
sg potaczone za pomocg zworki , jesli chcesz wykorzystac¢ te zaciski do podtgczenia dtawika, uprzednio musisz
wyja¢ wspomniang zworke. Jesli nie uzywasz diawika DCL nie wyciagaj zworki z zaciskéw.

4. Zaciski zewnetrznego rezystora hamujacego (P, RB).
Obwod hamujacy BRD jest wbudowany standardowo w falownik dla mocy do 11kW. Jesli konieczne jest
dodatkowe hamowanie zamontuj zewnetrzny rezystor hamujgcy do tych zaciskéw. Diugos¢ kabla faczacego
rezystor powinna by¢é mniejsza niz 5m a oba korice opornika powinny by¢ skrecone dla zmniejszenia
impedanciji.
Nie podigczaj innych urzadzen oprocz zewnetrznego rezystora hamujgcego pod wymienione koncowki.
Upewnij sie czy rezystancja opornika hamujgcego ma wiasciwg warto$¢ dopasowang do pradu ptyngcego
przez obwdd BRD.

5. Podfaczenie jednostki hamujacej.
Falowniki o mocy znamionowej powyzej 15kW nie zawierajg obwodu BRD. Jezeli falownik wymaga dodatkowego
regeneracyjnego hamowania niezbedny staje sie zewnetrzny obwdd BRD (opcja) wraz z opornikiem (opcja).
Potacz zaciski P, N zewnetrznej jednostki hamujacej z zaciskami P, N na falowniku. Rezystor hamujacy
taczymy z zewnetrzng jednostka hamujaca a nie bezposrednio z falownikiem.
Dtugosé kabli taczacych rezystor hamujacy do BRD powinna by¢ mniejsza od 5 m, a oba kable dla zmniejszenia
indukcyjnosci powinny by¢ skrecone.

6. Ziemia (G)S.
Upewnij sie, ze falownik i silnik zostaty wiasciwie uziemione w celu ochrony przed porazeniem.
Zarowno falownik jak i silnik powinny by¢ potaczone z ziemig w odpowiedni zgodny ze standardami sposaéb.
Niewtasciwe potgczenie moze spowodowac ryzyko porazenia.
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Rozdziat 2 Instalacja i okablowanie

7. Prace tgczeniowe na falowniku.
Kiedy przeprowadzasz prace faczeniowe na falowniku po jego odigczeniu od zasilania odczekaj 10 minut zanim
zdejmiesz pokrywe falownika.
Nastepnie sprawdz czy zgasta lampka obcigzenia umieszczona wewnatrz jednostki.
Ostateczne sprawdzenie napigcia na falowniku powinno by¢ wykonane za pomocg miernika. Po odfgczeniu
zasilania uptynie pewien czas, po ktorym kondensatory roztadujg sie catkowicie.
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Rozdziat 2 Instalacja i okablowanie

(2) Potaczenia gtownych terminali.
Gtéwne terminale falownika zostaty przedstawione na ponizszym rysunku.

Terminale Typ zacisku
SJ300-015-037LF/HF
R S T ] \% W
LD | (L2) | (L3) (T | (T2) | (T3) Ro-To : M4
inne : M4
Ro | To PD P N RB G @ G @
| &) ) SJ300-055LF/HF
Ro-To : M4
zworka N Inne : M5
N O, Lampka obciazenia

SJ300-075LF/HF

R S T U Vv w RO To Ro-To : M4
(L1) (L2) (L3) (m) (T2) | (T3) Inne : M5
PD P N RB G G
1) () ©|°© SJ300-110LF/HF
Ro-To : M4

Zworka . . Inne : M6
\_\ H ,O\ Lampka obcigzenia

SJ300-150,185LF
SJ300-150-370HF

Ro To
Ro-To : M4
. . Inne : M6
Lampka obcigzenia O
4 N
R S T PD P N U \Y W SJ300-300,370LF

CO|l W) || W) | =D | & ()| T | @2 (T3) || | SI300-450,550HF

Ro-To : M4

SJ300-220LF
Ro | To Ro-To : M4
Zacisk uziemiajacy: M6
Lampka N Inne: M8
nhria7ania /O\
R S T PD P N U \ W SJ300-450-550LF
)| )| )| )| & () | (@D | (T2) | (T3)
Ro-To : M4

Zacisk uziemiajacy: M8
el -
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Rozdziat 2 Instalacja i okablowanie

(3) Okablowanie falownika.

eraga1 :

Uwagaz2:
Uwagag3:

) O} Uwaga4:

A

b

4,_‘
--;/Stycznik

Q\’.\

) —

—

S T
PD
Nap. Zasilania

P

patrz punkt (4)

firmy HITACHI.

Zastosowane urzadzenia zostaly wyznaczone dla silnika klatkowego 4-biegunowego

Dobieraj urzadzenia dla wytacznika na parametry (moc znamionowa) wytgcznika.

Do obwodéw gidwnych uzywaj grubszych przewodéw gdy dystans miedzy
falownikiem a silnikiem przekracza 20m.

Dla zachowania bezpieczenstwa uzywaj wytacznikdw réznicowo-pradowych (ELB)

*  Dla wyjscia alarmu uzywaj przewodéw 0.75mm?

Dilugosc¢ Czutosc
(mA)
100m i mniej 30
300m i mniej 100
600m i mniej 200

LB
Dla sumy odlegtosci przewoddw zrddta zasilania od falownika i odlegtosci falownika od silnika,
czutos¢ zabezpieczenia roznicowo-pradowego dobieramy:
% przewodoéw pradowa

Uwaga6: Kiedy uzywasz potaczenia CV i kabli w obudowie metalowej prad  uptywu rosnie.

Uwaga7: Cztery linie to wysoka stata dielektryczna. W zwigzku z tym prad ro$nie 8-razy.

Dlatego uzywaj wyzwalaczy prgdowych o pradzie 8-razy wiekszym od tych

z powyzszej listy. Jesli odlegtos¢ przewoddéw jest dtuzsza od 100m, uzywaj

potaczen CV.

Opis czesci

Funkcja

Dtawik wejsciowy

Ten element jest stosowany gdy wspoétczynnik niezréwnowazenia napiecia
jest wiekszy lub réwny 3% badz moc zasilania jest wigksza lub réwna 50kVA
i wystepuja gwaltowne wahania zasilania. Polepsza on réwniez
wspétczynnik mocy.

Filtr (dtawik kolej zerowej)

Stosowanie falownika moze powodowaé przenoszenie zaktocen przez siec¢

zasilajacg do innych urzadzen. Element ten ttumi zaktécenia

Ja

Filtr zaktécen dla falownika

Element ten tlumi zaki6cenia generowane miedzy zrédtem zasilania a ziemiag,
jak réwniez normalne szumy. Nalezy go instalowa¢ po stronie pierwotnej
falownika.

Filtr zaktocen radiowych na wejsciu
(filtr kondensatorowy CFI*)

Element ten tlumi szumy emitowane od strony wejsciowej falownika.

Diawik (pradu statego IDCL***)

Element ten stuzy do kontroli harmonicznych wytwarzanych przez falownik.

< Falownik

0
0
0

Rezystor hamujacy
(jednostka hamujaca)

Ten element jest wykorzystany w sytuacji gdy konieczne jest zwiekszenie
momentu hamujacego.

Filtr szumoéw na wyjsciu (ACF-C*)

Element ten tlumi szumy emitowane na wyjsciu falownika do silnika.
Zmniejsza réwniez zaktécenia falowe dla radia i telewizji.

Filtr szumow radiowych) dtawik
kolejnosci zerowej ZCL***)

Element ten redukuje zakf6cenia generowane na wyjsciu z falownika
(mozna instalowaé zaréwno na wejsciu jak i na wyjsciu falownika).

Dtawik wyjsciowy ttumigcy drgania

Zasilanie silnikow przez falownik powoduje wigksze drgania niz ma
to miejsce w przypadku zasilania z sieci. Ten element zainstalowany migedzy
falownikiem a silnikiem zmniejsza pulsacje momentu obrotowego.
Kiedy dlugo$¢ kabla miedzy falownikiem a silnikiem jest wieksza od 10m,
$rodkiem zapobiegawczym przed wadliwym dziataniem przekaznika
termicznego wywotanym wptywem harmonicznych podczas zatgczania
falownika jest wewnetrzny dfawik .

Filtr LCR

Filtr wyj$ciowy fali sinusoidalnej
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Rozdziat 2 Instalacja i okablowanie

(4) Zastosowalne przewody i inne urzgdzenia

Zewnetrzny
Kable taczeniowe rezystor .
. . . Stosowane urzadzenia
Moc wyj. R,S,T,U,V\W,P,PD,N miedzy P Rodzaj
Stosowany model ) _ . | Moment
falow. ) aRB srub dla | Zaciski
falownika . Nm
(kw) ) AWG zaciskow o Wytacznik
mm 2 Wytacznik réznicowo . .
. lub mm® | AWG przeciw- | Stycznik
lub wiecej . -pradowy ]
wiecej zwarciowy
1.5 SJ300-015LF 14 14 M4 2-4 1.5 EX30(15A) 10A H10C
2.2 SJ300-022LF 14 14 M4 2-4 1.5 EX30(20A) 15A H20
3.7 SJ300-037LF 3.5 10 3.5 10 M4 3.5-4 1.5 EX30(30A) 20A H20
5.5 SJ300-055LF 5.5 8 5.5 8 M5 5.5-5 2.5 EX50B(50A) 30A H25
7.5 SJ300-075LF 8 6 5.5 8 M5 8-5 2.5 EX60B(60A) 40A H35
11 SJ300-110LF 14 4 5.5 8 M6 14-6 4.9 RX100(75A) 60A H50
2 15 SJ300-150LF 22 2 - - M6 22-6 4.9 RX100(100A) 80A H65
o
2 18.5 SJ300-185LF 30 1 - - M6 30-6 4.9 RX100(100A) 100A H80
8 22 SJ300-220LF 38 1/0 - - M8 38-8 8.8 RX225B(150A) 125A H100
X
30 SJ300-300LF 60 2/0 - - M8 60-6 8.8 RX225B(200A) 150A H125
100
37 SJ300-370LF (38x2) (#1) - - M8 100-8 8.8 RX225B(225A) 175A H150
100
45 SJ300-450LF (38x2) (#2) - - M10 100-10 - RX225B(225A) 225A H200
150
55 SJ300-550LF (60x2) (#3) - - M10 150-10 - RX400B(350A) 250A H250
1.5 SJ300-015HF 2 18 2 18 M4 2-4 1.5 EX30(10A) 10A H10C
2.2 SJ300-022HF 2 16 2 16 M4 2-4 1.5 EX30(10A) 10A H10C
3.7 SJ300-037HF 2 14 2 14 M4 2-4 1.5 EX30(15A) 15A H20
5.5 SJ300-055HF 2 12 2 12 M5 2-5 1.5 EX50C(30A) 15A H20
7.5 SJ300-075HF 35 10 35 10 M5 3.5-5 1.5 EX50C(30A) 20A H20
é 11 SJ300-110HF 5.5 8 5.5 8 M6 5.5-6 1.5 EX50C(50A) 30A H25
; 15 SJ300-150HF 8 6 - - M6 8-6 4.9 EX60B(60A) 40A H35
g 18.5 SJ300-185HF 14 6 - - M6 14-6 4.9 EX60B(60A) 50A H50
22 SJ300-220HF 14 4 - - M6 14-6 4.9 RX100(75A) 60A H50
30 SJ300-300HF 22 3 - - M6 22-6 4.9 RX100(100A) 70A H65
37 SJ300-370HF 38 1 - - M6 38-6 4.9 RX100(100A) 90A H80
45 SJ300-450HF 38 1 - - M8 38-8 8.8 RX225B(150A) 125A H100
55 SJ300-550HF 60 1/0 - - M8 60-8 8.8 RX225B(175A) 125A H125

#1 3/0 lub 2 réwnolegle 1A
#2 250kcmil lub 2 réwnolegle 1AWG(75deg.)

#3 350kcmil lub 2 réwnolegle 1/0 AWG
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Rozdziat 2 Instalacja i okablowanie

(5) Potaczenie zasilania do obwodoéw sterowania nalezy oddzieli¢ od obwodéw gtéwnych zasilania.
Kiedy uaktywnione sg obwody zabezpieczajace falownika a stycznik umieszczony na wejsciu falownika
oddziela falownik od zrodta zasilania, zasilanie obwodu sterowania falownika réwniez zostanie odtaczone
i sygnat alarmu na wyj$ciu nie zostanie podtrzymany.
Zaciski Ro i T, zostaly zaprojektowane do tego aby bezposrednio zasili¢ obwody sterowania co pozwala
na podtrzymanie sygnatu alarmu, gdy taki sie pojawi. W tym celu zaciski R, i To podtacz do pierwotnej strony
stycznika elektromagnetycznego ( ACL, filtr EMI na wejscie falownika).

(Potaczenia)
[1] Usun potaczenie przewoddéw

[3] potaczenie zasilania dla obwodéw
sterowania do zaciskéw
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Rozdziat 2 Instalacja i okablowanie

2.2.3 Diagram potaczen terminali

(1) Okablowanie
1. Oba zaciski CM1 i L zostaly wyodrebnione jako wspdélne zaciski dla sygnatéw wejsciowych (L) i wyjsciowych
(CM1). Nie uziemiaj i nie zwieraj tych zaciskéw.

2. Uzywaj skreconych ekranowanych kabli do pofaczen wejsciowych i wyjsciowych dla zaciskéw L i CM1.
Podtacz ekran kabla do zacisku wspdlnego.

3. Ogranicz dtugos¢ pojedynczych potaczen do 20m. Jesli odlegto$¢ potaczenia jest wieksza od 20m zastosu;j
sterownik RCD-A ( szyna zdalnego sterowania) lub CVD-E (izolowany transduktor sygnatéw).

4. Odseparuj obwdd sterowania od obwodu gtéwnego zasilania i przekaznikowego obwodu sterowania.
5. Jesli przewody mocowe i przewody sygnalizacyjno-sterownicze musza sie krzyzowac¢ to tylko pod katem 90°.

6. Przy podigczaniu zewnetrznego termistora do zaciskéw TH i CM1 nalezy skreci¢ kable z obu koncow
termistora i oddzieli¢ je od reszty potgczen.

|TH|FW|5|4|

LC §M1 |

OO0

7. W przypadku wykorzystywania przekaznikow w obwodzie sterujgcym dla zacisku FW i innych
programowalnych zaciskéw wejsciowych, przekazniki powinny by¢ przystosowane do pracy na napiecie 24V
DC (nalezy pamieta¢ o dopuszczalnej obcigzalnosci tych zaciskow).

8. Kiedy uzywasz przekaznika na programowalnym wyjsciu falownika wigcz réwnolegle z cewka przekaznika
diode po to aby zabezpieczata ona obwdd przed udarami.

9. Nie zwieraj analogowych napieciowych zaciskow H i L i zaciskow wewnetrznego zrédta P24 i CM1,
gdyz istnieje ryzyko uszkodzenia falownika.

(2) Utozenie zaciskéw obwodu sterowniczego

Hlo2|a|m | ™|[Av| 8 |ow| 5 | 3 | 1|1 ] 13]1[Al
L] o|oa|lm|ralpc|am]| 7| 6] 4] 2] 15][ow] 12 |ao|Aa2|
Sruby dla zaciskéw rozmiar M3

(3) Zmiana logiki wejscia
Logika programowalnych wejs¢ jest typu,source” —,zrédtowa”. Dla zmiany logiki wejscia na typ ,sink” —,opadajgca”
(brak wytwarzania) nalezy zdja¢ zworke spomiedzy PLC i CM1 i wigczy¢ ja miedzy zaciski P24 i PLC.
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Rozdziat 2 Instalacja i okablowanie

(4) Potaczenia do wej$¢ programowalnych urzgdzenia sterujgcego.

(Zdejmij zworke z zaciskow sterujacych)

Uzycie wewnetrznego Zrédia falownika

Uzycie zewnetrznego zrédia

DC24V

L]
CMm1

X FW Fw
.&E) b A ™ A
& {{ ] v i f‘ j
> —|:|-l£T 7'y —/ —:{’ x s j
8 |
‘E‘ ——DC24V
COM \J COM l
— —C
typ YTR48 falownik typ YTR48 falownik
modut wyjsciowy modut wyjsciowy
)
COM P24 coM P24
DC24Vv
x DC24V = — DC24V pLC
PLC r
Iﬂ_-[
A 7 Y
Zworka
CM1
© FW FW
5] A o a 1
3
() A 7 Y
v
o
> 8 8
I— > S
S S
" —
typ YTS48 falownik typ YTS48 falownik
modut wyjsciowy modut
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Rozdziat 2 Instalacja i okablowanie

(5) Potaczenia do wyjsciowego programowalnego urzgdzenia sterujgcego (sekwensera).

DC24v T

= T e
[

[@]
<
N
O
(@]
o
<

M

DC24V J_

Typ - Sink
Q
o
<
Typ - Source

Falownik
Falownik XDC24D2H XDC24D2H
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Rozdziat 3 Sterowanie

3.1 Sterowanie
Falownik potrzebuje dwoch réznych sygnatéw aby witasciwie dziatat. Falownik by zaczgt pracowa¢ wymaga

aby poda¢ mu sygnat uruchamiajgcy oraz sygnat zadajacy czestotliwosé pracy.

(1) Zadawanie czestotliwosci pracy i sygnatu uruchomienia z zaciskéw sterujgcych .
Metoda ta polega na potaczeniu sygnatéw z zewnatrz (ustawienia czestotliwosci, sygnat startu itp.) z zaciskami
obwodu sterujacego falownika  Proces regulacji rozpoczyna sie, kiedy zadany jest sygnat uruchamiajacy
(FW lub RV) w czasie, kiedy napiecie zasilania na wejsciu falownika jest zatgczone.
Uwaga: Zadawanie czestotliwosci na zaciski sterujgce moze byC¢ przeprowadzone za pomocg Sygnatu
napieciowego jak i sygnatu pradowego. Metody te moga by¢ wybierane w kazdym systemie. Szczeg6ty dotyczace
metod zostaty przedstawione dla listwy zaciskowej obwodéw sterujacych.
(Czynnosci niezbedne do uruchomienia falownika)
[1] zadawanie sygnatu ruchu : wytacznik, przekaznik, itp.,
[2] zadawanie czestotliwosci : sygnat z zakresu (DCO-10V, DC-10-10V, 4-20mA itd.)

L] Zaciski

VAR
/A

; ; . . L,
Operacja zadawania ruchu R Zadawanie czestotliwosci

(np.z wykorz. potencjometru)

(poprzezzeggﬁz\;;;/ J

(2) zadawanie czestotliwosci pracy i sygnatu uruchomienia z operatora cyfrowego.
Metoda ta jest przeznaczona dla sterowania z operatora cyfrowego, ktory jest wyposazeniem podstawowym
lub ze zdalnego operatora klawiszowego . Kiedy za pomocg operatora cyfrowego dokonujemy operacji
sterowania, zaciski (FW lub RV) nie moga by¢ zatgczone.
Mozna réwniez dokona¢ wyboru czestotliwosci z operatora cyfrowego i traktowa¢ to jako metode zadawania
czestotliwosci.
(Czynnosci niezbedne do uruchomienia falownika)
[1] zdalny operator (zbedny gdy sterujemy z operatora cyfrowego)

— —

3 S
HOO ™~ Lampka zasilania
700004 |

~
] ™~ Nastawa wielkosci

Operator cyfrowy

U O B

(3) Zzadawanie czestotliwosci pracy i sygnatu uruchomienia z listwy zaciskowej i z operatora cyfrowego.
Metoda ta umozliwia sterowanie falownika za pomoca operatora cyfrowego i zaciskéw sterujgcych. Mozliwe jest
réwniez sterowanie 0sobno z operatora i osobno z listwy zaciskowej.
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Rozdzia3 Sterowanie

3.2 Test biequ

Ponizej zostat przedstawiony przyktad typowego potaczenia dla falownika. Prosimy o odniesienie sie do punktu
4.1 (operator cyfrowy) po szczegétowe informacje dotyczace obstugi operatora cyfrowego OPE-SR).
Q) Rozkaz ruchu i zadawanie czestotliwosci z zaciskéw sterujacych.

ELB

3-fazowe . ¢ v
napiecie zasil. éﬂmmi W
O
[e]s]v]e] -------- Dawik pradu staego
Operator cyfrowy RB
Jednostka
hamujgca
Skrzynka } Styki wyj$ciowe alarmu
sterowania
(OPE-4MJ2)
(OPE-8MJ2)

°Q
J__ D Ziemia (200V)
~ C Ziemia (400V)

(Przygotowania)

[1] Upewnij sie czy potaczenia sg odpowiednio zabezpieczone.

[2] Zatacz stycznik ELB aby poda¢ zasilanie na falownik .
(Powinien sie zaswieci¢ czerwony wyswietlacz na operatorze cyfrowym).

[3] Ustaw rozkaz zadawania czestotliwosci z zaciskéw sterujgcych.
Na wyswietlaczu ustaw kod AO001, naci$nij raz przycisk (powinny sie pokazaé dwie cyfry)
Ustaw 01 wykorzystujac przyciski @ lub @ wcisnij raz przycisk aby ustawi¢ zadawanie czestotliwosci
z zaciskow.( Wyswietlany kod wrdci do pozycji A001).

[4] Ustaw rozkaz zadawania ruchu z zaciskéw sterujgcych.
Na wyswietlaczu ustaw kod A002, przycisnij raz klawisz (na wyswietlaczu powinny sie pokaza¢ dwie cyfry
Ustaw 01 wykorzystujac przyciski @ i ,a nastepnie wcisnij raz przycisk aby ustawi¢ sygnat
uruchomienia falownika z zaciskéw. ( Wyswietlany kod wrdci do pozycji A002)

[5] Ustaw tryb monitorowania
Jezeli chcesz monitorowac czestotliwos¢ wyjsciowa ustaw kod d0O01 i nacisnij raz klawisz @ lub jesli chcesz
monitorowac kierunek obrotéw ustaw na wyswietlaczu kod d003 i przycisnij raz klawisz

[6] Uruchom falownik (Wprowadzenie sygnatu startu)
Dokonaj potaczenia miedzy zaciskami [ FW ] i [ P24 ] (istnieje mozliwo$¢ zmiany zacisku wspdlnego
dla zaciskow wejsciowych na CM1 przez przeniesienie zworki z zaciskbw PLC-CM1 na zaciski PLC-P24).
Podiacz Zrédto napiecia miedzy zaciski [ O ]i [ L ] aby rozpoczaé proces sterowania

[7] Zatrzymanie biegu falownika (wprowadzenie sygnatu stopu)
Przerwij potgczenie miedzy [ FW ]i[P24] aby zatrzymac¢ falownik
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Rozdzia3 Sterowanie

(2) Rozkaz ruchu i zadawanie czestotliwosci pracy z operatora cyfrowego.

(jednostka (SRW) ma takie same wykorzystanie).
ELB

—<i : 7oy
S —<i ° | gmmmi|
T ™ T ° W
—0: 009
W 100@0 Pl ________ Ditawik pradu statego
5  Operatorcyfrowy p 1) i~ """

Jednostka

hamiiiara

J_ D Ziemia(200V)
= C Ziemia(400V)

(Przygotowania)
[1] Sprawdz zgodnosé potaczen.

[2] Zatacz stycznik ELB aby zasili¢ falownik.
(czerwony wyswietlacz LED na operatorze cyfrowym powinien sie zaswiecic).

[3] Ustaw rozkaz zadawania czestotliwosci z operatora.
Ustaw na wyswietlaczu kod A001, wcisnij raz przycisk (powinny sie zaswieci¢ dwie cyfry).
Ustaw 02 za pomocg przyciskéw @ i @ , wcisnij raz aby ustawi¢ zadawanie czestotliwosci
z operatora cyfrowego (wyswietlany kod powréci do wartosci  A001).

[4] Ustaw rozkaz zadawania ruchu z operatora.
Ustaw na wyswietlaczu kod AO002, wcisnij raz przycisk @ (powinny sie zaswieci¢ dwie cyfry).
Ustaw 02 za pomocg przyciskow @ i @ , wcisnij raz aby ustawi¢ sygnat zadawanie ruchu
z operatora cyfrowego (wyswietlany kod powrdci do wartosci A002).

[5] Ustaw czestotliwosé wyjsciowa.
Ustaw na wyswietlaczu kod FO01, wcisnij raz przycisk @ (powinien sie zaswieci¢ kod sktad sie z 4 cyfr).
Ustaw pozgdang warto$¢ czestotliwosci wyjsciowej za pomoca przyciskow @ i @ , wcisnij raz
przycisk aby zachowac te nastawe czestotliwosci (wyswietlany kod powréci do wartosci FO01).
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Rozdziat 3 Sterowanie

[6] Ustaw kierunek ruchu silnika.
Ustaw wyswietlany kod na F004, Wcisnij raz przycisk @ (zostanie wyswietlone 00 Ilub 01)
Za pomocg przyciskow @ i ustaw kierunek obrotéw silnika na 00, jesli potrzebujesz ruchu silnika
“do przodu” lub 01 dla pracy silnika “do tytu”, wcisnij raz dla wprowadzenia nastawy (wys$wietlany kod
powrdci do wartosci F004)

[7] Ustaw tryb monitorowania.
Jezeli chcecie monitorowac czestotliwosé wyjsciowa, nalezy ustawi¢ na wyswietlaczu kod d0O1 i wcisng¢
przycisk @ lub dla monitorowania kierunku obrotéw silnika nalezy ustawi¢ kod d003i wcisnaé klawisz @

Wyswietlane kody 8 "do przodu” B “do tytu” Q “stop”

[8] Wcisnij przycisk dla startu falownika .
(Zielona lampka LED powinna sie swieci¢ a wyswietlana wielkos¢ powinna sie zmienia¢ w zaleznosci

od monitorowanej wielkos$ci).

[9] Nacisnij przycisk dla zatrzymania silnika.
(Kiedy czestotliwos¢ powrdci do 0, zielona lampka LED przestanie swiecic).

/\ UWAGA

Upewnij sie, ze kierunek obrotow silnika jest wtasciwy.

Upewnij sie, ze nie wystepujg nieprawidtowe szumy i wibracje.

W innym przypadku istnieje ryzyko uszkodzenia maszyny.

Upewnij sie ze nie wystapit btad, podczas przyspieszania lub zwalniania, oraz sprawdz czy ilo$¢ obrotéw na minute
i mierzona czestotliwos$é sa wtasciwe.

Kiedy wystapi btad przecigzenia pradowego lub napieciowego podczas biegu napedu, zwieksz czas przyspieszania
i zwalniania.
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Rozdziat 4 Wyjasnienie znaczenia poszczegoélnych funkcji

4.1 Wiadomosci o operatorze cyfrowym (OPE-S)

Wyijasnienie sterowania za pomocg operatora cyfrowego (OPE-S).
Seria L300P jest sterowana za pomocg cyfrowego operatora, ktory jest standardowo dotaczony do falownika.

1. Zawarto$¢ i czesci na operatorze cyfrowym.

Wyswietlacz LED

z czterema dekadami \ MR

Lampka startu RU N\

Lampka zasilania POWER

HITACHI
OALARM
SLARM L Lampka alarmu ALARM

RUND

OHz
V. . N
Lampka — Program PRG———____ | ‘ FH FH FH FH 8 ;I kwW Lampki monitorujace
w@ V0O %—=V0O %—=VO «—=VO o %
0

Lampka sterowania falownika—— |

Przycisk startu RUN

Przycisk ,do gory"— |

Lampka
potenciometra

0 O<—xo|
— T @&\ Potencjometr dla
MIN MAX zadawania czestotliwosci

Przycisk funkgji FUNC\M @ é‘/ Przycisk zapamigtania STR
I

T Przycisk ,w dot”
Przycisk zatrzymania STOP / RESET

Nazwa

Funkcije

Wyswietlacz

Pokazuje ustawiong wielko$¢ np. czestotliwos¢, prad wyjsciowy.

Lampka startu RUN

Swieci sie gdy falownik napedza silnik.

Przycisk Program PRG

$Wieci sie gdy jest wyswietlana wartos¢ jakiejs funkcji w czesci funkcji monitorujgcych
Swiecenie lub nie swiecenie lampki ostrzega przed mozliwoscig btednej nastawy wartosci
funkciji.

Lampka zasilania POWER

Swieci sie gdy jest zasilany obwdd sterujacy.

Lampka alarmu ALARM

Swieci sie gdy na falowniku wystapit btad.

Lampki monitorujgce

Swiecenie lampki informuje, ktéra z wielkosci jest obecnie monitorowana.
Hz : Czestotliwos¢ V : Napiecie A : Prad kW : Moc % : Warto$¢ procentowa.

Lampka potencjometru

Swieci sie tylko wtedy gdy mozliwa jest regulacja czestotliwosci wyjsciowej z falownika
za pomocg potencjometru/

Lampka sterowania
falownika

Swieci sie gdy falownik przeprowadza proces sterowania silnika (ruch/stop silnika)
Z operatora cyfrowego/

Przycisk startu RUN

Za jego pomocg zatacza sie do biegu silnik.

Przycisk zatrzymania
STOP/RESET

Przycisk ten zatrzymuije silnik lub przeprowadza operacje kasowania alarmu.

Potencjometr

Uzywa sie go do zadawania czestotliwosci wyjsciowe] falownika. dziata tylko woéwczas,
gdy zadawanie czestotliwosci dla operatora cyfrowego jest ustawione na zadawanie
czestotliwosci z potencjometru

Przycisk funkcji FUNC

Dzieki niemu mozliwe jest przechodzenie miedzy funkcjami monitorujgcymi, podstawowymi
i rozszerzonymi.

Przycisk zapamietania
STR

Dzieki niemu mozliwe jest zapamietanie i wprowadzenie do pamigci ustawionej wartosci
funkcji (po zmianie wartosci wybranej funkcji przycisk ten musi by¢ wcisnigty
dla zapamiegtania).

Przyciski “do gory”/ "w dét”

Za ich pomocg mozliwa jest zmiana wartos$ci poszczegolnych funkciji.
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Rozdziat 4 Wyjasnienie znaczenia poszczegoélnych funkcji

2. Metoda sterowania.

(1) Sposéb na wyswietlenie funkcji monitorujacych, podstawowych i rozszerzonych
Zataczone zasilanie

[1] Pokazywang przez wyswietlacz po wigczeniu

zasilania wielkoscia, jest wielko$¢ ustawiona [5] Wyswietli sie numer funkcji
wczesniej na falowniku (pokazywany jest stan monitorujacej
poczatkowy np. jednej z funkcji monitorujacych) (warto$¢ pokazywana d001)
HITACHI ;Z&"ﬁi“ HITACHI ;Z&WRZ“

Hz Hz
RUN

oy Oy

o Oop kw o O o kw
PRG oA PRG o]
L[] % o %

M.N@MAX M.N@MAX
RN 9D @

Powrét do stanu z punktu [2].

Kiedy zasilanie zostanie wytaczone w chwili,
gdy wyswietlane sa funkcje z grupy podstawowej
lub rozszerzonej, to po przywréceniu zasilania

wyswietlana wielkos¢ bedzie inna od tej powyzej. o Wcignii
Aby zachowaé po ponownym zataczeniu falownika Wecisnij @
0zadany tryb monitorujgcy np. czestotliwosé, nalezy
przed wylaczeniem falownika_potwierdzié (6 razy) (6 razy)

przyciskiem STR tryb_monitorowanej funkcii.

[4] Zostajg wysSwietlone grupy dla funkciji

Naciénij przycisk _rozszerzonych
. ) p 4 @ (warto$¢ pokazywana A---)
Zostanie wyswietlony numer funkcji R
(warto$¢ pokazywana d001) HITACHI o
POWER RUN ° \l;

HITACHI ® \LARM o O pKW
o PRG o]
Hz ° %
o ov °©
O A KW
PRG oM ° o
o %
MIN))MAX

. %
MIN@MAX @ @ @
@ @ @ Funkcje rozszerzone sg wyswietlane

w kolejnosci:

[2] Tryb monitorujacy bedzie wyswietlany gdy A<«>Be—>rCe—rHerPe—rU.
wcisniemy raz klawisz FUN w czasie, kiedy

pokazywany jest numer funkcji monitorujacej

I i8nij Wcisnij
Wciénij raz @ Wcisnij raz @ Wweisnij @ I 1 : @
(6 razy)

[3] Wyswietli sie numer funkcji

(wyswietlana wielkosé d002) ™1 dla funkcji podstawowej
Wcisnij @ (wartosé pokazywana F001)
.ALARM .ALARM
HITACHI . (18 razy) HITACHI .

Hz Hz
o} o}

~:(d 002k weo(FOQ 10
MIN@MAX - MIN@MAX
“ @ mm 09

Weisnii @
1 (3) Odwotaj sie do metody ustawiania
(18 razy) kodu funkcji.
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Rozdziat 4 Wyjasnienie znaczenia poszczegoélnych funkcji

(2) Metoda ustawiania funkcji.
Zmiana jednostki sterujacej. (Operator—>» zaciski ster.)

[1] Pokazywana jest

grupa funkcji [5] Wyswietlana jest grupa

rozszerzonych funkcji A - - -
.POWER POWER
HITACHI QAuARM HITACHI ;ALARM
RUN ot Hz

Oy

° o
A
oo [R= = =R

9 @D @

Mozna teraz poruszac si¢ migdzy kolejnymi
grupami funkcji monitorujgcych , podstawowych
i rozszerzonvch

I

[4] Wyswietlany jest numer funkgciji,
w ktorej zakonczyliSmy zmiane wartosci,
czy wielkosci
(warto$¢ wyswietlana A002)

® O

Ustaw wyswietlang wielko$¢ na ,A - - -,odnoszac
sie do (1) (wyswietlanie funkciji)
W danej chwili komendy do sterowania silnika
wychodza z operatora cyfrowego, wiec w takim
przypadku lampka sterowania powinna sie zaswieci¢

oF |

[2] Wyswietli sie numer funkcji
w danej grupie

POWER

H ITACHI ; ALARM POWER
Hz HITACHI ;ALARM

o Ov
Kw H
PRG OA] RUN
o O o o
o PRG :I
o

%
° o
MIN@MAX

©0Q &
Weisnij @ 1

Zmieniona wartosc¢ jest potwierdzana przez
(wartos¢ wyswietlana A002)

Nacisnij
przycisk

naci$niecie przycisku STR. Zrédio z ktérego jest
sterowany silnik jest sygnalizowane przez lampke
sterowania, kiedy przestaje ona $wieci¢ oznacza
to zmiane sterowania silnika na sterowanie
z listwy zaciskowej.
Teraz mozliwe jest przejscie do kolejnej funkciji

t Wecisnij

POWER

HITACHI ;ALARM

°“3

M|N©MAX
©dY®

W“””@l AT S
[3] Wyswietll sie nastawa Weidnii - @ RUN oy
- .. j przycisk
dne o 202 S

HITACHI ;ALARM

)

Wyswietlang nastawa funkcji bedzie

02 (z operatora)

Zaswieci sie lampka PGR z chwilg
gdy wejdziemy w nastawy

funkcji A002
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zaciskowej




Rozdziat 4 Wyjasnienie znaczenia poszczegoélnych funkcji

(3) Metoda zmiany funkgciji.
Zmiana grupy funkcji ( monitorujacych, podstawowych, rozszerzonych) jest przeprowadzona w prosty sposob.
Metoda tatwej zmiany funkcji monitorujacej d001 na wyswietlanie funkcji rozszerzonej A029.

[1] Wywotaj wyswietlang funkcje (wartos¢ pokazywana A029)
monitorujapq dOF):!.K HITACHI ::L:RM Wciénij HITACHI ::ZMM
HITACHI  @aunmm N oy

Oy W
T RO JLIEE) &
° o Mwémx (Dla zatwierdzenia“9") > 3
. o

M\N@MAX @@@ @@@
@ @ @ “9” na pierwszej pozycji

powinna migac

[6] Zakoncz ustawianie funkciji.

Wciénij@ i @jednoczeénie o Ustawienie koricowe A029
WC'S”'JI @ lub @ Uwaga! Jezeli wprowadzisz cyfre,
(2razy) (9 razy) ktérej nie ma na liscie grupy ,A”,
[2] Zmiana grupy funkcji _ _ Litera ,A” przestanie _mrugaé. W takim
TIE T T— [5] Zmien pierwszg cyfre przypadku z’atW|erdz wybor
., o danej funkcji i wprowadz go ponownie
° 057]*“’ HITACHI
M\N@MAX Og%]
@ @ @ M\N@MAX

Oznaczenie grupy "d” powinno migag. @ @ @

Wecisnij . .
Pierwsza cyfra ,.1” powinna
(2 razy) migaé
t Wecisnij
(Wartos$¢ pokazywana)
HITACHI @ (Pokazywana jest wartos¢ A021)
N/ ome HITACHI @

Ov
° w
9M o,
o % \ / o
Vo
7N\ ° ° l 04
° o o O
M\N@MAX

7N °
@ @ @ M\N@MAX
== OO
Znaczenie grupy A powinno migac

(Po wyborze odpowiedniej grupy Druga cyfra ,2” powinna
klawiszem STR zatwierdza sie migac
swoj wybor
weisnij t Weisnii @
(Dla potwierdzenia“A”) (2 razy)
[3] Zmien trzecig cyfre w danej [4] Zmien druga
grupie funkcji cyfre danej funkc;i
HITACHI @ ALARM HITACHI @ ALARM

° iz e
mgpu O | mog
. /7 \ o - . / \ o
O (Potwierdzenie“0”) <O
OO OO

Trzecia cyfra danej funkcji Druga cyfra “0” powinna
powinna migaé migac¢
Nie zmieniaj pierwszej cyfry
tylko nacisnij przycisk STR
dla potwierdzenia “0”
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4.2 Lista funkcji

(Uwaga1)
FUNKCJE MONITORUJACE
Nasta- Nastawa .
Kod wa parame- Zmiana
- Nazwa funkciji Zakres wyswietlanych nastaw . w czasie
funkgciji poczatko trow ruchu
wa biegu
doo1 Czestotliwose 0.00-99.99/100.0-400.0 (Hz) - - -
wyj$ciowa
doo2 Prad wyj$ciowy 0.0-999.9 (A) - - -
doo3 Kierunek ruchu F(“do przodu”) / o (“stop”) / r (“do tylu™) - - -
4004 \S’V?;toisecnsig%mf’r%tt" 0.00-99.99 / 100.0-999.9 / 1000. —9999. ) ) )
prze . / 1000-9999 / {100-{999 (10000-99900)
regulatora PID
(przyktad) FW, zaciski 2 i 1: ZALACZONE
Stan wejéciowych - __ __ zaciski5 4, 3: WYLACZONE
d0o5 zaciskow listwy NN - - -
sterujace] 0 0 [ ore
54 32 1
(przyktad) , zaciski 2 i 1: ZALACZONE
Stan wyjsciowych |_| |_| |_| I_ION AL: WYLACZONY
doo6 zaciskow listwy Bt - - -
sterujacej [ O A ==
AL 2 1
Przeskalowana
N 0.00-99.99 /100.0-999.9
doo7 czestotliwose /1000. ~9999. / 1000-3996 ] ; ;
wyj$ciowa
do13 Napiecie wyjsciowe 0.0-600.0 V - - -
do14 Moc na wyjsciu 0.0-999.9 kw - - -
dote | Z4sSumowany czas 0.-9999. / 1000-9999 / {100-{999 godz. - - -
biegu silnika
do17 Czas zasilania 0.-9999. / 1000-9999 / {100-{999 godz. - - -
doso Liczba btedéw 0.-9999. / 1000-6553 (10000-65530) (ilos¢ razy) - - -
Biad nr 1 S o
h . Kod btedu, czestotliwos¢ (Hz), prad (A), napiecie ) ) )
dos1 (ten, kiory ostatnio (V), czas biegu (godz.), czas zasilania (godz.)
wystapif)
Kod btedu, czestotliwos¢ (Hz), prad (A), napiecie i ) )
dos2 Blad nr2 (V), czas biegu (godz.), czas zasilania (godz.)
Kod btedu, czestotliwos¢ (Hz), prad (A), napiecie i ) )
doss Blad nr 3 (V), czas biegu (godz.), czas zasilania (godz.)
Kod btedu, czestotliwos¢ (Hz), prad (A), napiecie ) ) )
dog4 Blad nr 4 (V), czas biegu (godz.), czas zasilania (godz.)
Kod btedu, czestotliwos¢ (Hz), prad (A), napiecie i ) )
do8s Blad nr5 (V), czas biegu (godz.), czas zasilania (godz.)
Kod btedu, czestotliwos¢ (Hz), prad (A), napiecie i ) )
dose Blad nr 6 (V), czas biegu (godz.), czas zasilania (godz.)
dogo Ostrzezenie Kod ostrzezenia - - -
FUNKCJE PODSTAWOWE
F0O1 Czestotliwos¢ 0.0 czestotliwo$¢ poczatkowa—czest.maksynalna 0.00 v v
wyjsciowa (druga czestotliwo$¢ maksymalna) (Hz) )
F002 1-szy czas 0.01-99.99 / 100.0-999.9 / 1000.-3600. (s) 30.00 v v
przyspieszania
F202 2-57y czas. 0.01-99.99 / 100.0-999.9 / 1000. —3600. (s) 30.00 v v
przyspieszania
1-szy czas ) ) . v v
F003 swalniania 0.01-99.99/ 100.0-999.9 / 1000. —3600. (s) 30.00
F203 2-szy czas 0.01-99.99 / 100.0-999.9 / 1000. —3600. () 30.00 v v
zwalniania
F004 Kierunek ruchu 00 (“do przodu”) / 01 (“do tytu™) 00 - -

(Uwaga 1) Zmiana mozliwa podczas biegu silnika. Patrz parametr b031 (blokada oprogramowania).
(Uwaga 2) Nie zapomnij wcisng¢ przycisku STR po zmianie parametru.
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Nastawa Nastawa | Zmiana
Kod funkcji Nazwa funkcji Zakres wyswietlanych nastaw poczatk- paramet. w
-owa biegu ruchu
Zadawanie 00 (potencjometr) / 01 (zaciski listwy sterujacej)
A001 T / 02 (operator) / 03 (taczeRS485) / 04 (opcjal) / 05 00 - -
czestotliwosci (opcja2)
AQO2 Zadawanie rozkazu 01 (zaciski listwy sterujacej) / 02 (operator) 02 ) )
© ruchu / 03 (taczeRS485) / 04 (opcjal) / 05 (opcja2)
g A003 Czestotliwos¢ bazowa 30. — czestotliwo$¢ maksymalna(Hz) 60. - -
% A203 Cze(;totllwosq bazowa 30. - czestotliwosé maksymalna dla 2-go silnika (Hz) 60. - -
7 a 2-go silnika
8 Czestotliwos¢ bazowa L -
s} - , - -
g A303 dla 3-go silnika 30. - czestotliwosé maksymalna dla 3-go silnika (Hz) 60
g | Aoo4 Czestotliwose 30. - 400. (H2) 60. . .
5 maksymalna
3 Czestotliwosée
A204 maksymalna dla 2-go 30. - 400. (Hz) 60. - -
silnika
Czestotliwosc
A304 maksymalna dla 3-go 30. - 400. (Hz 60. - -
silnika
A0S WV)\/IZQérC\i/\gelkgﬁm 00( Zmiana O i Ol za pomocg zacisku A) / 01( Zmiana 00 ) )
JSclowy O i O2 za pomoca zacisku AT)
dla funkcji AT
00(pojedynczy)/01(predkos¢ pomocnicza O,0l)
A006 | Wybdr dla sygnatu 02 [nie odwracalny] 00 - -
/ 02 (predkosé pomocnicza O, Ol ) [odwracalny]
Nastawa
5| Aot czestotliwosci 0.00-99.99/100.0-400.0 (Hz) 0.00 . v
E startowej dla sygnatu
o analogowego O
o
fs) Nastawa
(U - YOt
5 | Aotz | | czestorwosa 0.00-99.99/100.0-400.0 (Hz) 0.00 - v
O oncowej dla sygnatu
-"2,"—_, analogowego O
2 Procentowa nastawa
c% A013 wartosci poczatkowej 0.-100.0 (%) 0. i v
8 sygnatu dla sygnatu
@ analogowego O
z
Procentowa nastawa
014 |  wartosci koncowe] 0.-100.0(%) 100. - v
sygnatu dla sygnatu
analogowego O
Ustalenie sposobu S .
AO15 startu falownika dla 00 start od czejtggh\é\;(t);:tl j(zji(geﬁlgrowanej w A11) 01 ) v
sygnatu anal. O
A016 | Filtr sygnatu O, OI, 02 1.-30.(razy) 8. - v
AO19 (ﬁy\?ﬁggzgﬁtoﬁ?ﬁ;u 00 (binarny :do 16 predkosci za pomocg 4 zaciskow) 00 ) )
© poz. hastawy / 01 (bitowy :do 6 predkosci za pomocg 5 zaciskow)
= predkosci — —
% % A020 Predkosé 0 0.00, czestotrl;]v;cl)(z; nsqtglrr:gvx(/az-;:zestotllwosc 0.00 v v
c C
<5 —— - ——
s A220 Predkosé 0, 2-gi silnik 0.00, czestotliwos¢ startowa -czestotliwosé 0.00 v v
2 2 maksymalna (Hz)
5 _583’ A021 Predkosé 1 0.00, czestotliwos¢ startowa -czestotliwosé 0.00 v v
N2 maksymalna (Hz)
S5 — - ——
S2| A022 Predkosé 2 0.00, czestotliwos¢ startowa -czestotliwosc 0.00 v v
g 2 maksymalna (Hz)
o S A023 Predkosé 3 0.00, czestotliwos¢ startowa -czestotliwosé 0.00 v v
c @ maksymalna (Hz)
o O - 7z _ - T 7
g A024 Predkosé 4 0.00, czestotliwos¢ startowa -czestotliwosé 0.00 v v
maksymalna (Hz)
AO25 Predkosé 5 0.00, czestotliwos¢ startowa -czestotliwose 0.00 v v
¢ maksymalna (Hz) )
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Nastawa Nastawa | Zmiana
Kod funkgji Nazwa funkcji Zakres wyswietlanych nastaw poczatk- paramet. w
-owa biegu ruchu
A026 Predkosé 6 0.00, czestotliwos¢ startowa -czestotliwosé 0.00 v v
maksymalna (Hz)
o | A027 Predkosé 7 0.00, czestotliwos¢ startowa -czestotliwosé 0.00 v v
b maksymalna (Hz)
S| Aozs Predkosé 8 0.00, czestotliwos¢ startowa -czestotliwosé 0.00 v v
= maksymalna (Hz) .
3| A029 Predkosé 9 0.00, czestotliwos¢ startowa -czestotliwosé 0.00 v v
Q maksymalna (Hz)
= — - ——
5 | A030 Predkosé 10 0.00, czestotliwos¢ startowa -czestotliwosé 0.00 v v
2 maksymalna (Hz)
2 A031 Predkosé 11 0.00, czestotliwos¢ startowa -czestotliwosé 0.00 v v
S maksymalna (Hz)
gy AO32 Predkosé 12 0.00, czestotliwos¢ startowa -czestotliwosé 0.00 v v
o maksymalna (Hz)
o — - —
S| A033 Predkosé 13 0.00, czestotliwos¢ startowa -czestotliwosé 0.00 v v
8 maksymalna (Hz)
o —— ———
S | A034 Predkosé 14 0.00, czestotliwos¢ startowa -czestotliwosé 0.00 v v
- maksymalna (Hz)
m . 7z _ . 7z
S| A035 Predkosé 15 0.00, czestotliwos¢ startowa -czestotliwosé 0.00 v v
g maksymalna (Hz)
2| Ao3s CZQStOt!'WOSC biegu 0.00, czestotliwos¢ startowa -9.99 (Hz) 1.00 v v
o probnego
Q. T " " 7
o 00-wolny wybieg po przerwaniu biegu prébnego
-°§-’ (niezmienialna podczas biegu) / 01-przerwanie zwalniania
O po wcisnieciu stopu (niezmienialna podczas biegu)
8 Wvbér zatrzvmania / 02-hamowanie dynamiczne po wcisnieciu stopu
S | A039 yue y (niezmienialna podczas biegu) / 03-Wolny wybieg 00 - v
o3 dla biegu prébnego S .
g po wcisnieciu stopu (dostepne podczas biegu)
/ 04-przerwanie zwalniania po wcisnhieciu stopu
(dostepne podczas biegu) / 05-hamowanie dynamiczne
po wcishieciu stopu (dostepne podczas biegu)
Wybor metody 00 (reczne podbicie momentu) / 01 (automatyczne
A041 2o . 00 - -
podbijania momentu podbicie momentu)
Wyboér metody .
A241 podbijania momentu 00 (reczne podbicie r_n_omentu) / 01 (automatyczne 00 ) )
o podbicie momentu)
dla 2-go silnika
A042 Reczne podbijanie 0.0-20.0 (%) 1.0 v v
momentu
Reczne podbijanie
A242 momentu dla 2-giego 0.0-20.0 (%) 1.0 4 v
silnika
Reczne podbijanie
° A342 momentu dla 3-ci 0.0-20.0 (%) 4 v
2 silnika
% Czestotliwos¢ przy
% | A043 ktorej jest podbijany 0.0-50.0 (%) 5.0 v v
g moment
o Czestotliwosc¢ przy
% A243 ktorej jest podbijany 0.0-50.0 (%) 5.0 v v
' moment, 2-gi silnik
‘Z‘S Czestotliwos¢ przy
A343 ktorej jest podbijany 0.0-50.0 (%) 5.0 v v
moment, 3-ci_silnik
00-ze statym momentem / 01-ze zredukowanym
AQ44 Nastawa wzorca momentem / 02-wolna nastawa U/f / 03-ster.wekt.(SLV) 00 i i
charakterystyki /| 04-ster.wekt. przy 0 Hz / 05-ster. wekt. ze
sprzezeniem zwrotnym
Nastawa wzorca 00-ze statym momentem / 01-ze zredukowanym
A244 charakterystyki U/f, momentem / 02-wolna nastawa U/f / 03-ster.wekt.(SLV) 00 - -
2-gi silnik / 04-ster.wekt. przy 0 Hz
Nastawa wzorca 00-ze statym momentem / 01-ze zredukowanym
A344 charakterystyki U/f, momentem / 02-wolna nastawa U/f / 03-ster.wekt.(SLV) 00 - -

3-ci silnik

/ 04-ster.wekt. przy 0 Hz
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Rozdziat 4 Wyjasnienie znaczenia poszczegdélnych funkcji

Nastawa Nastawa | Zmiana
Kod funkcji Nazwa funkcji Zakres wyswietlanych nastaw poczatk- paramet. w
-owa biegu ruchu
A045 Zmiana napiecia 20. - 100.(%) 100. v v
wyj$ciowego
Wyboér hamowania .
- v
A051 dynamicznego 00 (niedostepne) / 01(dostepne) 00
Czestotliwosc
A052 hamowania 0.00-60.00 (Hz) 0.50 - v
dynamicznego
Czas oczekiwania
A053 do rozpoczecia 0.0-5.0(s) 0.0 - v
hamowania ' ’ '
; dynamicznego
= Moc hamowania
g ; - 9 - v
S | A054 dynamicznego 0.-70. (%) 0.
£ Czas hamowania
[} - - v
2 A055 dynamicznego 0.0 - 60.0 (s) 0.0
a Hamowanie
P .
'g . zaci)(/)r\:\?arl]slzgfrr\]izasu 00 (z zachowaniem czasu hamowania nastawionego
% A0S6 hamowania DC/ bez w funkpjl A055) . 01 ) v
< . / 01(bez zachowania czasu hamowania)
s zachowania czasu
I hamowania DC
Moc poczatkowa
A057 hamowania 0.-70. (%) 0. - 4
dynamicznego
Aosg | C7ashamowania 0.00-60.0 (s) 0.0 : v
ynamicznego
Czestotliwosé
A059 kluczowania - 05-12 (kHz) : 3.0 - -
. przy zmniejszeniu wartosci znamionowej mocy
tranzystoréw
Gorna granica . . o L
S | A061 | regulacji czestotiwosci 0.00, dolna granica regulacji 1-szy silnik - czestotliwos¢ 0.00 i v
e maksymalna (Hz)
2 1-szy silnik
o Goérna granica . - o
S | A%61 requlacji czestotliwosci 0.00, dolna grarylca’rggulacp 2-szy silnik —druga 0.00 i v
N S czestotliwos¢ maksymalna (Hz)
) 2-gi silnik
© Dolha granica o S
é A062 | regulacji czestotliwosci 0.00, CZQStOtI:;V;kS; ?]:zrl';oe\l/v(alt_';)czestotllwosc 0.00 - v
2 1-szy silnik y
@ Dolna granica s S
N —_
; A262 | regulacji czestotliwosci 0.00, CZQStOtI'WO;(;itSa”;;\I/r?a (g;L;ga czgstotliwosé 0.00 - v
5 1-szy silnik y
O . 7z
2| A063 Czestotliwosc 0.00-99.99 / 100.0-400.0 (Hz) 0.00 . v
= zabroniona 1
| mopa | Szerokosc pasma 0.00-10.00 (Hz) 0.50 : v
N zabronlor_lego 1
S| A065 Czestotliwose 0.00-99.99 / 100.0-400.0 (Hz) 0.00 . v
c_:U zabroniona 2
2| aoes | Szerokosc pasma 0.00-10.00 (Hz) 0.50 - v
= zabronionego 2 ) ) )
2 | Ao67 Czestotliwos¢ 0.00-99.99 / 100.0-400.0 (Hz) 0.00 : v
o zabroniona 3
5 —
g | Aoeg | Szerokosc pasma 0.00-10.00 (Hz) 0.50 : v
k= zabronionego 3
8 Czestotliwo$é
= | A069 wstrzymania 0.00-99.99 / 100.0-400.0 (Hz) 0.00 - v
\g przyspieszenia
O | ao7o | ©2aswstrzymania 0.00-60.0 (s) 0.0 . v
przyspieszania
= Wyhbér funkcji . i v
% R A071 requlatora PID 00 (niedostepna) / 01 (dostepna) 00
3 Wsp6tczynnik
s AQ72 proporcjonalnosci P 0.2-5.0 1.0 v v

regul. PID
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Rozdziat 4 Wyjasnienie znaczenia poszczegdélnych funkcji

sygnatu dla sygnatu
anal. Ol

Nastawa Nastawa | Zmiana
Kod funkcji Nazwa funkcji Zakres wyswietlanych nastaw poczatk- | paramet. w
-owa biegu ruchu
Wspétczynnik
A073 | catkowania | regulatora 0.0-3600. (s) 1.0 4 4
) PID
o Wspotczynnik
S | A074 rézniczkowania D 0.00-100.0 (s) 0.00 v v
‘—; regulatora PID
2 Skalowanie sygnatu
& | A075 requl. PID 0.01-99.99 (%) 1.00 - v
Sygnat petli zwrotnej 00 (sygnat petli zwrotnej : Ol)
AQT6 regul.PID / 01 (sygnat petli zwrotnej: O) 00 j Y
- AO81 Nastawa funkcji AVR 00 (d;)%tzepn_e zawsze) / 01 (niedostepr_le z_awsze) 02 ) )
& . (niedostepne podczas zwalniania)
< AO82 Nastawa poziomu 200/215/220/230/240/ 200/400 ) )
napiecia silnika 380/400/415/440/460/480/575/600(V)
. 00 (praca normalna)
A08S Wybor trybu pracy / 01 (praca z funkcja oszczednosci energii) 00 j j
Nastawa doktadnosci
Aogs | ! 7asu odpowiedz! dia 0.0-100.0 (s) 50.0 v v
unkcji oszczednosci
energii
A092 | Czas przyspieszania 2 0.01-99.99 / 100.0-999.9 / 1000.-3600. (s) 15.00 v v
A2gp | CZas przyspieszania 2 0.01-99.99 / 100.0-999.9 / 1000.-3600. (s) 15.00 v v
dla 2-go silnika
A093 Czas zwalniania 2 0.01-99.99/ 100.0-999.9 / 1000.-3600. (s) 15.00 v v
o | Azg | C7aszwalniania 2 dla 0.01-99.99 / 100.0-999.9 / 1000.-3600. (s) 15.00 v v
= 2-go silnika
< | A393 Czasgwa'”!a'?'a 3dia 0.01-99.99 / 100.0-999.9 / 1000.-3600. (s) 15.00 v v
s -go silnika
N Wybor funkciji
© dwustanowego 00 (zmiana za pomocg zacisku 2CH)
c | A094 - b . e 00 - -
g przyspieszania i / 01 (zmiana zgodna z nastawieniami)
@ zwalniania
'g Wyhbér funkcji
g A294 ggl;zggg;v:rﬁg /05)1 (zmi;_ina Za pomocg zacisk_u 2_CH_) 00 ) )
. o (zmiana zgodna z nastawieniami)
\% i zwalnla_nlf'i dla 2-go
o silnika
S Czestotliwos¢ dla
% A095 | funkcji dwustanowego 0.00-99.99 / 100.0-400.0 (Hz) 0.00 - -
7 przyspieszania
& Czestotliwosé dla
2| azgs | funkeji dwustanowego 0.00-99.99 / 100.0-400.0 (Hz) 0.00 - -
5 przyspieszania (2-gi
silnik)
Czestotliwos¢ dla
A096 | funkcji dwustanowego 0.00-99.99 / 100.0-400.0 (Hz) 0.00 - -
zwalniania
Czestotliwos¢ dla
A296 | funkcji dwustanowego 0.00-99.99 / 100.0-400.0 (Hz) 0.00 - -
zwalniania (2-gi silnik)
AQ97 Wybor charakterystyki 00 (liniowa) / 01 (krzywa-S) 00 ) )
przyspieszania / 02 (krzywa-U) / 03 (odwr6cona krzywa-U)
AQ9S Wybér charakterystyki 00 (liniowa) / 01 (krzywa-S) 00 i i
zwalniania / 02 (krzywa-U) / 03 (odwrdcona krzywa-U)
Nastawa czestotliwosci
A101 startowej dla sygnatu 0.00-99.99 / 100.0-400.0 (Hz) 0.00 - v
o anal. Ol
ag‘ § Nastawa czestotliwosci
>5 A102 koncowej dla sygnatu 0.00-99.99 / 100.0-400.0 (Hz) 0.00 - v
89S anal. Ol
@ % Procentowa nastawa
< A103 wartosci poczatkowej 0.-100. (%) 0. ) v
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Rozdziat 4 Wyjasnienie znaczenia poszczegdélnych funkcji

Nastawa Nastawa | Zmiana
Kod funkcji Nazwa funkcji Zakres wyswietlanych nastaw poczatk- paramet. w
-owa biegu ruchu
Procentowa nastawa
Al04 | Wartosci koncowej 0.-100. (%) 100. : v
sygnatu dla sygnatu
anal. Ol
Ustalenie sposobu
A105 startu falownika dla 00 (od czestotliwosci poczatkowej) / 01(0Hz) 01 - v
sygnatu anal. Ol
S Nastawa czestotliwosci
§“ A111 startowej dla sygnatu -400.--100. / -99.9-0.00-99.9 / 100.-400. (Hz) 0.00 - 4
S anal. 02
e Nastawa czestotliwosci
S| A2 koncowej dla sygnatu -400.--100. / -99.9-0.00-99.9 / 100.-400. (Hz) 0.00 - v
9 anal. 02
'a;.)' Procentowa nastawa
> | Atz | “wartoscl poczatkowe] -100. - 100. (%) -100. : v
H sygnatu dla sygnatu
@ anal. 02
S Procentowa nastawa
A114 | wartosci koncowe; -100. - 100. (%) 100. - v
sygnatu dla sygnatu
anal. 02
A131 Stata !(rzywe_j 01 (wolne narastanie) -10 (szybkie narastanie) 02 - v
przyspieszania
A132 Stata kr.zyyvej 01 (wolne narastanie) -10 (szybkie narastanie) 02 - v
zwalniania
00 (btad) / 01(rozruch od OHz) / 02(ponowny start od
Funkcja wyboru dla czestotliwosci “ztapanej”) / 03 (ponowny start od
b001 AR S : - 00 - v
« ponownego startu czestotliwosci ustawionej — po zatrzymaniu ukt. jest
Eﬁ wyswietlany btad spadku napiecia
@ | poop | Dopuszczalny czas 0.3-1.0 (s) 1.0 - v
N zaniku zasilania
2 | poo3 | Czas oczekiwania na 0.3-100. (s) 10 i v
S ponowny start ) ) '
5 Btad podczas
e b004 zatrzymania 00(dostepny/01(niedostepny)/02(niedostepny podczas 00 ) v
ks spowodowany zatrzymywania)
2 zanikiem zasilania
% Wybér ilosci
S | poos | Ponownych startow po 00 (16 razy) / 01 (dowolne) 00 - v
o) ciggtym wystepowaniu
o zaniku napiecia
Wybor funkcji zabezp. . i v
b006 orzed zanikiem fazy 00 (dostepna ) / 01 (niedostepna) 00
Nastawa czestotliwosci
b007 “chwytanej” podczas 0.00-99.99 / 100.0-400.0 (Hz) 0.00 - 4
lotnego startu
Poziom Prad
o | b012 zabezpieczenia 0.2* prad znamionowy -1.20* prad znamionowy (A) znam. - v
= termicznego falownika
2 -
S zab:zozi:ec::ngenia Prad
-g b212 P 0.2* prad znamionowy -1.20* prad znamionowy (A) znam. - v
S termicznego .
Q =2 falownika
O (dla 2-go silnika)
-g Poziom
o zabezpieczenia . . Prad
S| b312 ) 0.2* prad znamionowy -1.20* prad znamionowy (A) znam. - v
S termicznego falownika
N (dla 3-go silnika)
Wyhér charakterystyki
b013 zabezpieczenia 00 / (charakterystyka zredukowana) 00 ) v

termicznego

/ 01 (charakterystyka stata) / 02 (wolna nastawa)
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Rozdziat 4 Wyjasnienie znaczenia poszczegdélnych funkcji

Nastawa Nastawa | Zmiana
Kod funkcji Nazwa funkcji Zakres wyswietlanych nastaw poczatk- paramet. w
-owa biegu ruchu
Wyhér charakterystyki
b213 zabezpieczenia 00 / (charakterystyka zredukowana) 00 i v
termicznego / 01 (charakterystyka stata) / 02(wolna nastawa)
(dla 2-go silnika)
Wybor charakterystyki
b313 zabezpieczenia 00 / (charakterystyka zredukowana) 00 ) v
termicznego / 01 (charakterystyka stata) / 02(wolna nastawa)
(dla 3-go silnika)
1-sza czestotliwosé
b015 charakterystyki 0.-400. (Hz) 0. - v
zabezpieczenia
o termicznego
§_ 1-szy prad
S | bo16 charakterystyki 0.0-1000.( A) 0.0 ; v
© zabezpieczenia
S termicznego
g 2-ga czestotliwosc
S| bo17 charakterystyk 0.-400. (Hz) 0. : v
o zabezpieczenia
g termicznego
N 2-gi prad
b018 charakterystyki 0.0-1000. (A) 0.0 - v
zabezpieczenia
termicznego
3-cia czestotliwos¢
b019 charakterystyki 0.-400. (Hz) 0. : v
zabezpieczenia
termicznego
3-ci prad
b020 charakterystyki 0.0-1000.(A) 0.0 ; v
zabezpieczenia
termicznego
. - 00 (nieczynne) / 01 (czynne podczas przyspieszania
Wybor d.la fur.]kcjl i statej predkosci) / 02(czynny przy statej predkosci)
b021 ograniczenia : . ; P 01 - v
L / 03 czynny przy przyspieszaniu / statej predkosci
przecigzenia . .
(przy przyspieszaniu odzyskowym)
Prad
Poziom ograniczenia . . znamion-
_ - v
= b022 przeciazenia 1 0.50* prad znamionowy —2.00* prad znamionowy (A) owy *
2 1.20
£ Stata czasowa
.‘@ b023 ograniczenia 0.10-30.00 (s) 1.00 - v
‘S przecigzenia
8 Wyb6r dia funkcj QO (nlqczynne)ll 91 (czynne podczas przyspieszania
9 . . i statej predkosci) / 02(czynny przy statej predkosci)
2| b024 ograniczenia : ; ; oy 01 - v
= L / 03 czynny przy przyspieszaniu / statej predkosci
© przecigzenia 2 - iU odzvsk
0 (przy przyspieszaniu odzyskowym) —
ra
Poziom ograniczenia " . _ " . znamion- i v
b025 przeciazenia 2 0.50* prad znamionowy —2.00* prad znamionowy (A) owy *
1.20
Stata czasowa
b026 ograniczenia 0.10-30.00 (s) 1.00 - 4
przecigzenia
00 ( podanie sygnatu na zacisk SFT powoduje
zablokowanie wszystkich nastaw falownika)
E / 01 (podanie sygnatu na zacisk SFT powoduje
2 zablokowanie wszystkich nastaw falownika za
g Zabezpieczenie wyjatkiem sygnatu zadajacego czestotliwosg) v
S b031 nastaw / 02 (zablokowanie wszystkich nastaw falownika za 01 -
< wyjatkiem funkcji b031) / 03 (zablokowane sg wszystkie
) nastawy falownika z wyjatkiem sygnatu zadajacego
czestotliwos¢€) / 10 (mozliwa zmiana nastaw
podczas pracy urzadzenia)
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Rozdziat 4 Wyjasnienie znaczenia poszczegdélnych funkcji

Nastawa Nastawa | Zmiana
Kod funkcji Nazwa funkcji Zakres wyswietlanych nastaw poczatk- paramet. w
-owa biegu ruchu
Wolna nastawa
b100 charakt. U/f 0.- czestotliwos¢ 2 (Hz) 0. - -
czestotliwos¢ 1
Wolna nastawa
b101 | harakt. Ui napiecie 1 0.-800.0 (V) 0.0 i i
Wolna nastawa S
b102 charakt. U/f czestot, 2 0.- czestotliwos¢ 3 (Hz) 0. - -
Wolna nastawa
5| 193 | charakt. ust napiecie 2 0.-800.0 (V) 0.0 i i
3 Wolna nastawa S
< - - -
%\ b104 charakt. U/f czestot. 3 0.- czestotliwos¢ 4 (Hz) 0.
Py Wolna nastawa
;g'; b105 1 arakt, Ui napiecie 3 0.-800.0 (V) 0.0 i i
= Wolna nastawa L
I - - -
£ b106 charakt. UJf czestot, 4 0.- czestotliwos¢ 5 (Hz) 0.
®© Wolna nastawa
5__% b107 | charakt. Ui napiecie 4 0.-800.0 (V) 0.0 i i
[}
< Wolna nastawa ) L ) )
g b108 charakt. U/f czestot. 5 0.- czestotliwos¢ 6 (Hz) 0.
£ Wolna nastawa
§ b109 | harakt. Ui napiecie 5 0.-800.0 (V) 0.0 ) )
Wolna nastawa S
b110 charakt. U/f czestot. 6 0.- czestotliwos¢ 7 (Hz) 0. - -
Wolna nastawa
b1 | charakt. Ust napiecie 6 0.-800.0 (V) 0.0 i i
Wolna nastawa
b2 | harakt. UK czestot. 7 0.-400. (Hz) 0. ) )
Wolna nastawa
b3 | Charakt. U napiecie 7 0.-800.0 (V) 0.0 i i
Programowalny zacisk 01/(R’V:_:bieg"do ty{u”)/OZ(C'IZ’1 ‘Wielopoziomowa NastaV\{e}
Coo1 wejsciowy nr 1 Predkosci Obrotowej-predkosé1)/ 03(CF2:WNPO-predkosé2) 18 - v
/04 (CF3: WNPO-predko$¢3)/ 05(CF4: WNPO-predkosc4)
/06 (JG:Bieg probny)/ 07(DB:Hamowanie dynamiczne DC)
. /08 (SET :Funkcja drugich nastaw parametréw)/ 09(2CH:
o | coo2 Programqwalny zacisk Wywotanie drugich czaséw przyspieszania i zwalniania) 16 . v
g wejsciowy nr 2 /11(FRS:Wolny wybieg)/ 12(EXT:Zewnetrzny sygnat btedu)
‘S /13(USP:Zabezp. przed samoczynnym uruchomieniem)
?;”—J» /14(CS:Funkcja dla bezpos. podiaczenia silnika z sieci
2 : podczas rozruchu)/15(SFT:Blokada oprogramowania)/
=< | C003 Programqwalny ZgCISk 16(SET3:Funkcja trzecich nastaw parametréw) / 16(AT:Rodzaj 06 4
8 wejsciowy nr sygnatu steruj.) / 18(RS:Kasowanie falownika)
< /20(STA:Funkcja 3przewodéw (impulsowe zatgczanie)
) /21(STP: Funkcja 3przewodoéw (impulsowe wytgczanie)
c—i Programowalny zacisk /22(F/R Funkcja 3przewodéw(zmiana kierunku ruchu) v
= C004 wejsciowy nr 4 / 23(PID:dostepny /niedostepny regulator PID) 11 -
g /24(PIDC:kasowanie wartos$ci wspotczyn. catkujacego
c regulatora PID)/26(CAS:Funkcja zmiany wspétczynnikow
= p | isk regulatora PI1/27(UP:Funkcja motopotencjometra-“do gory”)
a rogra_n:]o_wa ny zacis /28(DWN: Funkcja motopotencjometra-“do dotu”)/ 29(UDC:
CO005 wejsciowy nr 5 Zdalne czyszczenie danych)/31((OPE:Funkcja OPE-stuzy 09 - v
do przetaczania sterowania napedem naoperator cyfrowy
falownika)/ 32(SF1: Wielopoziomowa Nastawa Predkosci
) Obrotowej-"bitowa” predkos$¢1(bitowa)/33(SF2:WNPO-b
C006 Programowalny zacisk predkosc¢2(bitowa)/ 34(SF3: WNPO-b predkosé3(bitowa) 03 v
wejsciowy nr 6 /35(SF4 WNPO-b predkosé4(bitowa)/36(SF5:WNPO-b
predkos¢5(bitowa)/ 37(SF6: WNPO-b predkosé6(bitowa)
138(SF7 WNPO-b predkos¢7 (bitowa)/39(OLR:Zmiana
. ogranicz przecigzenia)/40(TL:Funkcja kontroli momentu
coo7 | Programowalny zacisk wyjéciowego /41(TRQ1:Granica nastaw i sposobu zmiany 02 v
wejsciowy nr 7 momentu wyjsciowego-zaciskl)/42(TRQ2: TRQ1:Granica
nastaw i sposobu zmiany momentu wyjsciowego-zaciskll)
/43(PPI: funkcja PPI-stuzy do przetaczenia sterowania
pomiedzy Pl a P)/44(BOK: Potwierdzenie hamowania)
co08 Programowalny zacisk /45(Crientacja) /46 LAC:Kasowanie sygnatu 01 v

wejsciowy nr 8

LAD)/47(PCLR:Kasowanie odchytki) /48(STAT:Funkcja
dopuszczenia sygnatu wejsciowego) (NO:Zacisk nie wpisany)
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Rozdziat 4 Wyjasnienie znaczenia poszczegdélnych funkcji

Nastawa Nastawa | Zmiana
Kod funkcji Nazwa funkcji Zakres wysSwietlanych nastaw poczatk- paramet. w
-owa biegu ruchu
Wybor rodzaju zestyku
a/b Normalnie Otwarty
- v
= cott /Normalnie Zamkniety 00 (NO) 701 (N2) 00
% dla wejscia nr 1
S Wyb6r rodzaju zestyku i v
é Cco12 NO/NZ dla wejscia nr 2 00 (NO) /01 (N2) 00
85 Wyhbér rodzaju zestyku i v
2 %‘ co13 NO/NZ dla wejscia nr 3 00 (N©) 701 (N2) 00
85 Wyb6r rodzaju zestyku ] /
—§§ co14 NO/NZ dla wejscia nr 4 00 (N©) /01 (N2) 00
2 Wybér rodzaju zestyku ] v
2 é CO15 | NOINZ dia wejécia nr 5 00 (N©) /01 (N2) 00
.2 Wybér rodzaju zestyku
N © v
8 N €016 | NoNZ dia wejscia nr 6 00 (NO) 701 (N2)
® Wybor rodzaju zestyku v
§ co17 NO/NZ dla wejscia nr 7 00 (NO) 701 (N2)
3 Wybér rodzaju zestyku v
i co18 NO/NZ dla wejscia nr 8 00 (NO) /01 (N2)
Wybér rodzaju zestyku i v
CO19 | NOINZ dia wejscia FW 00 (N©) 701 (N2) 00
00(RUN:Sygnalizacja “biegu silnika”)/01(Sygnalizacja
C021 W;;"C?QT?I‘QS:Q\‘?V o | osiagniecia czestotiiwosci-typu1)/02(FA2: Sygnalizaca 01 - v
przekroczenia czestotliwosci-typu2)/03(sygnalizacja
przecigzenia)/04(OD:Sygnalizacja przekroczenia
dopuszczalnej wartosci uchybu dla regulatora
C022 P_rpgr?rgowalne PID)/05(AL:Sygnalizacja alarmu)/06(FA3:Sygnalizacja 00 - v
wyjscie12-nastawa osiggniecia zadanej czestotliwosci)/07(TRQ
:sygnalizacja przekroczenia granicy ustawionego
S momentu wyjsciowego /08(IP:Sygnalizacja nagtego
é‘ C023 Programowalne zaniku zasilania /09(UV:Sygnalizacja zmniejszenia 03 } v
2 wyjécie13-nastawa napiecia zasilania /11(RNT:taczny czas biegu silnika
2 RUN /12(ONT:tgczny czas zasilania falownika ON/13
? THM: Sygnalizacja ostrzezenia zabezpieczenia
= co2 Programowalne termicznego)/19(BRK: sygnat wyzwolenia hamowania) 0 v
‘% 4 wyjscie14-nastawa /20(BER:sygnat btedu hamowania) /21(ZS:sygnat 7 )
‘C wykrycia predkosci zerowej) /22(DSE:sygnat
\ przekroczenia odchyiki predkosci)/23(POK:sygnat
S Programowalne zakonczenia pozycjonowania)/24(FA4:sygnalizacja
2| €025 | viscie15-nastawa przekroczenia zadanej 2-giej czestotliwosci)/25 08 - v
g (Sygnalizacja osiggniecia zadanej 2-giej czestotliwosci)
g P I /26(sygnalizacja przecigzenia Zaciskéw 11-13
@ rogramowainy lub 11 =14 mozna uzy¢ dla sygnatu 3 lub 4 bitowego
S | C026 wyjsciowy zacisk
2 | wyjsciowego kodu btedu(ACO-AC2 05 - v
5 ajarmowy lub ACO-AC3- natawa w C062)
o
% Wyboér wartosci 00(czestotliwos¢ na wyjsciu)/01(prad wyjsciowy)
g co027 mierzonej dla zacisku /02(moment wyjsciowy /04(napiecie na wyjsciu)/05 00 - v
z FM (moc wyjsciowa)/06(stopien obcigzenia termicznego)
Wyh6r wartosci 00(czestotliwos¢ na wyjsciu)/01(prad wyjsciowy)
Co28 mierzonej dla zacisku /02(moment wyjsciowy /04(napiecie na wyjsciu)/05 00 i v
AM (moc wyjsciowa)/06(stopien obcigzenia termicznego)
/07 (czestotliwos¢ LAD)
Wyh6r wartosci 00(czestotliwos¢ na wyjsciu)/01(prad wyjsciowy)
C029 mierzonej dla zacisku /02(moment wyjsciowy/04(napiecie na wyjsciu)/ 05 00 ) v
AMI (moc wyjsciowa)/ 06(stopien obcigzenia
termicznego)/07(czestotliwos¢ LAD)
Wybér rodzaju stykéw
dla zacisku
- v
C031 wyjéciowego 11 alb 00 (NO) /01 (NZ) 00
NO/NZ
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Rozdziat 4 Wyjasnienie znaczenia poszczegdélnych funkcji

Kod funkgji

Nazwa funkcji

Zakres wyswietlanych nastaw

Nastawa
poczatk-
-owa

Nastawa
paramet.
biegu

Zmiana
w
ruchu

Funkcje zwigzane z nastawg zaciskow wyjsciowych

C032

Wybér rodzaju stykéw
dla zacisku
wyjsciowego 12 a/b
NO/NZ

00 (NO) / 01 (NZ2)

00

v

C033

Wybor rodzaju stykéw
dla zacisku wyj. 13 a/b
NO/NZ

00 (NO) / 01 (NZ2)

00

C034

Wybér rodzaju stykéw
dla zacisku wyj. 14 a/b
NO/NZ

00 (NO) / 01 (N2)

00

C035

Wybor rodzaju stykéw
dla zacisku wyj. 15 a/b
NO/NZ

00 (NO) / 01 (NZ)

00

C036

Wybér rodzaju stykéw
dla zacisku wyj.
alarmowego a/b

NO/NZ

00 (NO) / 01 (NZ)

01

C040

Wybor trybu w jakim
pojawia sie sygnat
przecigzenia na
wyjsciu (OL)

00 (czynna podczas przyspieszania i przy statej
predkosci) / 01(czynna przy statej predkosci)

01

C041

Poziom sygnal.
przecigzenia

0.0-2.0*prad znamionowy (A)

Prad
zZnam.-
falownika

co42

Sygnalizacja
osiggniecia
czestotliwosci podczas
przyspieszania

0.00-99.99/ 100.0-400.0 (Hz)

0.00

C043

Sygnalizacja
osiggniecia
czestotliwosci podczas
zwalniania

0.00-99.99 / 100.0-400.0 (Hz)

0.00

Co044

Sygnalizacja
przekroczenia wartosci
uchybu regul. PID

0.0-100.0 (%)

3.0

C045

Sygnalizacja
osiggniecia
czestotliwosci podczas
przyspieszania 2

0.00-99.99 / 100.0-400.0 (Hz)

0.00

C046

Sygnalizacja
osiggniecia
czestotliwosci podczas
zwalniania 2

0.00-99.99/ 100.0-400.0 (Hz)

0.00

C055

Nastawa poziomu
sygnalizacji
przecigzenia

momentem (przy biegu
,.do przodu”)

0-200 (%)

100

C056

Nastawa poziomu
sygnalizacji
przecigzenia

momentem (zwalnianie
odzyskowe przy biegu
,do tytu”)

0-200 (%)

100

C057

Nastawa poziomu
sygnal. przecigzenia
momentem (przy biegu
,do tytu”)

0-200 (%)

100

C058

Nastawa poziomu
sygnal. przecigzenia
momentem (zwalnianie
odzyskowe przy biegu
,do tytu”)

0-200 (%)

100
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Rozdziat 4 Wyjasnienie znaczenia poszczegdélnych funkcji

Nastawa Nastawa | Zmiana
Kod funkcji Nazwa funkcji Zakres wyswietlanych nastaw poczatk- paramet. w
-owa biegu ruchu
- Nastawa poziomu
% | Co61 ostrzezenia 0-100 (%) 80 - v
) termicznego
=N Wybor rodzaju sygnatu 00 (niedostepny) / 01 (dostepny sygnat 3-bitowy)
Ne| C062 g 00 - v
o= btedu / 02( dostepny sygnat 4-bitowy)
% o Nastawa funkcji
T =| C063 sygnalizacji predkosci 0.00-99.99/100(Hz) 0.00 - v
zerowej
Co70 Wybér trybu 02 (pulpit operatorski) / 03 (RS485) 02 i i
=§ sterowania / 04 (opcja 1) / 05 (opcja 2)
X s - 03 (2400bps) / 04 (4800bps) i v
g Cco71 Predkos¢ transmisji / 05 (9600bps) / 06 (19200bps) 04
§ | C072 Numer stagji 1.-32. 1. - v
—; C073 Liczba bitéw danych 7 (7bit) / 8 (8bit) 7 - v
2 [ Co74 Parzystosé 00 (brak) / 01 (even) / 02 (odd) 00 - v
% C075 Liczba bitéw stopu 1 (bit) / 2 (bit) 1 - v
5 Czas oczekiwania
o | Co78 na odpowiedz 0.-1000. (ms) 0. - v
(timeaut)
- Nastawa
2 | cos1 | Kalibracja sygnatu O 0.-9999. / 1000-6553 (10000-65530) tflggﬁzf‘; v v
= przodu”
g* Nastawa
;3; C082 | Kalibracja sygnatu Ol 0.-9999. / 1000-6553 (10000-65530) 5233232 v v
& przodu”
2 Nastawa
2 . . podczas v v
S C083 | Kalibracja sygnatu O2 0.-9999. / 1000-6553 (10000-65530) biegu ,do
£ przodu”
% C085 Nastawa termistora 0.0 - 1000. 105.0 v v
2 Uchyb ustalony dla
> - v v
3 C086 Zacisku AM 0.0 - 10.0(V) 0.0
S | Co87 Nastawa zacisku AMI 0. - 255. 50 v v
'S Nastawa
8 Uchyb ustalony dla ) podczas v v
z Cco088 zacisku AMI 0. - 20.0(mA) biegu ,do
przodu”
Czas biegu silnika
b034 /czas zasilania 0.-9999. / 1000-6553 (10000-65530) hr 0. - v
falownika
b035 Ograniczenie wyboru 00(dostepny bieg “do przodu”, “do tytu”)/01(dostepny 00 i «
kierunku biegu silnika | tylko bieg “do przodu”)/02(dostepny tylko bieg “do tytu*)
Wybér redukciji 00(redukcji napiecia startowego - czas krotki)
b036 T - s . 06 - v
napiecia startowego -06(redukcji napiecia startowego - czas dtugi)
. - 00 (wyswietlanie wszystkich funkcji)
b037 wybor wysme,tlanych / 01 (wyswietlane funkcje-punkt po punkcje) 00 - v
parametrow . )
/ 02(nastawy uzytkownika - wybrane)
_% WybGr sposobu ‘o ?O (|n.dyW|duaIna nastawa dklg 4-ech s}ref) A
21 poao zmiany momentu (zmiana za pomocg zacis Ow wejsciowyc ) 00 i v
= 2 ciowedo falownika / 02 (sygnatem analogowym napieciowym 0-10V)
= W 9 /03 (opcja 1) / 04 (opcja 2)
£ Nastawa granicy
bogq | Momentu wyjsciowego 0-200% / (niedostepna) 150 - v
falownika
dla 1-szej strefy
Nastawa granicy
bo4z | Momentu wyjsciowego 0-200% / (niedostepna) 150 - v
falownika
dla 2-gj strefy
Nastawa granicy
bo43 | Momentu wyjsciowego 0-200% / (niedostepna) 150 - v
falownika
dla 3-¢j strefy
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Rozdziat 4 Wyjasnienie znaczenia poszczegdélnych funkcji

Nastawa Nastawa | Zmiana
Kod funkcji Nazwa funkcji Zakres wyswietlanych nastaw poczatk- | paramet. w
-owa biegu ruchu
Nastawa granicy
b044 momerf““ WyJSclowego 0-200% / (niedostepna) 150 - v
alownika
dla 4-¢j strefy
Ograniczenie .
b045 | momentu wyjsciowego O/Oo(1n|(%(lc§te$]n))/) 00 - v
(LADSTOP) epny
Zabezpieczenie przed 00 (niedostepny)
b046 biegiem ,do tytu” / 01 (dostepny) 00 i Y
Wybér dla funkcii .
b050 | zwalnianiaizatrzymania 0/0 (niedostepny) 00 - -
; e 01 (dostepny)
przy zaniku zasilania
Napiecie poczatkowe dla
b051 funkeji zwalniania 0.0-1000 V 0.0 - -
i zatrzymania przy
zaniku zasilania
Poziom napiecia dla
bosz | . [funkdizwalniania 0.0-1000 V 0.0 : :
i zatrzymania przy zaniku
zasilania
Czas zwalniania dla
bos3 | __funkai zwalniania 0.01-99.99 / 100.0-999.9 / 1000-3600 (sek) 1.00 : :
i zatrzymania przy zaniku
zasilania
Poczatkowa
czestotliwos¢ zwalniania
b054 dla funkcji zwalniania 0.00-10.00 Hz 0.00 - -
i zatrzymania przy
o zaniku zasilania
‘©'| _b080 | Kalibracja zacisku AM 0. — 255. 180 v v
S | b081 Kalibracja zacisku FM 0. — 255. 60 v v
o | _b082 | Czestotliwo$¢ startowa 0.10-9.99 (Hz) 0.50 - v
P Czestotliwos$é
~ | bo8s3 kluczowania 0.5-12.0 (kHz) 3.0 - v
tranzystoréw
Wybér funkcii powrotu 00 (Czyszczenie historii btedéw) / 01 (Powr6t do nastaw
b084 d y Il p fabrycznych) / 02 (Czyszczenie historii bledow + Powrot 00 - -
0 nastaw fabrycznych d
0 nastaw fabrycznych)
b085 V}’;’E&LQ‘:]‘;E?‘W 00 (wersja specjaina) / 01 (EC) / 02 (USA) 00 - -
Wyjsciowy
b086 wspolczynnik 0.1-99.9 1.0 v v
skalowania
czestotliwosci
. - 00 (przycisk stopu dostepny )
b087 Wybor funkcji Stopu / 01 (przycisk stopu niedostepny) 00 ) Y
Ponowny rozruch po
b088 puszczeniu silnika 00 (start od OHz) /01 (od czestotliwosci “fapanej”) 00 - 4
wybiegiem
Stopien wykorzystania
b090 funkcji BRD 0.0-100.0 (%) 0.0 - v
b091 Wybér rodzaju 00 (zgodny z czasem nastawionym zatrzymania) 00 i i
zatrzymania silnika / 01(wolny wybieg)
Funkcja wyboru pracy | 00 (zataczony zawsze) / 01(tylko podczas biegu silnika
b092 wentylatora — wentylator dziata 5 minut po wigczeniu zasilania 00 - -
chtodzacego i 5 minut po podaniu sygnatu STOP)
00 (niedostepna)
b095 Wybor funkcji BRD / 01 (dostepna<niedostepna podczas zatrzymywania >) 00 - v
/ 02 (dostepne réwniez podczas zatrzymywania)
Napiecie state
b096 w uktadzie posrednim 330-380 / 660-760 (V) 360/720 - 4
dla funkcji BRD
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Rozdziat 4 Wyjasnienie znaczenia poszczegdélnych funkcji

Nastawa Nastawa | Zmiana
Kod funkcji Nazwa funkcji Zakres wyswietlanych nastaw poczatk- paramet. w
-owa biegu ruchu
. - 00(niedostepny)/01(czynny dla PTC dodatniego
b098 Wybor_ funkeji wspotczynnika temperaturowego)/02 (czynny dla 00 - v
termistora . . -
ujemnego wspétczynnika temperaturowego)
Poziom wystepowania _ )
b099 bledu dia termistora 0. —9999. (ohm) 3000. v
Funkcja kontroli .
- v
b120 hamowania 00 (niedostepna) / 01 (dostepna) 00
Czas oczekiwania na
b121 potwierdzenie 0.00-5.00 (sek). 0.00 : v
wyzwolenia
hamowania
b12p | C2asoczekiwaniana 0.00-5.00 (sekK). 0.00 . v
przyspieszanie
b123 | C7asoczekiwaniana 0.00-5.00 (sek). 0.00 : v
zatrzymanie
Czas oczekiwania na
b124 potwierdzenie 0.00-5.00 (sek). 0.00 - v
hamowania
b125 Czestotliwosc 0.00-99.99 / 100.0-400.0 (Hz) 0.00 . v
uwolnienia
b126 Prad uwolnienia 0.00 x prad znamionowy-2.00 x prad znamionowy (A) lergxnziﬂé - v
C091 Usuwanie usterki 00 (nie wyswietlany) / 01(wyswietlany) 00 - v
Pamig¢ f‘!”kcﬁ 00 (czestotliwos¢ nie zapamietana)
c101 motopotencjometra / 01(czestotliwos¢ zapamietana) 00 ) d
UP/DOWN
00 (btad kasowany w czasie zat. ON )
Wybor sposobu / 01(btad kasowany w czasie wyt. OFF)
C102 K ! o 00 v v
o asowania / 02 (dostepny tylko podczas wystapienia
o btedu<kasowanie w czasie zat. ON >)
S Wybar czestotliwosci S
=}
=1 c103 ponownego 00(0Hz “start)/OL(Start od czes_totllwosm 00 ) v
c . tapanej” przez falownik
IS rozpoczecia
Poziom Prad zn
Cc111 sygnall_zo_wa_nla 0.0-2.00xprad znamionowy (A) falownika - v
przecigzenia
Nastawial
. . -na
c1z1 | Kalibracja sygnaiu O 0.-9999. / 1000-6553 (10000-65530) podczas | v v
dla biegu prébnego bie
gu
prébnego
Nastawial
. . -na
c122 | Kalibracja sygnatu Ol 0.-9999. / 1000-6553 (10000-65530) podczas v v
dla biegu prébnego biegu
prébnego
Nastawial
. . -na
c12g | Kalibracia sygnati O2 0.-9999. / 1000-6553 (10000-65530) podczas | v v
dla biegu prébnego biegu
prébnego
. 00(niedostepny)/01(dostepny-autotuning na postoju ) )
HOO1 Autotuning silnika)/02(dostepny-autotuning podczas biegu silnika) 00
00(state dla standardowych silnikobw Hitachi/01(state
HO002 Wybor statych silnika wpisywane podczas autotuningu)/01(state wpisywane v v
podczas autotuningu podczas biegu silnika )
Wvb6r statveh 00(state dla standardowych silnikéw Hitachi/01(state
H202 Y e wpisywane podczas autotuningu)/01(state wpisywane v v
2-giego silnika . \ -
podczas autotuningu podczas biegu silnika )
Nastawial
Moc znamionowa na
HO03 1 iinik 0.20-75.0 (kW) podczas - -
-go siinika biegu ,do
przodu”
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Rozdziat 4 Wyjasnienie znaczenia poszczegdélnych funkcji

Nastawa Nastawa | Zmiana
Kod funkcji Nazwa funkcji Zakres wyswietlanych nastaw poczatk- paramet. w
-owa biegu ruchu
Nastawial
. -na
H2o3 | Moc znamionowa 2-go 0.20-75.0 (KW) podczas ; ;
Stinika biegu ,do
przodu”
llo$¢ biegunéw .
HO04 dla 1-go silnika 2/4/6/8 (biegunowy) 4 - -
llo$¢ biegundw .
H204 dla 2-go silnika 2/4/6/8 (biegunowy) 4 - -
H005 | Szybkos$¢ odpowiedzi 0.001-9.999 / 10.0065.53 1.590 v v
Hoos | Szybkosc odpowiedzi 0.001-9.999 / 10.0065.53 1.590 v v
dla 2-go silnika
Hooe | 1~S2Y Wspotczynnik 0. - 255. 100. v v
stabilizacji
Hoop | 2791 Wspotczynnik 0. - 255. 100. v v
stabilizacji
H3os | 3¢l wspolczynnik 0. - 255, 100. v v
stabilizacji
Nastawial
-na
H020 Stata 1-57ego 0.000-9.999 / 10.00-65.53 (Q) podczas - -
silnika biegu ,do
przodu”
Nastawial
-na
H220 Sl 2.0 0.000-9.999 / 10.00-65.53 (Q) podczas - -
siinika biegu ,do
przodu”
Nastawial
-na
o | HO21 Sta.*la.;'szRezgo 0.000-9.999 / 10.00-65.53 (Q) podczas - -
B stinika biegu ,do
S przodu”
“q‘) Nastawial
c -na
= | H221 S.tla*.i 23; 0.000-9.999 / 10.00-65.53 (Q) podczas - -
Stinika biegu ,do
przodu”
Nastawial
-na
HO022 Sta*f"l‘ 1.|;SZ|_99° 0.00-99.99 / 100.0-655.3 (mH) podczas - -
Stinika biegu ,do
przodu”
Nastawial
-na
H222 Stf"l‘*"’.‘kz'%o 0.00-99.99 / 100.0-655.3 (mH) podczas - -
stinika biegu ,do
przodu”
Nastawial
-na
H023 Sta*.‘f‘ .L‘SZIego 0.00-99.99 / 100.0-655.3 (A) podczas ] ]
silnika lo biegu ,do
przodu”
Nastawial
-na
H223 St.?*?‘kz'?" 0.00-99.99 / 100.0-655.3 (A) podczas ] ]
silnika lo biegu ,do
przodu”
Nastawial
5 -na
H024 | Stata 1-szego silnika J 0.000-9.999 / 10.00-99.99 / 100.0-9999 (kgm®) podczas - -
biegu ,do
przodu”
Nastawial
5 -na
H224 Stata 2-go silnika J 0.000-9.999 / 10.00-99.99 / 100.0-9999 (kgm®) podczas - -
biegu ,do
przodu”
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Rozdziat 4 Wyjasnienie znaczenia poszczegdélnych funkcji

Nastawa Nastawa | Zmiana
Kod funkcji Nazwa funkcji Zakres wyswietlanych nastaw poczatk- paramet. w
-owa biegu ruchu
Nastawial
Stata 1-szego silnika na
HO30 - 0.000-9.999 /10.00-65.53 (Q odczas - -
R1 (autotuning) @) tI)Oiegu do
przodu”
Nastawial
G -na
Hogo | Stald 2'?? silnika R1 0.000-9.999 / 10.00-65.53 (Q) podczas } }
(autotuning) biegu ,do
przodu”
Nastawial
Stata 1-szego silnika na
HO031 ; 0.000-9.999 / 10.00-65.53 (Q odczas - -
R2 (autotuning) ©) t?iegu do
przodu”
Nastawial
. -na
Ho3 | Stala 2'tgct’ silnika R2 0.000-9.999 / 10.00-65.53 (Q) podczas - -
(autotuning) biegu ,do
przodu”
Nastawial
- -na
Hog | Stata 1-szego silnika L 0.00-99.99 / 100.0-655.3 (mH) podczas ] ]
(autotuning) biegu ,do
przodu”
Nastawial
s -na
Hogp | Stata zt' gto silnika L 0.00-99.99 / 100.0-655.3 (mH) podczas - -
(autotuning) biegu ,do
przodu”
Nastawial
. -na
o | Hozz | StaRd 1'Stzetg°.s"“"‘a lo 0.00-99.99 / 100.0-655.3 (A) podczas - -
) (autotuning) biegu ,do
c przodu”
=} -
= Nastawial
£ ta 2-go silnika | -na
S| pozz | St ;gf stinika 1o 0.00-99.99 / 100.0-655.3 (A) podczas ; ;
(autotuning) biegu ,.do
przodu”
Nastawial
- -na
Hoza | Stala 1'Stzf9°. silnika J 0.000-9.999 / 10.00-99.99 / 100.0-9999 (kgm?) podczas ] ]
(autotuning) biegu ,.do
przodu”
Nastawial
s -na
Hozsa | Stala2-gosinika J 0.000-9.999 / 10.00-99.99 / 100.0-9999 (kgm?) podczas - -
(autotuning) biegu ,d
gu ,,do
przodu”
Wspétczynnik
Hoso | Proporcjonainosci P 0.00-99.99/100.0-999.9/1000(%) 100.0 v v
regulatora Pl -1-szy
silnik
Wspétczynnik
H250 | Proporcjonainosci. P 0.00-99.99 / 100.0-999.9 / 1000(%) 100.0 v v
regulatora Pl -2-gi
silnik
Wspotczynnik
HO051 | calkowania | regulatora 0.00-99.99 / 100.0-999.9 / 1000(%) 100.0 v v
Pl - 1-szy silnik
Wspétczynnik
H251 | calkowania | regulatora 0.00-99.99 / 100.0-999.9 / 1000(%) 100.0 4 4
Pl -2-gi silnik
Wspotczynnik
Hos2 | Proporcjonalnosci P 0.01-10.00 1.00 v v
regulatora P- 1-szy
silnik
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Nastawa Nastawa | Zmiana
Kod funkcji Nazwa funkcji Zakres wyswietlanych nastaw poczatk- paramet. w
-owa biegu ruchu
Wspétczynnik
H252 proporcjonalnosci P 0.01-10.00 1.00 4 4
regulatora P -2-gi silnik
Granice dla funkcji
HO60 sterowania 0-100 (%) 100 v v
wektorowego przy 0
Hz- 1-szy silnik
Granice dla funkcji
H260 sterowania 0100 (%) 100 v v
wektorowego przy 0
Hz- 2-gi silnik
Wspotczynnik
Ho7o | Proporcjonainosci P 0.00-99.99 / 100.0-999.9 / 1000 (%) 100.0 v v
regulatora Pl po
przetaczeniu zestyku
Wspétczynnik
Ho71 | calkowania | regulatora 0.00-99.99 / 100.0-999.9 / 1000 (%) 100.0 v v
° Pl po przetaczeniu
=y zestyku
é Wspotczynnik
© | Ho7z | Proporcjonainosci P 0.00 - 10.00 1.00 v v
= regulatora P po
= przetaczeniu zestyku
Funkcja ignorowania
P0O01 bledu 1 00 (TRP) /01 (RUN) 00 - v
Funkcja ignorowania
P002 bledu 2 00 (TRP) / 01 (RUN) 00 - v
U001 Uzytkownik 1 no/d001-P002 no (nie ; v
wpisany)
U002 Uzytkownik 2 no/d001-P002 no - v
uoo3 Uzytkownik 3 no/d001-P002 no - v
uoo4 Uzytkownik 4 no/d001-P002 no - v
U005 Uzytkownik 5 no/d001-P002 no - v
U006 Uzytkownik 6 no/d001-P002 no - v
uoo7 Uzytkownik 7 no/d001-P002 no - v
uoo8 Uzytkownik 8 no/d001-P002 no - v
U009 Uzytkownik 9 no/d001-P002 no - v
uo10 Uzytkownik 10 no/d001-P002 no - v
uon Uzytkownik 11 no/d001-P002 no - v
uo12 Uzytkownik 12 no/d001-P002 no - v
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4.3 Wyjasnienie znaczenia poszczedgolnych funkciji

4.3.1 Sposdéb monitorowania Kod odniesienia
Monitorowanie czestotliwosci wyjsciowej d0011m°nittotf|9wa,”i¢
czestotliwoscl
Parametr dO01 stuzy do monitorowania czestotliwo$ci na wyjsciu Wy?éciowej

falownika Kiedy wys$wietlany jest kod d001, lampka czestotliwosci

“Hz” powinna sig zaswiecic.

(wyswietlane)

0.00 - 99.99 : wartos$¢ czestotliwosci pokazywana do drugiego miejsca po przecinku
100.0 - 400.0 : warto$¢ czestotliwosci pokazywana do pierwszego miejsca po przecinku

Monitorowanie pradu wyj$ciowego
Kod d002 stuzy do monitorowania czestotliwosci na wyjsciu falownika

Kod odniesienia

d002: monitorowanie
W przypadku kiedy wy$wietlany jest kod d001, lampka czestotliwosci pradu wyjsciowego

“Hz” powinna sie swieci¢

(wyswietlane)
0.0 - 999.9 :warto$¢ pradu pokazywana do pierwszego miejsca po przecinku

Monitorowanie kierunku obrotéw Kod odniesienia

Kod d003 stuzy do monitorowania kierunku obrotow silnika.

d003: monitorowanie
kierunku ruchu
Mozliwe sa trzy stany silnika: bieg "do przodu” (Forward), silnika

bieg “do tylu” (Reverse) i "zatrzymanie” (Stop).

(wyswietlane)

F : Forward — “do przodu”
0 : Stop — “zatrzymanie”
r : Reverse —*“ do tytu”

Kod odniesienia
Monitorowanie sygnatu sprzezenia zwrotnego regulatora PID d004: monitorowanie  sygnatu

Po dokonaniu nastawy (01) w funkcji AO71 falownik monitoruje wartos$c PID

A071: wybér funkcji regul. PID
AOQ75:Skalowanie dla sygnatu
(PID-skalowanie) regulatora PID

sprzezenia zwrotnego, ktdrg mozna przeskalowa¢ za pomocg funkcji AO75.

sprzezenia zwrotnego reg.

“wartos¢ wyswietlana” = “ wielko$¢ sygnatu sprzezenia zwrotnego“ x “ skalowanie PID*
(komenda zmiany wartosci czestotliwosci) (A075)

(Ustawienie)

A071 : 0.1 (PID jest aktywny)

A075 : 0.01-99.99 (wyswietlane sg wartosci sposrod-0.01-99.99(ustawiane z doktadnoscig 0.01)
(wyswietlane)

0.00 - 99.99: warto$¢ wyswietlana do 2-go miejsca po przecinku - co 0.01

100.0 - 999.9: wartos¢ wyswietlana do 1-go miejsca po przecinku - co 0.1

1000 - 9999: wartos¢ wyswietlana co jedng jednostke

100 - 999 : wartos¢ wyswietlana co 10 jednostek
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Monitorowanie stanu wejsciowego zaciskow listwy sterujgcej
Wyswietlacz bedzie monitorowat stan zaciskdw wejsciowych listwy sterujacej

Kod odniesienia

d005: monitorowanie stanu
wejsciowego zaciskow listwy
steruigcej
(Przyktad)
FW i programowalne zaciski wejéciowe 2,1: ON (zatgczone) wyglad

Programowalne zaciski wejsciowe 5, 4, 3: OFF (wytaczone)

‘ (czarny): zapalone

O (biaty): zgaszone

2
'
10
-

(0

W przypadku zacisku FW
zapalone: ON (zataczone)
zgaszone:OFF( wylgczone)

1
=00
=

o —
~ —»
o —p
g —p
~ —
w —p
N —
- —

Programowalne wejscia

Monitorowanie stanu wyjsciowego zaciskow listwy sterujacej Kod odniesienia

d006: monitorowanie stanu
Wyswietlacz bedzie monitorowat stan zaciskow wyj$ciowych listwy sterujace; wyjsciowego zaciskow listwy

steruiacej
(Przyktad)

programowalne zaciski wejsciowe 12, 11: ON ( zatgczone)
wyjscie alarmowe A: OFF ( wytaczone)

Programowalne
wyjscia
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Monitorowanie czestotliwosci przeskalowanej
Wyswietlacz falownika bedzie monitorowat warto$¢ przemnozong czestotliwosci
Wyjsciowej i warto$¢ ustawiong w funkcji b086

“wartos¢ wyswietlana” = “ czestotliwosé wyjsciowa (d001)” x “ wyjsciowy czynnik czestotliwosci (b086)”

Kod odniesienia

Wyswietlane w funkcji 7
yswietlane unkeji doo d007: monitorowanie czestotliwosci

przeskalowanej

b086: wyjsciowy wspoétczynnik
przeskalowania
czestotliwosci

0.00 - 99.99: warto$¢ wyswietlana do drugiego miejsca po przecinku
100.0 - 999.9: warto$¢ wyswietlana do pierwszego miejsca po przecinku
100. - 9999:  wartos¢ wyswietlana co jedng jednostke

1000 - 3996:  wartosé wyswietlana co 10 jednostek

(zakres nastawy) Zakres nastawy funkcji b086
0.1 - 99.9: wartos¢ wyswietlana do pierwszego miejsca po przecinku.

(Przyktad) czestotliwosé wyjsciowa (d001): 50.00Hz

Kiedy wyjsciowy czestotliwosciowy czynnik (b086) jest ustawiony na 1.1
To czestotliwos¢ przeskalowana wyswietlana w funkcji monitorujgcej d007
bedzie réwna “55.00” jako, ze “50 x 1.1 = 55.00".

Monitorowanie momentu wyjsciowego

Wyswietlacz falownika pokazuje szacowang procentowa warto$¢ momentu d012: monitorowanie momentu

Wyjsciowego. Lampka “%” na falownika powinna sie zapali¢ w czasie, wyjsciowego

gdy wys$wietlana jest funkcja monitorujgca d012. Korzystanie z monitorowania
momentu wyjsciowego moze sie odbywac jedynie wtedy, gdy falownik jest
sterowany wektorowo., (sterowanie wektorowe, sterowanie wektorowe przy
OHz lub ze sprzezeniem zwrotnym).

(wyswietlane)

-300.0 — 300.0- wartos¢ wyswietlana co 1%

Monitorowanie napiecia wyjsciowego Kod odniesienia
Wyswietlacz falownika pokazuje napiecie wyjsciowe, ktére to jest napieciem d013: monitorowanie  napigcia
przemiennym. na wsel
Lampka “V” na falownika powinna sie zapali¢ w czasie gdy wyswietlana jest
funkcja monitorujgca d013
(wyswietlane)

0.0 — 600.0: wartos¢ wyswietlana do pierwszego miejsca po przecinku

Monitorowanie mocy wyj$ciowej falownika Kod odniesienia
Wyswietlana jest moc wyjsciowa wychodzaca z falownika d014: monitorowanie mocy
Lampka “mocy” (*V” i “A”) na falowniku powinna sie zapali¢ w czasie, wylsclowel
gdy wyswietlana jest funkcja monitorujgca d014
(wyswietlane)

0.0 — 999.9: wartos¢ wyswietlana do pierwszego miejsca po przecinku (co 0.1kW)
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Monitorowanie zsumowanego czasu biegu (RUN) Kod odniesienia
Czas w ktérym falownik przeprowadza proces sterowania silnikiem (bieg silnika) d016: monitorowanie
. . e zsumowanego czasu
jest sumowany a jego warto$¢ wyswietlana biegu
(wyswietlane)

0. - 9999. : warto$¢ wyswietlana z doktadnoscig do 1-ej godziny
1000 - 9999 : wartos¢ wyswietlana z doktadnoscig do 10 godzin
{100 - {999 : warto$¢ wyswietlana z doktadnoscig do 100 godzin

Monitorowanie czasu zataczenia falownika L
Kod odniesienia

Wyswietla taczny czas pracy falownika

i d017: monitorowanie czasu
(wySwietlane) . . ) ) zatgczenia falownika
0. - 9999. : wartosé wyswietlana z doktadnoscig do 1-ej godziny

1000 - 9999 :warto$é wyswietlana z doktadnoscig do 10 godzin
{100 - {999 : warto$¢ wyswietlana z doktadnoscig do 100 godzin

Monitorowanie ilosci btedéw falownika

o e . . Kod odniesienia
Pokazuje ilos¢ btedow jakie wystapity na falowniku ) o
. d080: monitorowanie ilosci
(wyswietlane) bledéw
0. - 9999. :warto$¢ wyswietlana co 1 jednostke

1000 - 6553 : wartos¢ wyswietlana co 10 jednostek

Monitorowanie btedéw 1-6
Wyswietla sze$¢ ostatnich btedéw falownika z wyszczegdlnionymi

Relation code

wartoéciami elektrycznymi. Kiedy np. wys$wietlany jest btad nr1 to 882; E{gg 2;;
dodatkowo mozna odczytaé warto$¢ elektryczne w czasie wystgpienia d083; btad nr 3
ostatniego btedu. dos4: biad nr 4

d085: btad nr 5
(Zawartos¢) do8e6: btad nr 6

[1] Kod btedu (wyswietlane sposréd EO1 do E79) (Uwaga 1)
[2] czestotliwo$¢ na wyjsciu podczas wystepowania btedu (Hz)
[3] prad na wyjsciu falownika w czasie wystepowania btedu (A)
[4] napiecie state w uktadzie posrednim (pomiedzy P i N) w czasie wystepowania btedu( V)
[5] zsumowany czas zatgczenia falownika do momentu wystapienia btedu (godz.)

[6] taczny czas biegu falownika do momentu wystgpienia btedu (godz.)
(Uwaga 1)

Prosimy o odniesienie sie do strony 4-4 — listy funkcji zabezpieczajacych (2) Monitorowanie btedéw

Metoda monitorowania btedu

ﬂg‘___ M ___ NAO ___ Mo ___ 398"‘___ ‘S . ‘8_
dug WCTTTR D UL > MOU > xR} > P o~ 0,

A\, |

1

1 (1) oznaczenie bledu W (2) czestotliwosé (3) prad podczas (4) napiecie w ukladzie (5) zsumowany (6) faczny czas

1 (Uwaaa?2) podczas wystagpienia wystapienia btedu nnéradnim (P-N\ czas biegu 7ataczenia

1 btedu

S .
(Uwaga?)

W przypadku gdy nie wystapit Zaden btad jest wyswietlane okienko I:I
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Kod odniesienia

4.3.2 Sposob ustawiania funkciji

Ustawianie czestotliwosci wyjsciowej
Ustawienie czestotliwosci  wyjsciowej dla silnika. Czestotliwosé
wyjsciowa jest ustawiona za pomoca funkcji FOO1, w przypadku kiedy
funkcja wyboru zadawania czestotliwosci AOO1 jest ustawiona na
warto$¢ 02. Prosimy o odniesienie sie do funkcji wyboru
zadawania czestotliwosci A0O1celem zapoznania sie z innymi
metodami ustawiania zadawanej czestotliwosci.
Kiedy ustawimy czestotliwo$s¢ w funkcji FOO1 ta sama warto$¢ czestotliwosci jest automatycznie ustawiana
w funkcji wielopoziomowej nastawy czestotliwosci — predko$é 0 A020 ,w nastawie dla drugiego silnika A220
(jezeli zacisk SET jest zatagczony) i w nastawie dla trzeciego silnika A320 (jezeli zacisk SET3 jest zataczony).

F001: czestotliwos¢ wyjsciowa

AO001: wybor zadawania czestotliwosci

A020/A220/A320:1-sza/2-ga wielopoziomowa
predkosé¢ 0

C001-C005: wyjsciowe zaciski programowalne

W przypadku uzywania zacisku SET/SET3 nalezy wpisa¢ (08)SET/17(SET3) w jeden z wolnych zaciskéw wejsciowych 1-8.

ustawiona |y o4 funkeji Dane Zawartos¢
pozycja
CZQS_té?:tilt')V\:’v(;SC F0O1 jednostka: Hz
::yjdkoéé 0 0.0, czestotliwo$c¢ startowa- 1-sza “F001” = “A020"
wielg oz. nast A020/A220/ | / 2-ga/3-cia czestotliwo$¢ maksymalna druga nastawa funkgiji “F001” = “A220"
poz. : . A320 trzecia nastawa funkcji “FO01” =*“A320"
czestotliw.

WYybar kierunek ruchu silnika
Funkcja jest czynna kiedy komendy sterujgce sg zadawane z operatora.

Kod odniesienia
FO04:wyb6r zmiany kierunku

pracy silnika
Kod funkcji Dane Zawartosé
00 “do przodu”
F004 01 “do tytu”

Ograniczenie wyboru kierunku biegu
Kierunek biegu silnika moze by¢ w tej funkcji ograniczony do obrotéw silnika.

Kod odniesienia

. b035: funkcja ograniczenia
tylko w jedna strone wyboru kierunku biegu
Kod funkcji Dane Zawarto$é

Czynne zaréwno. “do

00 ) w .,

b035 przodu” jak i “do tytu
01 Tylko “do przodu”
02 Tylko “do tytu” Kod odniesienia

. . . £ A001:wybdr zadawania
Funkcja wyboru zadawania czestotliwosci ‘évzyestgﬁiwoéﬁ '

Za jej pomocg mozliwy jest wybor zadawania czestotliwosci z réznych zrédet.
Kiedy sygnat napieciowy 0-10V DC jest wiaczony pod zaciski O2-L, kierunek ruchu dla silnika zostanie odwrécony
W funkcji d001 monitorujacej czestotliwos¢ wyjsciowg , nie znajdziecie informacji dotyczacej kierunku ruchu silnika
(“do przodu”/"do tytu™). Z tego powodu dla upewnienia sie co do kierunku ruchu wykorzystaj funkcje d002.

Kod .. Dane Zawartosé

funkcji
(00) Ustawienie czestotliwosci potencjometrem na operatorze cyfrowym (uwaga 1)
01 Ustawienie czestotliwos$ci za pomoca zaciskow O-L, Ol-L, O2-L

A0O1 02 Ustawienie czestotliwosci za pomocg operatora (FO01), lub zdalnego operatora
03 Ustawienie czestotliwosci z wykorzystaniem ztgcza komunikacyjnego RS-485
04 Ustawienie czestotliwosci za pomocag tablicy 1
05 Ustawienie czestotliwosci za pomoca tablicy 2

(Uwaga 1) Nastawa za pomocg potencjometra mozliwa tylko przy wyswietlaczu OPE-SR.

48



Rozdziat 4 Wyjasnienie znaczenia poszczegoélnych funkcji

Operacja zadawania rozkazu ruchu

Za pomocyg tej dokonujemy  wyboru
z ktoérego zadajemy komende startu i zatrzymania silnikowi.
Zadawanie komendy Start/Stop z zaciskéw: “do przodu”: zaciski
FW-P24; zaciski RV-P24. Wstaw 01(RV) do jednej
z  funkcji (C001-C008).
Kiedy uzywany jest zacisk FW jest mozliwa zmiana logiki styku

funkciji elementu,

“do tytu™
programowania  zaciskéw  1-8
z normalnie otwartego na normalnie zamkniety. W tym celu
nalezy w funkcji zacisku FW C019 ustawi¢ odpowiednio a lub b
w zaleznosci od potrzeby. Jesli postugujesz sie operatorem
cyfrowym, ustaw odpowiedni kierunek ruchu za pomocg F004.

Kod odniesienia

A002: funkcja wyboru zadawania

rozkazu ruchu

C001-C008: programowalne zaciski
wejsciowe

Cco19: nastawa wejscia FW a/b

Normalnie Otwarty/Normalnie Zamkniety

F004: wybdr kierunku biegu

Operacja ruchu i zatrzymania dokonuje sie za pomoca przyciskdw RUN/STOP umieszczonych na operatorze cyfrowym
falownika. Jezeli zestyki FW i RV sg wigczone jednoczes$nie to na falownik dochodzi sygnat do zatrzymania silnika.

Ustawiona Kod funkcji Dane Zawartos¢
pozycja J wpisywane
01 Start/Stop za pomoca zaciskéw (FW, RV)
Wybér sposobu 02 Start/Stop za pomocg operatora cyfrowego/ operatora zdalnego
zadawhania 03 Start/Stop z wykorzystaniem ztacza komunikacyjnego RS-485
ruchu A002 04 Start/Stop za pomoca tablicy 1
05 Start/Stop za pomoca tablicy 2
Wybér rodzaju .
zestyku a/b 00 zestyk Normalnie Otwarty (N/O)
Normalnie C019
Otwarty/Normalnie | ~p11.co1s
Zamkniety dla . .
wejsé 1-8 i FW 01 zestyk Normalnie Zamkniety (N/Z)

Wyboér rodzaju zatrzymania silnika

Kiedy sygnat Stop dla biegu silnika jest zadawany z operatora
cyfrowego lub z programowalnych zaciskow wejsciowych dokonaj
wyboru sposobu zatrzymania - wybiegiem, lub zatrzymaniem
zgodnym z nastawionym czasem zatrzymania.

Kiedy rozpoczety jest drugi cykl sterowania silnikiem w czasie,
kiedy wykonywana jest komenda zatrzymania silnika wybiegiem,
falownik $ledzi wykonywanie tej komendy a nastepnie dokonuje
ponownego startu zgodnie znastawieniami funkcji b 088 (odwotaj
sie do pozycji dotyczacej wolnego wybiegu silnika).

Kod odniesienia

60_91 : Wybér rodzaju zatrzymania

FO03/F203: Pierwszy/ Drugi czas
zwalniania

b003: Czas oczekiwania na
ponowny start

b007: Nastawa czestotliwosci
"fapanej"

b088: Wybor ponownego startu
dla wolnego wybiegu

N /

) . . Dane iy
Ustawiona pozycja Kod funkcji wpisywane Zawartos¢
00 Stop normalny (zgodny z nastawionym
Sposéb zatrzymania b091 czasem zwalniania)
01 wolny wybieg
Wybér ponownego startu 90 start od 0 Hz
. b088 start od czestotliwosci "tapanej"
dla wolnego wybiegu 01 ustawionej w b007
Czestotliwos¢ "apana b007 0.00-400.0 Jednostka: Hz
dla ponownego startu
Czas oczeklwsazglr? na ponowny b003 0.3-100. Jednostka: sekunda
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Wybér funkcji stopu
Nawet jesli sterowanie falownika odbywa sie z zaciskow wejsciowych falownika, mozliwe jest ustawienie cyfrowego

przycisku zatrzymania (STOP) z panelu falownika.

kod funkcji Dane wpisywane Zawartosé

przycisk Stopu
jest czynny

00

b087 .
przycisk Stopu

jest nieczynny

01
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Kod odniesienia

Nastawa czasu przyspieszania i zwalniania
Mozliwe

F002/F202/F302: Pierwszy/Drugi/Trzeci
czas przyspieszania
Pierwszy/Drugi/Trzeci
czas zwalniania
Pierwsza/Druga/trzecia
nastawa czestotliwosci
maksymalnej

jest
i wolnego zwalniania

nastawienie dlugiego czasu przyspieszania

lub krétkiego czasu przyspieszania FO03/F203/F303:
i szybkiego zwalniania. Ustawiony czas przyspieszania jest
czasem jaki potrzebuje falownik by napedzic¢ silnik od predkosci 0

obr/min do predkosci maksymalnej; czas zwalniania natomiast

AO004/A204/A304:

jest czasem potrzebnym falownikowi do zatrzymania silnika
od predkosci maksymalnej

. . . Wartosci .
Ustawiona pozycja Kod funkgji graniczne Zawartosé

Jednostka : sekunda

Czas przyspieszania F002/F202 0.01-3600. ustawianie czasu przyspieszania od OHz
/F302 do czestotliwosci maksymalne;
Jednostka : sekunda
Czas zwalniania F003/F203 0.01-3600. ustawianie czasu zwalniania od czestotliwosci
/F303 maksymalnej do OHz

Wyjscie

czestotliwose

maksymalna / \ nastawiona czestotliwos$¢ wyjsciowa
\
A004/A204/A304 / \

, v

obecny czas obecny czas

rzyspieszania zwalniania

F002/F202/F303

FO03/F203/F303

Jakkolwiek krotki jest nastawiony czas to rzeczywisty czas operacji zwalniania lub przyspieszania silnika nie moze
byé krotszy od najkrétszego czasu wymuszonego przez inercje (moment wirujgcy mas bezwtadnosci) i moment
silnika.

Czas przyspieszania ts

(JL+JIM) X NM
9.55 x (Ts + TL)

JL:
IM:
NM:
Ts:
TB:
TL:

obcigzenie momentem bezwtadnosci liczone na wat silnika (kg/m? )

moment bezwtadnosci J silnika (kg/m2 )

obroty silnika (r/min)

maksymalny moment silnika napedzanego przez falownik podczas przyspies. (Nm)
maksymalny moment silnika napedzanego przez falownik podczas zwal. (Nm)
wymagany przejsciowy moment obrotowy (Nm)

ts =

Czas zwalniania tB

(JL+JIM) X Nm

te=  9.55x (TB+TL)
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Czestotliwo$¢ bazowa Kod odniesienia

Czestotliwo$¢ bazowa i napiecie silnika, funkcja AVR

A003/A203/A303: 1-sza/2-ga czestotliwos¢ bazowa
A081: nastawa funkcji AVR
A082: nastawa poziomu napigcia silnika

(1) Czestotliwos¢ bazowa i napiecie silnika
W czasie wyboru czestotliwosci bazowej i napiecia silnika ustaw wartosci wyjsciowe falownika
(czestotliwos¢, napiecie) na odpowiednie znamionowe wielkosci napiecia i pradu silnika

Napigcie
wyjsciowe

Napigcie
silnika(%)

czestotliwos¢ wyjsciowa (Hz)
czestotliwo$¢ bazowa

Czestotliwos¢ bazowa jest nominalng (znamionowg) czestotliwoscig silnika. Warto$¢ ta powinna sie znajdowac
na tabliczce znamionowe;j silnika. Jest rzeczg bardzo wazng aby dobraé czestotliwo$¢ bazowg (A003) na nominalng
wartos¢ czestotliwosci silnika w innym przypadku grozi to zniszczeniem silnika.

W przypadku jesli silnik ma czestotliwos¢ bazowa wyzsza niz 60 Hz, nalezy uwazac konstrukcje silnika za specjalna.
W takim przypadku nalezy upewni¢ sie ze maksymalny prad wyjsciowy falownika jest wiekszy od pradu
znamionowego silnika. Wybor napiecia zasilania silnika polega na ustawieniu znamionowej wartosci napiecia silnika
na falowniku, warto$¢ napiecia znajduje sie na tabliczce znamionowej silnika. Jest rzecza wazng aby wiasciwie
dobra¢ napiecie silnika (A082) na wartos¢ znamionowa. W innym przypadku grozi to uszkodzeniem silnika.
Aby zmieni¢ drugg czestotliwos¢é bazowa (A203)/(A303) jeden z zaciskdw wejsciowych musi by¢ ustawiony
na 08 (SET) / 17 (SET3), a nastepnie nalezy zataczy¢ ten zacisk.

Ustawiona pozycja Kod funkgji Granice ustawienia Zawartosé
Czestotliwosé A003/A203 30.-1-sza/2-ga/3-cia
L Jednostka:Hz
bazowa /A303 czestotliwo$¢ maksymalna
Jednostka:V Zmiana mozliwosci
200/215/220/230/240 )
dla falownika klasy 200V
nastawa poziomu Jednostka:V Zmiana mozliwosci
R A082 380/400/415/440/460/480 )
napiecia silnika dla falownika klasy 400V
Jednostka:V Zmiana mozliwosci
575/600 )
dla falownika klasy 600V
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(2) Funkcja AVR

W przypadku gdy napiecie zasilania jest niestabilne, funkcja ta bedzie utrzymywac¢ napiecie wyjsciowe falownika

na statym poziomie. Napiecie wyjsciowe dla tej funkcji odnosi sie do napiecia wybranego w funkcji wyboru napiecia
silnika.

Woybierz odpowiedni kod w parametrze A081 aby uaktywni¢ funkcje AVR

. Dane L. .
Kod funkcji . Zawartos¢ Opis
wpisywane
00 zawsze ON Funkcja aktywna podczas przyspieszania; maleje predkos¢
(zataczone) i silnik zwalnia

o1 zawsze OFF Funkcja nieaktywna podczas przyspieszania,

A081 (wylaczone) maleje predkos¢ i silnik zwalnia
ON -zataczone . Lo . . .
. Wzrastajq straty silnika i maleje energia odzyskiwana
02 podczas zwalniania . . L
przez falownik w czasie zwalniania
OFF (wylaczone)
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Czestotliwos¢ maksymalna o
.. . . ) . Kod odniesienia
Ustaw maksymalng warto$¢ czestotliwosci wyjsciowej falownika. Wartos¢
. S p . . . AO004/A204/A304:
ta jest maksymalng czestotliwoscig, kt6rg falownik osiggnie w przypadku 1-sza/2-ga czestotliwos¢ maksymalna

zadawania mu maksymalnej predkosci z zaciskow sterujgcych badz
z operatora cyfrowego.

Aby dokona¢ zmiany — Pierwsza / Druga czestotliwo$¢ maksymalna ustaw jeden z programowalnych zaciskow
wejsciowych na wartos¢ 08 (SET) / 17 (SET3), i zatacz jego zestyk. Napiecie wyjscia dla czestotliwosci bazowej ma
takg sama wartos¢ jak napiecie dla czestotliwosci maksymalnej. Napiecie to jest ustawione w funkcji wyboru napiecia

silnika.
. Granice .

Kod funkcji Zawartos¢
nastaw

A004/A204
30.-400. Jednostka: Hz

/A304
U wyjsciowe

Napigcie ustawione
za pomocy funkcj
wyboru napiecia
silnika

' czestotliwo$¢ maksymalna
czestotliwos¢ bazowa
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Czestotliwos¢ kluczowania tranzystoréw
Czestotliwos¢ fali prostokatnej z wyjscia falownika jest ustawiona w funkcji b083

Kod odniesienia

. L, . L . b083: czestotliwosc
Jezeli czestotliwosé kluczowania tranzystorow jest ustawiona na wysoka kluczowania tranzystoréw

warto$¢é, szumy styszalne pochodzace z silnika zostang zredukowane,
ale szumy czestotliwosci radiowych i prad uptywu mogga wzrosnaé.
Funkcja ta jest pomocna do unikniecia rezonansu czestotliwosci silnika
lub catego urzadzenia.

Kod Granice .
. L Zawartos¢
funkcji ustawienia
0.5-15.0
b083 Jednostka:kHz
(Uwaga1)
(Uwagal)

Prad wyjsciowy falownika zalezy od czestotliwosci kluczowania tranzystoréw i mocy falownika. Jezeli wzrasta
czestotliwosci kluczowania tranzystoréw to warto$é znamionowa pradu wyjsciowego zostanie zmniejszona.

Klasa
o 200V 400V
napiecia
Obnizenie wartosci Obnizenie wartosci
Maksymalna znamionowej pradu w Maksymalna znamionowej pradu
.. czestotliwose czasie kluczowania czestotliwose w czasie kluczowania
Zawartosc¢ . | ] ]
kluczowania tranzystorow z kluczowania tranzystoréow
tranzystoréw czestotliwoscig = 15kHz tranzystoréw z czestotliwoscig
= 15kHz
1.5kW 15 100% 15 100%
2.2kw 15 100% 15 100%
3.7kW 15 100% 15 100%
5.5kW 15 100% 15 100%
7.5W 15 100% 15 100%
11kW 15 100% 15 100%
15kwW 12 95% (ponizej 60.8 A) 15 100%
18.5kwW 8 80% (ponizej 60.8 A) 15 100%
22kW 5 65% (ponizej 61.8 A) 6 80%(ponizej 38.4%)
30kwW 5 80% 10 75%
37kw 10 90% 10 95%
45kwW 7 70% 10 80%
55KW 7 70% 10 80%
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Zewnetrzne analogowe wejscia

Falownik L300P ma trzy rodzaje zewnetrznych analogowych
zaciskow dla zewnetrznych sygnatéw zadawania czestotliwosci:

Knd ndniecienia

A005: ustawienie zacisku wyboru AT
A006: Dokonywanie wyboru dla sygnatu O2
C001-C008:Programowalne zaciski

Zaciski O-L : dla sygnatu 0 - 10V DC wejsciowe
Zaciski OI-L : dla sygnatu 4 - 20mA
Zaciski O2-L : dla sygnatu -10 - 10V DC
Ustawienie poszczegolnych funkcji jest podane ponizej
Ustawiona Kod D_ane s
pozycja funkeji wpisyw Zawartos¢
ane
00 Zmiana sygnatu O/Ol Zacisk ATzatgczony (ON): dostepny sygnat OI-L
Wybér dla zacisku AOOS z przetgczeniem zestyku AT Zacisk ATwytgczony (OFF): dostepny sygnat O-L
AT 01 Zmiana sygnatu O/02 Zacisk ATzataczony (ON): dostepny sygnat O2-L
z przetaczeniem zestyku AT Zacisk ATwytaczony (OFF): dostepny sygnat O-L
Wyhbér dla sygnatu 00 Sam sygnat 02
02 A006 01 Pomocniczy sygnat zadawania czestotliwosci dla O, Ol (bez biegu w tyl)
02 Pomocniczy sygnat zadawania czestotliwosci dla O, Ol (z biegiem w tyt)

Whisz 11 (AT) pod jeden z zaciskdw wejsciowych
Czestotliwo$¢ zadawana zalezy od sygnatéw dochodzacych do zaciskéw O, Ol i O2 w przypadku gdy funkcja AT (11)

nie jest wpisana pod zaden z zaciskéw 1-8 (C001-C008).

Inna metodg zadawania czestotliwosci jest mozliwa w przypadku tgczenia funkcji A0O05 (pomocniczy sygnat

zadawania czestotliwosci) i AO06 z zaciskiem wyjsciowym AT
W przypadku gdy zadeklarowane zestyki "do tytu" RV i "do przodu" FW sg zatagczone (ON), falownik zadaje silnikowi
kierunek biegu "w tyl" jesli spetniony jest warunek:

(sygnat gtéwny zadawania czestotliwosci + sygnat pomocniczy zadawania czestotliwosci) < 0.

. . . Obecnos¢ pomocniczej | Mozliwosé
Zacisk Gtéwna komenda zadawania . .
A006 A005 . komendy zadawania biegu "do
AT czestotliwosci L
czestotliwosci O2-L tytu"
WYL O-L Nie
00 - .
00 ZAL Ol-L Nie Nie
o1 WYL O-L Nie
ZAL 02-L Nie Tak
s — 00 WYL O-L Tak
ygnat Wejsclowy (Przyktad1) |  zAt ol-L Tak _
z wykorzystaniem 01 Nie
. WYL O-L Tak
zacisku AT 01
ZAL 02-L Nie
00 WYL O-L Tak
(Przyktad2) ZAL Ol-L Tak
02 Tak
o1 WYL O-L Tak
ZAL 02-L Nie
Sygnat wejsciowy 00 - - dodaje sygnat O-L i OI-L Tak Tak
bez wykorzystania 01 - - dodaje sygnat O-L i OI-L Tak Nie
zacisku AT 02 - - dodaje sygnat O-L i OI-L Tak Tak
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Przyktad 2
Przyktad 1 Z mozliwosci FW _|

.y o FW
Bez mozliwosci | biegu "do tylu" AT |

biegu "do tytu" AT ¢ ‘ { fol fo
1 ol 0 . i
Sygnat gtéwny L/ Sygnat glowny e
zadawania i / zadawania ! I
czestotliwosci 0 i czestotliwosci 0 '
zaciski Ol lub O i foz zaciski Ol lub O : foz
T i /
| ) H
Pomocniczy 0 ' / Pomocniczy 0 :
sygnat : sygnat i
yg . ! zadawania i
ig@g&'ﬁ&ié i ! czestotliwosci — i —
- ! .y i +
fo + foo ! for +fo2 fo + fo2 : for +fo2
— Sygnat \ "do r—|_‘
Sygnat 9o / rzeczywisty przodu” k
rzeczywisty zadawania
zadawania czestotliwosci
czestotliwosci 0 "do tytu"
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Wyijsciowa czestotliwos¢ startowa/koncowa

Kod odniesienia

A011: Nastawienie czestotliwosci poczatkowej dla sygnatu O

Zewnetrzny analogowy sygnat
z zaciskoéw sterujgcych (zadawania czestotliwosci).

zaciski O-L : 0- 10V DC

zaciski OI-L : 4 - 20mA

zaciski O2-L: -10 - 10V DC
Dla zadawania czestotliwosci wybierz jedng

Z ponizszych pozyciji

(1) Ustawienie czestotliwosci poczatkowej / koncowej

sygnatu analogowego O-L i OI-L

pochodzacy

Nastawienie czestotliwosci koncowej dla sygnatu O

Ustaw. poziomu syg. analogowego O odpowiad. czest. poczatk.
Ustaw. poziomu syg. analogowego O odpowiad. czest. koncowej
ustawienie sposobu startu falownika dla sygnatu O

nastawienie czestotliwosci poczatkowej dla sygnatu Ol
nastawienie czestotliwosci korncowej dla sygnatu Ol

Ustaw. poziomu syg. analogowego Ol odpowiad. czest. poczatk
Ustaw. poziomu syg. analogowego Ol odpowiad. czest. korncowej
Ustawienie sposobu startu falownika dla sygnatu Ol
Nastawienie czestotliwosci poczatkowej dla sygnatu O2
Nastawienie czestotliwosci koncowej dla sygnatu 02

Ustaw. poziomu syg. analogowego O2 odpowiad. czest. poczatk
Ustaw. poziomu syg. analogowego O2 odpowiad. czest.koncowej

A012:
A013:
A014:
A015:
A101:
A102:
A103:
A104:
A105:
A111:
A112:
A113:
A114:

Ustawiona pozycja | Kod funkcji Wart050| Zawartos¢
wpisywane
Nastawienie
czestotliwosci Jednostka: Hz Nastawienie czestotliwosci poczatkowej dla sygnatu
poczatkowej dla A0T1/A101 0.00-400.0 analogowego O-L: 0-10V (A011); OI-L: 4-20mA (A101)
sygnatu analog.O/Ol
Nastawienie
czestotliwosci Jednostka: Hz Nastawienie czestotliwosci koncowej dla sygnatu
koncowej dla sygnatu A012/A102 | 0.00-400.0 analogowego O-L: 0-10V (A012); OI-L: 4-20mA (A102)
analog.O/Ol
Ustaw. poziomu
syg. analogowego O Jednostka: %
i Ol odpowiad. AO013/A103 0.-100. Ustala sie procentowy poziom sygnatu analogowego O-L: 0-10V
czestotliwosci (A013), OI-L: 4-20mA (A103) dla czestotliwosci koncowej
poczatkowej
Ustaw. poziomu
syg. analogowego O Jednostka: %
i Ol odpowiad. A014/A104 0.-100. Ustala sie procentowy poziom sygnatu analogowego O-L: 0-10V
czestotliwosci (A014); OI-L: 4-20mA (A104) dla czestotliwosci koricowej
koncowej
Ustawienie sposobu 00 Start od czestotliwosci zadeklarowanej w funkcji AO11/A101
startu falownika dla | A015/A105 01 Start od czestotliwosci 0 Hz
sygnatu O/QOl

Jesli chcecie zadawac czestotliwo$é sygnatem O-L o wartosci napiecia 0-5V, nalezy nastawi¢ funkcje A014 na 50%
(Przyktad1) A0O15/A105 : 00

(Przykfad2) A015/A105 : 01

Czestotliwos$é /
maksymalna e
A012/A102 <
A011/A101 =
0 "A013/A10  A014/A10 100%
(OV/4mA) (10V/20mA)

zadawanie
czestotliwosci

Czestotliwos$é
maksymalna %
A012/A102 g

A011/A101

/
s
s
s

0 “A013/A103
(0V/4AmA)

A014/A104  100%

(10V/20mA) zadawanie
czestotliwosci
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(2) Ustawianie czestotliwosci poczatkowej / koncowej sygnatu analogowego O2-L

Ustawiona Kod Dane

. . . Zawartos¢ Uwaga
pozycja funkgciji wpisywane

Nastawienie
czestotliwosci Jednostka : Hz
poczatkowej A111 -400.-400. Nastawa czestotliwosci poczatkowej dla sygnatu O2 -10 -
dla sygnatu +10V
analog.02

Nastawienie
czestotliwosci
koncowej dla A112 -400.-400.
sygnatu
analog.02 (Przyktad3)
Ustaw.
gg;‘lgmo‘:lviy% Jednostka:% Ustala sie procentowy poziom sygnatu
02 od%owie?d. A113 -100.-100. | analogowego O2 -10-+10V dla czestotliwosci poczatkowej
czestotliwosci (Uwaga 1)
poczatkowej
Ustaw.
gggllgmol:/vseygd Jednostka:% Ustala sie procentowy poziom sygnatu
02 od%owigd. A114 -100.-100. | analogowego O2 -10-+10V dla czestotliwosci poczatkowej
czestotliwosci (Uwaga 1)
koncowej

Jednostka : Hz
Nastawa czestotliwosci koricowej dla sygnatu O2 -10 -+10V

(Uwagal)

Dla sygnatu z zakresu -10V-+10V (02)

Sygnat -10V- 0V uzyskamy wpisujac w A113 i A114 odpowiednio 100% i 0%
Sygnat 0V -10V uzyskamy wpisujac w A113 i A114 odpowiednio 0 i 100%
Dla przyktadu w przypadku uzywania zaciskéw O2-L posiadajac

zrédio sygnatu -5-+5V nalezy ustawi¢ -50% w A113 i 50% w A114

(Przyktad 3)

"Do przodu" . ,
CzgStotliwose  mp------mmmmmo--y i
maksymalna S ya
’ A2 == ]
A s AoV A113 P
-0V A113 o JE L
o — A114 +10V
A114 +10V g A1
i A111
A e do tytu
- Do tytu v
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I . _ Kod odniesieni
Ustawienie wejsciowego analogowedo filtra F od odniesienia j
A016: filtr O, OI, 02

Ustaw wewnetrzny filtr dla sygnatu napieciowego lub pradowego
sterowania czestotliwoscig (A 016).

W pierwszej kolejnosci nalezy, o ile istnieje mozliwos¢, usung¢ zrédio szuméw w systemie.
Jezeli stabilna praca nie jest mozliwa do osiagniecia ze wzgledu na szumy, ktére nie do konca da sie wyeliminowaé¢
nalezy uaktywni¢ funkcje A016 ustawiajgc wyzszg wartos¢ tej funkcji. Granice ustawienia mieszczg sie pomiedzy
10-60 ms (dla wartosci 1-30).

Kod funkgji Granice nastawy Zawartosé

A016 1.-30. Ustawienie co jedng jednostke

Zmiana napiecia wyjsciowego
Odnoszac sie do napiecia nastawionego w funkcji A082 jako catego
zakresu napiecia na wyjsciu, ustaw procentowg warto$¢ napiecia A045: zmiana napigcia

I . wyjsciowego
na wyjsciu falownika. A082: wyb6r napiecia dla silnika

Kod odniesienia

. Granice .
Kod funkcji Zawartosc
nastawy
A045 20.-100. Jednostka:%
Napiecie silnika
100% ST 7o
7
A45 ) 4
, 4
/
4
/7
/
/
/7
/
/,
Y/
Czestotliwos¢ czestotliwose
bazowa maksymalna
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Nastawa wzorca czestotliwosci U/f Kod odniesienia
Ustaw charakterystyke U/f (napigcie wyjsciowe, A044/A244:1-szy/2-gi wzorzec charakterystyki
. . : Wolna nastawa czestotliwosci charakterystyki
wzorzec charakterystyki na inny wzorzec U/f1/2/3/4/5/6/7
dla drugiego silnika nalezy ustawi¢ 08 (SET) b101/b103/b105/b107/b109/b111/b113 _
. o : Wolna nastawa napiecia charakterystyki
w jednym z programowalnych wejs¢ (zaciski U/f1/2/3/4/5/6/7

wejsciowe) i zatgczy¢ jego zestyk.

Dane
Kod funkcji . Charakterystyka U/f Uwagi
wpisywane

00 charakterystyka statomomentowa (VC) -

01 charakterystyka o zredukowanym momencie (U=f1'7) -

02 wolna nastawa charakterystyki U/f Tylko dla A044/A244
A044/A244 -

03 Sterowanie wektorowe Tylko dla A044/A244

04 Sterowanie wektorowe przy 0 Hz Tylko dla A044/A244

05 Sterowanie wektorowe ze sprzezeniem zwrotnym Tylko dla A044

(1) Charakterystyka statomomentowa (VC)

Napiecie na wyjsciu jest proporcjonalne do czestotliwosci wyjsciowej

Liniowa proporcjonalnos¢ napiecia do czestotliwosci zachodzi od czestotliwosci OHz do czestotliwosci bazowej.
Od czestotliwosci bazowej do czestotliwosci maksymalnej napiecie na wyjsciu falownika ma wartosc statg.

Napiecie na wyjsciu
(100%)

czestotliwos¢ wyjsciowa (Hz)

0 czestotliwosé czestotliwosé
bazowa maksymalna

(2) Charakterystyka o momencie zredukowanym (U:f”)
Ten rodzaj charakterystyki jest uzywany gdy nie jest niezbedny duzy moment obrotowy przy rozruchu silnika.
Przy niskiej predkosci dzieki wykorzystaniu charakterystyki o momencie zredukowanym nastepuje polepszenie
wydajnosci, zmniejszenie szumow i wibracji do czego przyczynia sie bezposrednio zmniejszona warto$¢ napiecia
wyjsciowego.

Charakterystyka U/f jest nastepujgca:

Napiecie
wyjsciowe
vp '/
VC Yy
N/ . -
0 i czestotliwos¢ wyjsciowa

10%  czestotliwoge  czestotliwosé

czestotliwosci bazowa maksymalna

bazowej
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Przedziat @ W granicy od 0 do 10% czestotliwosci bazowej mamy charakterystyke statomomentowg (przyktad).
Dla czestotliwosci bazowej 60 Hz w zakresie od 0 do 6 Hz mamy charakterystyke statomomentowa.

Przedziat () W granicy od 10% do 100% czestotliwosci bazowej mamy charakterystyke o zredukowanym
momencie. Napiecie wyjsciowe jest proporcjonalne do f w potedze 1.7.

Przedziat (c) Napiecie jest state dla czgstotliwosci od czestotliwosci bazowej do maksymalne;.

(3) Wolna nastawa charakterystyki U/f.

Wolna nastawa charakterystyki U/f dokonywana jest przez zmiane napiecia i czestotliwosci dla siedmiu punktéw
charakterystyki. Poszczegolne punkty charakterystyki U/f sg ustawiane w nastepujacej kolejnosci 1<2<3<4<5<6<7.
Na poczatku ustawiaj zawsze 7-my punkt nastawy charakterystyki gdyz jego warto$¢é poczatkowa jest zawsze
réwna OHz. Kiedy funkcja wolnych nastaw charakterystyki U/f jest czynna , funkcja podbicia momentu obrotowego
(A041/A241) i czestotliwos¢ bazowa (A003/A203/A303) i czestotliwosé maksymalna (A004/A204/A304) nie sg dostepne.

Ustawiona pozycja Kod funkgji Dane wejsciowe Zawartosé
wolna nastawa U/f
o b112 0.- 400.
Czestotliwosé 7
wolna nastawa U/f b110 od 0 do 7-ej czestotliwosci
Czestotliwos¢ 6 wolnej nastawy charakt. U/f
wolna nastawa U/f b108 od 0 do 6-ej czestotliwosci
Czestotliwos¢ 5 wolnej nastawy charakt. U/f
wolna nastawa U/f b106 od 0 do 5-ej czestotliwosci Jednostka:
Czestotliwos¢ 4 wolnej nastawy charakt. U/f Hz
wolna nastawa U/f b104 od 0 do 4-ej czestotliwosci
Czestotliwosé 3 wolnej nastawy charakt. U/f
wolna nastawa U/f b102 od 0 do 3-ej czestotliwosci
Czestotliwos¢ 2 wolnej nastawy charakt. U/f
wolna nastawa U/f b100 od 0 do 2-ej czestotliwosci
Czestotliwosé 1 wolnej nastawy charakt. U/f
wolna nastawa U/f
o b113
napiecie 7
wolna nastawa U/f
o b111
napiecie 6
wolna nastawa U/f
. b109
napiecie 5
wolna nastawa U/f Jednostka: V
o b107 0.0 - 800.0
napiecie 4 (Uwaga 1)
wolna nastawa U/f
. b105
napiecie 3
wolna nastawa U/f
. b103
napiecie 2
wolna nastawa U/f
o b101
napiecie 1
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(Przyktad)
Napigcie wyjsciowe M

V7

Y- —

VA 4

vi o4
V2. V3 /.\,

czestotliwos¢ wyjsciowa Hz

o

—

=

—

[N S

—

[0 A

g

f5 16 7 czestot.
maksymal.
Uwaga 1:
Jezeli nawet ustawi sie 800V dla napiecia wyjsciowego wolnej charakterystyki U/f 1-7, napiecie wyjsciowe falownika
nie moze by¢ wieksze od napiecia wejsciowego lub napiecia ustawionego w funkcji AVR.

Napiecie wyjsciowe V
vi ,
<
!
_____________ A —._._. Napiecie na wyjsciu

' lub napiecie AVR
|
Ve | ______ '
! 7 !
b |
1 ' ]
] ’
----- | :

0 f6 f7 czestotliwos¢ wyjsciowa Hz
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Podbicie momentu obrotowego
Dzieki tej funkcji
obrotowego przy niskiej predkosci silnika. Ustawiajac
funkcje A 041/A241mozemy dokonywac¢ wyboru pomiedzy

— Kod odniesienia ~

A041/A241:1-szy/2-gi wybér podbijanego momentu

A042/A242/A342:1-szel2-gie/3-cie reczne podbijanie
momentu

A043/A243/A343:1-sze/2-gie/3-cie reczne podbijanie
momentu- punkt wstrzymania

mozliwe jest podbijanie momentu

recznym, a automatycznym podbijaniem momentu. HO03/H203:1-s2y/2-gi wybor mocy silnika
Poziom podbijanego momentu odpowiada ustawionej H004/H204:1-szy/2-gi wybdr ilosci biegundw
wartosci mocy silnika (H003/ H203) i liczbie par biegunéw - J
(HO04/H204).
. . . Dane .
Ustawiona pozycja kod funkcji ) Zawartos¢
wpisywane
Wyboér podbijanego 00 reczne podbijanie momentu
yborpocbljaneg A041/A241 § ot —
momentu 01 automatyczne podbijanie momentu
L Jednostka:%
Reczne podbijanie A042/A242/ . . ] o
0.0-20.0 Poziom odpowiadajacy napieciu
momentu A342 o
wyjsciowemu(100%)
Reczne podbijanie Jednostka:%
A043/A243/ . o L
momentu- punkt A343 0.0-50.0 Poziom odpowiadajacy czestotliwosci
wstrzymania bazowej

(1) Reczne podbijanie momentu.

Wartos¢ ustawiona w AO042/A242/A342 i w A043/A243/A343 jest podawana na wyjscie. W funkciji
A042/A242/A342 nastawia sie procentowy poziom napiecia dla ktdérego napiecie czestotliwosci bazowej
wynosi 100%. Poziom nastawy warto$ci podbijanego momentu odpowiada napieciu przy czestotliwosci OHz.
Nalezy zaznaczy¢, ze przy korzystaniu z nastawy funkcji podbijania momentu zbyt wysokie nastawy mogaq
spowodowaé nasycenie w uzwojeniach silnika co moze prowadzi¢ do jego uszkodzenia. W funkcji recznego
podbijania momentu - punkt wstrzymania (A043/A243/A343), jest to ustawiona warto$¢ czestotliwo$ci przy,
ktorej operacja zwiekszania napiecia podbijanego momentu jest wstrzymana i nastepuje operacja wznowienia.
Zmiana parametréw z A041,A042, A043 na A241,A242,A243/A342,A343 moze nastapic tylko przy wpisaniu pod
jednym z zaciskow wejsciowych 08 (SET)/17(SET3) i zataczeniu zestyku w gatezi tego zacisku.

Napiecie na wyjsciu ( %)

100

A042/A242 + "

A043/A243

czestotliwo$¢ bazowa
(100%)
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Rozdziat 4 Wyjasnienie znaczenia poszczegoélnych funkcji

(2) Automatyczne podbijanie momentu obrotowego.
Napiecie wyjsciowe jest wpisywane automatycznie z uwzglednieniem warunkéw obcigzenia. Uzywajgc funkcji
automatycznego podbijania momentu jest rzeczg wazng aby odpowiednio wpisa¢ dwa parametry.

. . . Granice .
Ustawiana pozycja Kod funkcji . Zawartosé
ustawialne
Moc silnika HO003/H203 0.20-75.0 Jednostka: KW
e P Jednostka: ilos¢
llo$¢ biegundw silnika HO004/H204 2/4/6/8 . 3
biegunéw
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. . Kod odniesienia
Hamowanie dynamiczne pragdem statym / ) _ \
. R . A051: Wybor hamowania pradem statym
Napigcie state DC stosuje sie w celu natychmiastowego A052: Czestotliwo$é hamowania dynamicznego DC
zatrzymania watu silnika i unikniecia przejscia poza A053: czas zwloki podczas hamowania dynamicznego
y ) i ¢ prze) P A054: moc hamowania pradem statym DC
normalne granice potozenia geometrycznego przy matych A055: czas hamowania DC
predkosciach silnika. A056:Wybor brzegowy/poziomow_y hamowania DC
. o . A057:Poczatkowa moc hamowania DC
Sa dwie metody uaktywnienia hamowania statopradowego, A058: Poczatkowy czas hamowania DC
zewnetrzne - oprzez korzystanie rogramowalnvch A059: Czestotliwos¢ kluczowania tranzystorow
) Q' o pop ] wy 4 'p 9 ] y_ podczas hamowania pradem statym
zaciskow wejsciowych; i wewnetrzne - ktére uaktywnia sie @01-0005; programowalne zaciski wejéciowe J

automatycznie przy okreslonej czestotliwosci

Ustawiona pozycja kod funkciji ng?/\r/lvzne Zawartosé
Wyb6r hamowania pradem 7051 00 \rﬁ\i/ee(\j/\gﬁgsrr:g hamowanie = pradem  staltym:
staiym 01 Wewnetrzne hamowanie prgdem statym: dostepne

Jednostka : Hz

Kiedy na wyj$ciu zostanie osiggnieta ustawiona
A052 0.00-60.00 czestotliwos¢ i wewnetrzne hamowanie pradem
stalym jest dostepne rozpoczyna sie hamowanie
pradem statym

Jednostka : sekunda

W czasie hamowania prgdem statym z zaciskow
A053 0.0-5.0 lub poprzez funkcje wewnetrzng hamowanie
pradem statym, hamowanie rozpoczyna si¢
po nastawionym czasie zwioki

Czestotliwos¢ hamowania
dynamicznego DC

czas zwtoki podczas
hamowania dynamicznego

. 0. Jednostka : %
moc hamowania pradem Staba(zero rad)
stalym DC / poczatkowa moc A054/A057 $ Wy pra
hamowania DC 70. Silna (70%znamionowego pradu falownika)
Jednostka : sekunda
czas hamowania DC AO55 0.0-60.0 Hamowanie dynamiczne jest wytaczone

po uptywie tego czasu . czas ten jest odliczany
0od momentu uptyniecia czasu zwtoki(A053)

Wybdr brzegowy/poziomowy AO56 00 Ruch brzegowy (przyktad 1-6-a)
hamowania DC 01 ruch poziomowy (przyktad 1-6-b)
Jednostka : sekunda
Poczatkowy czas hamowania AO58 0.0-60.0 Jest (_joste;pny dla wewnetrznego hamowania DC.
DC ' ' Jezeli komenda do sterowania jest aktywna ON,

hamowanie dynamiczne zostaje rozpoczete

czestotliwos$¢ kluczowania

tranzystoréw podczas A059 0.5-15 Jednostka: kHz
hamowania pradem statym

(1) czestotliwos¢ kluczowania tranzystorow dla hamowania dynamicznego.

Istnieje mozliwos¢é zmiany kluczowania tranzystorow dla funkcji hamowania dynamicznego (pradem statym).
Jednakze jesli czestotliwos¢ kluczowania tranzystoréw dla hamowania dynamicznego jest ustawiona na wigkszag
niz 3kHz, warto$¢ poziomu maksymalnej mocy hamujacej jest automatycznie redukowany (rysunku ponizej).
Ustawienie czestotliwosci kluczowania tranzystorow dla hamowania dynamicznego jest realizowane
w funkcji A059.
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Maksymalna moc
hamujaca (%)
70
60
50 |77~
40 [~~~ 77 (34)
30 [~°TTTTr0TTTETTT
20 177777~
10

(10)

[ S

czestotliwos$¢ kluczowania
tranzystoréw dla hamowania
pradem statym

]
1
9 "M 12

o
W +—-

Granice mocy hamujacej pradu statego

(2) Hamowanie dynamiczne zewnetrzne.

Ustaw 07 (DB) w jednym z programowalnych zaciskéw wejsciowych . Hamowanie dynamiczne jest aktywne kiedy
wlgczamy zestyk w gatezi zacisku z przyporzadkowang funkcja DB niezaleznie od funkcji wyboru hamowania
dynamicznego A051.

Ustaw site hamowania w funkcji AO54 (moc hamowania dynamicznego).

Jesli nastawimy czas zwtoki hamowania dynamicznego A053 i zataczymy zestyk na zacisku z przypisang funkcjg
DB to w czasie ustawionym w A053 falownik odcina napiecie na wyjsciu i silnik w czasie zwtoki hamuje wolnym
wybiegiem. Po uplywie czasu zwtoki hamowania dynamicznego (A053) falownik zaczyna hamowaé silnik
pradem statym.

Ustaw czas, w ktorym nastepuje hamowanie dynamiczne w funkcji A 055 zwracajac uwage na to, aby wpisana
zbyt duza wartos¢ nie powodowata przegrzania uzwojen silnika.

Ustaw spos6b hamowania (brzegowy lub poziomowy) w zaleznosci od wymagan uktadu.
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(a) Przebieg brzegowy (A056:00) (b) Przebieg poziomowy (A056:01)

(Przyktad 1-a) (Przyktad 1-b)
FwW

DB [ ]

DB

czestot. wyjsciowa m f—
czest. wyjsciowa m

AO55

( Przyktad 2-a) (Przyktad 2-b)
FW _—
FwW
DB
DB
N N
czestot. wyjéciowa m N
€stot. wy] czestot. wyjsciowa

A055

( Przykfad 3-a) (Przyktad 3-b)

| FW
DB

DB

Wolny wybieg Wolny wybieg
N N
czestot. wyjsciowa czestot.
wyjsciowa

A053 AO55 A053

(3) hamowanie dynamiczne wewnetrzne.

Jest to rodzaj hamowania dynamicznego, przy ktérym nie wykorzystuje sie zewnetrznego zacisku z przypisang

funkcja DB. Taki rodzaj hamowania dynamicznego wybiera sie w funkcji AO051 przez nastawienie jej

na warto$¢ 01.

Poczatkowa moc hamowania dynamicznego jest ustawiona za pomocag parametru A057. Poczatkowy czas

hamowania dynamicznego za pomocg parametru A058.

Moc hamowania dynamicznego, z ktérg falownik hamuje po czasie poczatkowym DC jest ustawiana

w parametrze A054.

Gdy ustawimy czas zwtoki podczas hamowania dynamicznego A053 a czestotliwosé hamowania dynamicznego

zrébwna sie z czestotliwoscig na wyjsciu falownika , komenda FW (biegu “do przodu”) zostanie przerwana.

Falownik odcina napiecie na wyjsciu i w czasie ustawionym w parametrze A053 puszcza silnik wolnym

wybiegiem. Po uptywie czasu zwtoki DC proces hamowania dynamicznego zostanie rozpoczety.

Sposéb hamowania dynamicznego brzegowego lub poziomowego rozni sie miedzy soba;

Przebieg brzegowy: Daje priorytet czasowi hamowania dynamicznego (funkcji A055). Po zdjeciu sygnatu FW,
gdy czestotliwos¢ wyjsciowa osiggnie wartos¢ ustawiong w A052, zostaje zataczone
hamowanie dynamiczne w czasie ustawionym w funkcji A0O55. Nawet jesli komenda FW
zostanie przywrécona przed uplywem czasu hamowania A055, hamowanie nie zostanie
wstrzymane.

Przebieg poziomowy: Daje priorytet operacji sterowania zewnetrznego , ignoruje nastawe czasu hamowania
AO055 gdy podczas jego uptywu podany zostanie sygnat FW na przywrécenie biegu silnika
(Przyktad 5-b) (Przykfad 6-b)
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(a) Poziomowe

(b) Krawedziowe

i) Podczas rozruchu (Przyktad 4-a)

FwW

el

A058

czest.wyj.

i) Podczas rozruchu ( Przykfad4-b)

FwW

ozl

A058

czest. wyj.

iii) Podczas zatrzymania (Przyktad 6-a)

Fw ' [

wolny wybieg

TN

czest. wyj.

) |/A053\|/ A055 |
A052 Kk .

iii) Podczas zatrzymania (Przyktad 6-b)

Fw ~

wolny wybieg

N\ L —

czest. wy).

(

) I/A053\|/ A055 |
AOB2 Sk

i) Podczas zatrzymania (Przyktad 5-a)

FW

wwtn_ Peies
[
|
Aok A055

il) Podczas zatrzymania (Przykiad 5-b)

FW _—
~

Y

[
\ A055
A052
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Kod odniesienia

Granice regulacji czestotliwosci
Obie funkcje umozliwiajg nastawe dolnej i gérnej granicy regulaciji
czestotliwosci. Nawet w przypadku gdy zadana czestotliwosé
przekracza goérng granice czestotliwosci, falownik zignoruje
ta komende i wstrzyma proces regulacji na wartosci gornej
granicy czestotliwosci. Na poczatku nalezy wpisa¢ gérna granicg

A061/A261: 1-sza/2-ga  gbrna
regulacji czestotliwosci

A062/A262: 1-sza/2-ga  dolna  granica

regulacji czestotliwosci

granica

regulacji czestotliwosci. Nalezy sie upewni¢ czy goérna granica
regulacji czestotliwosci (A061/A261) > dolnej granicy regulacii
czestotliwosci (A062/A262). Funkcja goérnej i dolnej granicy
regulacji czestotliwosci nie bedzie aktywna jesli bedzie ustawiona
na wartosci OHz.

Ustawiona pozycja Kod funkcji nastawialne granice Zawartosé

Jednostka: Hz
Ustawienie maksymalnej
czestotliwosci wyjsciowej

falownika

0.00
Gorna granica czestotliwosci | A061/A261 Dolna granica czestotliwosci -
czestotliwos¢ maksymalna

Jednostka: Hz
Ustawienie minimalnej
czestotliwosci wyjsciowej

0.00,
Dolna granica czestotliwosci A062/A262 czestotliwos¢ startowa -

czestotliwos¢ maksymalna

falownika
(1) Uzywajac zaciskéw O-L,OI-L
czestotliwosé Hz W przypadku jesli zadawanie czestotliwosci jest
czest. max. realizowane z zaciskbw sygnalem 0-10V
AD04/A204 a ustawione sg granice gornej i dolnej regulacii
061 czestotliwosci to regulacja rozpocznie sie
od napiecia odpowiadajgcego czestotliwosci

minimalnej.

A062

ov 10V sygnat zewnetrzny

4mA 20mA
(2) Uzywajac zaciskéw O2-L

czest. max
A004/A204 s

A061 ~

A062 _/ ., .

"do tytu" 10V do przodu
A062
_/ A061

S czest. max
--------------- A004/A204
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W przypadku wykorzystywania zacisku O2, granica gérna i dolna regulacji czestotliwosci odnoszg sie do obu
kierunkow biegu silnika " do przodu™ i "do tytu"

(a) Kiedy sterowanie odbywa sie z zaciskow (A002:01)

zacisk

obroty kiedy O2 =0V

FW(ON)

A062 bieg "do przodu"

REV(ON)

A062 bieg "do tytu"

(b) Kiedy sterowanie odbywa sie z operatora cyfrowego(A002:02)

F004

obroty kiedy 02 =0V

00

A062 bieg "do przodu"

01

A062 bieg "do tytu"
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Przeskok czestotliwos$ci

Kod odniesienia

; PR T . ; A063: 1-sza czestotliwos¢ przeskoku
Funkqa- prz.eskoku czestotliwosci -umozI|W|a - wyellmlnowan!e A064:  szerokoSc pasma dia 1-szej czest.
czestotliwosci rezonansowych w uktadzie. Czestotliwo$¢ na wyjsciu przeskoku

zmienia sie w sposOb ciagly zgodnie z ustawionym czasem.

Mozliwe jest ustawienie do trzech czestotliwosci przeskoku.

A065: 2-ga czestotliwos¢ przeskoku

przeskoku
A067: 3-cia czestotliwos¢ przeskoku

\ przeskoku

A066: szeroko$¢ pasma dla 2-ej czest.

A068: szeroko$¢ pasma dla 3-ej czest.

/

, : . Granice .
Ustawiona pozycja Kod funkgji Zawartosé
nastaw
S Jednostka: Hz
Czestotliwos¢ _ S
A063/A065/A067 0.00-400.0 Ustawienie czestotliwosci przeskoku
przeskoku 1/2/3 i
(Srodek pasma) (Uwaga 1)
Jednostka: Hz (Uwaga 1)
Szerokos¢ pasma 1/2/3 | A064/A066/A068 0.00-10.00 Ustawienie szerokosci pasma czestotliwos$ci
przeskoku

(Uwaga 1)
Czestotliwos¢ pomijana= fp + 2 (Hz).

Czestotliwo$¢ wyjsciowa

A067

m(%
I A068

o g__l

A065

~ A068
"N Aoee

A063 -
¥ --1"FA064
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Funkcja wstrzymujaca przyspieszanie
Kiedy moment bezwtadnosci (inercyjny) silnika jest wysoki funkcja

Kod odniesienia

A069:czestotliwosé wstrzymania
przyspieszania

podczas rozruchu zmaleje. Funkcja wykorzystywana, gdy wystepuje AQ70:czas wstrzymania

przvspieszania

ta wstrzymuje przyspieszanie silnika az do czasu gdy poslizg silnika

przecigzenie pragdowe podczas rozruchu.

Ustawiona N Granice .
] Kod funkcji Zawartosc¢
pozycja nastaw
czestotliwosé .
wstrzymania A069 0.00-400.0 Jean_Stk‘"’f' HZ )
przyspieszania Nastawa czestotliwosci wstrzymania
czas )
wstrzymania AO70 0.0-60.0 Jednostka: sekunda
przyspieszania Nastawa czasu wstrzymania czestotliwosci

Czestotliwo$¢
wyjsciowa

A069

A070

Wartos$é zadana
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Funkcja requlatora PID Kod odniesienia
. . - .. . p A001: Zadawanie czestotliwosci
Funkcja ta stuzy do kontroli i regulacji stopnia przeptywu, obrotow A005: Wybor dia zacisku AT
lub ci$nienia. W przypadku uzywania tej funkcji ustaw 01 w AQ071. A006: Wybor dla zacisku O2
L . L, . A071: Wybor funkcji regulatora PID
Wstawienie 23 pod jeden z programowalnych zaciskow wejsciowych AO72: Wspdtczynnik proporcjonalnodci P
oznacza uaktywnienie funkciji regulatora PID. regulatora PID
A073: Wspotczynnik catkowania | regulatora
PID
) _ ) Granice B A074: Wspotczynnik rézniczkowania D
Ustawiona pozycja Kod funkcji Zawartosé regulatora PID
nastaw A075: Skalowanie sygnatu regulatora PID
bor funkgii 00 niedostepn AQ076: Sygnat petli zwrotnej regulatora PID
r\;VYUI atora PIJD AQ71 01 dost SO d004: Monitorowanie sygnatu petli zwrotnej
9 - - ostepny regulatora PID
Wspp%czynn[k_ _ C001-C008: Zaciski programowalne wejsciowe
proporcjonalnosci P AO72 0.2-5.0 Wspotczynnik C021-C025: Zaciski programowalne
C044: uchyb regulacji regulatora PID
wspotczynnik
. nostka: sekun
calkowania | A073 0.0-3600, | “ednostka:sekunda
wspotczynnik catkowania
regulatora PID
wspotczynnik Jednostka: sekunda
rézniczkowania D A074 0.0-100.0 wspotczynnik
regulatora PID rézniczkowania
nat petli zwrotnej
sygnat petll zwrotnej AO75 0.01-99.99 Jednostka: %
regulatora PID
sygnat petli zwrotnej AO76 00 OlI-L:4-20mA
regulatora PID 01 O-L :0-10V
uchyb regulacji
yb reguiacy co44 0.0-100.0 Jednostka: %

regulatora PID

(1) Wybor sygnatu sprzezenia zwrotnego.
Wybierz zrodto sygnatu sprzezenia zwrotnego w funkcji A076 a funkcje zadawania czestotliwosci A 001 ustaw
na 01 (sterowanie z zaciskdw) ,wybdr sygnatu za pomocg zacisku AT (A005) bedzie niedostepny.

(2) Podstawowa konstrukcja regulatora PID.

Sygnat
Uchyb € :
Nasiawiona_+ Kp(te —-+Tdg) [ ZTIENY Felownic @ = ;é = Cauinik
wartosé = Tis regulacyjny zujni
o-10v Syg.sprzezenia zw. 0-10V Transduktor
4-20mA

Kp: wspoiczynnik wzmocnienia, Ti: czas zdwojenia, Td: czas wyprzedzania, s: operator,
) ] & : uchyb requlacii
(3) Dziatanie regulatora PID.

[1] Czton proporcjonalny.
Jego dziatanie polega na tym , ze zmienny sygnat regulujacy jest proporcjonalny do sygnatu zadawanego.

Zmiana skokowa Zmiana w funkgji liniowej

Ustawiona | V/\lileksza

wartosé

1
|
Wigksza | A072
| v
Regulowana A072 ! Mniejsza
zmienna \/
Mniejsza
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[2] Czton catkujacy.
Jego dziatanie polega na tym ze zmienny sygnat regulujgcy wzrasta liniowo w czasie gdy sygnat zadajacy
zmienia sie skokowo.

Ustawiona | N
Wieksza Mniejsza

wartos¢ ' ,l\ '
1 1 /]\
| A073 | AOT3
1 J/ 1
Regulowana e e v
zmienna sz - Wieksza

[3] czion rézniczkujacy.

Jego dziatanie polega na tym ze zmienny sygnat regulujacy dazy do zera przy skokowym wzroscie wartosci
zadanej i jest staty przy liniowo zmieniajgcym sie sygnale zadajgcym (warto$¢ sygnatu regulujacego zalezy
od nachylenia funkcji opisujacej sygnat zadajacy).

Ustawiona I—
warto$¢

———————— Wieksza
—  Wieksza
N A074 /]\
Regulowana 2 AO74
Zzmienna 000 KN\ Mniejsza \l/
Mniejsza

Regulator PI jest potaczeniem [1]i [2],PD jest potaczeniem [1]i [3] , PID taczy [1], [2], [3]

(4) Ustawianie poszczegolnych czionow.
Ustaw kazdy czion odnoszac sie do stanu uktadu w przypadku gdy odpowiedz na sygnat sterowania regulatora
PID jest niestabilna.
Gdy ze zmiang sygnatu zadajacego , zmiana sygnatu sprzezenia zwrotnego jest wolna — > zwieksz
wspoétczynnik P
Sygnat sprzezenia zwrotnego zmienia sie bezzwlocznie ale w spos6b niestabilny — >  zmniejsz
wspotczynnik P
Sygnat zadawany i sygnat sprzezenia zwrotnego nie beda od razu zbiezne ——> zmniejsz wspdiczynnik |
Sygnat sprzezenia zwrotnego podlega niestabilnym wahaniom — > zwieksz wspétczynnik |
W przypadku zwigekszania wspétczynnika P odpowiedz jest wolna —> zwieksz wspoétczynnik D
Kiedy zwigkszamy wspdtczynnik P a sygnat sprzezenia zwrotnego podlega wahaniom i jest niestabilny ————>  zmniejsz
wspotczynnik D

(5) Nastawa wartosci gérnej uchybu regulacji.

Mozliwe jest ustawienie gornego poziomu uchybu regulacji dla PID w funkcji C044. Funkcja C044 moze byc¢
ustawiona od 0 do 100 a warto$¢ ta odnosi sie do wartosci zadanej w granicach od 0 do wartosci maksymalnej
czestotliwosci (wartos¢ 100 odpowiada czestotliwosci maksymalnej).

Wpisz 04 (OD) pod jeden z programowalnych zaciskéw wyjsciowych 11 - 15 (C021,C025), jesli chcesz
wykorzystaé jedno z wyjs¢ do sygnalizacji przekroczenia zadanej warto$ci sygnatu sprzezenia zwrotnego.

(6) Monitorowanie sygnatu sprzezenia zwrotnego regulatora PID.

Sygnat sprzezenia zwrotnego regulatora PID moze by¢ monitorowany. Warto§¢ monitorowana moze by¢
skalowana za pomocg funkcji AO75.

Warto$¢ wyswietlana = sygnat sprzezenia zwrotnego (%) X ustawiona wielko$¢ w funkcji AO75.
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(7) Funkcja kasowania wspétczynnika catkowania.

Funkcja ta jest przeznaczona do czyszczenia wartosci wspofczynnika catkowania dla regulatora PID.
Whpisz 24 (PIDC) pod jeden z zaciskéw wejsciowych .

Wartos¢ | jest kasowana kazdorazowo po zatgczeniu zestyku w gatezi zacisku z przypisang funkcjg PIDC.
Nie zalgczaj funkcji PIDC podczas dziatania regulatora PID gdyz moze to powodowal przecigzenie.
Zataczaj funkcje PIDC po wstrzymaniu dziatania regulatora PID.

Automatyczna funkcja oszczednosci energii
Funkcja ta automatycznie reguluje moc na wyjsciu falownika do wartosci

Kod odniesienia

A085: wybor trybu pracy
A086: nastawa doktadnosci
i czasu odpowiedzi
dla funkcji oszczednosci
energii

minimalnej w przypadku pracy falownika ze statg predkoscia. Funkcja
ta jest pracy z wymagajacymi
zredukowanej charakterystyki momentu (wentylatory, pompy). W przypadku
wykorzystywania tej funkcji ustaw w A085 wartos¢ 01. Za pomocg A086

przystosowana do obcigzeniami

mozna nastawi¢ czas odpowiedzi dla tej funkciji.

UstaW|§na kod funkcji pane Zawartos¢
pozycja wpisywane
00 praca normalna
. praca
w
yb(r)arlctrybu A085 01 z wykorzystaniem
pracy funkcji oszczednosci
energii
. . . Dane — ‘s
Ustawiana pozycja kod funkcji . Odpowiedz Doktadno$¢
wpisywane
Nastawa doktadnosci 0 Wolno Wysoka
i czasq'odeW|ed2|’dI.a AOSE $
funkcji oszczednosci
energii 100 Szybko Niska
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Funkcja dwustanowego przyspieszania i zwalniania

Kod odniesienia

Po ustawieniu tej

przyspieszania i zwalniania. Mozna wybra¢ zmiane szybkosci
przyspieszania i zwalniania za pomoca zaciskdw wejsciowych
lub przez automatyczng zmiane po osiggnieciu nastawionej

czestotliwosci.

W przypadku zmiany szybkosci
za pomoca zaciskow wejsciowych wpisz 09 (2CH) pod jeden

Z programowalnych.

funkciji

jest mozliwa zmiana szybkosci

zwalniania 2
. o o A094/A294: 1-szy/2-gi wybor funkc;ji
przyspieszania i zwalniania dwustanowego
przyspieszania i zwalniania
AQ095/A295:

F002/F202/F302 1-szy/2-gi/3-ci czas \

przyspieszania1
FO03/F203/F303:1-szy/2-gi /3-ci czas
zwalniania 1
1-szy/2-qi/3-ci czas
przyspieszania2
A093/A293/A393: 1-szy/2-gi/3-ci czas

A092/A292/392:

1-sza/2-ga czestotliwosé
funkcji dwustanowego/

o

UstaW|§na kod funkcji Pane Zawartosé
pozycja wpisywane
1-szy/2-qi/3-ci
czas AOS?L\ZS{,SEQZI 0.01-3600. Jednostka: sekunda (Przyktad 1,2)
przyspieszania 2
1-szy/2-qi/3-ci
czas AD93/A293/ 0.01-3600. Jednostka: sekunda (Przyktad 1,2)
o A393
zwalniania 2
1-szy/2-gil wybor Zmiana za pomoca programowalnego zacisku wejsciowego
funkcji 00 z przypisang funkcjga 2CH (09)
dwustanowego AQ094/A294 . . . . S
przyspieszania 01 Zmiana przysples;anlg / zwalnn_':mla W przypadku osiggniecia
i zwalniania nastawionej czestotliwosci (Przyktad?2)
1-sza/2-ga
czestotliwosé Jednostka: Hz
funkcji AQ095/A295 0.00-400.0 Jest czynna kiedy funkcja wyboru dwustanowego przyspieszania
dwustanowego i zwalniania (A094/A294) jest ustawiona na 01 (Przyktad 2)
przyspieszania
1-sza/2-ga
czestotliwosé Jednostka: Hz
funkcji A096/A296 0.00-400.0 Jest czynna kiedy funkcja wyboru dwustanowego przyspieszania
dwustanowego i zwalniania (A094/A294) jest ustawiona na 01 (Przyktad 2)
zwalniania

(Przyktad1) W przypadku ustawionej
wartosci 00 w funkcji A094/A294

FwW

2CH

o

zyspieszanie2

Przyspieszanie1

C o

F002/F202

T

. Zwalrlianie 2

Zwalnianie 1

03/F208

A092/A292
A392

1
A093/A293
A392

(Przyktad2) W przypadku ustawionej
wartosci 01 w funkcji A094/A294

Przyspieszanie 2 Zwalnianie 2

AD95/A295
A096/A296
Przyspieszary N Zwalnianie 1
Czestotiwos¢ wyjSciowa
F002/F202 FO03/F20.
A092/A292 A09 3/A2é3
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Charakterystyki przyspieszania i zwalniania
(1) Wybor wzorca charakterystyki przyspieszania i zwalniania.

kod odniesienia
A097:Wybor charakterystyki
Wybéru wzorca charakterystyki przyspieszania i zwalniania przyspieszania

dla poszczegolnych systemow mozna dokonywaé osobno. Dokonaj A098:Wybor charakterystyki

: . o A zwalniania
wyboru wzorca charakterystyki przyspieszania i zwalniania A131:Staa krzywej przyspieszania

za pomocg parametrow A097 i A098. A132:Stata krzywej zwalniania
ustaw.
. 00 01 02 03
warto$é
krzywa liniowa krzywa S krzywa U odwrdcona krzywa U
Czestotliwosé wyjsciowa Czestotliwos¢ wyjsciowa Czestotliwos¢ wyjsciowa Czestotliwos¢ wyjsciowa
A097 i [ ) S
(Przyspieszari) i i i i
t 785 t Tzas t Tzas t cZas
Czestotliwosé wyjsciowa Czestotliwosc wyjsciowa Czestotliwosé wyjsciowa Czestotliwos¢ wyjsciowa
A098
(Zwalnianie)
Ve Tzas Tzas
Przyspieszanie
. T Przy skokowych
i zwalnianie liniowe do . .
. o zmianach fadunku takich o o .
.. | momentu osiggniecia . ) Zmniejsza napiecie krzywej procesu
Zawartosé o jak wystepuja dla ) o S
czestotliwosci przyspieszania i zwalniania

S . . przenosnikéw
wyjsciowej rownej i )
(zabezpieczenie)

czestotliwosci zadanej

Mozliwe jest ustawienie osobno obu charakterystyk przyspieszania i zwalniania.

(2) Stata krzywej przyspieszania / zwalniania (stopieh narastania).
Ponizsze rysunki pokazujg wstepny szkic charakterystyki przyspieszania w zaleznosci od wartosci statej krzywej
przyspieszania A131 (stopien narastania).

Czestotliwos¢ wyjéciowa(Hz) Czestotliwos¢ wyjéciowa(Hz) Czestotliwos¢ wyjsciowa(%)
Czesmﬂiwoski \ CZes:Ot"WOS(}\ Czeslmliwos'(] \
docelowa dfg:;wa docelowa
(100%) (100%) (100%)
- - 4
10 A7 93.8 7 |
82.4 [V e [V i
:// i 68.4 T Nz 4: _____ :// i i
A i 646 T~ """ d A i |
A ! T/ oy A ! !
/’ 1 1 I 1 /’ 1 1 ]
3 i i i i i i i
| i 35 /A i i i
| | -y S | | |
i i 10 i i 4 i
Lo Voo U
i i i A4 i i i i | |
| | | S | | | | | |
| | | 4 | | | | | | |
| | | | / | | | | | |
| | | | / 110 1 | | | | |
| | | | /) | | | | | | |
| | | 2 | | | | | | |
'l 'l 'l 'l 'l 'l 'l 'l 'l 'l 'l
P /i\ Czas e 7% /i\ Czas e /i\ Czas
czas przyspieszania do czas przyspieszania do czas przyspieszania do
osiagnigcia ustawionej osiagnigcia ustawionej osiagnigcia ustawionej
czestotliwosci wyjsciowej czestotliwosci wyjsciowej czestotliwosci wyjsciowej
(100%) (100%) (100%)
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Nagta przerwa w zasilaniu/spadek napiecia

/— Kod odniesienia
b001: Funkcja wyboru dla ponownego startu \

zasilajgcego

(1)  Mozna dokona¢ wyboru czy falownik podczas zaniku zasilania lub
spadku napiecia zasilania zablokuje sie i bedzie wskazywat btad, czy b004:
bedzie rozpoczynat ponowny rozruch. Kiedy funkcja ponownego
startu b001 zostanie wybrana i wystapi zanik zasilania lub spadek
napiecia zasilania zostanie do 16 razy podjeta préba ponownego
rozruchu (gdy spadek napiecia zasilania wystepuje w sposob ciagly)
a nastepnie za 17 razem falownik wskaze na wyswietlaczu
odpowiedni kod btedu.

b002: Dopuszczalny czas zaniku zasilania
lub spadku napiecia

b003: czas oczekiwania do ponownego startu

Btad podczas zatrzymania spowodowany

zanikiem zasilania lub spadkiem napiecia

b005: Wybor ilosci ponownych startéw po ciggtym
wystepowania zanikoéw zasilania
lub spadkéw napiecia

b007: Czestotliwos¢ “"chwytana'przez
w przypadku lotnego startu

C021-C022: Zaciski wyjsciowe programowalne

@26: Wyjscie alarmowe przekaznikowe

falownik

Jednak w przypadku gdy, przy wybranej funkcji bO01 wystapi przecigzenie lub nadnormatywny wzrost napiecia to
préba ponownego rozruchu zostanie podjeta tylko 3 razy po czym wyswietli sie odpowiedni btad na wyswietlaczu.
W przypadku wystapienia zaniku napiecia lub spadku napiecia zasilania mozliwy jest wybér (b001) czy btad ma

by¢ wyswietlony czy tez nie.

Wybierz funkcje b001 oraz ustaw w niej pozadany sposéb ponownego startu odnoszac sie do okreslonego uktadu.

Kod

Dane

Ustawiona pozycja funkeji wpisywane Opis
00 Btad
Funkcja wyboru 01 Rozruch od OHz
dla ponownego startu b001 02 Ponowny start od czestotliwosci "lapanej” przez falownik (Przyktad1)
Ponowny start od czestotliwosci ustawionej. Po zatrzymaniu uktadu
03 . L o S
jest wyswietlany btad spadku napiecia zasilania (Przyktad 1)
Jednostka: sekunda
Dopuszczalny czas Jesli czas zaniku zasilania lub spadku napiecia zasilania jest krétszy
zaniku zasilania b002 0310 od czasu ustawionego to ponowny start zostanie rozpoczety
lub spadku napiecia B (Przyktad1). Jesli czas zaniku zasilania lub spadku napiecia
zasilania zasilania jest dtuzszy od czasu ustawionego, falownik wskaze btad
i nie podejmie ponownej préby rozruchu
Czas oczekiwania na b003 0.3-100. Jednostka: §ekunda o o
ponowny start Czas zwtoki do momentu podjecia ponownej préby startu
Niedostepn
Bfad podczas 00 . ePny . S
. Btad nie zostanie rozpoznany i wyswietlony
zatrzymania Dostenn
spowodowany zanikiem b004 01 Bt dei)p dyzie rozpoznany i wyswietlon
zasilania lub spadkiem ,a‘ g P yIWy y
- - Niedostepny
napiecia zasilania 02 . . S .
Bfad nie zostanie rozpoznany i wyswietlony podczas zatrzymywania
Wybér ilosci 00 Do 14 ponownych startéw w przypadku wystgpienia spadku
ponownych startow po napiecia zasilania w sieci
ciagtym wystepowania b005 . . S . .
zanikéw zasilania 01 Nieograniczona ilos¢ ponownych startéw w przypadku wystgpienia
lub spadkéw napiecia spadku napiecia zasilania w sieci
Czestotliwo$é "fapana"” Jednostka: Hz
przez falownik w b007 0.00-400.0 Kiedy czestotliwosé silnika podczas wybiegu jest mniejsza
przypadku lotnego ' ' niz ustawiona warto$¢, nastepuje ponowny start od OHz
startu (Przyktad3,4)*
(Uwaga 1) Kiedy w czasie przerwy w zasilaniu nastapi wyzwolenie zabezpieczehn nadpradowych lub nadnapigciowych falownika podczas zwalniania

na wyswietlaczu ukarze sie btad E16 i silnik wychamuje wolnym wybiegiem

(Uwaga 2)

W przypadku wykorzystywania zaciskbw Ro-To, przy wytaczaniu uktadu falownik moze wyzwala¢ sygnat btedu i blokowac¢ sie.

Stan taki moze powodowac¢ trudnosci w uzytkowaniu uktadu . Dla uniknigcia takich ktopotéw ustaw warto$¢ parametru b004 na 00 lub 02.
*  Falownik odczytuje podczas wybiegu ilo¢ obrotow silnika na minute i kierunek obrotéw po czym nastepuje lotny start silnika
(falownik bazuje na odczytanych parametrach).
W przypadku wyboru b001-tabela odmierzanych czaséw .

0: zanik zasilania

1: dopuszczalny czas zaniku zasilania (b002)
2: czas oczekiwania na ponowny start
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W przypadku wykorzystywania zaciskbw Ro-To zasilanych pradem statym, przy wytaczaniu ukfadufalownik
moze wyzwala¢ sygnat btedu i blokowaé sie. Stan taki moze powodowac trudnosci w uzytkowaniu uktadu.
Dla uniknigcia takich ktopotow ustaw wartos¢ parametru b004 na 00 lub 02.

(Przykfad 1)

Zasilanie

wyjécie z falownika

Czas obracania

77

Wolny

/wvbie=q/_

sie silnika

to

tt2

T

Po czasie oczekiwania t2 na ponowny start gdy tO < t1

(Przykfad 3) Czestotliwos¢ silnika (czas obrotéw) > b007

Zasilanie

wyj. falownika

Czas obracania si¢
silnika

—_—

od “czestotliwosci
zczvtanei z silnika

Zasilanie

wyj. falownika

Czas obracania
sie silnika

(Przyktad 2)

wolny wybieg

—

tt0

T1

Btad gdy tO>t1

(Przyktad 4) Czestotliwos¢ silnika (czas obrotow) < b007

Zasilanie

wyj. falownika

Czas obracania sie

silnika

Wolny wybie|

9

e

Xlod

OH7

(2) zanik zasilania podczas zatrzymania silnika, sygnat wyjsciowy alarmowy podczas spadku napiecia zasilania.
Wybierz 01 w parametrze b004 aby uaktywni¢ funkcje sygnalizowania spadku napiecia zasilania.
Sygnat alarmu zostanie podany na wyjscie alarmowe tylko w przypadku gdy zasilanie falownika nie zaniknie

catkowicie.

Zanik napiecia

AL

(Przykfad 5) b004:00

Zanik napiecia

(Przykfad 6) b004:01

AL

(3) Programowalnych zaciskow wyjsciowych mozna uzy¢ dla sygnalizacji spadku napiecia zasilania (przyktad 5,6)
wpisujgc 09 (IP) lub 11 (RNT) do sygnalizowania konca pracy silnika pod jeden z zaciskow wyjsciowych 11,12

(C021,C022)

lub pod zacisk alarmowy (C026).

(3) Programowalnych zaciskow wyjsciowych mozna uzy¢

dla sygnalizacji spadku napiecia zasilania ( przyktad 5,6) wpisujac 09 (IP) lub 11(RNT) do sygnalizowania korhca pracy
silnika pod jeden z zaciskéw wyjsciowych 11-15 (C021-C025) lub pod zacisk alarmowy (C026).
(Uwaga 3) Gdy falownik nie zdota pdokona¢ ponownego rozruchu od czestotliwosci “tapanej”, falownik wyswietli

komunikat:
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Zabezpieczenie przed zanikiem fazy
Funkcja ta ostrzega przed przerwaniem zasilania fazy na wyjsciu falownika. — Kod odniesienia

b006: wybér funkciji
zabezpieczajacej
przed zanikiem fazy

-
Kod Dane .
.. . Opis
funkcji wpisywane
Niedostepne

00 Nie wystgpi wyswietlanie btedu podczas przerwania
b006 zasilania w jednej fazie

01 Dostepne

Bfad zostanie wyswietlony

Kiedy wystapi przerwanie jednej fazy , istnieje niebezpieczenstwo ze w falownikéw nastgpi jeden z nienormalnych
stanow:

(1) Wahania pragdow w kondensatorach mocy wzrastajg i nastepuje znaczne skrécenie czasu uzytkowania tych
kondensatorow.

(2) W przypadku obcigzenia falownika istnieje ryzyko uszkodzenia wewnetrznych kondensatoréw i tranzystoréw
falownika.

(3) Istnieje ryzyko Zze wewnetrzny rezystor ograniczajgcy nadmierny prad wewnatrz falownika moze zostaé
przepalony.

81



Rozdziat 4 Wyjasnienie znaczenia poszczego6lnych funkcji

Funkcja zabezpieczenia termicznego
Ustaw wartos¢

zabezpieczenia termicznego

odnoszac sie do znamionowego pradu silnika w celu
zabezpieczenia silnika przed przecigzeniem, przegrzaniem

falownika

Kod odniesienia

b012/b212b312: 1-szy/2-gi/3-ci poziom zabezpieczenia

termicznego

b013/b213/b313: 1-szy/2-gi /3-ci wybdr charakterystyki
zabezpieczenia termicznego

b015/b017/b019: Czestotliwos¢ 1/2/3 do tworzenia wolnej

charakterystyki zab. termicznego

lub zniszczeniem. Sygnat ostrzezenia pojawia sie przed b016/b018/6020: Pad 1/2/3 do tworzenia wolnej
wyzwoleniem zabezpieczenia termicznego. charakterystyki zab. termicznego
C021-C025: Zaciski wyjsciowe programowalne
C026: Wyjscie alarmowe programowalne
C061: Nastawa poziomu przy ktérym wystapi
ostrzerzenie termiczne
(1) Poziom zabezpieczenia termicznego
Kod funkgji Ustawiony zakres Opis
rad znamionowy x 0.2 do
b012/b212 prat nowy Jednostka: A
prad znamionowy x 1.2
(Przyktad) Falownik SJ300-110LFE e cenia
btedu (s)

Prad znamionowy silnika: 46A

Ustawialny zakres: 9.2 do 55.2A
W  przypadku ustawienia poziomu zab.
b012 46A,

charakterystyki zabezpieczenia sg pokazane na

termicznego na granice

diagramie

(2) Charakterystyka zabezpieczenia termicznego

60
0.5

0 i Rcaﬁrgggkﬁg(:(hA)[)radu
51 528 66 znamionowego)
(116%) (120%) (150%)

Zakres czestotliwosci jest ustawiony zgodnie z funkcjg b012 (przy odniesieniu sie do pradu zmamionowego silnika).

Dane Charakterystyka Kiedy czestotiwos¢ wyjéciowa silnika maleje,
Kod funkcji | wpisywa- zabezpieczenia zmniejsza sie predko$¢ wewnetrznego wentylatora
ne termicznego silnika.
charakterystyka ze Charakterystyka zredukowana zostata obliczana
00 zredukowanym dla silnikéw firmy HITACHI.
momentem
b013/b213 obrotowym
/ b0313 01 charakterystyka
statomomentowa
02 wolna nastawa
charakterystyki

(a) Charakterystyka dla momentu zredukowanego.

Proporcja czasu
zredukowanego
X1.0
X0.8
X0.6 d czestotliwos¢
0 ! wyjsciowa (Hz)
!
05 20 60

82

wyzwolenia

(Przyktad) b012 = 44 (A), kiedy czestotliwosc wyjsciowa = 20Hz

Czas

(©)

60
0.5 4

1
1

PR W
1 |

H 1 Prad silnika (A)
40.8 422 52.8 W pr_ocentach pradu  znamionowego
(92.8%) (98%) (120%) falownika)
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(b) Charakterystyka statomomentowa.
Ustaw w przypadku uzytkowania silnika o obcigzanego statomomentowo.

(Przyktad) b012 = 44(A), kiedy czestotliwosc wyjsciowa = 2.5Hz

Proporcja czasu
zredukowanego czas .
wyzwolenia

X1.0 4

X0.9 +
X0.8

5
i Prad silnika (A)
(w procentach pradu znamionowego

czestotliwo$¢
wyjsciowa (Hz)

60
0.5 \
0

459 4752 54.9
(1049%) (108%) (125%)

(3) Wolna charakterystyka zabezpieczenia termicznego
Istnieje mozliwos¢ dowolnego ustawienia charakterystyki zabezpieczenia termicznego w sposob najlepiej
odpowiadajacy obcigzeniu silnika.
Zakres nastaw zostat wymieniony ponizej

) . N Zakres )
Ustawiona pozycja Kod funkgji Opis
nastaw
czestotliwosé 1/2/3 do tworzenia wolnej
) ) b015/b017/b019 0 do 400 Jednostka: Hz
charakterystyki zab. termicznego
Prad 1/2/3 do tworzenia wolnej 0.0 Nie dziata
) ) b016/b018/b020
charakterystyki zab. termicznego 0.1 do 999.9 Jednostka: A
Proporcja czasu Wartos$¢ pradu na wyjsciu (A)
zredukowanego
X1.0 b020
b018
X0.8 stawiony.
' zakres b016 ’
i Cz_est_otliwoéé na :l
0 5 a00  Wisciu (Hz) 0 bho15 b017 bO19 AQC04/A204

czestotliwo$¢ maks. (Hz)

(Przyktad) b012=44 (A), czestotliwos¢ wyjsciowa =b017

czas
wyzwolenia (S)

(x): b018x116%
(y): b018x120%
(2): b018x150%

[STo ] SN -
05 }----—- A > o

. H Prad silnika (A) (w procentach

0 pradu znamiomowego falownika)

® v @
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(3) Ostrzezenie przed wystgpieniem btedu spowodowanego wyzwoleniem zabezpieczenia termicznego.
Sygnat ostrzezenia bedzie wyswietlany przed zadziataniem zabezpieczenia termicznego.
Nastawa poziomu ostrzezenia dokonuje sie w funkcji C061.
Whpisz wartos¢ 13 (THM) pod zacisk wyjsciowy (C021,C022) lub alarmowy zacisk przekaznikowy (C061).

B Dane .
Kod funkgciji . Opis
wpisywane
0. Nie pracuje
C061
1.-100. Jednostka: %
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Ograniczenia na wypadek przecigzenia falownika
Kod odniesienia

(1) Falownik $ledzi prad silnika przy przyspieszaniu i przy statej predkosci. o N\
Kiedy falownik osigga ustawiony poziom ograniczajgcy przecigzenie, b021: Wybdr dla funkcji ograniczenia
przecigzenia 1

automatycznie zmniejsza czestotliwo$¢ wyjsciowg do dopuszczalnych granic b022: Poziom 1-szy ograniczenia

Funkcja ta chroni przed nadmiernym prgdem spowodowanym duzg przecigzenia
s . . . . . b023: Stata czasowa 1 ograniczenia
bezwtadnoscia podczas przyspieszania lub nagtymi zmianami przeciazenia
obcigzenia przy statej predkosci. b024: Wybér dla funkcji ograniczenia
. . L L . przecigzenia 1
Dwa rodzaje funkcji ograniczajgcych przecigzenie sg ustawialne za pomocag b025: Poziom 2-gi ograniczenia
b021, b022, b023 i b024, b025, b026 . Aby mie¢ mozliwos¢ zmiany funkcji przecigzenia ) )
. . . b026: Stata czasowa 2 ograniczenia
b021, b022, b023 i b024, b025, b026 wpisz 39 (OLR) pod jeden przeciazenia

z programowalnych zaciskdw wejsciowych. Stala czasowa ograniczenia o
. L L . C001-C008: Zaciski wejsciowe
przecigzenia jest czasem zwalniania od czestotliwosci maksymalnej do 0 Hz programowalne

b021, b022, b023 i b024, b025, b026 sg zmieniane wraz z zalgczaniem C021-C025:  Zaciski wyjsciowe
programowalne

zestyku z przypisang funkcjg OLR na jednym ze stykéw listwy zaciskowej C026: Nastawa wyjscia alarmowego
C040: Overload advance notice signal

w czasie dziatania powyzszych funkcji czas przyspieszania bedzie dtuzszy

od czasu nastawionego.
W przypadku nastawienia zbyt krotkiego czasu stalej czasowej ograniczenia przecigzenia pomimo przyspieszania
nastgpi zwigkszenie napiecia spowodowane odzyskiwaniem energii z silnika i nastgpi automatyczne zwolnienie
obrotéw silnika spowodowane dziataniem funkcji ograniczenia przecigzenia. W przypadku dziatania tej funkcji
W czasie przyspieszania , czestotliwo$¢ na wyjsciu falownika nie osiggnie czestotliwosci docelowej a falownik bedzie
prébowat poradzi¢ sobie z przecigzeniem w nastepujacy sposob:

1. zwiekszy czas przyspieszania

2. podbije moment obrotowy

3. zwiekszy poziom ograniczenia przecigzenia

Ustawiona pozycja | Kod funkgji Dane wpisywane Opis
Wybor dla funkcji 00 Nieczynne
ograniczenia czynne podczas przyspieszania i przy statej
przecigzenia 1 b021/b024 01 pré\/dkoécpi) przysp pry )
02 czynny przy statej predkosci
Poziom ograniczenia od prad znamionowy x 0.5 |Jednostka: A
przecigzenia | p022/b025 do Warto$¢ pradu przy ktérym dziata funkcja

od prad znamionowy x 1.5 |ograniczenia przecigzenia

Stata czasowa Jednostka: sekunda
ograniczenia

przeciazenia A023/A026 0.1 do 30.0 Czas zwalniania podczas dziatania funkcji
ograniczenia przecigzenia

b022/b025

Zwalnianie ustawione
w funkcji statej czasowej

Czestotliwos¢ ograniczenia przecigzenia

wyjsciowa

Czestotliwosé

m 1‘85’2 Z| 2 34 ......................... Czestotliv;%éoé1 docelowa

Czestotliwo$c wyjsciowa / ’&
falownika '

b023/b026 |
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(2) Sygnat przecigzenia.
Kiedy obcigzenie jest duze, jest mozliwe sledzenie sygnatu przecigzenia za pomoca programowalnych zaciskow

wyjsciowych i w razie potrzeby ponowne dopasowanie obcigzenia .
Whpisz 03 (OL) lub 26 (OL2) pod jedno z wejs¢ programowalnych 11-15 lub pod wejscie alarmowe Istnieje

mozliwo$¢ sygnalizacji przecigzenia dla dwoch réznych nastaw

Ustawiona N ) )
. Kod funkcji | Dane wpisywane Opis
pozycja
Wybor trybu 00 Podczas przyspieszania i przy statej predkosci
w jakim pojawia funkcja jest aktywna
sie sygnat C040
przecigzenia na 01 Tylko przy statej predkosci funkcja jest aktywna
wyjsciu OL
. o 0.0 Nieczynna
Poziom przy jakim
L od 0.1 do Jednostka: A
pojawia sie sygnat| C041 . L . .
L prad W momencie osiggniecia ustawionego poziomu
przecigzenia . . .
zZnamionowy x 2 zostaje podany sygnat obcigzenia

Poziom ograniczenia przecigzenia
b022/b024 N
Poziom sygnatu przecigzenia

Co40/C11

Prad na wyjsciu

oL

86



Rozdziat 4 Wyjasnienie znaczenia poszczego6lnych funkcji

. , . Kod odniesienia
Czestotliwos¢ startowa

Czestotliwos¢ startowg nalezy ustawi¢ za pomocg operatora cyfrowego zanim
na wyjsciu pojawi sie napiecie startowe. Funkcja ta jest uzywana przewaznie,
gdy ustawiamy poczatkowy moment startowy dla silnika.
Przy ustawieniu duzej wartosci czestotliwosci startowej bezposredni start jest przyczyng tego, ze prad poczatkowy
na wyjsciu falownika jest wiekszy. Z tego powodu zakres ograniczenia przecigzenia dla falownika obejmuje zakres

b082: czestotliwosé
startowa

czestotliwosci startowej, jako ze falownik ma tendencje do przecigzania sie prgdem podczas rozruchu.

Kod funkcji | Zakres nastaw Opis
b082 0.10 do9.99 Jednostka: Hz
FW

czestotliwos¢
wyijsciowa

Napiecie na
wyjsciu

bos2 _/

Redukcja napiecia startowego
Funkcja ta jest przeznaczona do tego aby wolno podnosi¢ napiecie przy rozruchu
silnika. Zmniejszajac warto$¢ napiecia startowego powodujemy ze jest dostepny bO36: St‘;‘rjt‘é'xézgapieda
wiekszy moment na wale silnika. Jednakze zmniejszajac warto$¢ napiecia b082: Czestotliwosé
startowego na falowniku moga pojawi¢ sie btedy spowodowane przecigzeniem startowa
pradowym powstatym na skutek prawie bezposredniego rozruchu silnika.

Kod odniesienia

D .
Kod wpii,r;/:/ Czas do momentu redukgji
funkcji ieci
unkcji ane napiecia startowego
00 Nie ma redukcji napiecia
startowego
b036 Of Krétki (okoto 6ms)
06 Dlugi (okoto 36ms)

FW

Czestotliwos¢
startowa
b082 — o /£ /... —_

Czestotliwos¢
wvisciowa

Napiecie
wyjsciowe
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Hamowanie pradnicowe z uzyciem zewnetrznego opornika (BRD)

Falowniki SJ300-11kW i mniejsze posiadajg seryjnie wbudowany modut BRD umozliwiajgcy hamowanie

pradnicowe. Dziatanie tej funkcji polega na tym, ze podczas hamowania energia odzyskiwana z silnika jest

wytracana na zewnetrznym oporniku w postaci ciepfa. Sytuacja taka ma miejsce podczas zbyt szybkiego

hamowania silnika. Silnik staje sie w takim przypadku generatorem i wytwarza napiecie zwrotne skierowane

do falownika. Aby uzy¢ funkcji hamowania pradnicowego z uzyciem zewnetrznego opornika (BRD) nalezy

ustawi¢ nastepujgce funkcje.

Ustawiona Kod Dane Obi
is
pozycja funkgiji wpisywane P
0.0 Funkcja BRD nie jest aktywna
Ten parametr odpowiada =za skuteczno$¢ procesu hamowania
pradnicowego wyrazong proporcjg catkowitego czasu absorbowania
nadmiaru energii przez opornik zewnetrzny z obwodu posredniego
falownika w 100 sekundowym odcinku czasu. Parametr ten wyrazany
jest w %. Kiedy opornik wykorzystywany jest w stopniu wyzszym niz
Stopien zadeklarowany w tym parametrze to moze dojs¢ do blokady falownika
wykorzystani b090 sygnalizowanej komunikatem btedu.
a funkgiji 0.1-100.0 | Uzywany stopien wykorzystania funkcji BRD jest ustawialny co 0.1%
BRD t1 t2 t3
hamowanie BRD | onN | ON ON
100 second
1
T (%) = (t1+12+t3) X100
100 sekund
00 Nie jest aktywna
Wybér b095 o1 Podczas biegu: dostepna (BRD dziata)
funkcji BRD W czasie postoju: niedostepna (BRD nie dziata)
02 Podczas biegu i w czasie postoju: dostepna (BRD dziata)
Napiecie (Uwaga 1) o,
Jednostka: V Nastawa dla falownikow klasy 200V
state w 330-380
ukfadzie
) ) b096
posrednim (Uwaga 1) i
N Jednostka: V Nastawa dla falownikow klasy 400V
dla funkcji 660-760
BRD
Uwagal:

Napiegcie to dotyczy obwodu posredniego falownika. Jest to napigcie state.
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Funkcja wyboru pracy wentylatora chtodzgcego
W tej funkcji mozna dokonaé wyboru czy wentylator ma dziata¢ nieprzerwanie

Kod odniesienia
b092: Funkcja wyboru pracy

czy tylko podczas napedzania silnika przez falownik. wentylatora chiodzacego
Kod funkciji Pane Opis
wpisywane
00 Pracuje zawsze
Pracuje tylko podczas biegu silnika
b092 01 Wentylator dziata przez 5 minut po wigczeniu
zasilania falownika i 5 minut po podaniu
sygnatu STOP dla silnika
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Kod odniesienia
C001-C008: Programogalne zaciski
wejsciowe

Programowalne zaciski wejsciowe
Jest mozliwe uaktywnienie poszczegdlnych funkcji przez wpisanie tych funkgiji
pod odpowiednie programowalne zaciski wejsciowe 1-8 (C001-C008).
Programowalne zaciski wejsciowe 1-8 moga by¢ wybierane indywidualnie zaréwno jako zestyki normalnie
otwarte N/O jak i normalnie zamkniete N/Z (uaktywnienie przypisanej do zacisku funkcji dla zacisku normalnie
zamknietego dokonuje sie zwierajac ten zacisk z zaciskiem P24).
W dwa lub wiekszg ilos¢ programowalnych zaciskow wejsciowych nie mozna wpisaé tej samej funkcji. Jezeli

pod zaciski 1-8 wpiszemy funkcje , ktéra jest juz wpisana pod innym zaciskiem funkcja nie zostanie
zapamietana i zapis dla zacisku powr6ci do wezesniej zapisanej funkcji.
L Dane . L
Kod odniesienia . Opis Odniesienie
wpisywane
01 RV: bieg “do tytu” Operacja uruchomienia silnika
02 CH1
03 CF2
04 CF3 Wielopoziomowa nastawa predkosci
05 CF4
06 JG: Bieg probny Bieg prébny
07 DB: Hamowanie dynamiczne Hamowanie dynamiczne
08 SET2: Nastawa drugiego zestawu parametrow Nastawa drugiego zestawu parametrow
09 2CH: Drugi zestaw czasOw przyspieszania Drugi zestaw czasow
i zwalniania przyspieszania i zwalniania
1" FRS: Wybieg swobodny Wybieg swobodny
12 EXT: Zewnetrzny sygnat btedu :Zewnetrzny sygnat btedu
13 USP: Zabezpieczenie przed ponownym rozruchem Zabezpieczenie przed
ponownym rozruchem
14 CS: Funkcja dla rozruchu bezposredniego Funkcja dla rozruchu bezposredniego
15 SFT  :Blokada oprogramowania Blokada oprogramowania
16 AT: Rodzaj sygnatu sterujgcego Rodzaj sygnatu sterujgcego
17 SET3: Nastawa trzeciego zestawu parametrow
18 RS: Kasowanie blokady falownika Kasowanie blokady falownika
C001-C008 20 STA: FunkCJ:a trzech przewodc:)w:"Ruszaj” .
21 STP: Funkcja trzech przewodow: “Zatrzymaj” . .
) " Funkcja trzech przewodow
22 F/R: Funkcja trzech przewoddw:: “do przodu/do tytu”
23 PID: Wybor funkcji regulatora PID (dostepna
/nledostep.na) -~ " - Regulator PID
24 PIDC: Czys;czenle wartosci  wpotczynnika
catkujgcego regulatora PID
26 CAS: Funkcja zmiany wspotczynnikow Funkcja zmiany wspofczynnikow
regulatora PI regulatora PI
27 UP: Motopotencjometr: narastanie predkosci
28 DWN: Motopotencjometr: zmniejszanie predkosci Motopotencjometr
29 UDC: Czyszczenie pomieci motopotencjometru
OPE: Funkcja OPE (stuzy do przetaczania
31 sterowania napedem na operator Funkcja OPE
cyfrowy falownika)
32 SF1  (bitowe) Wielopoziomowa nastawa
33 SF2  (bitowe) predkosci (bitowa)
34 SF3  (bitowe)
35 SF4_ (bitowe) Wielopoziomowa nastawa
36 SF5 (bitowe) .
. predkosci (bitowa)
37 SF6  (bitowe)
38 SF7 (bitowe)
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Kod odniesienia Pane Opis Odniesienie
wpisywane
39 OLR: Zmiana ograniczenia przecigzenia Ograniczenie przecigzenia
40 TL: Funkcja kontroli momentu wyjsciowego Funkcja kontroli momentu wyjsciowego
21 TRQ1: Granice nastaw i sposobu zmiany
momentu wyjsciowego( zacisk I) Granice nastaw i sposobu zmiany momentu
42 TRQ2: Granice nastaw i sposobu zmiany wyjsciowego
momentu wyjsciowego( zacisk II)
PPI: Funkcja PPI (stuzy do przetaczania .
C001-C008 43 sterOV\J/ania pf)mieilizy rggul.qu aPbP) Funkcja PP!
44 BOK: Potwierdzenie hamowania Funkcja potwierdzenia hamowania
45 ORT:  Orientacja Funkcja dla dotaczonej opcji (uwaga)
46 LAC: Kasowanie sygnatu LAD Funkcja kasowania sygnatu LAD
47 PCLR: Kasowanie odchytki
48 STAT : Funkcja dopuszczenia sygnatu Funkcja dla dotaczonej opcji (Uwaga 1)
wejsciowego
no NO: Zacisk nie wpisany -

Uwaga 1: Odnies sie do instrukcji dotaczonej do falownika opciji.
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Wybér rodzaju stykéw dla zaciskéw weijsciowych Kod odniesienia
NO/NZ (a/b) C011-C018: Wybor rodzaju stykéw dla zaciskow

wejsciowych (NO/NZ)

Za pomoca tych funkcji mozliwy jest wybér rodzaju stykéw co1o: Wybor rodzaju stykéw dla zacisku
Dla zaciskéw wejsciowych 1-8 i zacisku FW. FW (NO/NZ)
Typ a — styk normalnie otwarty i b — styk normalnie
zamkniety.
Ustawiona pozycja | Kod funkciji Dane wpisywane Opis
Programowalne 00 Styk typu a: NO
zaciski wejsciowe 1-8 C011-C018 )
Wyb6r a/b (NO/NZ) 01 Styk typu b: NZ
Zacisk wejsciowy FW Cc019 00 Styk typu a: NO
Wybor a/b (NO/NZ) 01 Styk typu b: NZ

92



Rozdziat 4 Wyjasnienie znaczenia poszczegoélnych funkcji

Funkcja wielopoziomowej nastawy predkos$ci

Zmiana poziomow predkosci jest mozliwa przez zwieranie odpowiednich
zestykow dla zaciskéw 1-8 (C001-C008), ktérym to zaciskom przypisane
sgq wartosci od 02 do 05.
Wielopoziomowe predkosci moga by¢é wybierane w operacji binarnej

Kod odniesienia
A019:

Wybér wielopoziomowej
nastawy predkosci
A020/A220/A320: 1-sza/2-ga/3-cia
nastawa predkosci
zerowej

(maksymalnie 16 predkosci) za pomoca 4 zaciskow, lub operaciji bitowej [ A021-A035: Nastway predkosci 1- 15
(maksymalnie 6 predkosci) za pomoca pieciu zaciskéw. C001-C008: Programowalne zaciski
wejssciowe
Nastawiana pozycja Kod funkcji Nastawiana wartos¢ Opis
Wybér 00 16 predkosci — operacje binarne
wielopoziomowej A019 1 KoSCi s
nastawy predkosci 0 5 predkosci — operacje bitowe
Nastawa predkosci A020/A220/A320- 0.00, czestotliwos¢ startowa
S Jednostka: Hz
1-16 A035 — czestotliwos¢é maksymalna

(1) Operacje binarne.

Funkcji CF1,CF2,CF3,CF4 umozliwiajg uzyskanie 15 r6znych pozioméw predkosci wyjsciowej. Kiedy wykorzystujemy
dodatkowo zewnetrzne sterowanie czestotliwo$cig lub panel sterowania falownika to dostepnych mamy w sumie

16 pozioméw predkosci.

Aby nastawi¢ poszczegdlne poziomy predkosci nalezy ustawi¢ 0 w funkcji A020/A220/A320 lub gdy wykorzystujemy
zewnetrzne sterowanie czestotliwoscig dla predkosci ,0”, wartos¢ z funkcji FOO1 lub z zaciskéw O, OIl, O2.

Nastepnie nalezy wpisa¢ odpowiednie wartoSci

do parametréw A021 ... A035.

F\Ffdkosé 5

czestotliwosci odpowiadajace poszczegolnym predkosciom

Predkosé 11

Predkos$¢ 10 F
Predkos¢ 12
Predkosé 9 F Predkosé 13
F Predkos¢ 14
\—\_Pred?/
\_4 redko$¢ O

Komenda zadawania
czestotliwosci z funkcji
F001 lub z zewnetrznego
analogowego wyjscia

Predkos¢ 6!

Prefdkasé 7

Pedkosc¢,8

|

Sl

Hgigigigin

Wiele POZ- | cpg CF3 CF2 | CF1

predkosci

Predko$¢ 0 | WYL WYL WYL | Wyt

Predkos¢ 1 | WYL WYL WYL | ZAL

Predkosé 2 | WYL WYL ZAL | wwyr reckos 4
Predko$é 3 | WYL WYL ZAL | ZAL predkost 3
Predkos¢ 4 WYL ZAL WYL WYL Predkosé 2
Predko$é5 | WYL ZAL WYL | ZAL s ,—/_
Predko$é 6 | WYL ZAL ZAL | wwyr |
Predko$¢ 7 | WYL ZAL ZAL | ZAL :
Predko$¢ 8 | ON OFF OFF | OFF o —‘ﬂm
Predkos¢ 9 | ZAL WYL WYL | ZAL CF2
Predkos¢ 10 | ZAL WYL ZAL | Wvyr
Predko$é 11 | ZAt WYL ZAL | ZAL CF3
Predkos¢ 12 | ZAL ZAL WYL | Wve cra
Predkos¢ 13 | ZAL ZAL WYL | ZAL
Predko$é 14 | ZAL ZAL ZAL | wwyr FW
Predko$é 15 | ZAL ZAL ZAL | ZAL
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(2) Operacje bitowe.

Mozliwe jest ustawienie wielopoziomowej predkosci od 0 do piatej przez przypisanie wartosci od 32 do 38
- (SF1-SF7) do wejsciowych zaciskdw programowalnych. Ustaw czestotliwosci dla predkosci SF1-SF7
do parametréw A021-A027.

Poziom | ge; | spe | SFs | SF4a | SF3 | SF2 | SFI
predkosci

Predko$é0 | O 0 0 0 0 0 0

Predkos¢1 | o/z | oz | oz | oz | oz | oz Z

Predkos¢2 | 0z | oz | oz | oz | oz z 0

Predkos¢3 | 0z | oz | oz | oz z 0 0

Predkos¢4 | O/Z | 0z | ON z 0 0 0

Predkosé5 | 0/Zz | oIz z 0 0 0 0

Predkosé 6 | O/Z z 0 0 0 0 0

Predkosé 7 | 7 0 0 0 0 0 0

0O/ Z zafaczone lub wytaczone

Predkosé 0 Komenda zadawania
€ / czestotliwosci z funkcji FOO1

lub z zewnetrznego
‘5 analogowego wyjscia
, e 01,0,02
F 7 Predkos¢ 1
| 4
| r N
]
SF1 E : .
]
SF2 L 1 "
! M i
SF3 ; i 0
SF4 : : :
SFS Pl [l ;
| |
SF6 1 | .
I 1
SF7 — M|
FW

Jezeli w danym momencie jest zatgczony wiecej niz jeden zestyk wyjsciowy z przypisanym poziomem predkosci,
priorytet ma ten poziom predkosci, ktéry posiada nizszy numer (SF1do SF7). Aby falownik wtasciwie zadawat
wielopoziomowe predkosci silnikowi muszg by¢ zatgczone dwa zaciski, jeden z ustawiong odpowiednig predkoscia,
drugi z przypisang komendg ruchu (FW/RV — “do przodu/do tytu”).
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Bieg prébny
Funkcja ta pozwala na zestrojenie silnika i falownika przy matej
predkosci biegu.

Kod odniesienia

A038: czestotliwos$¢ biegu
prébnego

Wopisz 06 (JG) pod jeden z wejsciowych programowalnych A039: W){li)ér dla funkcji biegu
L prébnego

zaciskow 1-8 (C001-C008) C001-C008: programowalne zaciski
weisciowe

16 |

FwW
RV
Czestotliwos¢
wyisciowa /I\
A038

(1) Czestotliwos¢ biegu prébnego.

Podczas wykorzystania funkcji biegu prébnego silnik nie przyspiesza zgodnie z nastawionym czasem przyspieszania
lecz jest bezzwtocznie rozpedzany do ustawionej A038 czestotliwosci. Z tego powodu nalezy czestotliwos¢ biegu
probnego tak ustawi¢ aby prad, poczatkowy falownika miescit sie w granicach zabezpieczenia falownika, inaczej
kazda proba startu bedzie sie konczyta wyzwoleniem zabezpieczen termicznych falownika.

Kod . .
. Dane wpisywane Opis
funkcji
0.0, czestotliwosc Jednostka:
A038
startowa - 99.9 Hz

(2) Wybor operaciji dla funkcji biegu prébnego.

Kod Dane - Funkcja biegu pré_bnggo
. ) Opis podczas biegu silnika
funkcji | wpisywane dostepna/niedostepna
00 Wolny wybieg podczas zatrzymania biegu
prébnego
01 Przerwanie zwalniania podczas zatrzymania Niedostepna (przyktad 1)
biegu prébnego (Uwaga 1)
02 Hamowanie dynamiczne podczas zatrzymania
AO39 biegu prébnego
03 Wolny wybieg podczas zatrzymania biegu
prébnego (przykiad 20)
04 Przerwanie zwalniania podczas zatrzymania Dostepna (przyktad 2)
biegu prébnego (Uwaga 1)
05 Hamowanie dynamiczne podczas zatrzymania
biegu prébnego

Uwaga 1:
Gdy uzywasz funkcji biegu probnego razem z zaciskiem JG zalgcz zacisk FW lub RV. Takie samo postepowanie
nalezy podja¢ gdy bieg prébny jest przeprowadzany z operatora cyfrowego lub zdalnego).
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(Przykfad 1) (Przykfad 2)

JG | | JG

Wolny

wnrhian
Przebieg czestotliwosci \ Przebieg czestotliwosci N\

Kiedy nastawa funkcji A039 wynosi 00,01 Kiedy nastawa funkcji A039 wynosi 03,04
lub 02 i upszednio zacisk FW zostat zatgczony lub 05 i zacisk FW zostat zatgczony falownik
falownik nie bedzie przeprowadzal operacji bedzie przeprowadzat operacje biegu

biegu prébnego prébnego. Jednakze gdy wczesniej zacisk
FW nie zostat zataczony to falownik odetnie

wyjscie i wskaze btad

(Uwaga 2)

W przypadku wykorzystywania w funkcji AO39 nastaw 02 lub 05 , konieczne jest uaktywnienie funkcji
DB hamowania dynamicznego.
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unkcja drugich nastaw parametrow

Funkcja ta jest uzywana gdy falownik jest potaczony z dwoma réznymi silnikami. Wpisujac 08 (SET)/17 (SET3)
pod jeden z programowalnych zaciskdw wejsciowych 1-8 (C001-C008) i operujgc zestykiem na zacisku
SET/SET3 (zat./wyt.) mozliwe jest przetgczanie falownika miedzy dwoma réznymi nastawami, dla dwdéch

réznych silnikéw. Wybor funkcji drugich nastaw parametréw jest mozliwy podczas postoju silnika.

Silnik 1

Parametry, ktére mogg by¢ zmienione dzieki funkcji SET/SET3: U

FO002/F202/F302 : 1-szy/2-gi/3-ci czas przyspieszania \% O ©
FO03/F203/F303: 1-szy/2-gi/3-ci czas zwalniania W i
AO003/A203/A303: 1-sza/2-ga/3-cia czestotliwos¢ bazowa Falownik O_O
A004/A204/A304: 1-sza/2-ga/3-cia czestotliwosé maksymalna ;
A20/A220/A320:  1-szyl2-gi/3-ciwybdr 0-owej predkosci wielopoziomowej :
A041/A241: 1-szy/2-gi wyboér dla podbijanego momentu SET O\O_‘
A042/A242/A342: 1-szel2-gie/3-cie reczne podbicie momentu P24

AO043/A243/A343: 1-szef2-gie/3-cie reczne podbicie momentu — punkt wstrzymania

A044/A244/A344: 1-sza/2-ga/3-cia nastawa wzorca charakterystyki U/f

AO061/A261: 1-sza/2-ga gorna granica czestotliwosci

AO062/A262: 1-sza/2-ga dolna granica czestotliwos$ci

A092/A292/A392: 1-szy/2-gi/3-ci czas przyspieszania 2

A093/A293/A393: 1-szy/2-gi/3-ci czas zwalniania 2

A094/A294: 1-szy/2-gi sposOb przetaczania czaséw przyspieszania i zwalniania

A095/A295: 1-sza/2-ga czestotliwos¢ zmiany czasu przyspieszania

A096/A296: 1-sza/2-ga czestotliwos¢ zmiany czasu zwalniania

b012/b212/b312:  1-szy/2-qi/3-ci poziom zadziatania zabezpieczenia termicznego

b013/b213/b313:  1-szy/2-gi/3-ci wybdr charakterystyki zabezpieczenia termicznego

H002/H202: 1-szy/2-gi wybor statych elektrycznych silnika

HO003/H203: 1-szy/2-gi wybor dopuszczalnych mocy silnika

HO004/H204: 1-szy/2-gi wybor ilosci biegunow silnika

HO05/H205: 1-szal2-ga szybkos¢ odpowiedzi

HO06/H206/A306: 1-szy/2-gi/3-ci wspotczynnik stabilizacii

H020/H220: 1-sza/2-ga stata silnika R1

HO021/H221: 1-sza/2-ga stata silnika R2

H022/H222: 1-sza/2-ga stafa silnika L

H023/H223: 1-sza/2-ga stata silnika lo

H024/H224: 1-sza/2-ga stata silnika J

HO030/H230: 1-sza/2-ga stafa silnika R1

HO031/H231: 1-sza/2-ga stata silnika R2

H032/H232: 1-sza/2-ga stata silnika L

HO033/H233: 1-sza/2-ga stata silnika lo

H034/H234: 1-sza/2-ga stata silnika J

HO050/H250: 1-szy/2-gi wspotczynnik proporcjonalnosci P regulatora Pl

HO51/H251: 1-szy/2-gi wspotczynnik catkowania | regulatora Pl

H052/H252: 1-szy/2-gi wspotczynnik proporcjonalnosci P regulatora P

HO060/H260: 1-sze/2-gie granice dla funkcji sterowania wektorowego przy 0 Hz

&)

Podczas ustawiania pierwszych/drugich / trzecich nastaw, nastawy te nie sg odrozniane przez falownik.
Nalezy wiec potwierdzic swéj wybdr odpowiednim stanem zacisku SET/SET3 zat./wyt. (ON/OFF).
Nawet jesli dokonamy przetaczenia 1-szych/2-ich/3-cich nastaw parametréw za pomocg zacisku SET/SET3 w czasie
biegu silnika, drugie/trzecie nastawy parametrow nie beda aktywne az do chwili zatrzymania falownika.
W przypadku gdy oba zestyki zaciskow SET i SET3 sag zataczone silnik bedzie pracowat przy nastawach
dla drugiego silnika (SET).
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Blokada oprogramowania Kod odniesienia
b031: blokada nastaw

Funkcja ta jest uzywana do zabezpieczania nastaw przed zmianami. C001-C008: programowalne
Jesli chcesz wykorzysta¢ programowalne zaciski wejsciowe 1-8 zaciski wyj$ciowe
(C001-C005), aby postugiwaé sie tg funkcjg, wpisz 15 (SFT)

pod jeden z wolnych zaciskéw 1-8.

Ponizej znajduje sie tabela zawierajaca wykaz mozliwych ustawien

funkciji blokady oprogramowania.

Dane
Kod funkciji wpisy | Zacisk SFT Opis
wane

zmiana nastaw niemozliwa za wyjatkiem funkcji b031 / zmiana
nastaw mozliwa

zmiana nastaw niemozliwa za wyjatkiem funkcji b031, F001, A20,
A220, A320, A021-A035, A038 / zmiana nastaw mozliwa

b031 02 - zmiana nastaw niemozliwa za wyjatkiem funkcji b031

zmiana nastaw niemozliwa za wyjatkiem funkcji b031, F001, A20,

00 ZAL/WYL

01 ZAL/WYL

03 i A220, A320, A021-A035, A038
10 ) zmiana nastaw niemozliwa za wyjatkiem stanu gdy falownik
przeprowadza operacje sterowania silnika
Kod odniesienia
FUNKCJA OPE

A001: zadawanie czestotliwosci

A002: zadawanie rozkazu ruchu

C001-C008: programowalne zaciski
weisciowe

Funkcja OPE stuzy do przelaczania sterowania sygnatu
zadawania czestotliwosci i rozkazu ruchu ze Zzrdédta innego
niz operator cyfrowy (zaciski, ztgcze 485,0pcja 1, Opcja 2)
na sterowanie z operatora cyfrowego falownika za pomoca

jednego z programowalnych zaciskow wejsciowych (ZAt/ WYL)
Ustawiajac za pomocg parametréw A00I, AO02 sygnat zadawania czestotliwosci i rozkaz ruch z dowolnego zrodta
(zaciski, tacze485 i tp) w przypadku gdy sygnat OPE jest wylgczony poprzez zmiane potozenia zestyku
w gatezi z przyporzadkowanag funkcja OPE zmieniamy zrédio zadawania czestotliwosci i rozkazu ruchu
na operator cyfrowy falownika.

Kiedy taka zamiana jest dokonana podczas biegu silnika, sygnat zadawania czestotliwosci jest kasowany i nastepuje
jego wstrzymanie.Aby ponownie uruchomic¢ silnik, nalezy podac sygnat zadawania czestotliwosci.

. ) . Ustawiona ..
Ustawiona pozycja Kod funkcji . Zawartosé
wartos¢
01 Zaciski
02 Operator cyfrowy
Zadawanie czestotliwosci A001 03 tacze 485
04 Opcja 1
05 Opcja 2
01 Zaciski
02 Operator cyfrowy
Zadawanie rozkazu ruchu A002 03 tacze 485
04 Opcja 1
05 Opcja 2
Programowalne zaciski .
. C001-C008 31 OPE : sygnal funkcji OPE
wejsciowe
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Zatrzymanie wolnym wybiegiem (FRS) Kod odniesienia
Dziataniie tej funkcji (FRS ) polega na zdjeciu napigcia z zaciskéw /
b0ss

I . . . - wybér dla funkcji
wyjsciowych falownika podczas zatrzymywania biegu silnika. zatrzymania wolnym
Silnik zatrzymuje sie¢ wolnym wybiegiem z wtasnym czasem wybiegiem
. . . . S b003: czas oczekiwania na
zatrzymania. Funkcja ta jest uzywana, gdy silnik jest zatrzymywany ponowny stary
za pomocg hamulca np. hamulca elektromagnetycznego. Jezeli silnik b007: nastawa czestotliwosci
. “tapanej”
jest zatrzymywany za pomoca zewnetrznego hamulca podczas b091: wybor podczas postoju
gdy falownik wcigz zasila silnik to moze wystgpi¢ przecigzenie C001-C008: programowalne zaciski
. . . . . PR wejsciowe
pradem i wyzwolenie zabezpieczenia falownika (wyswietli sie K

—

odpowiedni kod btad na wys$wietlaczu).

Wopisz 11 (FRS) pod jeden z programowalnych zaciskow wejsciowych 1-8 (C001- C008).

Funkcja zatrzymywania wolnym wybiegiem jest przeprowadzana, kiedy zacisk FRS jest zatgczony. Jesli odtaczymy
zacisk FRS to falownik ponowi start silnika po uptywie czasu oczekiwania nastawionym w funkcji b003. Jednakze,
kiedy funkcja wyboru zadawania rozkazu ruchu A002 jest ustawiona na 01 (zadawania rozkazu ruchu z zaciskéw
wejsciowych) falownik podejmie prébe ponownego startu podczas wolnego wybiegu silnika, (gdy podawany jest
podczas wybiegu sygnat FW lub RV).

Funkcja wolnego wybiegu dziata tylko wtedy gdy zacisk FW jest zataczony. Ponowny start falownika jest mozliwy od
czestotliwosci OHz lub od czestotliwosci ustawionej “ fapanej” przez falownik podczas wolnego wybiegu. Wyboru obu
mozliwosci dokonuje sie w funkcji b088 (Przyktad 1,2). Jezeli ustawiona czestotliwo$¢ “ tapana“ (b007) przez falownik
podczas wolnego wybiegu jest wieksza od czestotliwosci odczytanej przez falownik to ponowny start falownika
bedzie rozpoczety od czestotliwosci OHz.

Ustawienie funkcji zatrzymania wolnym wybiegiem dla b091 jest dostepne tylko podczas postoju i kasowania blokady
falownika RS.

. . . D .
Ustawiona pozycja Kod funkcji . ane Opis
wpisywane
Wybér dla funkcji 00 Ponowny start od czestotliwosci OHz (przyktad 1)
zatrzymania wolnym b088 01 Od czestotliwosci réwnej ustawionej czestotliwosci
wybiegiem “tapanej” (przyktad 2)
Jednostka: sekunda
Czas oczekiwania na Czas oczekiwania na ponowny start falownika
b003 0.3-100. . . . S
ponowny start po odtgczeniu zacisku FRS (uzywana réwniez

do bezzwtocznego ponownego startu)

Jednostka: Hz
Nastawa czestotliwosci Nastawa poziomu czestotliwosci “tapanej”, od ktorej
) b007 0.00-400.0 . - i
tapanej rozpoczyna sie ponowny start (odnosi sie do natychmiastowego
zatrzymania i ponownego startu)
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(przyktad 1) Start od OHz

FW
FRS
Wolny wybieq Start od 0 Hz
Czas zatrzymania
silnika !

0 i

Czas ponownego startu silnika od OHz zalezy
od predkosci silnika Przy ponownym starcie
od OHz czas oczekiwania na ponowny start nie jest
brany pod uwage. Kiedy sygnat ponownego startu
od OHz zostat uaktywniony a silnik posiada jeszcze
stosunkowo duzg predkos¢ moze wystgpic
przecigzenie pradowe i zabezpieczenie falownika
wstrzyma  operacje  sterowania  wy$wietlajac
jednoczes$nie odpowiedni kod btedu

(przyktad 2) Start od czestotliwosci
ustawionej “tapanej” przez falownik

FRS

Wolny wybieg
Czas zatrzymania b003
sinika 0 ]
|

100

czestotliwos¢
ustawiona
“fapana”

przez falownik

Po otwarciu zestyku na =zacisku FRS, falownik
odczytuje czestotliwo$¢ silnika i gdy ta czestotliwos¢
zrbwna sie z czestotliwoscig ustawiong ,fapang”
falownik  podejmuje  ponowny rozruch silnika.
Gdy podczas startu od czestotliwosci ustawionej
Japanej” przez falownik nastepuje blokada falownika
spowodowana zadziataniem zabezpieczenia przeciw
- przecigzeniowego to nalezy zwiekszy¢ nastawe
czasu oczekiwania na ponowny start.
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Kod odniesienia

F.unl.<C|a dla bezposredniego podigczenia silnika z b0O03: czas oczekiwania na
sieci podczas rozruchu (CS) ponowny start
. . . ) . b007: ustawiona czstotliwosc
Funkcja ta jest uzywana w systemach , w ktorych jest wymagany “fapana”
duzy startowy moment obrotowy . Silnik jest zataczany bezposrednio C001-C008:  programowalne zaciski

i . . wejsciowe
z szyn zasilajagcych a po jego rozruchu zostaje przetgczony

na zasilanie z wyjscia falownika. Funkcja ta jest uzywana,

aby zmniejszy¢ koszty samego falownika.
W przypadku gdy system wymaga mocy 55kW do rozruchu ale tylko 15kW do pracy ze statg predkoscig (mozliwe
w przypadkach bardzo matego obcigzenia silnika), falownik o0 mocy znamionowej 15kW bedzie wystarczajacy
w przypadku gdy wykorzystamy te funkcije.
Whpisz 14 (CS) pod jeden z programowalnych zaciskow wejsciowych 1-8 (C001-C008). W przypadku, gdy chcesz
wykorzystac funkcje CS positkuj sie ponizszym przyktadem.
Kiedy dokonano rozruchu silnika bezposrednio z sieci stycznik Mg2 otwiera zestyki a stycznik Mg3 zamyka
(z odpowiednig zwtokg). Sygnat FW podawany razem z sygnatem CS przy zamknietym styczniku Mg1 powoduje,
ze falownik odczytuje predkosé obrotowg silnika , nastepnie zestyk CS jest otwierany i silnik ,jest puszczany wolnym
wybiegiem przez czas ustawiony w b003. Po uptywie tego czasu falownik wznawia zasilanie silnika od czestotliwosci
“fapanej” ustawianej w b007 (patrz przyktad).
W przypadku wykorzystywania dla ochrony przeciwporazeniowej zabezpieczenia réznicowego ELB ponizszy obwdd
nie bedzie pracowat. Wtedy konieczne jest zasilanie obwodu ze stycznikiem Mg2 sprzed zabezpieczenia réznicowego.
Do stykdw FWY, RVY, CSY nalezy uzywac¢ sterowania przekaznikowego. Kolejnos¢ dziatania przekaznikéw obrazuje ponizszy diagram.
W przypadku wyzwalania sie zabezpieczenia falownika na skutek przecigzenia prgdowego podczas ponownego
startu od czestotliwosci “tapanej” , nalezy zwiekszy¢ czas oczekiwania na ponowny start (b003).

Obraz potaczen i czasy zataczania poszczegolnych stycznikow.

Mg2
gc | ON
O GY . .
] Czas wlasny zadziatania
NEB ELBC _ﬁmm Mg3 THRY |ON N—"" (0.5-1 sekundy)
— oo o— R Ut—oo i
—co—ooHH sio—| S VIo% ! @ oN
5 o—o oy o T w55 ,
Ro

: To @ -

H —
T Zwykle 0.5-1 sekunda
110 ON OFF
i ®

AL1_|

1
1
1
1
FWY  — L Fw
ey & o AL2 | o :
RVY ¢ 5o LRV ALO_] Czestotliwosé wyjsciowa lub wiecej _, |

F-22-czas oczekiwania na ponowny start

falownika

P24 Ustawiona czestotliwos¢
Japana”
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Rozdziat 4 Wyjasnienie znaczenia poszczegoélnych funkcji

Kod odniesieni
Kasowanie blokady falownika (RS) /— od odniesienia ﬁ

Dzieki tej funkcji mozliwe jest kasowanie blokady falownika b003: czas oczekiwania
do ponownego startu

w przypadku wystgpienia btedu (wyzwolenia wewnetrznego b0O7: ustawiona czestotliwosé

zabezpieczenia falownika). Kasowanie btedu realizowane jest “tapana’ przez falownik
. . C102: :wybor sposobu

zarowno za pomoca przycisku STOP/RESET na operatorze Kkasowania

cyfrowym jak i za pomoca zatgczania funkcji RS z listwy zaciskowej. C103: wybdr czestotliwosci

0nownego rozpoczecia
Aby kasowac¢ blokade falownika z listwy zaciskowej wpisz 18 pod jeden \COO’I-COOS: Erogramog\’/v alnepzacigki/

z programowalnych zaciskéw wejsciowych. Wybdr —czestotliwosci wejsciowe

ponownego startu jest dokonywany za pomocg parametru C103. Mozliwy

jest ponowny start silnika od czestotliwosci “tapanej” przez falownik

ustawionej w parametrze b007 (tzw. "lotny start”).
Za pomocg parametru C102 dokonujemy wyboru, w jaki sposéb sygnat alarmowy bedzie kasowany, i czy jest on
dostepny czy niedostepny w czasie normalnej operacji sterowania. Zacisk z przypisang funkcjg RS bedzie kasowat
blokade pracy falownika tylko w przypadku zatgczenia zestyku umieszczonego w jego obwodzie (miedzy P24- RS).
Jesli zestyk ten jest zataczony (ON) przez czas dtuzszy niz 4 sekundy pojawi sie na wyswietlaczu sygnalizacja btedu.
Czas oczekiwania do ponownego startu nie jest brany pod uwage gdy parametr C103 jest ustawiony na 00.

Kod Dane

Ustawiona pozycja funkcji wpisywane

Opis

Jednostka: sekunda

czas oczekiwania (Odnies¢ sie do punktu dotyczgcego zaniku zasilania
do ponownego startu b003 0.3-100. i spadku napiecia zasilania)
Po zniknigciu sygnatu kasowania ,czas po uptywie
ktérego podjety zostanie ponowny start silnika

ustawiona czestotliwosé Jednostka: Hz
“fapana” przez falownik b007 0.00-400.0 |(Odnies¢ sie do punktu dotyczacego zaniku zasilania
i spadku napiecia zasilania)

W przypadku pojawienia sie sygnatu RS (RS-ON)
nastepuje kasowanie btedu (przyktad 1).

Czynny podczas normalnej pracy.

RS odcina napiecie na wyjsciu falownika

W przypadku zaniku sygnatu RS (RS-OFF) nastepuje
kasowanie btedu (przyktad 1)

Czynny podczas normalnej pracy

RS odcina napiecie na wyjsciu falownika

W przypadku pojawienia sie sygnatu RS (RS-ON)
nastepuje kasowanie btedu (przyktad 1)

Nieczynny podczas normalnej pracy

RS odcina napiecie na wyjsciu falownika

00

wybdr sposobu kasowania C102 01

02

wybor czestotliwosci 00 Od czestotliwosci 0 Hz

ponownego rozpoczecia c103
(przyktad 3) 01 Od czestotliwosci ustawionej “tapanej przez falownik
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Rozdziat 4 Wyjasnienie znaczenia poszczegoélnych funkcji

(Przyktad 1) (Przyktad 2)

Alarm Alarm

(Przyktad 3) Kiedy funkcja wyboru czestotliwosci ponownego rozpoczecia C103 jest ustawiona na 01
mozliwy jest ponowny rozruch silnika wraz z przywrdceniem zasilania.

Napiecie
zasilania

Wolny wybieg Czest. tapana” przez

Wielko$¢ obrotéw
silnika w czasie
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Rozdziat 4 Wyjasnienie znaczenia poszczegoélnych funkcji

Zabezpieczenie przed ponownym rozruchem (USP) Kod odniesienia
Funkcja USP zostata stworzona dla zabezpieczenia przed | C001-C008: programowalne zaciski
samoczynnym uruchomieniem falownika i startem silnika wejsciowe

w przypadku przywrocenia napiecia zasilania falownika,

gdy na falownik podawany jest sygnat biegu RUN (z listwy

zaciskowej).
Jezeli w momencie zatgczenia napiecia zasilania na falownik podany jest sygnat biegu (FW lub RV) oraz aktywny jest
zacisk z przypisang funkcjg USP, silnik nie wystartuje a na ekranie programatora pojawi sie komunikat btedu E13
oraz sygnat alarmu. Komunikat btedu moze by¢ skasowany przez zdjecie z zacisku rozkazu biegu lub skasowanie
btedu za pomocqg funkcji RESET. Jesli sygnat btedu zostanie skasowany gdy rozkaz biegu jest wcigz podawany
na falownik, to falownik automatycznie podejmie prace (przykfad 2).
Ustaw wartos¢ 13 w parametrach zaciskéw wejsciowych 1-8 (C001-C008).
Zabezpieczenie przed samoczynnym rozruchem dziata w spos6b pokazany w ponizszych przyktadach.

(Przykfad 1) (Przyktad 2)
Napiecie Napigcie |
zasilania zasilania

FW W
uspP uspP
RS RS

Alarm Alarm
Czestotliwosé Czestotliwosé
wyjsciowa wyjsciowa

Kod odnioesienia

Motopotencjometr (UP/DOWN)

L . . . I~ C101: ie¢ funkcji
Czestotliwos¢ na wyjsciu falownika moze by¢é zmieniana ﬁ%ﬂﬁzt::cjgr'n erta
za pomocg funkcji motopotencjometra (UP - zwiekszanie czestotliwosci, UP/DOWN

L . S C001-C008: programowalne zaciski
DWN - zmniejszanie czestotliwosci). prog

Przypisz 27 (UP) i 28 (DWN) dwom programowalnym zaciskom

wejsciowym 1-8 (C001-C008).
Funkcja motopotencjometra jest dostepna tylko w przypadku gdy parametr AOO1-zadawanie czestotliwosci jest
ustawiony na 01 lub 02. Jednakze w przypadku gdy ustawimy 01 (zadawanie czestotliwosci z listwy zaciskowej)
w A001, to mozna jedynie sterowac czestotliwoscig za pomocg funkcji wielopoziomowej nastawy czestotliwosci.
Funkcja motopotencjometra nie bedzie dziata¢ gdy zadawanie czestotliwosci odbywa sie za pomocg zewnetrznego
analogowego sygnatu (pradowego lub napieciowego) oraz w czasie wykorzystywania funkcji biegu prébnego.
Czasy przyspieszania i zwalniania w przypadku wykorzystania motopotencjometra sg zgodne z nastawami F002,
F003/F202, F203/F302,F303. Dla zmiany parametrow przyspieszania i zwalniania na parametry dla drugiego silnika
(zmiana 1-szy/2-gi/3-ci silnik) wpisz 08 (SET)/(17:SET3) pod jeden z programowalnych zaciskdw wejsciowych
i dokonaj zmiany parametréw przez zatgczenie lub wytaczenia zestyku znajdujgcego sie w obwodzie tego zacisku.
Istnieje mozliwos¢ zapamietania warto$ci ustawionej czestotliwosci dla funkcji motopotencjometra. Parametr
C101uaktywnia wewnetrzng pamig¢ falownika dzigki ktdrej po przywrdceniu rozkazu ruchu czestotliwos¢ powroci
do wartosci ustawionej ostatnio motopotencjometrem UP/DWN. Mozliwe jest réwniez czyszczenie tej pamieci tak.
aby falownik powrdécit do oryginalnych nastawien czestotliwosci.
Whpisz 29 (UDC) pod jeden z wolnych programowalnych zaciskéw wejsciowych C001-C008. Zataczajac zestyk tego
zacisku uaktywnisz funkcje czyszczenia pamieci (dla styku normalnie otwartego).
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Rozdziat 4 Wyjasnienie znaczenia poszczegdélnych funkcji

Kod funkcji Pane Opis
wpisywane

W tym przypadku czestotliwos¢ ustawiona przez UP/DWN nie bedzie

00 zapamietana. Po przywrdceniu napigcia zasilania czestotliwos¢ powrdci

C101 do wartosci sprzed regulacji za pomocg motopotencjometra

W tym przypadku czestotliwosé ustawiona przez UP/DWN bedzie zapamietana.

01 Po przywréceniu napiecia zasilania czestotliwos¢é powrdci do wartosci ostatnio
ustawionej przez motopotencjometr

Rozkaz ruchu
(FW, REV)

upP

DWN

Falownik nie przyspiesza i nie

Czestotliwosé
wyjsciowa

zwalnia jezeli zaciski UP/DWN sg
// zatgczone jednocze$nie

S~—

\
/1]
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Rozdziat 4 Wyjasnienie znaczenia poszczegoélnych funkcji

Btad zewnetrzny (EXT) Kod odniesienia
Funkcja ta jest uzywana przez falownik dla sygnalizowania C001-C008: programowalne zaciski
wyzwolen zewnetrznych zabezpieczen. Przeniesienie potencjatu weisciowe

P24 na zacisk z przypisang funkcjq EXT powoduje blokade

falownika, wyswietlenie na programatorze odpowiedniego kodu

btedu (E12) i odciecie napiecia na wyjsciu falownika.
Wohpisz 12 (EXT) pod jeden z programowalnych zaciskow wejsciowych 1-8 (C001-C005). W przypadku, gdy przerwane
zostanie potgczenie pomiedzy P24 a zaciskiem z przypisang funkcjg EXT btad nie zostanie automatycznie skasowany.
Aby skasowac sygnat btedu nalezy poda¢ na falownik sygnat kasowania bledu z operatora cyfrowego STOP/RESET,
za pomoca zaciskow wejsciowych (funkcja RS) lub na moment wytaczajac i wiaczajac zasilania falownika.

Rozkaz ruchu
FW REV

Zacisk EXT

Wolny wybieg

Predkos¢ obrotowa
silnika

Kasowanie
RS

Sygnat alarmu
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Rozdziat 4 Wyjasnienie znaczenia poszczegoélnych funkcji

Funkcia “t h dow” Kod odniesienia
unkcja trzech przewodow C001-C008: programowalne zaciski

Funkcja ta jest wykorzystywana w przypadku gdy potrzebne jest wejsciowe

impulsowe zalgczanie lub wylgczanie sygnatu rozkazu ruchu.
Wopisz w parametrze A002 (zadawanie rozkazu ruchu) warto$¢
01- zadawanie rozkazu ruchu z listwy zaciskowe;j.
Wopisz 20 (STA - start impulsowy), 21 (STP — stop impulsowy) i 22 (F/R — zmiana kierunku ruchu) pod trzy wolne
programowalne zaciski wejsciowe 1-8. Jesli wszystkie trzy wielkosci (STA, STP, F/R) nie zostang wpisane pod zaciski
wejsciowe to opisywana funkcja nie bedzie realizowana przez falownik. Jesli wykorzystuje sie funkcje “trzech
przewoddéw” to zaciski FW lub RV stajg sie zbedne. Dziatanie funkcji “trzech przewodow “ jest przedstawione
na ponizszym diagramie.

STA ON OFF
STP ON OFF
F/R
Czestotliwos¢ ,do przodu'
wyjsciowa
\"do tytu” /

Kod odniesienia

Funkcia zmiany wspdtczynnikéw regulatora Pl (CAS)  ( I
Kiedy w nastawie wzorca charakterystyki sterowania A044/A244/A344: nastawa wzorca charakterystyki sterowania dla
) ) 1-szego/2-go/3-go silnika
AO044/A244/A344 jest wybrana metoda sterowania C001 - C008: proglamowalne zaciski wejéciowe
. HO005/H205: nastawa szybkosci odpowiedzi
wektorowego, sterowania wektorowego przy 0 Hz HO50/H250: wspotczynnik proporcjonalnosci P regulatora Pl
lub sterowania Wektorowego ze Sprzezeniem HO051/H251: Wspc’)’fczynn!k ca’fkowa_nia I regu_latora Pl
o B . ) ] HO052/H252: wspotczynnik proporcjonalnosci P regulatora P
zwrotnym to dzigki tej funkcji mozliwa jest zmiana HO70: wspdtczynnik proporcjonalnosci P regulatora Pl
51 k6 lat PI ! . po przetaczeniu zestyku
wspoiczynnikow  regulatora po  przetgczeniu HO71: wspotczynnik catkowania | regulatora Pl po
odpowiedniego (wpisanego) zestyku wejsciowego na przefaczeniu zestyku ,
HO72: wspotczynnik proporcjonalnosci P regulatora P
listwie zaciskowej. Kiedy wpiszemy wartos¢ 26 pod \ po przetaczeniu zestyku /

jeden z programowalnych zaciskéw wejsciowych
to poszczegdlne wspétczynniki regulatora Pl wpisane
w parametrach H050, H250, HO51, H251, H052,
H252 (gdy nie ma sygnatu zmiany wspoétczynnikéw
regulatora Pl) po przetaczeniu zestyku w gatezi
z przypisang funkcjag CAS (26) zmienig sie na
wspoiczynniki nastawiane w parametrach HO070,
HO71, HO72.
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Rozdziat 4 Wyjasnienie znaczenia poszczegoélnych funkcji

. . Kod funkcji Ustawiany zakres Zawartosé
Ustawiona pozycja
SLV- sterowanie wektorowe
| (nie dla A344 )
Nastawa wzorca charakterystyki 03 .
sterowania AO44/A244/A344 04 SLV-0 Hz — sterowanie wektorowe
dla 1-szego/2-go/3-go silnika 05 (nie dla A344)
V2 — sterowanie wektorowe ze
sprzezeniem zwrotnym (nie dla A344)
Proglamo_\{va_llne zaciski C001 - C008 26 CAS : funkcja zmiany wspoétczynnikow
wejsciowe regulatora Pl
Nastawa szybkosci odpowiedzi HO005/H205 0.01 - 99.99 Jednostka : bezwymiarowy
Wspétczynnik
proporcjonalnosci P HO050/H250 1.0 - 999.9/1000 Jednostka : %
regulatora Pl
Wspotczynnik catkowania | HO51/H251 1.0 - 999.9/1000 Jednostka : %
regulatora Pl
Wspétczynnik
proporcjonalnosci P HO052/H252 1.0 - 999.9/1000 Jednostka : bezwymiarowy
regulatora P
Wspotczynnik
proporcjonalnosci P regulatora HO70 1.0 - 999.9/1000 Jednostka : %
Pl po przetaczeniu zestyku
Wspotczynnik catkowania |
regulatora Pl po przetaczeniu HO71 1.0 - 999.9/1000 Jednostka : %
zestyku
Wspotczynnik
proporcjonalnosci P regulatora HO72 1.0 - 999.9/1000 Jednostka : bezwymiarowy
P po przetaczeniu zestyku

Funkcja PPI

Kod odniesienia

[ A044/A244/A344:

nastawa wzorca charakterystyki \

Za pomoca tej funkcji mozliwa jest zmiana metody sterowania sterowania dla 1-szego/2-go/3-go
. T . silnika
(kompensacyjna) predkoscig silnika na sterowanie za pomocg HOO5/H205: nastawa szybkosci odpowiedzi
regulatora Pl (proporcjonalno-catkujacy) — sterowanie PI HO50/H250: WSP?*CZYHTD"F proporcjonalnosci P
. . regu atora
kompensacyjne, lub za pomocg regulatora P — sterowanie P HO51/H251: wspdiczynnik catkowania |
K . Funkcia ta dziata ad b iest tod regulatora Pl
ompensacyjne. Funkcja ta dziata gdy wybrana jest metoda HO52/H252: wspotczynnik proporcjonalnosci P
sterowania wektorowego, sterowania wektorowego przy 0 Hz regulatora P ) .
HO70: wspotczynnik proporcjonalnosci P
lub sterowania wektorowego ze sprzezeniem zwrotnym. regulatora PI po przetaczeniu
. . . . . . zestyku
Kiedy ustawiony jest zacisk wejsciowy , na ktérym HO71: Wspg+czynnik catkowania |
przetaczamy sposéb sterowania silnika miedzy dwiema ;Zi‘:}'/akfra PI po przetaczeniu
metodami (C001-C008 :43) to gdy zestyk w galezi tego HO72: wspbtczynnik proporcjonalnosci P
. . . . regulatora P po przetaczeniu
zacisku jest otwarty (dla zacisku normalnie otwartego), zestyku
fA il ; P proportion gain for switching
predkos¢ silnika bedzie regulowana za pomocg sygnhatu CO01 - CO08: proglamowalne zaciski wejsciowe
kompensujacego z regulatora Pl. Gdy zestyk ten jest \ j

zalgczony to predkos¢ silnika jest regulowana za pomoca
syghatu kompensujgcego z regulatora proporcjonalnego P.
PPI

z zaciskoéw, to dostepny jest w takim przypadku tylko sygnat

Kiedy nie przyporzadkujemy funkciji do zadnego

kompensujacy z regulatora proporcjonalni-catkujacego PlI.
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Rozdziat 4 Wyjasnienie znaczenia poszczegoélnych funkcji

regulatora P po przetgczeniu zestyku

. . . Ustawiany s
Ustawiona pozycja Kod funkciji sakres Zawartos¢
SLV- sterowanie wektorowe
. nie dla A344)
Nastawa wzorca charakterystyki 03 ( .
sterowania A044/A244/A344 04 SLV-0 Hz (_niséeél(;‘”:g"a;’v ektorowe
dla 1-szego/2-go/3-go silnika 05 V2 — sterowanie wektorowe ze
sprzezeniem zwrotnym (nie dla A344)
Proglamowalne zaciski wejsciowe C001 - C008 43 PPI : sygnat zmiany regulacji PI/ P
Nastawa szybkosci odpowiedzi HO005/H205 0.01 -99.99 Jednostka : bezwymiarowy
Wspétczynnik proporcjonalnosci P i 0
requlatora Pl HO50/H250 1.0 - 999.9/1000 Jednostka : %
Wspoiczynnik catkowania | HO51/H251 | 1.0 - 999.9/1000 Jednostka : %
regulatora PI
Wspotczynnik proporcjonalnosci P HO52/H252 | 1.0 - 999.9/1000 Jednostka : bezwymiarowy
regulatora P
Wspétczynnik proporcjonalnosci P i 0
regulatora Pl po przetaczeniu zestyku HO70 1.0 - 999.9/1000 Jednostka : %
Wspdtczynnik calkowania | regulatora HO71 1.0 - 999.9/1000 Jednostka : %
Pl po przetgczeniu zestyku
Wspotczynnik proporcjonalnosci P HO72 1.0 - 999.9/1000 Jednostka : bezwymiarowy

W falowniku jest czesciej

wykorzystywana metoda sterowania i

regulaciji

predkosci silnika za pomocag

kompensujacego regulatora Pl , ktory stara sie utrzymaé uchyb regulacji pomiedzy aktualng predkoscig a predkosciag
zadang na wartosci réwnej zero. Regulacja za pomoca regulatora proporcjonalnego P jest wykorzystywana jako
sterowanie “opadajace” (jedno obcigzenie kilka falownikéw) z wykorzystaniem karty opcyjnej. Ustaw funkcje PPI (43)
pod jednym z zaciskdw wejsciowych (C001-C008). Z momentem przetaczenia zestyku uktad przechodzi
na sterowanie z wykorzystaniem regulatora proporcjonalnego P. Ustaw wsp6tczynnik proporcjonalnosci — parametr
HO052 — za pomoca operatora cyfrowego falownika Kpp — warto$é ta decyduje o szybkosci zmiany predkosci).

Zaleznos$¢ pomiedzy Kpp a szybkoscig zmiany predkosci jest przedstawiona ponizej.

Zaleznos¢ pomigdzy Kpp a szybkoscig zmiany predkosci:

. . 10
szybkos¢ zmiany predkosci ) = %
(szybkose Y predkoscl) (Kpp —ustawiona..wartoéa)( 0)

Zaleznos¢ pomigdzy szybkoscig zmian a znamionowymi obrotami silnika:

predkoSc..przy..momencie..znamionowym

(szybkos¢ zmiany predkosci ) = , — — -
synchroniczna..predkosc..dla..czestotliwoscibazowej

Moment A Reg. P reg. PI
T
4—©»
100% oo NON
0 > llo$¢ obrotéw
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Rozdziat 4 Wyjasnienie znaczenia poszczegoélnych funkcji

Nastawy zaciskOw wyjsciowych Kod odniesienia
Kazda z podanych nizej funkcji moze byé wpisana pod C021-C025: prgg’;rgmowalne zaciski
. L L, wyjsciowe
jeden z  programowalnych zaciskow wyjsciowych 11 lub 15 C026: alarmowy

(C021 lub C025) badz pod zacisk alarmowy (C026). Wyjscia 11-
15 sg typu otwarty kolektor, wyjscie alarmowe jest typu

przekaznikowy zacisk

przekaznikowego .Rodzaj stykéw dla wszystkich szesciu wyjs¢
moze byé wybierany jako normalnie otwarty N/O lub normalnie
zamkniety N/Z (a lub b).

Dane wpisywane Opis Pozycja odniesienia
00 RUN: sygnalizacja biegu silnika Sygnalizacja biegu silnika
o1 FAl:  sygnalizacja osiggniecia zadanej czestotliwosci

(aktywna tylko przy statej predkosci)

. ) ) Sygnat osiggnigcia czestotliwosci
FA2:  sygnalizacja przekroczenia zadanej

czestotliwosci

02

03 OL: sygnalizacja przecigzenia Sygnat przecigzenia

OD: sygnalizacja przekroczenia okreslonego .
04 ) . Funkcja PID
poziomu uchybu regulacji regulatora PID

05 AL: sygnalizacja alarmu Funkcje zabezpieczajace

FA3: sygnalizacja osiggniecia zadanej . .
06 L Sygnat osiggniecia czestotliwosci
czestotliwosci

TRQ: sygnalizacja przekroczenia granicy . o
07 . . Granice nastawy momentu wyjsciowego
ustawionego momentu wyj$ciowego

08 IP: sygnalizacja nagtego zaniku zasilania Sygnat nagtego zaniku
09 uVv: sygnalizacja zmniejszenia napiecia zasilania | zasilania/zmniejszenie napiecia zasilania
11 RNT:  sygnalizacja facznego czasu biegu silnika czas tgcznego biegu silnika
ONT: sygnalizacja tacznego czasu zasilania . .
12 . taczny czas zasilania falownika
falownika
13 THM:  sygnalizacja ostrzezenia zabezp. termicznego Funkcja zabezpieczenia termicznego
19 BRK: sygnalizacja wyzwolenia hamowania . . .
i Funkcja kontroli hamowania
20 BER: sygnat btedu hamowania
. L. . Funkcja osiggniecia predkosci zerowej
21 ZS: sygnat wykrycia predko$ci zerowej
(Uwaga 1)
Funkcja wykorzystywana dla opcji
22 DSE: sygnat przekroczenia odchylenia predkosci jawy ySyw pd
(Uwaga 1)
Funkcja wykorzystywana dla opcji
23 POK: pozycjonowanie zakonczenia jawy ySyw bd
(Uwaga 1)
24 FA4:  sygnalizacja przekroczenia zadanej
2-ej czestotliwosci L L
T - - - - Sygnat osiggniecia czestotliwosci
25 FAS5: sygnalizacja osiggniecia zadanej 2-gj
czestotliwosci
26 OL: sygnalizacja przecigzenia 2 Sygnat przecigzenia

Uwaga 1:  Odnies sie do instrukcji obstugi opcji (SJ-FB).
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Rozdziat 4 Wyjasnienie znaczenia poszczegoélnych funkcji

Programowalne zaciski wyjsciowe

Dzieki parametrom C031-C035, C036 mozliwa jest
nastawa stykow 11-15 oraz styku wyjscia alarmowego

w pozycje normalni

e otwarty NO

lub normalnie

zamkniety NZ (a lub b). Kazde wyjscie moze by¢

ustawione  indywid

ualnie.  Wyjscia

11-15 sg

typu.otwarty kolektor (n-p-n). Wyjscie alarmowe jest
typu przekaznikowego.

Kod odniesienia

C031-C035: wybor rodzaju stykéw dla  zaciskow
wyjsciowych 11-12 a/b (NO/NZ)

wybdr rodzaju stykéw dla zacisku
wyjsciowego alarmowego a/b (NO/NZ)

CO036:

Ustawiana pozycja Kod funkcji !Dane Opis
wpisywane
Wybér rodzaju stykéw 00 A normalnie otwarty (NO)
dla zaciskéw wyjsciowych | C031-C035 . .
11-15 a/b NO/NZ 01 B normalnie zamkniety (NZ)
Wybér rodzaju stykow 00 A normalnie otwarty (NO)
dla zacisku wyjsciowego C036 . ]
alarmowego a/b NO/NZ 01 B normalnie zamkniety (NZ)

Styk typu a: zamyka sie wraz z pojawieniem sygnatu ZAt (ON), otwiera sie z pojawieniem sygnatu WYL (OFF)
Styk typu b: otwiera sie wraz z pojawieniem sygnatu ZAt (ON), zamyka sie z pojawieniem sygnatu WYL (OFF)

(1) Wyszczegolnienie programowalnych wyjsciowych zaciskéw 11 -15

15 [eme]--- [ ... 1 ""}
Whnetrze e ; e
falownika
Obcigzalno$¢ stykéw 11-15
Ustawiona Stan zaciskéw Charakterysytyka stykéw
wartosé wyjéciowych Do 4V - 'S{gnajflT?gzyocl:\le
- o . a zaciskiem11-15 -
C031 Zasilanie Wyjscie falownika 11 Maksymalne. napiecie DC 27V
) } Maksymalny pragd 50mA
C035 15
ON zamkniete
00 zatgczone &
(styk a) OFF otwarte
Y wytgczone - otwarte
01 zatgczone ON otwarte
(styk b) 2 OFF zamkniete
Y wytgczone - otwarte
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(2) Wyszczegolnienie programowalnych wyjsciowych zaciskéw alarmowych

Whnetrze

ALO

AL1 | AL2

falownika

Przyktad uzycia przyciskéw alarmowych

I

Ustawiona Srécto Star]l Z?.CiSkC')W obcia_zl(;ijnoéé rezystancyjna | indukcyjna
Warosé | asilania stan yjseiouch — AC250V, 2A AC250V, 0.2A
C036 AL1-ALO | AL2-ALO Max. DC30V,’8A DC3OOVZ O:6A
00 salaczone anormalny zamkniety otwar.ty AL1-ALO - AC100V, 10mA
(styk a) normalny otwarty zamkn?Qty : DC5V. 100mA
wytaczone - otwarty | zamkniety Max. AC250V, 1A AC250V, 0.2A
o1 zataczone anormalny otwarty zamkniety | | AL2-ALO DCSOV,ATCA1 = 1%%10“ 0.2A
(styk b) normalny zamkniety | otwarty Min. DCSV ‘I’OOmA
wytaczone - otwarty | zamkniety :

Syagnalizacja biegu silnika (RUN)

Funkcja ta jest wykorzystywana dla sygnalizacji stanu biegu silnika.
Wpisz 00 (RUN) - pod jeden
z programowalnych zaciskéw wyjsciowych 11 - 15 lub pod zacisk
alarmowy. Wyjscie przekaznikowe bedzie zataczone nawet podczas
Przebieg sygnalizacji przedstawia

sygnalizacja biegu silnika -

hamowania dynamicznego.
ponizszy rysunek.

Kod odniesienia

C021,C025,C026: programowalne
zaciski wyjsciowe

Sygnat RUN
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Syagnalizacja osiagniecia , przekroczenia zadanej

Kod odniesienia

- - C021-C025: programowalne  zaciski
czestotliwosci (FA1, FA2, FA3) wyjsciowe
- L, L. . . L. . . C042: czestotliwos¢  osiggana
Jesli czestotliwos$¢ wyjsciowa osiggnie warto$¢ ustawiong czestotliwosci, podczas przyspieszania
to zostanie to zasygnalizowane zmiang stanu potozenia zestyku C043: czestotliwos¢  osiagana
.. . . L. . . podczas zwalniania
wewnetrznego  przekaznika pomigdzy odpowiednimi  zaciskami C045: czestotliwosé  osiagana
jsciowymi. Wpisz: 01 (FA1: sygnalizacja osiagniecia zadanej podczas przyspieszania 2
W) Wy L. P ( . v . ) agnie ) C046: czestotliwos¢  osiggana
czestotliwosci aktywna przy statej predko$ci), podczas zwalniania 2 /

02 (FA2: sygnalizacja przekroczenia zadanej czestotliwosci),
06 (FA3: sygnalizacja przekroczenia zadanej czestotliwosci),
24 (FA4: sygnalizacja przekroczenia zadanej czestotliwosci 2),
25 (FAS: sygnalizacja przekroczenia zadanej czestotliwosci 2),
pod jeden z programowalnych zaciskéw wyjsciowych 11-15 lub po zacisk alarmowy.
Histereza przetaczania zestykbw wewnetrznego przekaznika zaciskow wyjsciowych podczas osiggniecia
czestotliwosci jest nastepujaca:
- wewnetrzny zestyk wyjscia zaciskowego zalaczy sie (ZAt) gdy réznica miedzy czestotliwoscig ustawiong
a osiggang jest mniejsza do 1% czestotliwosci maksymalne;.
— wewnetrzny zestyk wyjscia zaciskowego wylgczy sie (WYL) gdy roznica miedzy czestotliwos$cia ustawiong
a osiggang jest wieksza od 2% czestotliwosci maksymalnej (FA2).
W przypadku ustawienia 06 (FA3) gdy falownik przyspiesza :
- wewnetrzny zestyk wyjscia zaciskowego zalaczy sie (ZAt) gdy réznica miedzy czestotliwoscig ustawiong
a osiggang jest mniejsza do 1% czestotliwosci maksymalne;.
— wewnetrzny zestyk wyjscia zaciskowego wytgczy sie (WAL) gdy rdéznica miedzy czestotliwoscig ustawiong
a osiggang jest wieksza od 2% czestotliwosci maksymalnej.
W przypadku zwalniania falownika:
- wewnetrzny zestyk wyjscia zaciskowego zatgczy sie (ZAL) gdy réznica miedzy czestotliwoscig ustawiong
a osiggang jest mniejsza do 1% czestotliwosci maksymalne;.
- wewnetrzny zestyk wyj$cia zaciskowego wytaczy sie (WAL) gdy roznica miedzy czestotliwoscia ustawiong
a osiggang jest wieksza od 2% czestotliwosci maksymalnej

Ustawiona
pozycja
Sygnalizacja

osiagniecia 0.0 Sygnalizacja nie jest osiggana podczas przyspieszania
czestotliwosci C042/C045

Kod funkcji Dane wpisywane (Hz) Opis

podpzas . 0.01-400.0 Sygnalizacja jest osiggana podczas przyspieszania
przyspieszania

Sygnalizacja
osiggania
czestotliwosci C043/C046

podczas 0.01-400.0 Sygnalizacja jest osiggana podczas zwalniania
zwalniania

0.0 Sygnalizacja nie jest osiggana podczas zwalniania

(1) Sygnat zalgczajacy zestyk przekaznika wewnetrznego dla sygnalizacji osiagniecia zadanej czestotliwosci
przy statej predkosci ( 01:FA1).

Kiedy falownik osiggnie ustawiong czestotliwo$¢ (parametr FO001, A020, A220, A320) lub zadany poziom

dla wielopoziomowej nastawy czestotliwosci (A021 — AO035) wyjscie przekaznikowe zostaje zalgczone.
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Ustawiona
czestotliwosc

F zat: 1% czestotliwosci maksymalnej
F wyt: 2% czestotliwo$ci maksymalnej

f zai f wyt
Czestot. -
wyjsciowa

FA1

(przyktad) czest. maksymalna f max=120 (Hz)
czest. ustawiona f set = 60 (Hz)
f2a1=120 x 0.01 = 1.2 (Hz)
fwyt=120x0.02 = 2.4 (Hz)
podczas przyspieszania sygnat na wyjsciu pojawi sie
dla czest. 60 - 1.2 = 58.8 (Hz)
podczas zwalniania sygnat na wyjsciu pojawi sie
dla czest. 60 - 2.4 = 57.6 (Hz)

(1) Sygnat zataczajacy zestyk przekaznika wewnetrznego dla sygnalizacji przekroczenia zadanej czestotliwosci
(02:FA2, 24:FA4)

Gdy czestotliwos¢ na wyjsciu falownika przekroczy wartosci ustawione w C042,C045 (dla przyspieszania)

i C043, C046 (dla zwalniania), wyjscie przekaznikowe zostaje zatgczone

co42 ______ / N s €043 §_.: 1% czest. maksymalnej
/1C045 fza / \ ‘fWV' /C046 f wyt: 2% czest. maksymalnej

Czest.
wyjsciowa /

FA2

(2) Sygnat zalgczajacy zestyk przekaznika wewnetrznego dla sygnalizacji osiagniecia zadanej czestotliwosci
(06;FA3)

Wyijscie przekaznikowe zostaje zatgczone tylko wtedy gdy czestotliwos¢é wyjsciowa osiggnie wartosé ustawiong

w parametrze C042, C043 - FA3 lub C045, C046 - FAS.

/' faa AW C043

co42 7E o N fom  1C046
/C045 f 2t §> /’ 7 f zar0 1% czest. maksymalnej
Czest. f wyt: 2% czest. maksymalnej
wyjsciowa /
FA3
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¥ aczny czas biegu silnika (RNT)/4aczny czas / Kod odniesienia
zasilania falownika ONT) b034: czas po uptywie ktérego pojawia sie
Kiedy faczny czas biegu silnika RNT lub zasilania falownika ONT sygnat ostrzezenia
osiggnie lub przekroczy czas ustawiony w parametrze b034 ggg;_—cozs:;;:ggrrzr;g\‘:vvzll?s ;Zg:z:f ;’gﬁ%ﬂv\';e
to styki przekaznika wewnetrznego odpowiedniego wyjscia do16: monitorowanie tacznego czasu
. I biegu silnika
zaciskowego (11 — 15 lub wyjscia alarmowego) zostang zatgczone. do17: monitorowanie facznego czasu

K zasilania falownika /

R Dane .
Kod funkcji ) Opis
wpisywane
0. Nie dziata
b034 1.-9999. Ustawiane w przedziatach co 10 godzin.
1000-6553 Ustawiane w przedziatach co 100 godzin. (10000-65530 godzin)

(1) kaczny czas biegu silnika (RNT).
Whpisz 11 (RNT) pod jeden z programowalnych zaciskéw wyjsciowych 11 - 15 (C021, C025) lub pod zacisk wyjscia
alarmowego (C026). Ustaw czas po uptywie ktérego pojawia sie sygnalizacja ostrzezenia (b034).

(2) taczny czas zasilania falownika (ONT).
Wopisz 12 (ONT) pod jeden z programowalnych zaciskow wyjsciowych 11 - 15 (C021 - C025) lub pod zacisk wyjscia
alarmowego (C026). Ustaw czas po uptywie ktérego pojawia sie sygnalizacja ostrzezenia (b034).

Funkcja sygnalizacji predkosci zerowej (ZS)
Funkcja ta sygnalizuje stan, w ktérym predkos¢ obrotowa

Kod odniesienia

napedzanego silnika lub czestotliwo$s¢ LAD spada do poziomu

A044/A244/A344: nastawa wzorca
charakterystyki sterowania
dla 1-szego/2-go/3-go silnika

C021-C025 : programowalne zaciski
wyjsciowe

C026: nastawa poziomu sygnalizacji

predkosci zerowej

(ustawianego w parametrze C063), dla ktérego sygnalizowany
jest stan predkosci zerowej (ZS). Aby uaktywni¢ funkcje
sygnalizacji predkosci zerowej nalezy wpisa¢. Pod jeden

z zaciskow wyjsciowych C021-C025 wartos¢ 21. Funkcja ta

sygnalizuje spadek predkosci obrotowej do ustawionego
poziomu przy nastawieniu w funkcji A044/A244/A344
ktéregokolwiek zewzorcéw charakterystyki sterowania (VC, VP,
wolna nastawa U/f, sterowanie wektorowe, sterowanie wektorowe

przy 0 Hz, sterowanie wektorowe ze sprzezeniem zwrotnym.

. . . Ustawiona B
Ustawiona pozycja Kod funkgji . Zawartosé
wartos$é
Programowalne zaciski ZS: sygnat
L C021-C025 21 L )
wyjsciowe predkosci zerowej
Poziom sygnalizacji
e ; C063 0.00-99.99 Jednostka: Hz
predkosci zerowej
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Kod odniesienia ﬁ
(A044/A244 nastawa wzorca charakterystyki

FUNKCJA SYGNALIZACJI P RZEC'AZE NIA /A344: sterowania dla 1-szego/2-go/3-go silnika
MOMENTEM (OTQ) C021 - C025: programowalne zaciski wyjsciowe
CO55: nastawa poziomu sygnalizacjii

przecigzenia momentem (przy biegu

Dzieki tej funkcji mozliwa jest sygnalizacja stanu, kiedy silnika “do przodu”)

moment wyjéciowy falownika jest wiekszy od nastawionego | C056: nastawa  poziomu sygnalizacji
przecigzenia momentem (przy
poziomu sygnalizacji przecigzenia. Funkcja ta uaktywnia sie zwalnianiu odzyskowym w czasie biegu
L . . . “do tytu”)
w momencie jej przypisania pod jeden z zaciskow | cps57: nastawa poziomu sygnalizacji
jsciowych (C021-C025: 07) w przypadku, kiedy wzorzec przecigzenia momentem (przy biegu
wyjsciowych ( ) W przyp y silnika “do tylu”)
charakterystyki sterowania jest ustawiony na sterowanie | CO058: nastawa poziomu sygnalizacjil
. . przecigzenia momentem (przy
wektorowe, sterowanie wektorowe przy OHz lub sterowanie \ zwalnianiu odzyskowym w czasie biegu
wektorowe ze sprzezeniem zwrotnym. W przypadku, do przodu’) J
gdy zamierzasz wykorzysta¢ tg funkcje upewnij sie czy
moment wyjsciowy jest niestabilny.
Ustawiona pozycja Kod funkgji Ustawiany Zawartosé
zakres
Programowalne zaciski wyjsciowe %)02215 07 OTQ: sygnat przecigzenia momentem
Poziomu sygnalizacijii przecigzenia CO55 0. - 200. Jednostka : %

momentem (przy biegu silnika “do przodu”)
Poziomu sygnalizacijii przecigzenia
momentem (przy pracy odzyskowej C056 0. - 200. Jednostka : %
w czasie biegu “do tytu”)
Poziomu sygnalizacjii przecigzenia
momentem (przy biegu silnika “do tytu”)
Poziomu sygnalizacijii przecigzenia
momentem (przy pracy odzyskowej C058 0. - 200. Jednostka : %
w czasie biegu “do przodu”)

C057 0. - 200. Jednostka : %

Svygnaty wyjsciowe kodow alarmu (AC0O — AC3) Kod odniesienia

C021 - C025: programowalne zaciski wyjsciowe
Dzieki tej funkcji jest mozliwe uzyskanie na zaciskach C062: wybdr rodzaju sygnatu btedu

wyjsciowych 4 Ilub 3 bitowego sygnatu btedu podczas

wyzwolenia zabezpieczen falownika, na podstawie, ktérego
mozna ustali¢ przyczyne wyzwolenia zabezpieczenia
falownika. Kiedy wpiszemy w parametrze C062
(wyb6r rodzaju sygnatu btedu) 01 (sygnat 3-bitowy)
lub 02 (sygnat 4-bitowy) to programowalne zaciski wyjsciowe
11-13 lub 11-14 beda podawaty sygnat (3 lub 4-bitowy) btedu
podczas wyzwolenia zabezpieczen falownika. Na podstawie
tego sygnalu mozna ustali¢ przyczyne wyzwolenia
zabezpieczenia falownika (poszczegolne sygnaty

odpowiadajg odpowiednim kodom btedu - patrz tabela).
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Programowalne zaciski

Sygnat 4-bitowy

Sygnat 3-bitowy

wyjsciowe
14 13 12 1 Kod btedu Przyczyna btedu Kod btedu Przyczyna btedu
C3__ | AC2 | AC1 [CO < yezyna bie < yczyna bie
0 0 0 0 - Poprawna praca - Poprawna praca
Wyzwolenie zabezpieczenia Wyzwolenie
0 0 0 1 EO1 - EO4 EO1 - EO4 zabezpieczenia
nadpradowego
nadpragdowego
Wyzwolenie zabezpieczenia Wyzwolenie
0 0 1 0 E05 D E05 zabezpieczenia
przecigzeniowego e
przecigzeniowego
Wyzwolenie zabezpieczenia Wyzwolenie
0 0 1 1 EO7,E15 S EO7, E15 zabezpieczenia
nadnapieciowego -
nadnapieciowego
. . . Wyzwolenie
o | 1 o | o E09 Wyzwolenie zabezpieczenia E09 zabezpieczenia
podnapieciowego e
podnapieciowego
. . . Wyzwolenie
Wyzwolenie zabezpieczenia . .
zabezpieczenia
0 1 0 1 E16 przed czasowg przerwg w E16 d
zasilaniu przed czasowa przerwa
w zasilaniu
1 1 0 E30 Btad IGBT E30 Btad IGBT
1 1 1 E06 Przecigzenie .opornlka i )
hamujgcego
1| o | o | o | EosEt1,e23 | Bfad EEPROM, blad USP, biad ] .
podtaczenia wyswietlacza
1 0 0 1 E10 Biad czujnikéw CT - -
Bfad zewnetrzny, btad
1 0 1 0 E12,E13,E35 termistora, niewtasciwe - -
hamowanie
Wyzwolenie zabezpieczenia
1 0 1 1 E14 przed zwarciem - -
doziemnym
1 1 0 0 - - - -
1 1 0 1 E21 Wyzwolenie _zabezpleczenla i )
termicznego
1 1 1 0 E24 Wyzwolenie zabezpl_eczenla ) .
przerwy w fazie
1 1 1 1 E50 - E79 Biad facza RSO4?59 btad opcji 1,2 i )
Ustawiona pozycja Kod funkgji Ustawiany zakres Zawartosé
00 niedostepny
Wybér rodzaju sygnatu btedu C062 01 sygnat 3-bitowy
02 sygnat 4-bitowy
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Zacisk FM

Dzieki zaciskowi FM mozliwe jest monitorowanie czestotliwosci

wyjsciowej, pradu wyjsciowego oraz innych wielkosci wymienionych

ponizej. Sygnat wyjsciowy z zacisku FM ma zmienny wspoétczynnik

wypetnienia impulsu (proporcjonalny do czestotliwosci).

(1) Wybor wielkosci monitorowanej dla zacisku FM.

Dokonaj wyboru sygnalu wyjsciowego jednego z ponizszych opciji.

Kod odniesienia

C027: wybor wielkosci dla zacisku FM
b081: nastawa zacisku FM

Kiedy ustawites 03 — sygnat cyfrowy

— do monitorowania czestotliwosci uzywaj cyfrowego miernika czestotliwosci. Dla pozostalych sygnatéw uzywaj

miernika analogowego.

B Dane . ‘s
Kod funkcji . Opis Wartos¢ zakresu
wpisywane
00 Czestotliwos¢ na wyjsciu 0 — czestotliwos¢
(przyktad 1) maksymalna (Hz)
Prad wyjscio
01 adwylsclowy 0-200%
(przyktad 1)
03 Cyfrowo czestotliwo$¢ na wyjsciu 0 — czestotliwos¢
(przyktad 2) maksymalna (Hz)
Napiecie na wyjsciu
Cco27 04 pIe W 0-100%
(przyktad 1)
Moc wyjsciowa
05 W 0-200%
(przyktad 1)
Stopien obcigzenia termicznego
06 0-100%
(przyktad 1)
. 0 — czestotliwos¢
07 Czestotliwos¢ LAD
maksymalna (Hz)
Uwaga 1: Wyswietlany tylko podczas operowania funkcjg sterowania wektorowego, sterowania wektorowego

przy OHz lub sterowania wektorowego ze sprzezeniem zwrotnym.

(Przyktad 1) Ustawione wartosci: 00, 01, 04, 05, 06, 07 (Przyktad 2) Ustawiona warto$¢: 03

t t
T T

Okres T: zmienny

Okres T: staly (6.4m)
Wspotcz. wypetnienia t/T: 1/2***

Wspétcz. wypetnienia t/T: zmienny

(2) Nastawa zacisku FM.
Funkcja ta stuzy do kalibrowania miernika potagczonego z zaciskami FM i CM1.

B Zakres .
Kod funkgji ) Opis
nastawialny
bh081 0. -255. Zmiana krok po kroku

(metoda kalibracji)
(1) Podtacz miernik do FM — CM1.
(2) Ustaw b081 w taki sposéb aby odczytywac¢ te same wartosci mierzonej wielkosci na przytagczonym mierniku,
co na wyswietlaczu falownika (Przykiad).
Jezeli pomierzona czestotliwos¢ wyjsciowa wynosi 60Hz, zmiehA wartos¢ w parametrze b081 tak, aby otrzymac
warto$¢é mierzong réwng 60Hz.
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Zaciski AM i AMI /— Kod odniesienia
Dzigki zaciskom AM i AMI mozliwe jest monitorowanie czestotliwosci b080: \

nastawa zacisku AM
na wyjsciu, pradu wyjéciowego. oraz innych wielkosci wymienionych cozs: \g?’bér 'V\lliell,(a\ol\jd mierzonej
o . . ) L la zacisku
ponizej. Zaciskowi AM odpowiada sygnat analogowy wyjsciowy: 0-10V C029:  wybor wielkosci mierzonej
Zaciskowi AMI odpowiada sygnat analogo jsciowy: 4-20mA dla zacisku AM
P yo gowy Wyl Wy C086: nastawa uchybu ustalonego
dla zacisku AM
(1)  Wybér wartosci mierzonej dla zaciskéw AM, AMI. cosr: ‘ggbzoarci;‘l’('ﬁ"f&lc' mierzoney
Wybierz wielko$¢ wyjsciowg ktéra ma by¢ monitorowana sposrod: C088: nastawa uchybu ustalonego
dla zacisku AMI
. . . Dane A .
Ustawiona pozycja Kod funkgji . Zawartos¢ Wartosci zakresu
wpisywane
Czestotliwos¢
00 2@s10 .I,W psc na 0-czest. maksymalna (Hz)
wyjsciu
01 Prad wyjsciowy 0-200%
) _ 02 Moment wyjsciowy 0-200%
Wybdér dla zacisku C028/C029 (uwaga )
AM i AMI 04 Napiecie na wyjsciu 0-100%
05 Moc na wyjsciu 0-200%
06 Stopien .obC|aLzen|a 0-100%
termicznego
07 Czestotliwos¢ LAD 0-czest. maksymalna (Hz)

Uwaga 1: Wyswietlany tylko podczas operowania funkcjg sterowania wektorowego, sterowania wektorowego
przy OHz lub sterowania wektorowego ze sprzezeniem zwrotnym.

(2) Nastawy dla zaciskow AM i AMI
Funkcja ta stuzy do kalibrowania miernika podtaczonego z zaciskami AM-L, AMI-L

ustawiona o funkeji| 2" Opis
pozycja wpisywane
Nastawa Po ustawieniu uchybu ustalonego parametrem C083,
A b080 0. -255. e
zacisku AM nastawa zgodna z pamiecig
Uchyb ustalony .
dla zacisku AM C086 0.0-10.0 Jednostka : V
Ngstawa Co87 0. -250. Po ustawieniu uchybu ustalonego pz.ira.metrem C08s,
zacisku AMI nastawa zgodna z pamiecig
Uchyb ustalony )
dla zacisku AMI C088 0.0-20.0 Jednostka: mA
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Rozdziat 4 Wyjasnienie znaczenia poszczegodlnych funkcji

Kod odniesienia

wybaor funkcji ternistora
poziom wystgpienia btedu
dla termistora

nastawa termistora

Zewnetrzny termistor
Zabezpieczenie termiczne zewnetrznego ukfadu jest mozliwe
z uzyciem odpowiednio dobranego termistora (w zaleznosci
od silnika) podtacz termistor pomiedzy zaciski TH i CM1.
Ustaw ponizsze funkcje odpowiednio uwzgledniajgc parametry
termistora.

. . Kod Ustawiona -
Ustawiona pozycja - s Zawartos$¢
funkcji wartosé
00 Niedostepny (nie ma zabezpieczenia termicznego
za pomoca zewnetrznego termistora)
Dostepny normalna temperatura / wspétczynnik
Wybor funkcji termistora b098 01 rezystancyjny (dla PTC: dodatniego wspoétczynnika
temperaturowego)
02 Czynny (dla NTC : ujemnego wspotczynnika
temperaturowego)
Jednostka: Q
Poziom wystgpienia btedu Ustaw warto$¢ rezystancji termistora
) b099 0.-9999. o
dla termistora odpowiadajgcego temperaturze,
przy ktérej powinien zosta¢ wyswietlony btad
Nastawa termistora C085 0.0-1000. Nastawa wzmocnienia dla termistora
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Rozdziat 4 Wyjasnienie znaczenia poszczegoélnych funkcji

Powrét do nastaw fabrycznych Kod odniesienia
Funkcja ta umozliwia powr6t nastawialnych parametréw falownika b084: wybor funkcji
. . . L 3 powrotu do nastaw
do nastaw fabrycznych. Za pomoca tej funkcji mozna réwniez kasowaé dane fabrycznych
i i AW i 5 iatad 3 ; b085: wybdr nastaw
w parametrze historii btedéw jednak nalezy pamigta¢, ze gdy falownik fabrycznych

przestanie dziata¢ bedzie trudno ustali¢ przyczyne blokady nie majac

odniesienia do wczesniejszych wyzwolen zabezpieczen falownika.

Ustawiona pozycja Kod funkgji Dane wpisywane Opis
00 Czyszczenie tylko historii btedu
Wybor dla funkcji o1 Czyszczenie parametrow nastawionych
powrotu do nastaw b084 i powr6t do nastaw fabrycznych
fabrycznych 02 Czyszczenie historii btedu i powrét
do nastaw fabrycznych
00 Powrét do nastaw fabrycznych japoniskich
3 Powr6t do nastaw fabrycznych
Wybér nastaw 01 o
b085 europejskich
fabrycznych ,
02 Powr6t do nastaw fabrycznych
amerykanskich
(Metoda powrotu do nastaw fabrycznych)
Po ustawieniu powyzszych parametrow nalezy:
RUN - HITACHI CO)ZSZ!;EMR RUN - HITACHI g:&ﬁfﬁ RUN - HITACHI giﬁﬁ

"~ BEEE: G P
fe) kw fe) kw fe) kw
oWJolTo DOA:I .‘ OA:I OA:I

% % %
o

©B@® & D@ B @

(1) Przytrzymaj razem wcisniete (2) Wartosci wyswietlane podczas (3) Kiedy na wyswietlaczu
przyciski FUNC, UP, DOWN powrotu do nastaw fabrycznych. wyswietli  sie  wielkos¢ d001
i kiedy wyswietlacz zaczyna Powyzszy rysunek dotyczy powrotu oznacza to, ze proces powrotu do
Swieci¢ w “sposob rotacyjny” do nastaw japoriskich. nastaw fabrycznych zostat
wcisnij przycisk STOP/RESET. zakonczony

\
L~

Wyswietlane wielkosci podczas
powrotu do nastaw fabrycznych
europeiskich

Wyswietlane wielkosci podczas
powrotu do nastaw fabrycznych
amerykanskich

Wyswietlane wielkosci podczas
czyszczenia historii btedu.

~4

\

\ Rotacja w lewg strone
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Rozdziat 4 Wyjasnienie znaczenia poszczegoélnych funkcji

Wybér wyswietlanych parametréw Kod odniesienia
Funkcja ta umozliwia wyb6r parametréw, ktére majg byé udostepniane b037: wyhor V\t/y,éWietlanyCh
arametrow
uzytkownikowi (wySwietlane przez wy$wietlacz cyfrowy falownika) U001-Uo12: \R,ybér dokonywany
do wpisywania danych do pamieci falownika. przez uzytkownika
Ustawm_ma Kod funkgji !Dane Opis
pozycja wpisywane

Wyswietlane parametry - wybor indywidualny - punkt po punkcie

Wytl)ér h b037 01 (parametr - udostepniany / nieudostepniany)
Swiet
W;:))/Z\r,:rie&tlgv(\:/ 02 Nastawy uzytkownika Wyswietlane tylko funkcje wybrane przez

uzytkownika w parametrach U001-U012 (ustaw najpierw U001-U012)

Wybor uoo1 no Nie wpisany
uzytkownika - Uo12 d001-P002 | Wybierz parametry, ktéry ma by¢ wyswietlony i udostepniany do zmiany

Kiedy wybdr wyswietlanych parametrow (b037) jest ustawiony na 02 wtedy tylko zaprogramowane parametry beda
wyswietlane i udostepniane na programatorze falownika. Aby ustawi¢, ktére parametry majg by¢ wyswietlane wstaw
kod funkcji w parametrach U001-U0012.

W kazdym z paramertéw U001-U012 mozna wpisa¢ tylko jeden kod funkcji sposréd -d001-P032. Podczas
wpisywania poszczegoinych kodow funkcji w parametry U001-U012 ustaw b037 na 01.

Ponizsza tabela pokazuje ktére grupy parametrow moga by¢ pokazane i jaki kod jest uzywany w parametrach U001-U012.

Numer Ograniczenie Dane Kod Swietlane (ograniczone) Uwaga:
pokazywania funkcji wpisywane Yy Wy 9 ga
A005,A006,A011-A016,A101-A105, o .
1 A001 01 A111-A114,C081-C083,C121-C123 Zaciski funkcji O, Ol, 02
2 A002 01,03,04,05 b087 Przycisk szybkiego stopu
A019 00 i i
3 A028-A035 Wlelop02|omow’a _
C001-C008 02,03,04,05 Nastawa predkosci

4 A044, A244 02 b100-b113 Charakterystyki U/f

5 A051 01 A052-A061 Hamowanie dynamiczne

6 A071 01 A072-A076,C044 Funkcja PID

7 A094 01 A095-A096 2 poziomowa nastawa
czestotliwosci

8 A294 01 A295-A296 2 poziomowa nastawa
czestotliwosci

9 | bo13,b213, b313 02 b015-b020 Charakterystyka zabez.
termicznego

10 b021 01,02 b022-b023 Ograniczenie przecigzeniowe 1

11 b024 01,02 b025-b026 Ograniczenie przecigzeniowe 1

12 b095 01,02 b090, b096 Uktad BRD

13 06 A038, A039 Bieg prébny

F202,F203,A203,A204,A220,
C001-C008 A241-A244,
14 08 A261,A262, A292-A296, Nastawa dla 2-go silnika
b212,b213,H202-H206,H220-
H224,H230-H234,H250-H252,H260
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Rozdziat 4 Wyjasnienie znaczenia poszczegodlnych funkcji

Numer Ograniczenie Dane Kod Swietlane (ograniczone) Uwaga:
pokazywania funkcji wpisywane YWy 9 ga
15 11 b088 Zatrzymanie wolnym wybiegiem
F302,303,A303,A304,A320,A342 -
16 17 -A344,A392,A393,b312,b313,H306 Nastawa dla 3-go silnika
17 €001-C008 18 C102 Reset
18 27,28,29 C101 Funkcja motopotencjometra
19 00,01 A041-A43 Podbicie momentu
A044
20 04 HO60 Sterowanie wektorowe przy 0 Hz
21 00,01 A241-A243 Podbicie momentu
A244
22 04 H260 Sterowanie wektorowe przy 0 Hz
H002,H005,H020-
A044 03,04,05 b040-b046, H024|—|1|%:?_)02||—_||%:;£(1) HO50
23 HOO1, : Sterowanie wektorowe
HO70-HO72 H202,H205,H220-
A244 03,04 H224,H230-H234,H250
-H252,H260
24 A097 01,02,03 A131 Stata krzywej przyspieszania
25 A098 01,02,03 A132 Stata krzywej zwalniania
26 b098 01,02 b099,C085 Funkcja termistora
27 b050 01 b051-b054 Ciagte zaniki napiecia zasilania
28 b120 01 b121-b126 Funkcja kontroli hamowania
29 02,06 C042,C043 Sygnalizacja osiagnieecia
czestotliwosci
30 03 C040,C041 Sygnalizacja przecigzenia
31 07 CO55-C058 Sygnalizacja przecigzenia
momentem
C021-C025,C026
32 21 C063 Sygnalizacja predkosci zerowej
33 24,25 C045,C046 Sygnalizacja osiagnieecia
czestotliwosci
34 26 Cc111 Sygnalizacja przecigzenia 2
00 HO020-H024 State silnika
35 H002
01,02 HO030-H034 State silnika (autotuning)
00 H220-H224 State silnika
H202
36
01,02 H230-H234 State silnika (autotuning)
37 P0O10 01 P011-P023,P025-P027 Funkcje dla opcji
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Rozdziat 4 Wyjasnienie znaczenia poszczegoélnych funkcji

Wspodiczynnik stabilizacji Kod odniesienia
Podczas kotysania silnika lub niestabilnej pracy funkcja ta pomaga | HO006/H206/H306: )
zacji

1-szy/2-gi/3-ci wspotczynnik stabili

w stabilizacji pracy silnika . Kiedy praca silnika jest niestabilna nalezy
podnies¢ stopien nastawy parametru HO06/H206/H306. Zmniejszajac
wspotczynnik stabilizacji  w sytuacji kiedy rezystancja linearna
falownika i silnika sg podzielone w stosunku 1/1 w przypadku
diugiego uzytkowania silnika, rezystancja linearna bedzie mniejsza
od tej dla silnika regularnego - prawidtowego.
Przypadek taki bedzie wystepowat réwniez, gdy moc silnika jest wieksza od mocy falownika, ktéry go napedza.
Zmniejsz wspotczynnik stabilizacji w przypadku uzytkowania silnika o wiekszej mocy niz zastosowany falownik.
Kotysanie i bebnienie silnika mozna zredukowaé zmniejszajac nastawy w dwéch dodatkowych parametrach:
(1) w czestotliwosci kluczowania tranzystoréw IGBT (b083).
(2) w napieciu na wyjsciu falownika (A045).

NastaW|§na Kod funkgji !Dane Opis
pozycja wpisywane
Napiecie Jednostka :%
p Q A045 20. -100. Zmniejsz w przypadku kotysania
wyj$ciowe g
silnika
ilszzgwgr?izc Jednostka :kHz
. b083 0.5-15.0 Zmniejsz w przypadku kotysania
tranzystoréw o
. silnika
falownika
Wspétczynnik HO006/H206 0. -255 Powieksz lub zmniejsz w przypadku
stabilizacji /H306 ) ' kotysania silnika.
Kod odniesienia
Funkcla lgnorowania bj{edu P001: funkcja ignorowania btedu 1
Jezeli w przypadku nastawiania parametréw falownika dodanie P002: funkcja ignorowania btedu 2

jakiejs opcji powoduje wyzwolenie zabezpieczeh falownika
i wyswietlenie btedu to dzieki tej funkcji mozliwe jest zignorowanie
btedu i dalsze dziatanie falownika w dotychczasowym zakresie.

Ustawiona pozycja Kod funkgciji Pane Opis
wpisywane
Operacja wyboru 00 TRP: jezeli w przypadku zmiany jakiego$ parametru wystapi
podczas wystapienia P001/P002 btad nastgpi odtaczenie wyjscia falownika i sygnalizacja alarmu
btedu (funkcja 01 RUN; falownik ignoruje btad i kontynuuje prace w przypadku
ignorowania bfedu) wykonania btednej opcji
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Rozdziat 4 Wyjasnienie znaczenia poszczegoélnych funkcji

Kod odniesienia

M HO003/H203: 1-sza/2-ga dopuszczalna moc silnika
HO004/H204: 1-szal2-ga liczba biegundw silnika
v’ Ustaw kazda z wartosci zgodnie z tabliczkg znamionowg
uzywanego silnika.
v W przypadku uzytkowania kilku silnikéw réwnolegle ustaw warto$¢ parametru HO03/H203 réwng sumie
mocy wszystkich potaczonych réwnolegle silnikdw.
v W przypadku ustawienia nieprawidtowych statych, silnik moze pracowac niestabilnie oraz mie¢ obnizony

moment na wale.

125



Rozdziat 4 Wyjasnienie znaczenia poszczegolnych funkcji

Funkcja “dopasowania” czasu przyspieszania i zwalniania

Korzystajac z funkcji “dopasowania’ czasu przyspieszania Kod odniesienia

A044/A244/A344: nastawa wzorca charakterystyki sterowania
dla 1-szego/2-ego/3-go silnika

A085: wybor trybu pracy

b021/b024: wybor dla funkcji ograniczenia przecigzenia 1/2

b022/b025: poziom ograniczenia przecigzenia 1/2

i zwalniania to czasy przyspieszania i zwalniania nie beda zgodne
Z nastawami w parametrach F002/F202/F302/F003/F203/F303.
W falowniku wykorzystano dla tej funkcji teorie rozmyta.

Wykorzystujac maksymalne mozliwosci silnika funkcja ta

automatycznie dobiera czasy przyspieszania i zwalniania

niezaleznie od wczesniejszych nastaw.
Czas przyspieszania dla tej funkcji jest czasem przyspieszania przy pradzie okreslonym, gdy stata czasowa
ograniczenia przecigzenia jest dostepna, a czas przyspieszania w obrebie 150% pradu znamionowego jest
niedostepny. Czas zwalniania jest czasem zwalniania podczas trwania ktérego prad wyjsciowy nie przekracza 150%
pradu znamionowego lub napiecie state w obwodzie posrednim nie przekracza 358V (dla falownika klasy 200V)
lub 770V (dla falownika klasy 400V). Czasy przyspieszania i zwalniania dla tej funkcji beda sie zmieniaé¢

w zaleznos$ci od zmian obcigzenia silnika lub bezwtadnosci jego mas wirujgcych

Ustawiona Kod funkcji Dane Zawarto$¢
pozycja wpisywane
00 Normalna praca
01 Praca z funkcjg oszczednosci
Wybér trybu pracy A085 energii
02 Praca z funkcjg dopasowania czasu
przyspieszania i zwalniania

Uwagi:

(1) Funkcja ta nie jest przeznaczona dla maszyn wymagajacych statego czasu przyspieszania i zwalniania.
Czasy przyspieszania i zwalniania dla tej funkcji roznig sie w zaleznosci od wielkosci obcigzenia i inercji silnika.

(2) Kiedy inercja mas wirujacych silnika przekracza 20-krotnie wartos¢ inercji w przypadku gdy silnik nie jest
obcigzony to w czasie przyspieszania lub zwalniania moze dochodzi¢ do wyzwalania zabezpieczen
przecigzeniowych falownika i do jego blokady.

(3) Ze zmiang pradu silnika zmienia sie czas jego przyspieszania i zwalniania

(4) Funkcja “dopasowania” czaséw przyspieszania i zwalniania jest dostgpna tylko w przypadku gdy falownik
jest sterowany zgodnie ze wzorcem charakterystyki U/f.

(5) Gdy chcemy wykorzysta¢ funkcje biegu prébnego w przypadku gdy funkcja “dopasowania” predkosci
przyspieszania i zwalniania zostata wybrana, bieg prébny nie bedzie mogt byé przeprowadzony.

(6) Kiedy obcigzenie silnika jest wieksze od znamionowego, czas do zatrzymania silnika moze sie wydtuzyé

(7) Kiedy dokonujemy wielokrotnie czynnosci przyspieszania i zwalniania obrotéw silnika, moze dojs¢
0 wyzwolenia zabezpieczen falownika i jego blokady.

(8) W przypadku, kiedy uzywana jest funkcja hamowania odzyskowego (BRD) z wykorzystaniem zewnetrznego
rezystora i nastawiony czas zwalniania nie moze by¢é zachowany, to nie nalezy uzywa¢ funkcji

“dopasowania” czaséw przyspieszania i zwalniania .
Uwaga:

Czasy przyspieszania i zwalniania sg nastawiane w funkcji “dopasowania” automatycznie i nie zalezg bezposrednio

od poziomu ograniczenia przecigzenia i poczatkowego narastania pradu i napiecia silnika.
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Rozdziat 4 Wyjasnienie znaczenia poszczegodlnych funkcji

Funkcja kontroli hamowania ﬁKod odniesienia —

M
@)

®)

(4)

(©)

>

a

b120: funkcja kontroli hamowania

Dzieki tej funkcji mozliwa jest kontrola zewnetrznego b121: czas oczekiwania na potwierdzenie
hamowania silnika przez falownik. Funkcja ta jest wyzwolenia hamowania _
) ] b122: czas oczekiwania na przyspieszanie
wykorzystywana przy zastosowaniu falownika przy b123: czas oczekiwania na zatrzymanie
- . . b124: czas oczekiwania na sygnat potwierdzenia

dzwigach i windach. Poprzez wybor w parametrze b120 b125: czestotiiwosé uwolnienia
(wybér funkcji kontroli hamowania) wartosci 01 b126: prad uwolnienia o

) ) ) ) C001-C008 : programowalne zaciski wejsciowe
uaktywniamy funkcjg kontroli hamowania C021-C025 : programowalne zaciski wejsciowe
Dziatanie tej funkciji jest opisane ponizej: \ %

Kiedy podany zostanie sygnat startu (RUN) dla silnika, falownik napedza silnik , az do czestotliwosci “uwolnienia”.
Po osiggnieciu na wyjsciu falownika czestotliwosci “uwolnienia” , na zacisku sterujacym pojawia sie sygnat
wyzwolenia hamowania (BRK) po czasie oczekiwania na potwierdzenie wyzwolenia hamowania, ktére jest
ustawione w parametrze b121.

Jednakze, jesli prad na wyjsciu falownika jest z zakresu pradu wyzwolenia (b126), sygnat wyzwolenia
hamowania nie zostanie wytworzony a zabezpieczenie falownika moze zosta¢ wyzwolone i falownik zablokuje
sie wyswietlajgc sygnat btedu hamowania (BER).

Kiedy funkcja potwierdzenia 44 (BOK) jest wpisana pod jeden z programowalnych zaciskow wejsciowych 1-8
(C001-C008) i funkcja ta jest uaktywniona w przypadku gdy sygnat wyzwolenia hamowania jest podawany na
wyjscie, falownik nie bedzie przyspieszat podczas pod czas czasu oczekiwania na potwierdzenie hamowania,
ktore jest nastawione w parametrze b124.

Jesli funkcja potwierdzenia sygnatu hamowania nie jest ustawiona pod zgdanym z zaciskow wejsciowych,
czas oczekiwania na potwierdzenie hamowania bedzie niedostepny i kiedy falownik poda na wyjscie sygnat
wyzwolenia hamowania nalezy odnies¢ sie do punktu (4).

Po podaniu sygnatu potwierdzenia hamowania /po sygnale wyzwolenia hamowania w przypadku, kiedy BOK
nie zostat wybrany/ falownik czeka na moment, w ktérym zacznie przyspieszac¢ silnik, gdy moment ten zostanie
osiggniety falownik przyspiesza silnik do zadanej czestotliwosci.

Gdy komenda RUN (biegu silnika) zostanie przerwana, falownik zwalnia obroty silnika do czestotliwosci
“uwolnienia”. Wytacza sygnat wyzwolenia hamowania (BRK)

Kiedy funkcja potwierdzenia hamowania 44 (BOK) jest wpisana pod jeden z zaciskow wejsciowych 1-8
C001-C008 i jest uaktywniona poprzez odpowiednie potozenie zestyku w gatezi miedzy zaciskiem z przypisang
funkcjg a zaciskiem P24. Po zaniku sygnatu wyzwolenia hamowania, falownik nie hamuje podczas czasu
oczekiwania na potwierdzenie hamowania ustawionego w parametrze b124, ale czeka az sygnat potwierdzenia
hamowania zostanie przerwany.

Jezeli sygnat potwierdzenia hamowania nie zostanie wytaczony w czasie oczekiwania na potwierdzenie
hamowania, nastapi wyzwolenie zabezpieczenia falownika, falownik wytworzy sygnat btedu hamowania (BER) i
nastgpi jego blokada.

Jezeli funkcja sygnatu potwierdzenia hamowania nie zostanie ustawiona pod jednym z zaciskéw wejsciowych,
czas oczekiwania na potwierdzenie hamowania bedzie niedostepny i po wytworzeniu przez falownik
wyjsciowego sygnatu wyzwolenia hamowania postepowanie bedzie takie jak w punkcie (7).

Po zaniku sygnatu potwierdzenia hamowania (po wytaczeniu sygnatu wyzwolenia hamowania) falownik czeka
przez okres oczekiwania na zatrzymanie i pozniej zaczyna ponownie zwalnia¢ silnik, az do catkowitego

zatrzymania.

127



Rozdziat 4 Wyjasnienie znaczenia poszczegolnych funkcji

s L b125czestotliwosé “uwolnienia”
b125 czestotliwos¢ “uwolnienia”

A

Czestotliwos¢ —
wyjsciowa _ b123 czas oczekiwanie
2 b12% czas oczekiwania na nazatrzymanie

potwierdzenie

A

Sygnat RUN

4 p122 czas oczekiwania na
przyspieszanie

Sygnat wyzwolenia hamowania

A

3 :
b124 czas dczekiwania na «—: b124 czas oczekiwaniana
potwierdzenie hamowania potwierdzenie hamowania

Uwaga 1: Tablica z wyszczegdlnionymi czasami bedzie aktywna gdy gdy sygnat potwierdzenia czasu
hamowania (BOK : 44) jest wpisany pod jeden z zaciskow wej$ciowych

Kiedy zamierzasz uzywa¢ funkcji kontroli hamowania jesli zaistnieje koniecznos¢ wpisz kolejne funkcje
pod programowalne zaciski wejsciowe. Kiedy sygnat zewnetrznego hamowanie jest podawany na wyjscie falownika w
czasie gdy sygnat wyzwolenia hamowania jest podawany na wyjscie falownika, pod jeden z programowalnych zaciskéw
wejsciowych (C001-C008) powinna by¢ wpisana funkcja potwierdzenia sygnatu hamowania ( 44: BOK). Jeden z zaciskéw
wyjsciowych C021 — C025 powinien zosta¢ przypisany sygnatowi hamowania (19:BRK). W przypadku gdy bedziemy
wykorzystywaé sygnat bledu hamowania nalezy wpisa¢ 20 (BER) pod jeden z zaciskéw wyjsciowych. Wykorzystujac funkcje
kontroli hamowania powinno korzysta¢ sie rowniez z funkcji sterowania wektorowego A044 (ustawionej na wartos¢ 03)
lub z funkcji sterowania wektorowego przy O0Hz A0119 ustawionej na wartos¢ 04)

Ustawione punkty

Kod Nazwa funkgciji Ustawiony zakres
b120 [ Funkcja kontroli hamowania 00 (niedostepna) / 01 (dostepna)
Czas oczekiwania na
b121 potwierdzenie wyzwolenia 0.00-5.00 s
hamowania
b122 Czas oczekiwania na 0.00-5.00 s

przyspieszanie
b123 Czas oczekiwania na 0.00-5.00 s
zatrzymanie
b124 Czas oczekiwania na 0.00 - 5.00 s
potwierdzenie hamowania
b125 Czestotliwos¢ “uwolnienia” 0.00 - 99.99/100.0 - 400.0 Hz
50% pradu znamionowego — 200% pradu
Znamionowego

b126 Prad uwolnienia

b121: nastawa czasu osiggniecia na wyjsciu falownika pradu “uwolnienia” po uprzednim osiagnieciu czestotliwos$ci
“uwolnienia”.

b122: nastawa czasu zwioki mechanicznej od momentu pojawienia sie na wyjsciu sygnatu “uwolnienia” do momentu
wyzwolenia hamowania.

b123: nastawa czasu zwiloki mechanicznej od momentu zaniku sygnatu “uwolnienia” do momentu zatrzymania

procesu hamowania.
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b124: czas wiekszy od przedziatu czasu — od momentu pojawienia sie na wyjsciu sygnatu uwolnienia, do momentu

zaniku na wejsciu falownika sygnatu “uwolnienia”.

b125: czestotliwosé, od ktorej pojawia sie na wyjsciu sygnat wyzwolenia hamowania (ustaw warto$¢ wiekszg niz

wartos¢ czestotliwosci poczatkowej.

b126: nastawa wartosci pradu, od ktérego moze zachodzi¢ wyzwolenie hamowania (upewnij sie czy silnik tatwo

wyhamuje w przypadku niskiej nastawy b126).

W przypadku nizej wymienionych zdarzeh zabezpieczenie falownika zostanie wyzwolone, na wy$wietlaczu pojawi

sie komunikat btedu E36 i na wyjsciu pojawi sie sygnat btedu hamowania (BER):

(1)

@)

©)

Gdy prad wyjsciowy jest mniejszy od pradu uwolnienia po czasie oczekiwania na potwierdzenie wyzwolenia
hamowania.

Kiedy sygnat potwierdzenia hamowania jest uzywany a nie pojawi sie on podczas czasu oczekiwania
na potwierdzenie hamowania podczas przyspieszania.

W przypadku, kiedy sygnat potwierdzenia hamowania nie zostanie wytaczony w przeciggu czasu oczekiwania
na potwierdzenie hamowania, lub gdy sygnat potwierdzenia hamowania wytgczy sie chociaz sygnat wyzwolenia

hamowania podczas zwalniania jest ciggle podawany.
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Funkcja zwalniania i zatrzymania w przypadku zaniku zasilania

Funkcja ta stuzy do zatrzymywania watu silnika w przypadku zanikéw ﬁ Kod odniesienia

zasilania falownika w taki spos6b aby nie dochodzito do przekroczenia b0S0:  wybdr dla funkcji zwalnianiai
zatrzymaniaprzy zaniku zasilania

dopuszczalnego poziomu napiecia w obwodzie 'pos',red.nirrl falownika b051: napiecie poczatkowe dla funkcii
(OV-LADSTOP:052). Aby wykorzysta¢ te funkcje zdejmij przewody zwalniania i zatrzymania przy zaniku
potaczenia J51 z zaciskdbw RO-TO. Nastepnie pofacz przewodami zasilania

b052: poziom napiecia dla funkcji zwalniania

zaC|§k| RO. |'P oraz’_za_msk TO z N:_ Przewody2 ’rqt?zape te ZaC.ISkI i zatrzymania przy zaniku zasilania
powinny mie¢ przekrdj nie mniejszy niz 0.75 mm®. Kiedy uaktywnimy b053: czas zwalniania dla funkcji zwalniania
funkcje zwalniania i zatrzymania przy jednostajnych zanikach zasilania i zatrzymania przy zaniku zasilania

. 01. A ani ; b054: czestotliwos¢ poczatkowa dla funkcji
(b050: 01 dostepna} Fo w przypadku gdy nap.|QC|e zasilania spgdn!e Zwalniania i zatrzymania przy zaniku
podczas pracy silnika, falownik rozpocznie proces zwalniania zasilania
od czestotliwosci zwalniania podczas zaniku napiecia (parametr \ J

b054) i bedzie zwalniat silnik przez czas zwalniania podczas zaniku

zasilania nastawiany w parametrze b053.
Jesli podczas procesu zwalniania dojdzie do nadmiernego wzrostu napiecia (na skutek generowania sie napiecia
w czasie hamowania silnika) , jego warto$¢ przekroczy ustawiony poziom napiecia okreslonego dla funkcji
zwalniania i zatrzymania podczas zaniku napiecia (parametr b052) to dojdzie do przerwania procesu zwalniania
silnika na czas, w ktérym nastepuje przekroczenie tego poziomu.

) . Kod . o
Ustawiona pozycja funkaji Nastawiony zakres, zawarto$é
Wybor dla funkcji zwalniania i zatrzymania b050 00 : funkcji zwalniania i zatrzymania przy zaniku zasilania niedostepna

przy zaniku zasilania 01 : funkcji zwalniania i zatrzymania przy zaniku zasilania dostepna
Napiecie poczatkowe dla funkcji zwalniania

) : : o b051 0.0 - 999.9(V)
i zatrzymania przy zaniku zasilania
Pc_mom nap|Q_0|a dla funl.<q| zwglnlgnla b052 0.0 - 999.9(V)
i zatrzymania przy zaniku zasilania
Czas zwalniania dla funkcji zwalniania 0.01 - 99.99/
) b053 100.0 - 999.9 /

i zatrzymania przy zaniku zasilania 1000.0 - 7200. (sek)

Czestotliwos¢ poczatkowa dla funkcii
zwalniania i zatrzymania przy zaniku zasilania
Uwaga1: Jesli nastawiony poziom napigcia dla funkcji zwalniania i zatrzymania przy zaniku napiecia (b052) jest mniejszy niz

napiecie poczatkowe dla tej funkcji (b051), to podnie$ wartos¢ poziomu napiecia z parametru b052 do wartosci napiecia
poczatkowego dla funkcji zwalniania i zatrzymania przy zaniku zasilania (pamietaj aby jednak nie zmienia¢ zakreséw
nastaw)
Uwaga?2: Podczas dziatania opisywanej funkcji nie jest mozliwe jej przerwanie az do momentu zatrzymania silnika. W przypadku
przywrocenia zasilania gdy funkcja zwalniania i zatrzymania nie zostata jeszcze przeprowadzona do konca, nalezy
odczeka¢ az do catkowitego zatrzymania silnika i dopiero wtedy ponownie podaé¢ sygnat na uruchomienie silnika.

b054 0.00 - 10.00 (Hz)

vde (v) 4
b52
b51
Poziom UV
Czestotliwosé Czas (sek)
wyjsciowa >
Hz
(Hz) A
b54 7’
Czas (sek)
b53
>
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. . - Kod odniesienia
Autotuning podczas postoju silnika / \
HO0O01 : autotuning
Funkcja ta stuzy do pomiaru i automatycznej nastawy statych HO02 : state silnika
elektrycznych napedzanego silnika niezbednych do efektywniejszego HO003 : wyb6r mocy silnika
. . . . . . . HO0O04 : ilo$¢ biegundw silnika
dziatania funkcji sterowania wektorowego i funkcji sterowania HO30 - stata silnika R1 (autotuning)
wektorowego przy OHz. Gdy funkcje sterowania wektorowego HO31 : stata silnika R2 (autotuning)
i sterowania wektorowego przy OHz sg wykorzystywane przez HO32 : stata silnika L (autotuning)
uzytkownika to w przypadku napedzania silnika, ktérego state HO33 : stata silnika lo (autotuning)
elektryczne nie sg znane, funkcja autotuningu podczas postoju pomierzy HO34 : stafa silnika J (autotuning)
. . . . L . . A003 : czestotliwosé bazowa
te state i automatycznie wpisze je do pamieci falownika. Warto$¢ 00 AO51 : wyb6r hamowania dynamicznego
wpisana pod parametr HO02  (state silnika ) oznacza, ze dopamieci A082 : nastawa poziomu napiecia silnika
falownika wpisane sg wartosci statych elektrycznych dla standardowych \ /

silnikdw Hitachi. W wiekszosci przypadkach falownik bedzie napedzat
silnik bez zadnych probleméw nawet je$li operacja autotuningu
nie zostata przeprowadzona. Funkcja ta jest przeznaczona
do wykorzystania tylko do jednego silnika. Jesli uzytkownik wykorzystuje
w falowniku funkcje drugich / trzecich nastaw dla innych silnikdw,
to autotuning dla tych silnikbw nie zostanie przeprowadzony.

Ustawiona pozycja Kod funkcji Ustawiany zakres Zawartosé
00 niedostepny
Autotuning HO01 01 dostepny (podczas postoju)
02 dostepny (w biegu)
00 State dla standardowych
silnikow Hitachi
State silnika HO002 01 State wpisane przy autotuningu
02 State wpisane przy autotuningu
(dostepne podczas biegu silnika)
Wybor mocy silnika HO03 0.2-55.0 Jednostka : kW
llos¢ biegunéw silnika H004 2/4/ Jednostka : ilo$¢ biegundw silnika
Stafa silnika R1 (autotuning) HO30 . Jednostka : ¢
Stafa silnika R2 (autotuning) HO31 . Jednostka : ¢
Stata silnika L (autotuning) HO032 . Jednostka : mH
Stafa silnika lo (autotuning) HO33 . Jednostka : A
Stafa silnika J (autotuning) HO034 . Jednostka : kgm?2
Czestotliwos¢ bazowa (1-sza) A003 30 — czestotliwos¢ Jednostka : Hz
maksymalna
Wybor hamowania 00 niedostepny
i A051
dynamicznego 01 dostepny
Wybor mozliwy przy falowniku
Nastawa poziomu napiecia A082 200/215/220/230/240 klasy 200V
silnika 380/400/415/440/460/480 Wybdr mozliwy przy falowniku
klasy 400V

Ostrzezenia:

(1) Dobierz czestotliwos¢ bazowa (A003) i nastawe poziomu napiecia silnika (A082) zgodnie z danymi
technicznymi silnika .

(2) Moc silnika powinna by¢ réwna lub mniejsza od mocy maksymalnie ustawianej dla danego falownika
(mocy znamionowej danego falownika). W innym przypadku autotuning nie bedzie prawidtowo
przeprowadzony.

Ustaw warto$¢ mocy w parametrze HO03 na wartos¢ mocy zastosowanego silnika. Nie podtaczaj do falownika
silnikdw spoza zakresu mocy dostepnych w parametrze HO03.

(3) W przypadku gdy przeprowadzamy autotuning gdy funkcja hamowania dynamicznego jest aktywna
(A0O51 na 01) state elektryczne silnika podczas autotuningu nie zostang dokfadnie pomierzone.
Autotuning przeprowadzaj gdy parametr A051 jest ustawiony na wartos¢ 02 (hamowanie dynamiczne
poczatkowo niedostepne)

(4) W przypadku dokonywania operacji autotuningu podczas biegu silnika gdy parametr HOO1 jest ustawiony
na warto$¢ 02 zwré¢ uwage na nastepujace punkty:
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(1) Czy nie wystepujq trudnosci w rozpedzaniu silnika do czestotliwosci 80% czestotliwosci bazowe;.

(2) Dokonuj autotuningu w miejscu zainstalowania silnika.

(3) Podczas autotuningu nie wykorzystuj hamulcéw mechanicznych.

(4) W napedach takich jak : windy, podnosniki itp. moment na wale silnika moze by¢ niewystarczajacy i moze
dochodzi¢ do utyku silnika. W takich przypadkach z silnika powinno by¢ zdjete obcigzenie i autotuning
powinien by¢ przeprowadzony przy zdjetym obcigzeniu.

(5) W maszynach , w ktérych ruch watu jest ograniczony ze wzgledu na funkcje jakg petni maszyna (np.: windy,
podnosniki) ustaw 01 w parametrze HOO1 aby przeprowadzi¢ autotuning na postoju silnika

(6) Pomimo nastawionego parametru HO01 na 01 (autotuning podczas postoju) czasami dochodzi do obrotéw watu.

Metoda ustawiania

(1) Uaktywnij funkcje autotuningu ustawiajgc parametr HOO1na 01 lub 02.
(2) Dokonaj rozruchu silnika ( zataczenie komendy RUN na falownik).
Po zafgczeniu do pracy silnik automatycznie rusza zgodnie z kolejnymi punktami:

(1) Pierwsze wzbudzenie AC (silnik nie rusza)

(2) Drugie wzbudzenie AC (silnik nie rusza

(3) Pierwsze wzbudzenie DC (silnik nie rusza)
(4) Bieg zgodny z charakterystykg U/f (silnik przyspiesza do 80% czestotliwosci bazowgj)

(5) Sterowanie wektorowe SLV (silnik przyspiesza do X% czestotliwosci bazowej)

(6) Drugie wzbudzenie DC (wat silnika nie obraca sie)

(7) Wyswietlane wyniki autotuningu

Uwagi:
(1) Jezeli zostat wybrany autotuning podczas postoju (H001 na 01) punkty (4) i (5) nie bedg wykonane.
(2) Obroty watu silnika w punkcje 5 sg nastepujgce:

T<50s X = 40%
50s<T<100s ————— x=20%
100s<=T ————— x=10%

(3) Po zakonczeniu operacji autotuningu wyswietlane sg nastepujace komunikaty:

i Autotuning przeprowadzony prawidtowo | | Autotuning przeprowadzony nieprawidtowa |

—|——|A —--[

W przypadku kiedy operacja autotuningu zostata przeprowadzona w sposéb nieprawidtowy nalezy powtdrzy¢
operacje autotuningu (kiedy zostanie wcisniety ktérykolwiek z przyciskbw na panelu falownika podczas
autotuningu , spowoduje to przerwanie operacji autotuningu).

(4) W przypadku wyzwolenia zabezpieczenia i wyswietlenia btedu autotuning zostanie automatycznie przerwany
(wyswietlony zostanie odpowiedni komunikat btedu)

(5) Jesli operacja autotuningu zostanie wstrzymana przez przerwanie zasilania (gdy wcisniemy przycisk stopu lub
zdejmniemy rozkaz ruchu z zacisku wejsciowego FW) stale elektryczne silnika mogg by¢ zachowane w pamieci
falownika.

Po dokonaniu powrotu do nastaw fabrycznych , przeprowadz autotuning ponownie (nie dokonuj powrotu do
nastaw fabrycznych podczas poprawnej pracy silnika

(6) Proces autotuningu na postoju jest najlepiej przeprowadzany gdy ustawiona jest funkcja U/f sterowania praca

falownika.
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Wyboér statych elektrycznych silnika

State elektryczne silnika wykorzystywane przy sterowaniu wektorowym, sterowaniu wektorowym przy OHz i przy
sterowaniu wektorowym ze sprzezeniem zwrotnym, sg wybierane sposrod trzech mozliwosci:

(1) state elektryczne standardowych silnikéw Hitachi

(2) state elektryczne silnika mierzone podczas autotuningu przy postoju silnika

(3) opcyjna nastawa statych elektrycznych silnika
Gdy wybierzemy parametr A344 (nastawa wzorca charakterystyki dla 3-go silnika) , state elektryczne beda takie

same jak dla pierwszego silnika.

Ustawiona pozycja Kod funkcji Ustawiany Zawartosé
zakres
00
01
02 ze statym momentem
(Uwaga 1) ze zredukowanym momentem
. A044/A244 g wolna nastawa U/f
1-sza/2-ga/3-cia /A344 03 . K
nastawa wzorca charakterystyki (Uwaga 1) sterowanie wektorowe
04 sterowanie wektorowe przy OHz
sterowanie wektorowe ze sprzezeniem
(Uwaga 1)
zwrotnym
05
(Uwaga 1)
State dla standardowych
00 silnikdw Hitachi
Wybor statych 1-ego silnika H002/H202 01 State wpisane przy autotuningu
02 State wpisane przy autotuningu
(dostepne podczas biegu silnika)
Wybdr mocy silnika HO03 0.2-55.0 Jednostka : KW
llo$¢ biegunoéw silnika HO004 2/4/6/8 Jednostka : ilo$¢ biegunéw
Stafa silnika R1 1-ego silnika H020 0.000 - 65.53 Jednostka : ¢
Stafa silnika R2 1-ego silnika HO021 0.000 - 65.53 Jednostka : ¢
Stafa silnika L 1-ego silnika H022 0.00 - 655.35 Jednostka : mH
Stata silnika lo _1-ego silnika H023 0.00 - 655.35 Jednostka : A
Stata silnika J _1-ego silnika H024 1.0 - 1000 Jednostka : kgm2
Stafa silnika R1 1-ego silnika .
(autotuning) HO030 Jednostka :
Stafa silnika R2 1-ego silnika .
(autotuning) HO031 Jednostka :
Stafa silnika L 1_-ego silnika HO32 . Jednostka : mH
(autotuning)
Stata silnika lo 1_-ego silnika HO33 . Jednostka : A
(autotuning)
Stafa silnika J 1_-ego silnika HO34 . Jednostka : kgm?2
(autotuning)

Uwagal Przy pierwszej nastawie wzorca charakterystyki A044 (dla 1-go silnika) mozliwy przedziat nastaw: 00-05.
Przy 2-giej nastawie wzorca charakterystyki (dla 2-go silnika) A244 mozliwy przedziat nastaw: 00-04.
Przy 3-ciej nastawie wzorca charakterystyki A344 (dla 3-go silnika) mozliwy przedziat nastaw : 00-01.

Uwaga 2 Wyboru i nastaw stalych elektrycznych dla 2-go silnika dokonuje przy HO002 ustawionym na 00 state elektryczne
dla standardowych silnikéw Hitachi.

Nastawy wtasne statych elektrycznych silnika
Jezeli nastawy statych elektrycznych silnika sg dokonywane indywidualnie przez uzytkownika , nastawa funkcji H0O02
powinna by¢ nastepujaca:
Nastawa statych elektrycznych dla 1-szego silnika jest dostepna i HOO2 jest nastawiona na 00 — wprowadz
kolejne nastawy do parametréw H020-H024.
Nastawa statych elektrycznych dla 1-szego silnika jest dostepna i H002 jest nastawiona na 01/02 — wprowadz
kolejne nastawy do parametréw HO30-H034.
Nastawa statych elektrycznych dla 2-go silnika jest dostepna HO02 jest nastawiona na 00 — wprowadz kolejne
nastawy do parametrow H220 — H224.
Jesli nie jest przeprowadzana operacja autotuningu na postoju parametry statych silnika HO030/H230
— HO034/H234 beda mialy nastawy takie jak standardowych silnikéw Hitachi.
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Autotuning podczas biequ silnika

Autotuning przeprowadzany podczas biegu silnika uwzglednia zmiane statych elektrycznych silnika na skutek
nagrzewania sie jego uzwojen.

Funkcja ta jest dostepna tylko dla 1-ego silnika. Dla nastaw dla 2-go i 3-go silnika nie jest ona dostepna.

Ustawiona pozycja Kod funkcji Uszt:zr (';ny Zawartosé
State dla standardowych silnikdw Hitachi
. - 00 State wpisane przy autotuningu
Wybor statych  silnika HO002/H202 01 Stale wpisane przy autotuningu
02 (dostepne podczas biegu silnika)

Uwagi:
(1) W pierwszej kolejnosci przeprowadz autotuning przy postoju silnika a dopiero pozniej przeprowadzaj

autotuning podczas biegu silnika.

(2) Kiedy state elektryczne dla standardowych silnikow Hitachi sa wpisane dla autotuningu podczas biegu
silnika, state silnika beda mierzone dla autotuningu podczas postoju silnika.

(3) Po zatrzymaniu silnika proces autotuningu podczas biegu silnika bedzie przebiegat jeszcze przez maksimum 5s
(kiedy wzbudzenie DC nastepuje po raz pierwszy, falownik mierzy state R1 i R2 , wynik ten nie jest podawany jako
ostateczny na wyswietlaczu falownika) Jesli w tym czasie komenda RUN zostanie ponownie podana (zataczenie
silnika do biegu ) na falownik, ponownie nastgpi zakonczenie operacji autotuningu podczas biegu silnika.
(Wynik pomiaréw statych silnika nie bedzie w tym przypadku wziety pod uwage).

(4) Gdy dokonywany jest wybor funkcji hamowania dynamicznego podczas zatrzymywania silnika, proces

autotuningu podczas biegu silnika zostanie wykonany po zakorczeniu operacji hamowania dynamicznego DC.

Metoda ustawienia

(1) Dokonaj wyboru statych silnika (HO02/H202) w taki sposéb by autotuning podczas biegu silnika zostat
uaktywniony (H002:02) (Nastaw parametr HO01 jako nieaktywna) (00)
(2) Zatacz komende RUN dla silnika . Proces autotuningu zostanie przeprowadzony automatycznie az do czasu

zatrzymania.
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STEROWANIE WEKTOROWE

Dziatanie tej funkcji polega na tym, ze obroty silnika i wyjsciowy
moment sg o0Szacowywane za pomocg wyjsciowego pradu,

Kod odniesienia

AO001: zadawanie czestotliwosci
A044/A244:  nastawa wzorca charakterystyki
sterowania

napiecia falownika i statych elektrycznych ustawionego silnika. FO01: czestotliwosé wyjéciowa
Dzieki tej funkcji mozliwe jest osiggniecie wysokiego momentu b040: wyb6r sposobu zmiany momentu
poczatkowego silnika przy niskiej czestotliwosci wyjsciowej WyJsclowego

. . . .. b041-b044: nastawa granic momentu
(0,5 Hz). W przypadku uzywania tej funkcji, ustaw 03 wyjéciowego dla czterech stref

w parametrze A044/a244. Uzywajac tej funkcji ustaw wiasciwe HO002/H202:  1-sza/2-ga nastawa statych

state elektryczne silnika biorac pod uwage parametry HO02/H202. elektrycznych silnika _
. HO003/H203:  moc znamionowa 1-szego/2-giego
Uwagi: _ » _ _ silnik
- Jesli falownik napedza silnik 0 mocy znamionowej o potowe H004/H204:  ilo$¢ biegundw dla 1-szego/2-go
mniejszej niz moc falownika, przy maksymalnym silnika. o
wykorzystaniu  napedzanego silnika, funkcja sterowania | H005/H205: Szy;mig odpowiedzi dia 1-szego/2-
wektorowego nie bedzie w petni wykorzystana. HO020/H220:  stata silnika R1 dla 1-ego/2-go silnika
- W przypadku nie satysfakcjonujacego wykorzystania funkcji HO21/H221:  stafa silnika R2 dla 1-ego/2-go silnika

sterowania  wektorowego, nalezy dostosowaé state | H022/H222:  statasilnika L dia 1-ego/2-go silnika

- ; . o H023/H223:  stata silnika lg dla 1-ego/2-go silnika
elektryczne silnika zgodnie z tabelg zamieszczong ponizej. HO24/H224:  stafa silnika J dla 1-ego/2-go silnika

- Postugujac sie funkcjg sterowania wektorowego, nalezy HO50/H250:  wsp6tczynnik proporcjonalnosci P
ustawi¢ czestotliwos$¢ kluczowania tranzystoréw falownika na regulatora Pl dla 1-szego/2-giego

‘x . . silnika
Wartofe’c wy2sza niz 2.1kHz. . . . HO051/H251:  wspdiczynnik catkowania | regulatora Pl
W przeciwnym przypadku falownik nie bedzie przeprowadzat dla 1-szego/2-giego silnika
whasciwie procesu sterowania silnikiem. H052/H252:  wspdtczynnik proporcjonalnosci P
regulatora P dla 1-szego/2-giego
silnika
Stan silnika Zjawisko Dokonane nastawy Nastawiane
parametry
Wahania predkosci Ustaw statg silnika R2 na wiekszg wartosé,
PN . " . ; H021,H221
. - — warto$¢ ujemna az do wartosci 1.2 wartosci poczatkowej
Bieg silnika - o - — —
Wahania predkosci Ustaw powoli statg silnika R2 na mniejsza,
iy : . o iy ; H021,H221
— wartos¢ dodatnia az do wartosci 0.8 wartosci poczatkowej
Ustaw statg silnika R1 na wiekszg wartosé,
- . . . " . ; H020,H220
Zwalnianie | Niewystarczajacy moment az do wartosci 1.2 wartosci poczatkowej
odzyskowe | przy niskiej czestotliwosci Ustaw stalq silnika lo na wiekszg wartos¢,
. o L . H023,H223
az do wartosci 1.2 wartosci poczatkowej
Podczas Wstrzasy podczas Ustaw statg silnika J na wiekszg wartosé,
. s e . H024,H224
startu rozruchu az do wartosci 1.2 wartosci poczatkowej
Ustaw predkos¢ odpowiedzi na warto$¢ mniejszg HO05,H205
Podc_zag Niestabilne obroty silnika Ustaw wartos¢ statej elektrycznej silnika J
zwalniania at . H024,H224
na mniejsza od poczatkowej
Podczas . .
wykorzystyw Nlew_yésct%rczaJ?ZW rr]?SOKrir;ent Ustaw poziom ograniczenia przecigzenia na b021
ania funkcji wyjsciowy przy | ! wartos¢é nizszg niz nastawa momentu wyjsciowego
: predkosci b041-b044
sterowania (dla 4 stref)
momentem
Przy biegu na - . -
niskiej Niestabilne obroty silnika Ustaw stalg silnika J wugks_zq od wartosci H024,H224
AP poczatkowej
czestotliwosci
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Sterowanie wektorowe przy 0 Hz

W czasie wykorzystywania tej funkcji ,mozliwa jest praca

silnika przy czestotliwosci

0 Hz, dzieki zwiekszonemu

momentowi na wale (w zakresie czestotliwosci 0 - 2,5Hz).

Funkcja ta

jest oryginalnym produktem firmy Hitachi.

Chcac wykorzysta¢ tg funkcje nalezy w parametrze A004
ustawi¢ wartos¢ 04. W czasie wykorzystywania funkcji
sterowania wektorowego przy OHz nalezy wtasciwie nastawié
state elektryczne napedzanego silnika.

Uwagi:

(1)
)

(©)

(4)

Ustaw na wyswietlaczu
zastosowanego silnika.
Jezeli moc falownika jest ponad dwukrotnie wieksza od
mocy w napedzanego silnika , to funkcja sterowania
wektorowego przy OHz nie bedzie w peni efektywnie
wykorzystywana.

W przypadku gdy podczas wykorzystywania funkcji
sterowania wektorowego przy OHz nie jest osiggany
whlasciwy moment napedowy, ktéoremu towarzyszg
zjawiska wymienione w ponizszej tabeli, nalezy ustawi¢
state elektryczne zgodne z tg tabela.

Postugujac sie funkcjg sterowania wektorowego przy
OHz, nalezy ustawi¢ czestotliwosé kluczowania
tranzystoréw falownika na warto$¢ wyzszg niz 2.1kHz.
W  przeciwnym przypadku falownik nie bedzie
przeprowadzat wtasciwie procesu sterowania silnikiem.

falownika wtasciwg moc

A001:
A044/A244:

FO01:
b040:

b041-b044:

H002/H202:

HO03/H203:

HO004/H204:
HO005/H205:

H020/H220:
HO021/H221:
H022/H222:
H023/H223:
H024/H224:
HO50/H250:

HO51/H251:

H052/H252

H060/H260:

Kod odniesienia

zadawanie czestotliwosci

nastawa wzorca charakterystyki
sterowania

czestotliwos¢ wyjsciowa

wybdr sposobu zmiany momentu
wyjsciowego

nastawa granic momentu wyjsciowego
dla czterech stref

1-sza/2-ga nastawa statych
elektrycznych silnika

moc znamionowa 1-szego/2-giego
silnik

ilos¢ biegundw dla 1-szego/2-go silnik:
szybkos¢ odpowiedzi dla 1-szego/2-ga
silnika

stafa silnika R1 dla 1-ego/2-go silnika
stafa silnika R2 dla 1-ego/2-go silnika
stafa silnika L dla 1-ego/2-go silnika
stafa silnika lo dla 1-ego/2-go silnika
stafa silnika J dla 1-ego/2-go silnika
wspétczynnik proporcjonalnosci P
regulatora Pl dla 1-szego/2-giego
silnika

wspotczynnik catkowania | regulatora
PI dla 1-szego/2-giego silnika
wspotczynnik proporcjonalnosci P
regulatora P dla 1-szego/2-giego
silnika

granice dla funkcji sterowania
wektorowego przy 0 Hz dla 1-szego
/2-giego silnika

Stan silnika Zjawisko Dokonane nastawy Nastawiane
parametry
Wahania predkosci Ustaw statg silnika R2 na wiekszg warto$c¢,
o . . o ) H021/H221
. - — warto$¢ ujemna az do wartosci 1.2 wartosci poczatkowej
Bieg silnika - - - — —
Wahania predkosci Ustaw powoli statg silnika R2 na mniejsza,
iy : . e o : H021/H221
— wartos¢ dodatnia az do wartosci 0.8 wartosci poczatkowej
. . Ustaw statg silnika R1 na wiekszg wartosé,
Zwalnianie Niewystarczajacy az do warto$ci 1.2 wartosci poczgtkowej H020/H220
odzyskowe moment przy n.ls-klej Ustaw stalg silnika lo na wieksza wartos¢
czestotliwosci . . = . H023/H223
az do wartosci 1.2 wartosci poczatkowej
Podczas startu Wstrzasy podczas Us_taw statg §|In|ka Jna w’le_kszq wartosg, HO24/H224
rozruchu az do wartosci 1.2 wartosci poczatkowej
Podczas Niestabilne obroty Ust ljvs\t,\z;\V\r/tptgdlioTc_ O(IJka(:\ereZdnm .nﬁlmingsg mnr:lneijs_z§ 3 HOOS/H205
zwalniania silnika staw wartosc state] elekiryczné siinika J na €jsza 0 HO024/H224
poczatkowej
Przy biegu na . .
niskiej NIEStaSt;;Lr;EaObrOty Ustaw stafq silnika J wiekszg od warto$ci poczatkowej H204/H224
czestotliwosci
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FUNKCJA MONITOROWANIA MOMENTU — Kod odniesienia —_—
Funkcja ta .sh.Jiy do monitorowania szacanowej . wartoéq AO4LIA24:4 nastawa wzorca charakterystyki
momentu wyjsciowego w przypadku gdy falownik operuje funkcjg dla 1-szego/2-giego silnika
sterowania wektorowego, sterowania wektorowego przy OHz lub | C027: "/:VIB\/Abéf wartosci mierzonej dla zacisku
sterqwanla Yvektorowego _ze. spr’zgzenlem zqu'fnym. Klt_edy Co28: wyh6r wartosci mierzonej dia zacisku
monitorowanie szacunkowej wielkosci momentu wyjsciowego jest AM
przeprowadzane poprzez wyswietlacz na pulpicie sterowniczym C029: wybor wartosci mierzonej dla zacisku

i o ; AMI
falownlka ugtaw tryl_) monitorujacy parametr d12. Klgdy H003/H203: moc znamionowa !-szego/2-giego silnikaj
monitorowanie bedzie przeprowadzane z wykorzystaniem HO04/H204: ilos¢ biegunéw 1-szego/2-giego silnika

zaciskow wyjsciowych odnie$ sie do rozdziatlu 4 opisujacego N

zaciski wyjsciowe FM, AM, AMI.
Kiedy funkcja nastawy wzorca charakterystyki sterowania zostata wybrana jako charakterystyka statomomentowa VC,
charakterystyka o momencie zredukowanym (U/f zalezno$¢ w potedze 1.7) lub jako wolna nastawa U/f upewnij sig, ze funkcja
monitorowania momentu nie jest dostgpna i czy sygnat wyjsciowy monitorujgcy jest niestabilny. Warto§¢ momentu
wyjsciowego bedzie réwna 100%, kiedy silnik obraca sie z czestotliwoscia znamionowg przy znamionowym
obcigzeniu (znamionowy prad). Funkcja monitorowania momentu jest szacowana na podstawie pradu wyjsciowego
poprzedzajacego dang wartos¢ monitorowang. Z tego powodu wskazywana warto$§¢ momentu jest obarczona okoto
20% niedokfadnosciag ( w przypadku, gdy falownik i silnik maja tg sama moc znamionowa)

Ustawiona pozycja Kod funkcji Ustawiany zakres Zawartosé
(00) VC-ze statym momentem
(01) VP1.7 — ze zredukowanym momentem
(02) Vf — wolna nastawa U/f
Nastawa wzorca (03) SLV — sterowanie wektorowe
charakterystyki sterowania A044/A244 (nie dla A344)
dla 1-szego/2-giego silnika (04) 0 Hz SLV- sterowanie wektorowe przy OHz
(nie dla A344)
(05) V2 - sterowanie wektorowe ze sprzezeniem
zwrotnym (nie dla A344)
(00) Czestotliwos¢ na wyjsciu
(01) Prad wyjsciowy
(02) Moment na wyjsciu
Wybor wartosci mierzonej co27 (03) Czestotliwo$¢ na wyjsciu (cyfrowo)
dla zacisku FM (04) Napiecie na wyjsciu
(05) Moc wyjsciowa
(06) Stopien obcigzenia termicznego
(07) Czestotliwos¢ LAD
(00) Czestotliwos¢ na wyjsciu
Wybér warto$ci mierzonej c28 (01) Prad wyjsciowy
dla zacisku AM (02) Moment na wyjsciu
(04) Napiecie na wyjsciu
B e ] (05) Moc wyjsciowa
Wybor wartosci mierzonej c29 (06) Stopien obcigzenia termicznego
dla zacisku AMI (07) Czestotliwo$é LAD
dla L znamionowa HO03/H203 0.20 - 75.0 Jednostka : kW
a 1-szego/2-giego silnika
llos¢ biegunow HO004/H204 2/4/6/8 Jednostka : ilo$¢ biegunow

dla 1-szego/2-giego silnika
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GRANICE NASTAWY | SPOSOB ZMIANY Kod odniesienia
MOMENTU WYJSCIOWEGO FALOWNIKA .
A044/A244: nastawa wzorca charakterystykii
sterowania dla 1-szego/2-giego silnika
Za pomocg tej funkcji mozliwe jest ustalenie granic b040: wybdr sposobu zmiany momentu
. fal ik . wyjsciowego
momentu  wyjsciowego alownika  przy  sterowaniu b041 - b044: nastawa granic momentu wyjsciowego
wektorowym, sterowaniu wektorowym przy OHz lub przy dla czterech stref
) ) C001 - C008: programowalne zaciski wejsciowe
sterowaniu wektorowym ze sprzezeniem zwrotnym. C021 - C025: programowalne zaciski wyj$ciowe

\-

Wyboru sposobu zmiany granic momentu wyjsciowego
falownika dokonuje sie za pomocg parametru b040.
Zmiany granic momentu wyjsciowego falownika mozna dokona¢ za pomoca;:
1) Indywidualna nastawa dla czterech stref.
Ten tryb umozliwia nastawienie granic dla momentu wyjsciowego silnika w czterech strefach :
Przy biegu “do przodu”, pracy odzyskowej przy biegu “do przodu”, przy biegu “do tylu”, pracy
odzyskowej przy biegu “do tytu”.
Nastaw w kazdej ze stref mozna dokona¢ za pomocg parametréw b041- b044 (patrz wykres ponizej)
2) Zmiana przy pomocy dwoch zaciskow wejsciowych.
Odpowiednia kombinacja potozenia zestykéw w gateziach tych zaciskéw powoduje zmiane granic
momentu wyjsciowego 1-4 nastawionych w parametrach b041-b044.
Nastawa parametréw b041-b044 jest mozliwa réwniez w czasie biegu silnika.
3) Zmiana granicy momentu wyj$ciowego za pomocg sygnatu analogowego (0-10V).
Sygnat napieciowy 0-10V odpowiada wartosci 0-200% momentu wyjsciowego falownika.
Sygnat napieciowy powinien zosta¢ doprowadzony do zaciskéw O2-L. Ten sposéb sterowania jest
dostepny w kazdych warunkach pracy silnika.
4) Opcja 1, Opcja 2.
Nalezy wybra¢ jedng z podanych opcji w sytuacji gdy regulujemy moment wyjsciowy falownika
za pomoca ptytki opcyjnej (SJ-DG).
QOdnies¢ sie do instrukcji ptytki opcyjne;j.
W sytuacji, gdy funkcja kontroli momentu wyjsciowego TL (dostepna/niedostepna) jest ustawiona pod jednym
z zaciskéw wejsciowych falownika to funkcja granicy nastaw i sposobu zmiany momentu wyjsciowego falownika
bedzie dostepna tylko przy zataczonym zestyku TL (dla zacisku normalnie otwartego)
Gdy zestyk z przypisang funkcjg TL jest otwarty (na falownik nie wchodzi sygnat TL) funkcja granicy nastaw
i sposobu zmiany momentu wyj$ciowego jest niedostepna. Gdy nie wpiszemy pod zacisk wejsciowy funkcji TL,
to funkcja granicy nastaw i sposobu zmiany momentu wyjsciowego jest zawsze dostepna.
Przy wykorzystywaniu wiw funkcji prad wyjsciowy moze osigga¢ do 200% pradu maksymalnego wyjsciowego falownika.
Upewnij sie czy na wyjsciu nie pojawia sie maksymalny moment.
Kiedy wykorzystujemy sygnalizacje przecigzenia momentu (wpisana odpowiednia funkcja pod jeden z zaciskow
wyjsciowych) to przy przecigzeniu momentem (przekroczone granice b041-b044) przekaznik wewnetrzny falownika
poda na zacisk wyjsciowy sygnat przecigzenia.
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Ustawiona pozycja Kod funkcji Uszt;l’\r/ gny Zawartos¢
(00) VC-ze statym momentem
(01) VP1.7 — ze zredukowanym momentem
(02) Vf —wolna nastawa U/f
Nastawa wzorca (03) SLV — sterowanie wektorowe
charakterystyki sterowania A044/A244 (nie dla A344)
dla 1-szego/2-giego silnika (04) 0 Hz SLV- sterowanie wektorowe przy OHz
(nie dla A344)
(05) V2 - sterowanie wektorowe ze sprzezeniem
zwrotnym (nie dla A344)
00 Indywidualna nastawa dla 4-ech stref
. . 01 Zmiana za pomocg zaciskoéw wejsciowych
Vn\%tr):ér?tﬂovsv?/jbél::izznvgigng b040 02 Sygnatem analo_gowym 0-10Vv
03 Opcja 1
04 Opcja 2
Nastawa granicy momentu b041 0 - 200 Jednostka: % (bieg “do przodu”)
wyjsciowego 1-gj strefy Indywidualna nastawa
Nastawa granicy momentu b042 0 - 200 Jednostka:% (bieg “do tytu” zwalnianie
wyjsciowego 2-gj strefy odzyskowe) Indywidualna nastawa
Nastawa granicy momentu b043 0 - 200 Jednostka: %( bieg “do tytu”)
wyjsciowego 3-gj strefy Indywidualna nastawa
Nastawa granicy momentu bo44 0 - 200 Jednostka:%( bieg “do przodu’ zwalnianie
wyjsciowego 4-gj strefy odzyskowe) Indywidualna nastawa
40 Funkcja kontroli monentu
Programowalne zaciski C001 - CO08 (dostepna/niedostepna)
wejsciowe 41 Granica momentu wyj. dla 1-szego zestyku
42 Granica momentu wyj. dla 2-szego zestyku
Programq\!vglne zaciski C021 - C025 10 Przy wykorzy§taniu funkgciji granj;: nastaw i
wyjsciowe sposobu zmiany momentu wyjsciowego

Gdy funkcja wyboru zmiany momentu wyj$ciowego b040 jest nastawiona na 00, wybor granic momentu wyjsciowego

dla poszczegolnych ¢éwiartek jest nastepujacy -

A Moment
Bieg “do tytu” Bieg “do przodu”
Praca odzyskowa b041
b042
RV) > Fw)
Bieg “do tytu” Bieg “do przodu”
b043 Praca odzyskowa
b044

Jesli w parametrze b040 ustawimy warto$¢ 01 , granica momentu wyjsciowego falownika dla pierwszej strefy bedg
zamienione przez kombinacje potozenia zestykow w gateziach przytaczonych do I-go, Il-go zacisku. Wpisz funkcje
kontroli momentu wyjsciowego pod zacisk 4.

7 8 7 8

41 42 P24 WYL WYL -Db041
ZAL WYL — b042
WYL  ZAt —Db043

{ lj( ZAL ZAt — b044
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FUNKCJA OGRANICZAJACA MOMENT WYJSCIOWY

Funkcja ta czasowo wstrzymuje proces zwiekszenia i zmniejszenia czestotliwosci wyjsciowej (predkos¢ silnika),

kiedy granica momentu wyjsciowego falownika zostanie przekroczona w przypadku gdy jest wykorzystywana

funkcja sterowania wektorowego,
ze sprzezeniem zwrotnym.

sterowania wektorowego przy OHz

lub przy sterowaniu wektorowym

Ustawiona pozycja Kod funkcji Uszt;'\r/ gny Zawartosé
(00) VC-ze statym momentem
(01) VP1.7 — ze zredukowanym momentem
(02) Vf — wolna nastawa U/f
Nastawa wzorca (03) SLV — sterowanie wektorowe
charakterystyki sterowania dla A044/A244 (nie dla A344)
1-szego/2-giego silnika (04) 0 Hz SLV- sterowanie wektorowe przy
OHz (nie dla A344)
(05) V2 - sterowanie wektorowe ze
sprzezeniem zwrotnym (nie dla A344)
00 Indywidualna nastawa dla 4-ech stref
01 Zmiana za pomocg zaciskéw
Wybor sposobu zmiany b040 wejsciowych
momentu wyjsciowego 02 Sygnatem analogowym 0-10 V
03 Opcjal
04 Opcja 2
Nastawa granicy momentu Jednostka: % (bieg “do przodu”)
wyjsciowego 1-ej strefy b041 0-200 Indywidualna nastawa
Nastawa granicy momentu Jednostka:% (bieg “do tytu” zwalnianie
wyjsciowego 2-ej strefy b042 0-200 odzyskowe) Indywidualna nastawa
Nastawa granicy momentu Jednostka: %( bieg “do tytu”)
wyjsciowego 3-gj strefy b043 0-200 Indywidualna nastawa
Nastawa granicy momentu Jednostka:%( bieg “do przodu’ zwalnianie
A . b044 0-200 .
wyjsciowego 4-ej strefy odzyskowe) Indywidualna nastawa
Ograniczenie momentu b045 00 Dostepna
wyjsciowego (LADSTOP) 01 Niedostepna
Funkcja kontroli monentu
40 (dostepna/niedostepna)
Progravr\llwec;gvce;:)r:sezamskl C001 - CO08 " Granica momgg;l:yvlzlzj. dla 1-szego
42 Granica momentu wyj. dla 2-szego
zestyku
Programowalne zaciski C021 - CO25 10 Przy wykorzystaniu funkcji granic nastaw

wyjsciowe

i sposobu zmiany momentu wyj$ciowego
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4.4 Lista funkcji zabezpieczajacych

4.4.1 Funkcje zabezpieczajace

Kod btedu na

Oznaczenie btedu
wyswietlane na

Nazwa Opis operatorze zdalnvm operatorze
cyfrowym ERR1**
Wystepuje w przypadku, kiedy prad Przy stalej -
wyjéciowy przekracza ustalony poziom, | predkosci E B : OC. Drive
to znaczy w przypadku zwarcia na
. . wyjéciu falownika, zablokowania silnika | Podczas -
ZabeZpleczen'e nadprqdowe lub gwattownego zwigkszenia momentu | zwalniania OC. Drive
obcigzenia. W takim przypadku obwdéd ———
zabezpieczajacy zadziata i odfgczy | Podczas E 8 3
silnik od wyjscia falownika . przyspieszania OC. Accet
Zabezpieczenie przeciqzeniowe Wystepuje w przypadku wykrycia przecigzenia obwodu
silnikowego przez wewnetrzny termistor falownika, ktory E 8 S Over. L|

(Uwaga1)

odetnie silnik od wyjscia falownika

Przecigzenie opornika
hamujacego

Woystapi podczas przekroczenia ustalonej warto$ci BRD
dla opornika hamujacego. Zabezpieczenie nadnapieciowe
zadziata odcinajac wyjscie falownika

€06

Zabezpieczenie nadnapieciowe

Wystepuje gdy napiecie state w obwodzie pos$rednim
przekroczy okreslony poziom z powodu przejecia zbyt
duzej energii odzyskiwanej przy hamowaniu silnika

€0

Btad EEPROM (Uwaga 2)

Wystepuje ~w  przypadku  zaistnienia  problemoéw
z wewnetrzng pamiecig falownika spowodowanych np.
wplywem zaktécen lub zbyt wysoka temperaturg

€08

Zabezpieczenie podnapieciowe

Obnizenie napiecia wejsciowego falownika powoduje
wadliwe dziatanie ukfadu sterowania jak réwniez
zmniejszenie momentu napedowego i przegrzanie silnika.
Jezeli napiecie obnizy sie ponizej ustalonego poziomu
to wyjécie falownika zostanie odtgczone

€089

Btad czujnikow CT

Wystepuje w przypadku stwierdzenia nadmiernych
zaktécen, ktorych zrodiem sg urzadzenia zewnetrzne lub
nienormalny stan pracy czujnikbw pomiarowych pradu
wyj$ciowego

Wystepuje ~w  przypadku  wadliwego  dziatania
B+qd CPU lub nienormalnego stanu pracy procesora : CPU1
W przypadku, kiedy zostanie podany na zacisk EXT
B’fqd zewnetrzny sygnal, nastgpi odciecie wyjscia falownika. Informuje 3 EXTERNAL|

o nieprawidtowej pracy urzadzenia zewnetrznego

Btad USP

Gdy funkcja USP jest wybrana to falownik jest
zabezpieczony przed samoczynnym uruchomieniem
po przywréceniu zasilania (Wazny tylko w przypadku
wybranej funkcji USP)

Zabezpieczenie przed
zwarciem doziemnym

Falownik posiada zabezpieczenie wykrywajgce zwarcie
doziemne miedzy falownikiem a silnikiem przy wigczonym
zasilaniu i zapobiegajace uruchomieniu falownika.
Zabezpieczenie to przeznaczone jest do ochrony
falownika a nie obstugi

Zabezpieczenie przed zbyt
wysokim napigciem wyjsciowym

Gdy napigcie zasilania falownika jest wyzsze od
dopuszczalnego to po 100s od wykrycia tego stanu
wyjécie falownika zostanie odtgczone

O [9)
< z C
o | B |18
) T )
O —

Zabezpieczenie przed czasowg
przerwg w zasilaniu

Kiedy nastgpi przerwa w zasilaniu przez wiecej niz 15ms,
wyjscie falownika zostanie odcigte. Po wystgpieniu
przerwy w zasilaniu uktad odczekuje 15ms a jesli zasilanie
nie zostanie przywrécone falownik traktuje to jako zwyktg
awarie zasilania

=1
]
o
P
H

Zabezpieczenie termiczne

Gdy wewnetrzny czujnik temperatury wykryje zbyt wysoka
temperature modutu mocy badz modutu sterujgcego to
nastgpi odtaczenie wyjécia falownika

Potaczenie wyswietlacza

Btad komunikacji pomigedzy modutem CPU falownika
a wyswietlaczem

Zabezpieczenie przerwy w fazie

Jesli wystapi przerwa w fazie po stronie wejscia falownika
to nastapi odiaczenie wyjscia falownika

Btad IGBT

Jesli zostanie wykryty nadmierny prad na wyjsciu
falownika nastgpi odfaczenie wyjscia dla ochrony
obwoddw mocy falownika

€30

Btad Termistora

Jesli falownik wykryje, ze rezystancja zewnetrznego
termistora jest zbyt wysoka to potraktuje to jako stan
nienormalny i odtgczy wyjscie falownika

€35

o} .-IU o) %
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Rozdziat 4 Wyjasnienie znaczenia poszczegolnych funkcji

Wyswietla btad zwigzany z dotaczonym dodatkowym

Opcja 1 btad 0-9 urzadzeniem (opcja 1). Szczegély dotyczace bledow - OP1 0-9
znajdziesz w instrukcji dodatkowego urzgdzenia
Wyswietla btad zwigzany z dotaczonym dodatkowym

Opcja 2 btad 0-9 urzadzeniem (opcja 2). Szczegély dotyczace btedéw - OP2 0-9
znajdziesz w instrukcji dodatkowego urzgdzenia
W przypadku gdy napiecie na wyjsciu spada, wyjscie )

Oczekiwanie podnapieciowe falownika zostaje odciete i falownik przechodzi w stan o UvV. WAI
oczekiwania - =

Uwaga 1:

Po wystgpieniu btedu odczekaj 10 minut i ponownie zatgcz falownik do pracy, uprzednio kasujac btad (STOP/RESET)

Uwaga 2:
Po wystgpieniu bledu EEPROM -

, sprawdz jeszcze raz nastawy
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Rozdziat 4 Wyjasnienie znaczenia poszczegolnych funkcji

4.4.2 Wyswietlanie btedu

________ : (1) Wskaznik btedu, wyjasnienie wyswietlanych wielko$ci
cna D
< ________________
DN N g DGR S N g
\ —_J
' |
|
________ 1
: Wyswietlany wskaznik btedu
v Prosimy o odniesienie sie Wyswietlany stan pracy falownika w czasie
e inin do punktu 4.4.1 wystgpienia btedu:
DI R U 8 : W czasie kasowania
(2) czestotliwos¢ wyjsciowa
w momenlue wystapienia biedu : : W momencie zatrzymywania
|
w
|
: E‘ : podczas zwalniania
v
! " 3 : przy statej predkosci
o
(3) prad wyjsciowy w momencie
wystgpienia btedu (A) ‘.: : podczas przyspieszania

: gdy sterowanie falownika odbywa sie za
pomoca komendy zadawania czestotliwosci

®

) "
.‘98.‘.‘

(4) wewnetrzne napiecie cztonu prostownika
w momerncie wystgpienia btedu (V)

D

(5) Laczny czas pracy falownika do momentu
wystapienjia btedu (godziny)

&
2.

(6) Laczny czas zasilania falownika do momentu
wystapienia btedu (godziny)

®

: podczas biegu

: w czasie hamowamia dynamicznego DB

: podczas przekroczenia wartosci ustalonych

DnOnC R T M g

1
1
1
|

v

1
1
1
|

v
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Rozdziat 4 Wyjasnienie znaczenia poszczegoélnych funkcji

Knd ndniecienia

(dogo: Ostrzezenia )

4.4.3 Ostrzezenia
Ostrzezenia na wyswietlaczu pojawig sie gdy ustawione w funkcjach
wartosci sg sprzeczne z powigzanymi warto$ciami ustawionymi w innych
funkcjach. Lampka programowania (PRG) zapali sie w czasie wys$wietlania

ostrzezenia i zgasnie po wlasciwej zmianie nastawien.

Ostrzezenia Kody <, > Kod podstawowy
I:I 001/|:| 201 Gorna granica czestotliwosci AO61/A261 >
I:I 002/I:I 202 | polna granica czestotliwosci A062/A262 >
C liwos¢é mak |
zestotliwos¢ maksymalna
I-1 004/|-} 204 | czestotliwosé bazowa A003/A203 > ¢ 4
I I I . ) A004/A204
I-1 005/!-} 205 | czestotliwosé wyjsciowa F001, predkosé wielostopniowa 0 AO20/A220 >
I} 006/}-} 206 | Predkosé wielostopniowa 1~15 A021~A035 >
I-1 012/\-] 212 | Géma granica czestotliwosci A061/A261 >
I:I 01 5/|:| 215 | Goma granica czestotliwosci FO001, predkos¢ wielostopniowa S Goérna granica czestotliwosci
0 A020/A220 A061/A261
I:I 01 6/|:| 216 Predkos¢ wielostopniowa 1~15 A021~A035 >
|z| 021/|z] 221 | Gérna granica czestotliwosci A061/A261 < Dolna granica czestotliwosci
025/ 225 | czestotliwosé wyjsciowa FOO01, predkosé wielostopniowa 0 A020/A220 < A062/A262
I-1 031/l-1 231 | Gérna granica czestotliwosci A061/A261 <
I-1 032/I-1 232 | Dolna granica czestotliwosci AO62/A262 <
I-1 035/}-} 235 | czestotliwosci wyjsciowa FO01, predkosé wielostopniowa 0 A020/A220 | < Czestotliwosé startub082
I-1036 Predkos¢ wielostopniowa 1~15 A021~A035 <
I-1037 Czestotliwosé pracy prébnej A038 <
Czestotliwos¢ przeskoku1/2/3
I_l I_l
I-1085/|=1 285 | Czestotliwosci wyjéciowa F001, predkosé wielostopniowa 0 A020/A220 | <> +- szerokosé przeskoku
A063+-A064
I=1086 Predkos¢ wielostopniowa 1~15 A021~A035 < A0B5+-A066
A067+-A068 (Uwaga 1)
I=1 091/1-1 291 | Géma granica czestotliwosci AO61/A261 >
[ [ 9 €
I-1 092/I-1 292 | bolna granica czestotliwosci AO62/A262 >
I=1 095/|-] 295 | czestotliwosci wyjsciowa FO01, predkos¢ wielostopniowa 0 AO20/A220 | > | Wolna nastawa charakterystyki U/f 7
I-1096 Predkosé wielostopniowa 1~15 A021~A035 > b112
Wolna nastawa charakterystyki U/f 1~6 b100, b102, b104, b106, b108, S
b110
. Wolna nastawa charakterystyki U/f 1
Wolna nastawa charakterystyki U/f 2~6 b102, b104, b106, b108, b110 < 100
Wolna nastawa charakterystyki U/f 1 b100 > Wolna nastawa charakterystyki U/f 2
Wolna nastawa charakterystyki U/f 3~6 b104, b106, b108, b110 < b102
I_1110 Wolna nastawa charakterystyki U/f 1, 2 b100, b102 > Wolna nastawa charakterystyki U/f 3
-t Wolna nastawa charakterystyki U/f 4~6 b106, b108, b110 < b104
Wolna nastawa charakterystyki U/f 1~3 b100, b102, b104 > Wolna nastawa charakterystyki U/f 4
Wolna nastawa charakterystyki U/f 5, 6 b108~b110 < b106
Wolna nastawa charakterystyki U/f 1~4 b100, b102, b104, b106 > Wolna nastawa charakterystyki U/f 5
Wolna nastawa charakterystyki U/f 6 b110 < b108
Wolna nastawa charakterystyki U/f 6
Wolna nastawa charakterystyki U/f 1~5 b100, b102, b104, b106, b108 > b110 rysty
S, . . . Czestotliwos¢ zabezpieczenia
Czestotliwos¢ zabezpieczenia termicznego 2, 3 b017, b019 < .
termicznego 1 b015
H120 Czestotliwos¢ zabezpieczenia termicznego 1 b015 > Czestotliwos¢é zabezpieczenia
- Czestotliwos¢ zabezpieczenia termicznego 3 b019 termicznego 2 b017
R . . . Czestotliwos¢é zabezpieczenia
Czestotliwos¢ zabezpieczenia termicznego 1, 2 b015, b017 > )
termicznego 3 b019

Ostrzezenie znika, kiedy nastawy powigzanych parametréw sg nastawione prawidtowo.
Czestotliwos¢ przeskoku bedzie automatycznie przemianowana na nizsza czestotliwosé przeskoku
(= czestotliwos¢ przeskoku — szerokos¢ pasma czestotliwosci przeskoku).

Uwaga 1:
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Rozdziat 5 Konserwacja i nadzor

5.1 Srodki ostroznosci podczas konserwacji i sprawdzania uktadu
5.1.1 Codzienna inspekcja
Codziennie przed wlasciwg pracg uktadu nalezy sprawdzi¢ :

[1] Czy silnik pracuje zgodnie z nastawieniami na falowniku?

[2] Czy nie ma kiopotéw z instalacjg poza falownikiem?

[3] Czy wentylacja falownika (wentylator chtodzacy) dziata prawidtowo?

[4] Czy nie sa styszalne dzwigki i wibracje, ktére wczes$niej nie mialy miejsca?
[5] Czy nie ma zadnych sygnatow wskazujacych na przecigzenie falownika?
[6] Czy nie jest wyczuwalny zaden niepokojacy zapach?

Sprawdz napiecie na wyjsciu falownika podczas biegu silnika za pomocg miernika. Sprawdz:
[1] Czy wartos¢ tego napiecia jest stata.
[2] Czy poszczegolne fazy napiecia maja odpowiednie, takie same wartosci.

5.1.2 Czyszczenie

Upewnij sie czy falownik nie jest brudny, jesli jest, wyczys¢ go delikatng szmatkg z dodatkiem detergentu.
(Uwaga)
Nie uzywaj rozpuszczalnikéw zawierajacych: aceton , benzen , toluen , alkohol itp. jako ze moze to powodowac¢
rozpuszczanie sie powierzchni wycieranej i odpadanie farby. Nigdy nie czys¢ wyswietlacza cyfrowego uzywajgc
do tego detergentéw lub alkoholu

5.1.3 Reqularny nadzoér
Co jakis$ czas powinny by¢ przeprowadzane regularne inspekcje tych czesci falownika, ktére podczas codziennego
uzytkowania nie sg sprawdzane:
[1] Sprawdz czy nie ma zadnych klopotow z systemem wentylacji falownika (wyczys¢ filtr powietrza itp.)
[2] Sprawdz czy wszystkie zaciski sg dobrze przykrecone jako ze mogg sie one poluzowa¢ na skutek wibraciji
i zmian temperatury Sprawdz czy nie ma korozji przewodow i uszkodzen izolacji Zmierz rezystancje izolaciji.
[3] Sprawdz stan wentylatora chiodzgcego, kondensatoréw gtadzacych, przekaznikéw i jezeli istnieje potrzeba
to wymien uszkodzony element.
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Rozdziat5 Konserwacjai nadzér

5.2 Codzienny nadzoér i inspekcje czasowe

Cyklicznos¢
Sprawdz d Regular. ]
. Sprawdza Sprawdzane z . Kryteria ktore musza Potrzebne
-enie : : 11 2 Metoda sprawdzania . .
e ne pozycje pozycje i by¢ spetnione przyrzady
czescl e | rok | lata
n
Sprawdzenie temperatury P Temperatura dopuszczalna
Otoczenie otoczenia, wilgotnosci O f?\g?e:f;vsa nsi:f do punktu 2.1 otocz_enja _10',J,'40 °_(? pez Tﬁirgr?g,r:::rr
zapylenia rosy i wilgotno$¢ ponizej 90%
Ogolny Sprawdzenie czy uktad . ]
Ogélnie przeglad zachowuije sie poprawnie O mm’e i stuchowe sprawdzenie Zadnych nieprawidtowosci
sprzetu i nie wpada w wibracje
Sprawdze;nle Sprawdzenie napigcia na Pomiar napigcia pomigdzy Zgodnie z napieciem znamionowym A—
za5|lar_1|a aciskach wyisciowvch O zauskgml L1, L2, L3 (N) (w dopuszczalnych granicach) Miernik
falownika ‘ Wylsclowy falownika pusz 9
(1) Sprawdzenie O (1) Po  zdigciu Zlgczki  J61 (1) Warto$¢ co najmniej.5MQ
miernikiem potaczen z wnetrza falownika .wyjmij (2)(3) Zadnych nieprawidiowosci Miernik
miedzy zaciskami przewody wejsciowe, wyjsciowe opornosci
obwodu a zaciskami z gidwnych zaciskéw mocy izolacyjnej
ziemi falownika iz  zaciskéw klasy DC
) (2) Wyeliminowanie sterujgcych. Zewrzyj zaciski L1, 500V
Spraws’zenie wszystkich luzow O 2,13, U, V,W P, PD, N, RB
9 instalacji falownika z ziemig i dokonaj pomiaréw
(3) Wyczyszczenie O izolacj doziemnej za pomoca
falownika miemika opomosci izolacyjnej
(2) Dokrecenie $rub
(3) Sprawdzenie wzrokowe
czystosci
(1) Sprawdzenie czy O (1)(2) Wzrokowe (1)(2) Zadnych nieprawidlowosci
przewody nie sg
Sprawdzenie wypaczone
przewodéw (2) Sprawdzenie czy nie O
jest uszkodzona
izolacja przewodow
lg\?vrn Zaciski fr?irsaz\:\:/g;ﬁgle Czy nie sa Wzrokowe Zadnych nieprawidtowosci
faﬂowniia c S ’ gdl((ejmij_ potacz_enia falownika -
zesci prawdzenie rezystanciji okonaj pomiaru rezystancji o
falownika i pomigdzy kazdym O O miedzy L1, L2, L3 i PN oraz Odnlekstc gesdo metody Omomierz
konwertera zaciskiem. migdzy U,V, W i PN za pomocg 2 punktu .
omomierza
(1) Sprawdzenie czy nie O (1),(2) Wzrokowe (1),(2) Zadnych nieprawidlowosci Pojemnoscio-
wycieka elektrolit mierz
Kondensator (2) Sprawdzenie wygladu O (3) Ponad 80% pojemnosci
y gtadzace (3) Pomiar dopuszczalnej O (3) Pomiar pojemnosci znamionowej
elektrycznosci kondensatora
statycznej
(1) Sprawdzenie czy nie O (1) Stuchowo (1) Zadnych nieprawidtowosci
L wystepuje ‘klekotanie”
Przekazniki (2) Sprawdzenie stanu (2) Wzrokowo (2) Zadnych nieprawidtowosci
stykéw O
(1) Sprawdzenie czy nie O (1) Wzrokowo - rezystory (1) Zadnych nieprawidtowosci. Omomierz
ma duzych peknie¢ cementacyjne , rezystory Btad przy rezystancji =10%
Oporniki lub przebarwien. nawojowe .Zdejmij opornosci okazywanej
(2) Sprawdzenie czy nie O potaczenia z obu stron
wystepujg pekniecia rezystora i pomierz
przewodéw opornosé
(1) Sprawdzi¢ czy napiecia O (1) Pomiar napigcia pomiedzy (1) Dopuszczalna réznica napie¢ Miernik
na poszczegdlinych zaciskami  wyjsciowymi U, miedzy fazami dla klasy elektryczny
Sprawdzenie fazach wyjsciowych V, W falownika falownikéw 200V/400V  na
Tor prawidtowo$ falownika sg identyczne. poziomie 4V/8V
sterowania ci dziatania (2) Sprawdzenie O (2) Zasymulowanie czynnosci
uktadu prawidtowosci dziatania i powodujacych zadziatanie
selektywnosci obwodéw obwodéw
zabezpieczajgcych zabezpieczajgcych.
(1) Sprawdzi¢ czy nie O (1) Reczne obracanie (1) Luzne i bezgtosne obracanie
wystepujg wibracje lub wentylatora wentylatora
System nieprawidtowe dzwigki (2) Zadnych nieprawidtowosci
wentylacyj wentylator (2) Czy nie ma O (2) Dokrecanie $rub
ny poluzowanych
przewoddw zasilajgcych
wentylator
(1) Poprawnosé O (1) Obserwacja wzrokowa (1) Swiecenie
Panel wys$wietlanych
sterowania znakéw O
Wskazniki (2) Stan czystosci. (2) Czyszczenie szmatka —
Miernik @ Stvl\iierdzi(: czy rtosé O Potwierdzi¢  postugujac  sie Satysfakcionuj 1056 elektryczny
ierni },;Zt %é)xsvcﬁgma 08¢ innym miernikiem atysfakcjonujaca wartos¢ napiedia
pradu
(1) Sprawdzenie czy nie O (1) Stuchowo i wzrokowo. (1)(2) Zadnych nieprawidtowosci
ma niepokojgcych
Ogblnie dzwiekoéw lub wibracji O (2) Sprawdzenie czy nie ma zapachu
(2) Sprawdzi¢ zapach spalenizny pochodzacej z sinka
Silnik
(1) Sprawdzenie izolacji O Zdejmij pofaczenia U, V, W Miernik
Stan izolacji :ﬁg’gﬁﬂ iszl:)r?g(gi) i odkacz przewody silnika (1) Warto$¢ co najmniej 5 MQ iggloar 3?;0(':
500V
(Uwaga)

Czas uzytkowania kondensatoréw zalezy od temperatury otoczenia.

146




Rozdziat5 Konserwacjai nadzér

5.3 Testowanie stanu izolacji obwodéw gtéwnych falownika
Przyrzadem stuzacym do pomiaru izolacji obwoddw gtéwnych falownika wzgledem ziemi jest miernik
opornosci izolacji (klasy DC 500V)
Nalezy zdja¢ wszystkie przewody przytaczone do zaciskéw L1, L2, L3 (R,S,T), PD,P,N,U,Vi W.

Nie uzywaj miernika opornosci izolacji do obwodéw sterowniczych falownika , w takim przypadku nalezy
uzywaé cyfrowego miernika uniwersalnego .

Zdejmij potaczenie J61 . Podtacz miernik opornosci izolacji zwierajagc kolejno zaciski L1 , L2, L3, PD,P,N,U,V
iW tak jak narys.

Po dokonaniu pomiaru izolacji podtacz zworke J61.

Napiecie zasilania

Nie podtaczaj
napiecia zasilania

Nie podtaczaj silnika
J61

Zacisk ij\ Upewnij sie ze potaczenie J61 jest zdjete

- O zanim przeprowadzisz test izolacji
- uziemiajacy

DC500V

— @B
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Rozdziat5 Konserwacjai nadzor

5.4

Napiecie probiercze wytrzymywalne

9.5

Nigdy nie przeprowadzaj proby napieciowej wytrzymatosci probierczej. Obwody gtéwne falownika zawierajg
potprzewodniki , ktére to moga ulec uszkodzeniu podczas takiej préby.

Metody sprawdzania poszczegolnych czesci falownika i konwertera

Za pomoca ponizszych instrukcji mozliwe jest sprawdzanie poszczegoélnych elementow.

(Przygotowanie)

(1) Zdejmij potaczenia z zaciskow wyjsciowych U,V \W i z zaciskow P i RB.

(2) Przygotuj prébnik (ustaw go na zakres 1-omowy).

(Metoda sprawdzania)

Za pomocg tej metody mozliwe jest sprawdzanie stanu zuzycia wewnetrznych elementéw oraz zaciskow
L1, L2, L3, U,V,W, RB, P, i N dolaczajac wtasciwe bieguny prébnika do odpowiednich zaciskéw (patrz tab. nizej)
(Uwaga 1)

Mierzac napiecie miedzy P i N nha zakresie pradu statego sprawdz czy kondensatory gtadzace sq catkowicie wyladowane.
(Uwaga 2)

W stanie nie przewodzenia na omomierzu mozna odczyta¢ warto$¢ nieskoAczong opornosci.
Gdy kondensatory nie sg wytadowane opornos$¢ odczytana na omomierzu nie bedzie réwna nieskornczonosci.

Warto$¢ rezystancji odczytywanej nie bedzie zawsze taka sama dla poszczegélnych zaciskéw jednak wartosci

bedg zawsze zblizone . Jezeli odczytywane wartosci znaczaco sie od siebie réznig mogg wystgpi¢ problemy

podczas uzytkowania falownika.

Biegunowosé
prébnika Wartos¢
@ @ mierzona

(czerwony) (czarny)

falownik

Konwerter

D1

R PD Nie przewodzi
R przewodzi

Y
w)

D2

T
O

Nie przewodzi
przewodzi

D3

Nie przewodzi
przewodzi

D4

§O<O-c

przewodzi
Nie przewodzi

D5

przewodzi
Nie przewodzi

D6

przewodzi
Nie przewodzi

Przemiennik

TR1

Nie przewodzi
przewodzi

TR2

Nie przewodzi
przewodzi

TR3

Nie przewodzi
przewodzi

TR4

przewodzi
Nie przewodzi

TR5

przewodzi
Nie przewodzi

TR6

przewodzi
Nie przewodzi

zig|zl<|zlc|vlg|vi<|olc|z|d|z|ln|z|m|B 4|3 |»

BR

TR7

vig|zi<|zlc|z|g|vi<|vlc|old|z|n|z|m|z |4 |3 |»

RB Nie przewodzi

Przewodzi

o
s
vs]

X
w
b4

Nie przewodzi
Nie przewodzi

b4
X
(o]
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Rozdziat5 Konserwacja i nadzor

5.6 Krzywa zycia kondensatorow

Temperatura
otoczenig °C

50

Pracujace 12 godz. na dobe

40 /
30
20 %
10 | Pracujagce 24 godz. na
dobe
O ——
-10 1 1 1 1 1 1
1 3 ) 5 3 7 3 4 10  Dtugos¢ zycia (lata)

(Uwaga 1)

Temperatura otoczenia oznacza temperature panujgcg wokoét falownika. W przypadku zainstalowania falownika
w szafce, temperaturg otoczenia bedzie temperatura powietrza wewnatrz szafki.

(Uwaga 2)

Zaleca sie aby kondensatory DC byty wymieniane co 5 lat. Jezeli jednak falownik zainstalowany jest w otoczeniu
gdzie panujg trudne warunki pracy to zalecany czas, po ktérym nalezy wymienié kondensatory jest krétszy.
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Rozdziat 6 Dane techniczne

6.1 Dane techniczne

Model falownika SJ300

007 | 015 | 022 | 037 | 055 | 075 | 110 | 150 | 185 | 220 | 300 | 370 | 450 | 550 | 750 | 900 | 1100 | 1320
HFE | HFE | HFE | HFE | HFE | HFE | HFE | HFE | HFE | HFE | HFE | HFE | HFE | HFE | HFE | HFE | HFE | HFE

Maksymalna moc
wspotpracujacego silnika (kW)

0.75 15 2.2 3.7 55 7.5 1 15 185 22 30 37 45 55 75 90 110 132

Znamionowe napiecie

3-fazowe 380-480V (+-10%) 50Hz/60Hz

wejsciowe

Znamionowe napigcie ’ g L .. o

wyjsciowe 3-fazowe 380-480V (takie jak napigecie na wejsciu)

Prad wyjsciowy (A) 25 | 38 | 53 | 86 | 12 | 16 | 23 32 [ 38 [ 48 [ 58 [ 75 [ 90 [ 110 [ 149 [ 176 [ 217 [ 260
obwéd BRD wbudowany (konieczny rezystor wytracajacy

Hamowanie odzyskowe

energie) jednostka hamujaca na zadanie

System sterowania

Fala sinusoidalna PNW (modulacja szerokosci impulsu)

Zakres czestotliwosci
wyjsciowej

0.1-400Hz

Doktadno$¢ utrzymywania
czestotliwosci wyjéciowej

W przypadku cyfrowego zadawania czestotliwosci +-0.01% czest. maksymalnej
W przypadku analogowego zadawania czestotliwos$ci +-0.2% ( 25+-10°C)

Rozdzielczos¢
czestotliwosci

Nastawa cyfrowa 0.01 Hz, nastawa analogowa: czgstotliwo$¢ maksymalna/ 4000

Charakterystyka
sterowania U/f

Stalomomentowa , momencie zredukowanym (charakterystyka wentylatorowa),
nastawa charakterystyki U/f , sterowanie wektorowe (czestotliwo$é bazowa 30-400 Hz),

Wahania predkosci

+-0.5% (sterowanie wektorowe)

Dopuszczalne przecigzenie
pradowe

150% pradu znamionowego przez 60 sekund, 200% pradu znamionowego przez 0.5 sekundy

Czas przyspieszania
i zwalniania

0.01-3,600sekund (przyspieszanie/zwalnianie moze sie odbywaé sie w sposadb liniowy lub nieliniowy.
Dostepny jest drugi/trzeci zestaw czaséw przyspieszania i zwalniania)

Dostepny moment podczas
rozruchu

200% momentu znamionowego przy 0.5Hz (sterowanie wektorowe)
150% momentu znamionowego przy 0 Hz (sterowanie wektorowe przy 0 Hz -w przypadku falownika i silnika o tej samej mocy znamionowej)

Hamowanie dynamiczne

Dostepne gdy podamy sygnat STOP na falownik. Hamowanie moze si¢ odbywa¢ od czestotliwosci ustawionej.

pradem statym Parametry hamowania mozna ustali¢ za pomocg panelu operatorskiego (czestotliwo$¢ minimalna , czas oraz site hamowania)
Operator Ustawianie poprzez przyciski
Czestotli- Sygnat Sygnat DC 0 do 5V, -5 do +5V, 0 do 10V, -10 do +10V (impedancja wejsciowa 10kQ ), 4-20mA (impedancia wejsciowa 100Q)
Wosé zewnetrzny
Port o . .
zewnetrzny Ustawia sig¢ za pomoca tacza komunikacyjnego RS 485.
Zadawanie Operator Poprzez przyciski
rozkazu Sygnat Za pomoca listwy zaciskowej zacisk FW, bieg “do tytu” niemozliwy bez przypisania odpowiedniej funkcji pod zacisk,
E‘ ruchu zewnetrzny za pomocg przypisanej funkciji “ trzech przewoddéw”
2 :Nzaa::irazlymy Operator Odbywa si¢ za pomoca tacza komunikacyjnego RS 485.
::’7 RV:bieg “do tytu”, CF1-CF4-Predkos¢ wielopoziomowa, JG:Bieg prébny, DB:Hamowanie dynamiczne, SET2:Nastawa drugiego zestawu parametréw,
E 2CH:Drugi zestaw czaséw przyspieszania i zwalniania, FRS: Wybieg swobodny, EXT:Zewngtrzny sygnat btedu, USP:Zabezpieczenie przed ponownym rozruchem,
g CS:Funkcja dla rozruchu bezposredniego, SFT:Blokada oprogramowania, AT:Rodzaj sygnatu sterujgcego, SET3:Nastawa trzeciego zestawu parametrow,
2 RS:Kasowanie blokady falownika, STA:Funkcja trzech przewodéw:"Ruszaj’, STP:Funkcja trzech przewodéw: “Zatrzymaj”
@ Programowalne zaciski F/R:Funkcja trzech przewodéw:: “do przodu/do tytu”, PID:Wyboér funkciji regulatora PID (dostepna/niedostepna), PIDC:Czyszczenie wartosci wpétczynnika catkujacego
wejgciowe regulatora PID, CAS: Funkcja zmiany wspo6tczynnikéw regulatora _PI s UP/DW_N:Motopotenqometr:, UDC:Czyszczenl_e pomigci motopotencjometru
OPE:Funkcja OPE (stuzy do przetaczania sterowania napedem na operator cyfrowy falownika)
SF1 -SF7 Predkos$¢ wielopoziomowa (bitowa), OLR: Zmiana ograniczenia przeciazenia, TL: Funkcja kontroli momentu wyjsciowego, TRQ1: Granice nastaw i sposobu
zmiany momentu wyjsciowego( zacisk 1), TRQ2: Granice nastaw i sposobu zmiany momentu wyjsciowego( zacisk Il), PPI: Funkcja PPI (stuzy do przetaczania
sterowania pomiedzy regul. Pl a P), BOK : Potwierdzenie hamowania, ORT : Orientacja , LAC : Kasowanie sygnatu LAD, PCLR: Kasowanie odchytki , STAT :Funkcja
dopuszczenia sygnatu wejsciowego , NO: Zacisk nie wpisany
Zacisk wejsciowy 1 zacisk
termistora
RUN: sygnalizacja biegu silnika,FAl:sygnalizacja osiggniecia zadanej czgstotliwosci (aktywna tylko przy statej predkosci), FA2:sygnalizacja przekroczenia zadanej
czestotliwosci,OL: sygnalizacja przeciazenia,OD: sygnalizacja przekroczenia okre$lonego poziomu uchybu regulaciji regulatora PID, AL: sygnalizacja alarmu,
g‘ P _ FA3:sygnalizacja osiggnigcia zadanej czestotliwosci, TRQ: sygnalizacja przekroczenia granicy ustawionego momentu wyjsciowego , IP: sygnalizacja nagtego zaniku
k<] rogramowalne zaciski oY X b o ! L N ) T N P X N . oY N
3 wyjciowe zasilania , UV.» sygnallzaqaf zmniejszenia napigcia zasilania , RNT: sygnallza_qa chznegq czasu biegu silnika ,ONT: sygnz_:lhzacla facznego czasu zasﬂanya_falowmk_a,
g THM: sygnalizacja ostrzezenia zabezp. termicznego, BRK:sygna wyzwolenia hamowania , BER: sygnat btedu hamowania, ZS: sygnat wykrycia predkosci zerowej,
i< DSE: sygnat przekroczenia odchylenia predkosci, POK: pozycjonowanie zakonczenia, FA4: sygnalizacja przekroczenia zadanej  2-ej czestotliwosci,
[ FA5: sygnalizacja osiagnigcia zadanej 2-ej czestotliwos$ci, OL: sygnalizacja przecigzenia 2
% Programowalne zaciski
wyjéciowe Analogowe napigcie wyjsciowe , prad wyjéciowy , czestotliwo$¢ , impulsy na wyjéciu
monitorujace

Monitorowane wielkosci

Czestotliwos¢ wyjsciowa, prad wyjsciowy, czestotliwos$¢ przeskalowana, historia btedéw , stan zaciskéw wejsciowych i wyjsciowych, moc wyjsciowa, napiecie
wyjsciowe, moment silnika

Inne funkcje

Wolna nastawa charakterystyki U/f (7 punktéw ), Gérna/Dolna granica czestotliwosci, czgstotliwo$¢ przeskoku, podbicie poziomu momentu obrotowego-punkt
przetamania , nastawa miernika analogowego, czestotliwo$¢ startowa, nastawa czestotliwosci kluczowania tranzystoréw , wybor sygnatu sterujgcego wejsciowego,
ponowna préba startu po wystapieniu btedu, obnizenie napigcia startowego, ograniczenie przeciagzeniowe , funkcja Fuzzy- dopasowujgca czasy przyspieszania i
zwalniania, autotuning przy postoju i podczas biegu, ograniczania momentu za pomoca sygnatu analogowego, sterowanie wektorowe, funkcja oszczednosci energii i
inne

Czestotliwos¢ kluczowania
tranzystoréw

0.5 - 15kHz

Funkcje zabezpieczajace

Zabezpieczenie ; nadnapigciowe, nadpradowe, nadnapigciowe, temperaturowe, przed uptywem pradu do masy, przed samoczynnym uruchomieniem USP, przed
zanikiem fazy , obcigzenia opornika hamujgcego, przed btedem komunikacji, zewnetrzne wyzwolenie, btad czujnikéw

o | Temperatura otoczenia

S Temperatura Od —10 do+40°C /-20do +65°C/ 25do 90% (bez kondensacji rosy)

N | _skitadowania Wilgotno$¢

8 [ Drgania 5.9 m/s” (0.6G) 10-55Hz [ 2.0 m/s” (0.2G) 10-55Hz
Lokalizacja 1000m n.p.m we wnetrzu (bez kurzu i bez gazéw zracych)
Kolor szary (muszlowy 8.5YR 6.2/0.2)

'qgi Opcje sterowanie wektorowe czujnikowe

O | Plytka opcyjna do X . "
sterowania cyfrowego 4-cyfrowy BCD lub binarnie 16 bitéw

inne opcie Zdalny operator, jednostka kopiujaca dane falownika, kable do operatora, rezystor do uktadu hamujacego:

jednostka hamujgca, dfawik pradu przemiennego, dfawik DC, filtr EMC, filtr wyzszych harmonicznych, filtr LCR,
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